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(57)Anotace:

Elektrickému pohonu (15) a/nebo mechanickému zafizeni,
ptifazenému pohonu (15), kterym je armatura nebo ovlada¢
pfifazena konstrukéni jednotka (1), ktera ma piipoje (C, U, L,
D). Na piipoje (C, U, L, I) je pfipojen diagnosticky modul (2).
Napéjeci jednotka pro diagnosticky modul (2) se aktivuje pies
alespoti jeden z pfipojii (U1 aZ Un) na konstrukéni jednotce
(1) nebo externim signdlem.
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Zarizeni pro kontrelu elektrického pohonu

Oblagt techniky

VYyndlez se tvka za¥izeni pro kontrolu elektrickshoe pohonn
a’‘nebo mechanickeéhe zarizeni, p¥irazeného pohonu, ktervm jes
armatura nebo ovlidad, pFidemZ pohonu  a/nebo mechaniclkdmu
za¥izeni Jje pfiFazena konstruk#ni jednetka, ktera ma pripcie,

a pPrifiemZ na piripcije se nechd p¥Fripejit diagnosticky modul.

Domavadni stav techniksy

Zarizent Pro kontrolu elektrickeho rohonu popi.

mechanickéhs zatrizeni, kterd Jje 5 nim spojend, miZe Lo byt

armatura nebo ovladads, je  nutne, aby =2 mohl kontrolovat
funk#ni stav pohonu  asmnebo  ovliadaXe, Trvalou kontrolouw se
mohou vias rozpoznat povruchy nebo zZmEny Vv pracovni

charakteristice pohonu a nebo ovlidad Pokud je mechanickym

M

za¥izenim armatura nebo ovliiadad, kterd mohou nap¥. byt Hasti
glektrarny, mochou pe vEaz rozpoznat  zZmény asnebo podkozeni,
kterd jeit® neovliviiuil spcolehlivost armatury nebo ovlidare,
ale mohou zZpisobit .bezée&nmstné relevantni poSkozsni nebo
funk#ni poruchy. Poikozsny pohon neboe pohon s poruchou funkcoe
asnebo poEkozeng mechanickeée za¥izeni neboe mechanicksg za¥izend
s poruchou funkoe se tedy mi¥e vitas rozpoznat a potom se mohou
provadet ddribove prace, m¥fe se copravoval nebo nahradit. To
gams  plati pro pPfipad, 2e¢ elekiricky pohon je  pPFifazen
oviiddaf®i v  kolejovem gysidmu, pPFifem? se zeiména mbi%s jednat
o oviiddad Zeleznidni vehvbky.

2 BP0 809 261 1 je =znamo  zavrizeni ke kontreole
elektrickéhe pohoma, ktervm je zeiména pohon armatury. Pohonu

je p¥itom pritazena konstruké#ni Jjednotka, ve kterd od

~-{643
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narpajecihoe vedeni pohonu wystupuil msFici vedeni nap#ti, ktere
kon@d na gnima¥ich napégti na kongtrukini jednotce. Mimoto jzou
wo o konstrukdni jednotece napdjscim wvedenim pPFifrazens proudové
ménide, kterd Jjsou pFes mErici vedent proudu  spoejend se
snimadi proudu na konstruk#ni jednotce.  Proudove ménife jsou
zpravidla p¥ivazeny napajecim vedenim bez p¥Ferudeni t&chto
napidjiecich vedeni, nap¥. induktivng. Na pripcoie konstruk#ni
jednotky Se nechi pFipcojit diagnozsticky modul. Timto
diagnostickym modulem Jje w  znamvych diagnesticky konektor,
ktery je spojen 3 centralni mé¥ici a wyhodnocovact jednotkouy.
Diagnesticky konektor p¥rijimid signdly, pFitomné na p¥ipeijich

a vede je pPFes vedeni k m&¥rici a vwhodnocovacl jednotce.

Z DE 39 36 928 Cz2 je Zndam diagnosticky nociul ,
konstrucvany jako konektor, ktervy obmahuie uspobradant,
zpracovavaiici signal. Toto uspoFiadani musi  byt, rrotoZe

kontrola peohonu musi byt bez pFferulieni, trvale piipoliens ke
zodrojl napajecihe nap&Eti. Proto¥fe v oblasti pohonu, Lary
choeme kontrolovat, neni k dizmpozici Zadnd vhodna pomocnad

energlie, musil ae diagneosgticky modul hud napdjet zvenii rFes

nadkladneg wvedend, nebos  Se musi opat¥Fit relativng wvelkou
baterii. Dosud tedy nebvlo hospodirng, kongtruovat

diagnosticky modul bez =tilsho spojent 5 centrilng umistEnou

mE¥icd a vwwhodnoecovacsl jednotkou.

Yynadler mad =za dkel, poskytnout za¥izeni pro prezkougeni

elektrickeého pohonu neha oviadade a‘nebe mechanickeho
zatizeni., p¥irazendhe pohonu, pPifem¥Z zaFizend mahrnuj=

diagnosticky modul, ktery bEhem kontroly nemusi byt spojien 3
centralni vvhodnooovaci jednotkou a proto pot¥ebulie Jenom
relativng maly napidjiscl wvikon pop?. relativng maldg zavrizeni

pro zZaschovani energilil.

Podgtata wvnalezu
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Ukel se podle wvynalezu Fefi zavizenim pro kontroly
glektrickéhoe pohonu as/nebo mechanickdho za¥izeni, pfirazendgho
pohonu, ktervym je armatura nebo ovliadad®, Prifem¥ pohonu
asneho mechani ckemu zarizeni je r¥ifrazena konstruk#ni
jednotka, ktera ma p¥Fipoje, a p¥ifem® na pFipoje
P¥ipojit diagnosticky modul, jeho? podstatou  je, ¥e existuje
zarizeni pro zasobovini snergii pro diagsnosticky modul, ktere
se necha aktivovalt pires alespol jeden z pFipeif® na konstrukdni

jednot.oe nebo externim signalem.

Tim gme dopahuje wvyhody, e diagnosticky modul mi dva
provozni mady ., Pokud nejscu k disgpozici Z2a8dnd signaly, kters
Jje t¥eba zpracovavat, nachdzi se modul v médu spanku, ¥et¥icim
2nergii. Pokud existuil jeden nebo nEkoelik signialt, prechizi
nmodul de  pracovniho médu. P¥ednostnd se wyohizd nasledovnd w
diagnestickdém modulu 3 mdlo energii, také tehdy, kdvZ pro

Jeden neboe ndkolik diagnestickveh modul® neni upravena 2Adns

me&Ericd a vy hodnoonvact jednotka. Pro wviastini potPFebu
diagnostickéhe modulu postafuje maly elektricky zasckbnik

energie, nap¥. bateris, nebos malé napidjecid vedeni s malvm

prifvezem.

Tim se dozahuje zeiména wvhody, ¥e diagnosticky modul se
miZe pouZivalt u konstruk@nich jednotek riznvch pohonf Hasovd a
migstng po zobs, aniZ by = diagnostickéhe modulu musely
wystupovat p¥ekiZejici vodife, zeiména datovi wedehi‘ Kontrola
elektrickvych pohent na r@ezenvch mistech je  tim mo¥nid rvchle a

jednoduse,

Diagnoegtickému modulu je  dake za¥izeni pro zascbhovani
energliil pFivrazen nap¥fiklad sneraicky zdscbnik energis a/nebo
napétovy zdroi,. od  ktervoch vede k  diagnostickému moduly
napajeci wvedeni. Elektricky zZdsobnik snergie mi¥e nebo nemusi
byt schopen opftovundho nabiti. Md¥e to byt 1 elekbricky

kondenzator., Diky modu spanky  postaduie zasobovani sneragiil
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takoveho typu pro energetickou pot¥ebu disgnostickéhao modulu.

Zavrizent Pro  zdadscbhovani energl il =e necha =zapnout
naptriklad pomoci signdlu pracovniho napgti a/nebo pracovniho
proudy asnebo ovliadacihe nap&ti a’nebo jinehe signalu,
le¥1iciho na alespoil jednom pY¥ipojil konstrukéni  Jednotky.,
Teprve kdvi? je na pohonu napy. pracovni napgti a nebo ovliiadact
narpeti, aktivuijs se diagnosticky modul . Pokud Jje pohon
v klidu, Jje takd diagnosticky modul v modu spanku. ProtoZe se
elektricky pohon, ktery je napt. pFiFfazen k mechanickému
zatizeni, zapinad jJjenom tshdy, kadvZ se mA mechanicke za¥izeni
pohvbhbovat, ztztava diagnosticky modul prednostng velmi dliouho

v omadu @panku,

Spinad, uspoPfadany v napidjecim redeni  diagnostlcksho
modulu, =e napfiklad miZ¥e sepnout pomoci signdlu pracovniho
napsti, pracovniho  proudu asnebo ovlddaciho napgti pcohonu
a’/neboe pomoci jingho signidlu. Tim se diagnesticky modul pPepne

do pracovniho modu,

8 napajecim vedenim, ktereé m¥e byt p¥ferusoviane pomooi
spinate, se pro viastni napajeni diagnogstického modulu wychazi
s malo energli, protofe tente s ogitid v mddu spanku, zatimco

ge pohon nachizi ve staciondrnim stavu.

Diagnosticky modul napriklad ohsahuje vvhodnooovact
jednotku {(procesor). im e dosmahuljs vvhody, Ze pfedtend data
pohonu  se ukladaii a/neboe wwhodnoouijl piimo v diagnostickeém
modulu asnebo se mohinu generovat jeden nebo nfkolik nowvvch
mignalt, Spojenil wvedenim s centralni vvheodnocovaol jednotkou
potom neni t¥eba, nebo se vvshtadd s vwwkonové slabvm wvedenim,
proto¥e velka Hist vvhodnooceni se 1% proviadi v diagnostickém
modulu, Napdajeni energil takove wvhodnocovacot jednotky  w

@ zZarufeno malvym zarizenim, nap¥. baterii.

(W'

diagnostickeém mdda

neho malym napajecim vedenim, protoZe diagnosticky modul se
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pFrednostng uadrZuis v mddy srpanku, zatimco pohon Jje  wve

staciondrnim stavu.

Diagnosticky modul je nap¥iklad schopen kalibrovdani a ma

k tomu kalibra®ni vstup a’/nebe kalibradfni wvystup, kterd jzou

napt. spojeny = vy hodnocovact jednotkou. Na libovolnych
signalovych wstupech, nap?. na kalibradnim wvgtupu, =3e mohou
nafitat zZnamée hodnoty, nace¥® na kalibradnim vvstupu se

vydavaid skuteZdneé hodnoty.

Pomoci té&chto skutednveh hodnet a zndmveh hodnot se
stanovuje, zpravidla mimo diagnestického modulu, pfencsova
funkce (kalibradni kivka) diagnostickéhe modulu, zeiména
vvhodnocovact jednotky. Tato p¥Fenocsovi funkoe =me uklada v
diagnostickeém modulu, nap?r. ve vvhodnocovacl Jjednotoe, potd co
bvla zadiana, napi. pres kalibradni wvstup. Tim =me miZe k
pozouzenl pohonu nebo mechanického zarizeni usuzoval na vhodnég

hodnoty .,

V odiagnostickém modulu mdZe existovat datovad pamsgt/, ktera
jg spoisna napf. = vvhodnooovaci jednotkou. Tam se mohou
ukladat m&Penad nebo wvypeditand data, dokud se diagnostiocky
madul pozd&ii nep¥ipoii na externi vvhodnooovacl jednotku za

Udelem predteni a dal¥iho zpracovani dat.

S wvvhodnogovacl jednotkou v diagnostickem modulu mbZe byt
spojena pamé&t Zadanvoh hodnot, kitera obsahuje ZAdang hodnoty.
KdyZ =e wve vyhodnocovaci jednotoe zZjiisti, Ye mé&rend nebko
vypoditans hodnoty  pfekrafuii Zadanou  hodnotu nebo ji
nadogahuili, mdZe se vvdavat signidl, charakterizujici pchon

nebo pFrirazend mechanicke za¥izeni.

3 wvyhodnooovaci jednotkou asnebo @ datovou pamgti mohou
byt spojeny jedno nebe ngkelik signalizatinich za¥izeni, narpi?.

svételneg diody, ktervmi =1 znazorituie, ¥s data Jgou k
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dispozici, nebo 2e jsou ulo¥ena.
Diagnosticky modul ma napPiklad twa zastrdky a p¥ipoie

na kongstrukdni jednotece jsou  snimade k p¥ijmuti zdstrdky. Tim
e dosahujs vvhody, 2 diagnosticky modul me miZe jednodulie a
rvchle pepojit od jedné konstrukini jednotky na druhou, tak¥e
se v  kratké dob& mlZs kontrolovat n&kolik pohonft a/nebo

Firazenvoh mechanickych zarizeni.

T

Diagnosticky modul md¥e bvt podle jingho pFikladu ziasuvni
deska, kiterd se rovné&Z miZe lehoe pfepojit = jednéd konstrukdni

jednotky na druhou.

Diagnosticky modul se ale konedng takéd md¥e peuns

namontovat, Pl temZ je nutne, ka¥%de kaongtruk#ni jednotces

privtadit takovy diagnosticky modul.

Podle jiného prikladu nd¥e Lyt diagnosticky modul

mobilndim modulem, ktery se nechid lehcoce pFepciit a pomocoi

vhodnvcoh za¥izani B mdZe pP¥Firadit vice pohontm nebho
mechanickym zaP¥izenim, nap¥, ve gpoledfng vstvil napiajent
energii.,

Diagnesticky modul nap¥fiklad obsahuje #Hteci za¥izeni,
kterd je spojenéd s kadovanym wvatupem, kiterv se nechi p¥ipciit
ke kddovandmu pPipojli  konsgtruk#ni  jednotky. Na kdédovaném
pripojl konstrukéni  jednotky je pifitomna  kdédovani informace,
kterad charakterizuje pohon neboe mechanické zarizeni, kterd
choems kontrolovat. Domahujs =ms vvhody, 22 p¥Fi kontrols

elektrického pohonu  popi, mechanického =zavrizeni., s2 rvchle

automaticky TOZROZNAVA, na ktersm z mnoha pohon®  pop?.
mechanickych zavizeni v aystému Jje diagnosticky modul

rtripojen.

Se  zarizenim pro  prezkouleni elektrickéhe pochonu pord.
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rprirazenghe mechanického zarizeni podle vynalezu se zZejména
dogahuie vvhody, ¥e diagnosticky modul wvyestaXfi &  +tak malym
mnoZstvim energie, ¥e se v diagnostickém modulu maZe umistit a
zZazobovalt eneragii ze jména vvyhodnococovaci jednotka a‘nebo takd
Ppam&t a ¥Ye diagnosticky modul je p¥estoe tak lehky a kompaktni,
Ze ze mil¥e postupng za sebou pouZivat na rAznyeh konstrukéinich

jednotkach.

Frehled cbrizkd na vevkresech

carizeni podle wvynalezu ke kontrole elektrického pohonu
a‘nebo pritazenéhe mechanického zarizeni se bli¥e vvavdtluije

rodle schriazkua, Tam je takoveé za¥izeni znazorn#no schematicky.

Prikladyv provedeni wvvnilezu

Obrazek ukazuje konstrukZni jednotkun 1 s p¥ipoji C1 a¥ Cn
Pro kadovang signaly, pripejl Ll a¥ L3 pro napstiovée signilvy,
rFipoji Il a2 I3 pro proudove signdly a pPipoji Ul a% Un pro
pracovni neba owvliadact napsti rohonu 15, ktery choeme
kontrelovat. Nap&tové signdly vvstupuil v konstrukdni jednctcs
1 p¥imo =z napidjecich wedeni la pohonu 15. P¥ipcje 11 3% I3 pro
proudove Signaly jesou v konstruk®nd ijednotce 1 p¥irazeny,
nap¥. induktivng, napdjecim wvedenim la. Pohon 15 pohénd

mechanicke zavrizeni, ktervm miZe bvi armatura rnebo ovlidas.

S kongtrukéni jednotkou | je spojen diagnosticky modul 2,

ktery miZe byt konstruovan iako zastri#ka. K toma iscou na

Tl

konstrukdng jednotoe 1 vvitvoeFeny p¥ipoje <, U, L, 1. napt.

!

jako didla k p¥rijmuti kontakitd ziastriky. Diagnosmticky madul 2
miZe byt ale taks montovan pevneg neho odd&lend. WV
diagnostickém modulu 2 isou pPipejes L1 a%2 L3 pro napdtovs
gigndaly pFes modul 22 ke galvanickému oddsleni spojeny se

slondalovvym  kondigiondrem 4. Pripoje 11 a¥% I3 pro proudowé

signdly jsou p¥imo asnebo pfes steiny nebo pfes jiny modul 2k
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ke galwvanicksmy oddElent e spoejent se siganalovym
kendiciondgrem 4, Tento je wve spoieni svym vyastupem pires

analogove-digitAalnd menis £ s vvhodnocovaci jednotkou &,

= vyhodnoocovact jednotkou & jmou pres  Stecot zaPFizeni 14
ve spojenl take pripoje L af Un  pro kddovane Signdly. K
uloZeni  dat, zpracovavanvch ve vyhodnocovaci jednotoe £, je
tato gpojena = datovou pametl 7.

Vvhodnocovaci jednotka & m3¥e Lyt strancu vatupu spojena
5 pameti 8 %idanvch hodnot, aky se vvpoditand hodnoty  mohly
poraovnavat  ze ZAdanou  hodnotou, Vvhodnoocovact Jjednotka 6 je
dale spojena s kalibra®nim vetupem 9a a s kalibrad®nim vestupemn
2b. P¥ivad#nim znamych hodrnot na kalibra®#nim vetupu 9a nebo na
Jingnm  vstupu, nap®. Pamsti 8 ZAdanvceh hodnot, dostanems na
kalibrad¥nim wystupu 9b 2adands hodnoty  a 2z nich kalibrasni
kFivku., Tato, nebo taks mnama kalibra&ni k¥ivka, se z vn&jsku
mi¥e privadEt na kalibradni vstup 2a do vwhodnooovact jednotky
6. § vyhodnocovaci jednotlkou £ asnebo s datovou pam&ti 7 mohou

b¥t spojena signalizasni zarizeni 10a, 10b., napi. avitelns

diedy., kterd ukazuji, =zda jeou data k dispozici. Signalizasni

zarizendt 10z, 10k se mchou pouZivat i Pro jing  adely.

Z wyhodnocovact jednotky & neko =z pamiti 7 mohou vwohizet
vysturni datova wvedend 1L, 12 5 piripeji, pres kterd =ze mchou

devzdivat data na neznazorngnoun centralnt vivhodnocovaci

by

jednotlku.

Pro napdjeni energit diagnostického modulu 2 tento =am
chsahuje nap¥Piklad elektricky zdsobnik 13 snergis, ze kterdého
vychazi =svstém napidjecich wvedent 16, ktery napaji sou¥asti
(spotFeblid energie) diagnostického modulun 2. Napdijecd vedeni
16 mehou byt  taks p¥ivedeny od externiho zdroje napsSti wlel

diagnostického modulu 2.

Fracouvni napé€ti a‘neboe ovladaot napéti pohonu 15, kterd
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jgou pritomné na p¥Fipoiich 1l aZ Un na konstrukéni jednotce 1,

jecu mpojena  spinafem 132 = napdjecim wvedenim 15, ktere

i

vychizli =e zazokniku  egnergie 13 nebho : neznazorngnéno

napétovéhn zdroje.

Pokud pohen 15 opousti stacionarni atav, potom se pomoci
z toho plynoucich zm&n nap&touvch signdlfl a’/nebo proudouvych
2ignal® asnebe  pracovniho nebo ovliadaciho nap$ti spojuje
elektricky zasobnik 13 energie nebo externi zdroj napdti se
spotTebidi energie v diagnostickém modulu 2. Pokud se nemsni
ani staciondrni =tav, ani pracovni nebo ovladaci nap#ti,
nachdzi se tedy spotiebi® energie diagnostického modulu 2 v
madu spanku, takZe me vyvsta®d s malvm zasobnikem 13 energie

jakoZ 1 8 malvymi napdjecimi vedenimi. Teprve tim je me2ns

gnadno oviadatelna konstrukce diagnostického moadulu & =
integrovanou vyhodnocovaci jednotkou 5, takZe se mA%se lehce po

sob# pouXival na rfiznyoch konstruksnich Jednotkiach 1.
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PATENTOVYVE NAROEKY

1. Zavdizeni pro kontrolu elektrickdhe pohonu (18) a/nebo
mechanického zadizeni, pFivazendho pohonu (15), ktervym je
armatura nebo ovladad, pFifem? pcheonu (15) a“nebo mechanickému
za¥izeni Jje pPirazena konstruk®ni jednotka (1), kterd ma
pripoje (C, J, L, I, a prifemZ na pPFipoje (¢, U, L, I) ==
necha ptipojit diagnosticky modul (2), vvenaduijiaeiq
s e t 1 m, Ze existuie za¥izenl pro ziasobovani energili pro
diagnosticky modul (2), kterd se nechs aktivovat p¥es alespoi
jeden = p¥ipeid (Ul a% Un) na konstruk®nt jednotce (1) nsho

externim gsigndlem.

0

2. Zatvizeni podles naroku 1, w Yy Znoaduuwijioi =

t. 1 m, Ze zarizenim pro zasobovani energll je ziasobnik enerois

o}

12, rFrifazeny diagnostickdmu medulu 12) a’nebo napétiovy
zdroij, od ktervoh vede k diagmnestickdému modulu (2 narpidijecti

vedeni (16).

w

Zarizmeni podle jednoho 2 narokd 1 nebo 2.
24

VY Zonoa wiileci se ti1im Ze za¥izeni pro zAgsobovAani
energii =e¢ nechid zapnout pomoci signalu rracovniiho  napgti,
rritomneéhae na  alespol  jednom Pripoii (Ul aZz Un), a/nebo

rracovnihe proudu a‘nebo ovladac{ho napéti pohonu (15).

4. darizeni podle nareku 2, vvznaduiici = e
t 1 m, Ze spinad (12a), uspoFadany v napajecim vedeni (18), se
nechd zapnout pomoci signalu pracovniho napgtLi, pritomndm na
alespoil  jednom pripoii (UL a2 Un) asnebo  pracovinihe proudu

a‘nebo ovlidaciho naps$ti pohonu (15),

B. Zarizeni podle jsdncho z narokd 1| as 4,
VY oz onoa#ouj1ict z e £ 1 m, Ze diagnosticky modul (2

chaahuje vyvhodnocovaci jednotku (6).

.
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6. Za¥rizeni podle narcku 5, vy z na & uj 21 o8 e
t 1 m, Ze wvhodnogovaci jednotka (8) je spojena s kalibra®nim
vstupem (9a) diagnostickdéhs modulu (2) as/nekboe 8 kalibradnim
vyatupen (9b) diagnostického modulu (2).
7. Zarizeni podle jednoho = ndrokf 1 a¥% 6,
vy Zzna $ujiloi = e t 1 m, Ze v diagnost ém mociulu
(2) exigtuje datova pam&t (7)
g, Zarizeni podle jednoho z narcekd 5 a% 7,
v vz onad uijiaod s @ £ 1 m, ¥ s  vvhodnooovaoi
jednotkou {6 je spojena  pamst (8) ZYadanvch hodnot.
2. Zardizeni podle jednoho z narckd & ax 3,
vy ena®fuijdold sge tL1m, ¥e = vwho oovaci jednotkeou
(6) je spoeieno signalizasdnt za¥izeni (10b
1G4, Za¥izeni podle jednoche =z narck® 1 a¥ 3,
vy znnaduiilaocdil gs t 1m, ¥e diagnosticky modul (2)
ma tvar zastrfky a3 p¥Fipoje (i, I, L. I3 na konstruksn
jednetce (1) jsou snimadi pro pfiimuti ziastriky
11. Zavizeni podle jednoho z narckd 1 a% 9,

vyznafuijici se t 1im, Ze
{21 Je zAsuvniA dezmka = pleBnvmi spojil.

12, Zarizsni podle jednohoe = narokd
vy znaduwjt1od s e t 4 m, Z=
me nechia pevnd namontowvat.

12, Zavrizent padle djednoho z narak
vy znadujiod =2 to1m, 2o di
() je moblint modul,

14, Zavizeni podle j=sdnoho = naroks

1

az

diagnosti

1 a%

diagnostickym

x}:;’

tickym

1z,

madul em

modulem
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vymznadfuijiilceci ge t1im, ¥e diagnosticky modul (2
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2 kddovanym
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spoien
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obsahuie Zteci zafizmeni (143, kter s

T

vatupem (O, ktery se nechd p¥ipciit na kddovany p¥Fipoi ()

konstruksfnl jednotky (1),
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