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loZisek

Vyndlez se tykd pfistrojl pro m&feni
linedrnich rozmérd.

Cilem vyndlezu Jje zvyS8eni pfesnosti
m&fen{ priméru zejména ob&inych drah krouZ-
ki valivych loZisek, zajidténi optimdlni
polohy m&Ficich dotekl vi¥i ob&%iné drdze
krouzkd valivych loZisek a zvySeni Zivot-
nosti m¥Piciho za¥izeni. Uvedeného cile
je dosahovdno vhodnym uspoféddénim systému
t#i planfetovych paralelogrami a k nim
pripojenych prvkd. Prvé dva planietové pe-
ralelogramy jsou uspordéddny za sebou a vii-
%i tPetimu planfetovému paralelogramu jsou
uspoidddény tak, %e smér pohybu jejich po-
hyblivych ¥4sti je kolmy na smér pohybu
pohyblivé Zdsti tietiho planfetového pa-
ralelogramu. K pohyblivé ¥dsti t¥etiho
planfetového paralelogramu je prostfed-
nictvim oto¥ného ¥lenu pfipojeno voditko.
Ne pohyblivych ¥dstech dvou za sebou uspo-
Fadanych planZetovych paralelogramd jsou
proti sobd umistény dva m&Fici doteky a
ddle dvd zkosend voditka ovlddend vidlici.
Pohyb vidlice je odvozen od vadky uchyce-
né na zdkladovém rdmu. Vidlice je opatfena
opgrkou umisténou proti dosedacg plose
bud na pohyblivé &ésti prvého nebo druhého
planfetového paralelogramu. Vzédjemnou po-
1lohu pohyblivych ¥dsti dvou za sebou uspo-
Fédanych planZetovych paralelogremi sle-
duje méiidlo uchycené v jedné a dotykaji-
ci se druhé z t&chto pohyblivych Zdsti
dvou za sebou uspo¥ddanych planZetovych
paralelogrami. M&¥eny krouZek je uloZen
v prizmatu upevnéném ne zdkladovém rému,
jehoZ priloZné deska vede m&feny krouZek
za &elo. Vyndlez je moino vyuZit v loZisko-
vém primyslu. (viz obr. 1)
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Vyndlez se tykd zefizeni k méPeni priméru zejména ob&Znych drah krouZkd valivych loZi-
sek.

Primdr ob%%né drdhy je jednim z nejddleZit&jdich perametrd na kroufku velivého loZiska,
a proto se na jeho m¥Feni kladou stdle v&t3f ndroky. Dosud znémymi mdridly se zji¥iuje pri-
mdr ob&¥né drdhy vidy v ur¥ité konstentni vzddlenosti od zékledninho fela krouZku. P¥i pouZi-
ti dosavednich m&Pidel je pPesnost m&Feni primdru ob&Znych drah zejména u krouZkd kulidko-
vjch, ku¥elikovjch a soudedkovych loZisek znalnd z4visld na poloze ob&%Zné drdhy vid¥i zdklad-
nimu elu krouZku, coi je jednim z hlavnich nedostatkd dosud poufivanych m&fidel.

Uvedeny nedostatek odstranuje ve zna¥né mi¥e zaPizeni k m&Feni priméru zejména ob&%-
nych drah krouzkd velivych loZisek podle vyndlezu. Jeho podstata spo¥ivé v tom, %e dva za
sebou uspofddané planietové paralelogramy, jejich% pevné &&sti jsou piipojeny k pohyblivé
g4sti tretiho planZetového paralelogramu, jsou vi&i tretimu planietovému paralelogramu
s pevnou 24sti pFipevndnou k zékladovému rému yspordddny tak, %e sm&r pohybu pohyblivych
%4sti dvou za sebou uspoPddanych planfetovych peralelogrami je kolmy na sm&r pohybu pohyb-
1ivé dd4sti tPfetiho planZetového paralelogramu.

K pohyblivé Zdsti tPetiho planfetového paralelogremu je prost¥ednictvim otodného &lenu
pFipojeno vodftko. Na pohyblivych Zdstech dvou za sebou uspoiddanych planetovfch paralelo-
gremd jsou proti sobd umistény dva m&Fici doteky a ddle dvd zkosend voditka ovlddand vidli-
ci. Pohyb vidlice je odvozen od valky uchycené na zdkladovém rému. Vidlice je opatiena opér-
kou umisténou proti dosedaci plo3e bud na pohyblivé ¥dsti prvéhoynebo na pohyblivé Zésti
druhého ze dvou za sebou uspé}édanych planfetovych paralelogrami.

Yzéjemnou polohu pohyblivych &&sti dvou za sebou usporddenyeh planfetovych paralelogra-
md sleduje m&ridlo uchycené v jedné a dotykajici se druhé z t8chto pohyblivych Zdsti dvou
za sebou uspoiddanych planfetovych paralelogramd. Dal¥f podstatou vynélezu je io, %e méfe-~
ny krou¥ek je ulofen v prizmatu upevniném ne zékladovém rému, jehoZ p¥ifloZnd deska vede
mé¥eny krouZek za &elo. ’

Na pfiloZeném vykrese je zndzornéno zafizeni podle vyndlezu k m&¥en{ primdru ob&inych
dreh kroufkd kulilkovych loZisek, kterd jsou nejlastéji pou%ivédna., Obr. 1| predstavuje pifi-
kladné usporddéni zef{zeni podle vyndlezu k m&Fent prim&ru obdinjch drah krouZkd jédﬁoia-
dych kuligkovych lo%isek, obr. 2 predstavuje p¥ikledné uspordddni zefizeni podle vyndlezu
pro m&Feni prim&ru obdinych drsh krou¥kld dvouradych kulilkovych loZisek. .

Zatizeni sestévd ze t¥{ planZetovych paralelogrami 1, 2, 3, 2 nich% kaZdy obsahuje
pevnou st la, 28, 3a a pohyblivou tést 1b, ;h, 3b. Prvé dva planZetové paralelogramy 1,
2 jsou uspordddny za sebou a vi&i tfetimu planZetovému peralelogremu 3 jsou orientovény
tak, %e smér pohybu jejich pohyblivych Céstdi 1b, 2b je kolmy na smdr pohybu pohyblivé &ds-
ti 3b tPetiho planietového paralelogramu 3.

Pevné ¥4sti la, 28 dvou za sebou uspofddanych planfetovych paralelogremi 1, 2 jsou
pfipojeny k pohyblivé ¥dsti 3b tietiho plan¥etového perslelogremu 3. Pevnd ¥dst 3a t¥etiho
planietového paralelogramu 3 je zakotvena k zdkladovému rému 4. K pohyblivé Edsti 3b t¥eti-
ho planifetového paralelogramu 3 je prost¥ednictvim oto&ného &lenu 13 pFipojeno voditko 14.
Na pohyblivych & stech ib, 2b dvou za sebou uspofddanych planietovych,paralelogramﬁ 1, 2
jsou proti sobd umistdny dva méFici doteky 5, & a ddle avé zkosend voditka 7, 8 ovlddand
vidlici 9.

Pohyb vidlice 9 je odvozen od va¥ky 10 uchycené na zékladovém rédmu 4. Vidlice 3 Je
opat¥ena opsrkou 11 umistdnou proti dosedaci plode 12 na pohyblivé &dsti 2b druhého plenie-
tového paralelogremu 2. U jiné moZné varienty uspofddédni je opdrka 1] umisténa proti dose-
daci plo3e 12 ne pohyblivé ¥dsti 1b prvého planZetového paralelogramu 1. Vzdjemnou polohu
pohyblivych 24sti 1b, 2b dvou za sebou uspotddenych planietovych paralelogrami 1, 2 sleduje
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mdtidlo 16. M&Fidlo 16 je uchyceno v pohyblivé &dsti 1b prvého plenifetového paralelogramu
1 a dotykd se pohyblivé gdsti 2b druhého planietového paralelogramu 2.

U jiného mo#¥ného uspofddéni je m&¥idlo 16 uchyceno v pohyblivé #dsti 2b druhého plan-
fetového peralelogramu 2 a dotykd se pohyblivé Zdsti 1b prvého planZetového peralelogremu 1.
Méfeny krou¥ek 17 je uloZen v prizmatickém nosidi 15 upevnéném na zdkladovém rdmu 4. Pri-
loZnd deska 4g zdkladového rému 4 vede n&ieny krouiek 17 za &elo.

Zerizeni podle vyndlezu se nastavuje pomoci etalonového kroufku, ktery mé tvar mé&rené-
ho kroufku 17.. Etalonovy§ krouZek se vlof do prizmatu 15 a souZasnd se pfitla¥f ¥elem na
priloZnou desku 4a zdékladového rému 4. Systém t¥{ plenZetovych psralelogremy |, 2, 3 se
axidlng ustavi za ob&%nou drdhu etalonového krouzku pomoci voditka 14. M&Fici doteky 5, 6
se ustavi na pohyblivych ¥lenech ]b, 2b dvou za sebou usporddanych planfetovych paralelo-

gramd 1, 2 tek, aby byly v doteku s ob&Znou drahou etalonového krouZku,

Nakonec se ustavi m&¥idlo 16 tak, aby ddaj na m&tidle 16 souhlasil s hodnotu rozméru
etalonového krou¥ku. Vidlici 9 se nejprve odsunou zkosend voditka I, 8, co% zplsobi odds-
leni mdFicich dotekl 3, § od ob&¥né drdhy etelonového kroufku v radidlnim sm&ru. V dals{
fdzi vykyvovdni vidlice 9 narazi opérka 1l na dosedaci plochu 12 na pohyblivé ¥dsti 2b
planZetového peralelogramu 2 a cely systém planZetovych peralelogremd 1, 2, 3 v&etnd m&ri-
cich dotekd 5, 6 a voditka 14 se 0dd&l{ v axidlnim sméru od etalonového krouZku iek, ¥e eta-

lonovy krouZek lze vyjmout z prizmatického noside 12 a misto n&j vloiit méreny kroufek 17.

Vidlice 2 se vrdt{ do pivodn{ polohy co¥ zpisobi, %e m&fici doteky 5, 6 i s voditkem
14 se axidlné pFibli#1 a pak v radidlnim sméru dosednou na obs¥nou dréhu m&¥eného kroutku
17, Jeji% primér je m&%Fen v nejhlubifm mistd dréhy. Méteni v nejhlubdim mistd ob&Zné drdhy
" m&Peného krouku 17 je zarudno uspo¥dddnim méiicich dotekd 3, & pfesnd proti ose voditka

14 a to ji# p#i vyrob& celého zarizeni.

Tim, %e je zarudena optimdlni poloha m&Ficfch dotekd vi¥i ob&%né drédze, nap¥. u krou¥-
k8 kuligkovych loZisek je to v nejhlubsfm mistd ob&né dréhy, se zvySuje presnost mdteni.
Primér ob&¥né drdhy m&Feného krouzku 17 se vyhodnoti z ddaje m&*idla 6.

Zarizen{ podle vyndlezu Je urdeno vyhradns pro automatickou kontrolu ob&inych drah
kroufkd Jek jednoradych,tak i dvoutadych kuli®kovych loZisek. Phednosti zaPizeni je jedno-
duché vyroba i sefizovéni. V disledku pouZiti planZetovych prvkd nevznikeji pii premisfo-
véni jednotlivych &lend pasivni odpory & nedochdzi ani k Jjedich opotiebeni. Za¥izeni podle
vynélezu méd mnohem v&t3{ presnost i Zivotnost ne systémy se suvnd nebo valivé uloZenymi
pohyblivymi ¥leny.

PREDMET VYNLALEZU

i. Zerizeni k m&fen{ primdru zejména ob&Znych drah krouZkid valivych loZisek vyzna&ené
tim, %e dva za sebou usporddané planfetové paralelogramy (1, 2), jejich? pevné &4sti (la,
2a)’ Jsou pFipojeny k pohyblivé ¥&sti (3b) tfetiho planfetového paralelogramu (3), Jjsou
spojeny pres t¥et{ planfetovy peralelogram (3) s pevnou ¥4stf (3a) k zdkladovému rdmu (4)
pfifemf smér pohybu pohyblivych Zést{ (1b, 2b) dvou za sebou uspodédanych planfetovych
paralelogrami (1, 2) je kolmy na smér pohybu pohyblivé ¥dsti (3b) t¥etfho planfetového pa-
ralelogramu (3), k ni% je_prostfednictvim otoZného Zlenu (13) pfipojeno veditko (14), p¥i-
tem¥ ne pohyblivych ¥4stech (1b, 2b) dvou za sebou uspofddanych planZetovych paralelogra-
md (1, 2) jsou proti sobd umistény dva m&fici doteky (5, 6) a ddle dvs zkosend voditke
(7, 8) oviddend vidliei (9), jeji% pohyb je odvozen od vaZky (10) uchycené ne zékladovém
rému (4) s tfm, %e vidlice (9) je opatdena opdrkou (11) umistdnou proti dosedaci ploe (12)
bud na pohyblivé Zésti (1b) prvéhoynebo na pohyblivé ¥ésti (2b) druhého ze dvou za sebou



3 211267

usporddanych plan¥etovych paralelogrami (1, 2), pri¥emZ vzdjemnd poloha pohyblivych ésti
(1b, 2b) dvou za sebou uspo¥ddanych planZetovych paralelogramd (1, 2) je sledovéna m&Fidlem
(16), které je uchycené v jedné a dotyké se druhé z téchto pohyblivych g8sti (1b, 2b) dvou
za sebou usporddenych plenZetovych paralelogrami (1, 2).

2. Zarfzeni podle bodu 1 vyznafené tim, e na zékladovém rému (4) je upevn&n prizmatic-
k¥ nosi& (15) pro uloZeni m&Feného krouZku.

2 vykresy

Severografia. n. p., z_évodv7, Most
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