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Moteur a force de levier
But : Avoir de I’énergie sans pollution
Dessin No1

I1 y a un tube et & chaque bout il y a un poids (26 a gauche et 27 a
droite). Lorsque la roue fait un demi-tour le poids (26) est a droite et le poids
(27) est a gauche. En maintenant les poids completement decentres nous

obtenons la force de levier.
Dessin No 2

On a une coupe qui montre 1’arbre-de commande (1) avec les plaques
(4) auxquelles sont les coussinets (3) qui permet le déplacement du tube (2)
qui supporte les poids (10). Ces plaques (4) peuvent tourner dans un sens ou
dans 1’autre sur 1’arbre de commande (1). Les ressorts (5) maintiennent les

. plaques (4) au centre. Ces ressorts (5) sont a appuyer sur des points de portée
et d’arrét (6).

Dessin No 3

- Ce principe de force de levier a besoin d’un systéme pour remonter les
poids ((dessin Nol) 28 et 29) et finir de ramener les poids (30,31 et 26) au
centre. La chaine (9) fait monter le poids (10). Lorsque le poids (10) monte,

'ses coussinets (7) roulent sur une plaque (14). Le cceur (8) de 1’engrenage

(12) est fait de fagon spéciale (Dessin No 4). La chaine (9) est supportée par
une plaque (32) lorsqu’elle monte le poids (10). Aux endroit ou le poids (10)
ne porte pas sur la chaine (9), la chaine roule sur des coussinets (38) et ces
coussinets (38) sont poussés par un systéme de ressort (5). Chaque systeme
de remontee de poids (10), ne remonte qu’un tube (2) & la fois. Ce systéme
devra fonctionner avec un moteur hydraulique.
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Dessin No 4

Le cceur (8) des engrenages (12) est bat1 avec un systeme de ressort
(5), de point de portée et d’arrét ((stopper)6).

Dessin No §

Ici on voit le méme fonctionnement qu’au dessin No 3, sauf que I’on
aura deux, trois ou quatre sections et que 1’on peut ajuster la révolution
d’une section a 1’autre par le nombre de dents aux engrenages (34). Ce
systeme prend les huit tubes (2) et peut fonctionner a chaine ou avec moteur
hydrauhque |

Dessin No 6

Ce systeme .de remontée de poids (10) fonctionne comme le Dessin

‘No 2. sauf qu’il n’y a pas de chaine, mais seulement des engrenages (12) qui

sont toutes reliées par des chaines (15) pour transmettent la puissance et qui

roulent sur engrenages (34) avec lesquelles on ajuste la révolution. Ce

systéme peut faire remonter les huit tubes et peut fonctionner 3 chaine ou
avec moteur hydraulique.
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Liste de piece

Arbre de commande seul ou dans lequel le tube traverse

Tube au bout desquels sont les poids

Coussinet sur lequel les tubes roulent

Plaque amovible sur ’arbre de commande

. Ressort

Point de portée et d’arrét (stopper)

Coussinet

Intérieur d’engrenage a ressort ou cyhndre a 1’huile ou gaz comprime

avec ressort intégre
9. Chaine avec dent

10.Poids
11.Source de 1’auto puissance ou puissance extérieur

12.Gros engrenage

13.Dents des poids .

14.Plaque qui supporte les poids
15.Chaine du petit engrenage
16Cyllﬂdl' v ‘
17.Systeme qui permet 1a position arrét
18.Pivot du systeme d’arrét
19.Systeme de boyau hydraulique

PN EWND -

‘

20.Les systemes de remonter des poids No 10 peuvent étre installés en

haut sur le grand cercle exténieur

21.Engrenage intérieur, tout le tour tourne les pompes et moteurs
hydrauliques

22.Rond exterieur qui tourne sur le rond intérieur

23.Rond intérieur sur lequel le No 22 tournes

24.Bras qui relit le rond extérieur 3 un grand cercle extérieur

25.Ce numéro nous montre ou on peut placer les systémes qui tirent les
poids

26.Poids a gauche

27.Poids a droite

28.Poids du bas a remonter

29.Poids de coté a remonter

30.Poids de c6té a ramener au centre

31.Poids de coté a ramener au centre

32.Plaque qui supporte la chaine
33.
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34.Petit engrenage

35.Pompe Hydraulique

36.Pompe hydraulique avec engrenage
37.Moteur hydraulique avec engrenage
38.Coussinet sur systeme de montee des p01ds
39.Grand cercle extérieur

40.Chaine a rouleau

41.Dent qui accroche

42.Chaine avec dent qui accroche

43.Dent ou crochet pour s’accrocher aux poids
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Dessin No 7

. e numéro 36 est une pompe hydraulique et est actionnée lorsque le
poids (10) avec un engrenage (12) roule sur I’engrenage (21). La pompe (36)
envole ’huile au numéro 37 qu est un moteur hydraulique reli¢ par le
systeme de boyaux (19). Le numéro 37 est forcé de rouler et de monter.
Derriere le 36 il y a un moteur comme le 37 et derricre le 37, il y a une
pompe comme le 36. Par la rotation la pompe 35 sera la ou est le 36, le 36
sera la ou est le 37 et le moteur qui est derriere le 36 tournera et fera monter
le 37. comme on peut comprendre chaque poids (10) aura une pompe (36)
d’un c6té€ et un moteur (37) de ’autre c6té. Tous ces moteurs (17) et pompes
(36) seront interconnectées et c’est ce qui permettra la montée des poids

(10).
Dessin No 8

Le numéro 25 nous montre que tous les systemes pour remonter les
poids ((10) Dessin No 3-5-6) peuvent tous étre place a cette endroit et tirer
les poids (10). On s’accroche différemment aux poids (10), voir dessin 17
No 43.

Dessin No 9

Le systeme est en marche, on voit le systéme de remonté de poids (10)

qui est 1nstallé sur une structure (17).
Dessin No 10

Lorsque le cylindre (16) est fermé, le systéme est en arrét.

Dessin No 11

Mé€me chose qu’au Dessin No 10 lorsque le cylindre (16) est fermé, le

systeme est en arrét.
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Dessin No 12

Méme chose qu’au Dessin No IO.et 11, lorsque le cylindre est fermé
le systeme est en arret.

Dessin No 13

‘ On voit la machine au complet en marche. Elle porte sur rond (23)
d’acier intérieur. Sur le rond (23), 1l y a un autre rond (22) qui par des bras
(24) est reliés au grand cercle extérieur (39). Lorsque I’on tourne ce grand
cercle (39) tous les poids (10) sont décentrés vers le bas et de ce fait la

machine s’arréte de tourner. (voir Dessm No 14)

Dessin No 14 '

Tous les poids sont décentrés vers le bas et la machine est en arrét. On
fera tourner la machine par des moyens connu. .

Dessin No 15

Ce dessin nous montre la machine en marche et lorsque la machine
tourne au complet de la méme fagon qu’au Dessin No 14/ la machine
S arrete On la fait toumer la machine par un moyen connu.

Dessin No 16

Pour remettre en marche, on la raméne 2 la position des Dessins No
13 et 15 et la machine se remet en marche. Le No 11 dans plusieurs dessin
nous montre le départ de la puissance pour actionner les trois systéme de
monte de poids ((10) voir Dessin ). Pour remettre la machine en marche
on aura besoin d’une puissance extérieur. Aprés que la machine est en
marche, elle pourra tourner de facon auto suffisante.
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Dessin No 17

En generale on utilisera tous genre d’ engrenage et chaine connu
et dent ((4{)style crochet). Le numéro 4@est le crochet qui est rattaché au
poids (10), que I’on utilisera si on procéde tel que démontré au Dessin No 8.

No, 25
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