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DESCRIPCION
Dispositivo para formar un taladro en una pieza de trabajo

La invencidn se refiere a un dispositivo para formar un taladro en una pieza de trabajo, un equipo de apoyo para tal
dispositivo, un centro de mecanizado y un procedimiento para formar un taladro en una pieza de trabajo.

Los dispositivos correspondientes son basicamente conocidos del campo del mecanizado con arranque de virutas de
piezas de trabajo en un gran nimero de formas de realizacién. El objetivo o la funcion principales de los dispositivos
correspondientes es la formacion de taladros en piezas de trabajo.

Para formar los taladros correspondientes, los dispositivos correspondientes comprenden tipicamente una herramienta
de taladrado. La herramienta de taladrado comprende tipicamente un extremo situado en el lado de accionamiento y,
de forma opuesta a este, un extremo que presenta al menos un filo de taladrar.

EL documento US1831813A divulga un dispositivo segun el preambulo de la reivindicacién 1 y un equipo de apoyo
segun el preambulo de la reivindicacion 11.

En la configuracion de taladros de dificil acceso en piezas de trabajo, un soporte y posicionamiento estables de la
herramienta de taladrado y, por tanto, la formacion exacta del taladro correspondiente pueden suponer un reto, ya que
la herramienta de taladrado tiene que "superar” una longitud libre no apoyada entre su extremo situado en el lado de
accionamiento y su extremo que presenta al menos un filo de taladrar correspondiente.

La invencion tiene el objetivo de proporcionar un dispositivo mejorado para formar un taladro en una pieza de trabajo
y un equipo de apoyo mejorado.

El objetivo se consigue mediante un dispositivo segun la reivindicacion 1 y mediante un equipo de apoyo segun la
reivindicacion 11. Las reivindicaciones dependientes de las mismas se refieren a formas de realizacion posibles del
dispositivo.

El dispositivo aqui descrito esta concebido para formar uno o varios taladros en una pieza de trabajo. En particular, el
dispositivo esta configurado para formar taladros en posiciones de taladrado de dificil acceso o en puntos de una pieza
de dificil acceso, es decir, normalmente en puntos o posiciones poco o nada accesibles con una herramienta de
fresado. En particular, el dispositivo puede configurarse para formar taladros alargados, es decir, taladros con grandes
dimensiones de longitud, por ejemplo, dimensiones de longitud superiores a 10 mm, en piezas de trabajo alargadas,
es decir, en piezas de trabajo con grandes dimensiones de longitud, por ejemplo, dimensiones de longitud superiores
a 50 mm.

Un taladro que puede ser formado con el dispositivo, pudiendo tratarse basicamente un taladro ciego o un taladro
pasante, puede por lo tanto formarse en lugares o posiciones de dificil acceso en una pieza de trabajo que ha de ser
provista de un taladro. Como se ha mencionado, los lugares o posiciones de dificil acceso son especialmente aquellos
lugares o posiciones a los que resulta dificil o imposible acceder con una herramienta de fresado.

Un taladro que puede formarse con el dispositivo puede tener una geometria alargada. La profundidad de taladrado o
la dimensiéon de longitud de un taladro correspondiente que puede formarse con el dispositivo puede ser
significativamente superior a la dimension de diametro de la perforacidn. Por lo tanto, un taladro que puede formarse
con el dispositivo puede ser un taladro profundo.

Basicamente, con el dispositivo pueden formarse taladros de cualquier longitud o profundidad.

El dispositivo esta configurado en particular para formar taladros situados de forma céntrica o excéntrica con respecto
a un eje de simetria o eje central de una pieza de trabajo que es, por ejemplo, rotacionalmente simétrica. La pieza de
trabajo puede estar realizada, al menos por secciones, dado el caso en su totalidad, de forma cilindrica hueca o
rotacionalmente simétrica. Una pieza de trabajo en la que se pueden formar los taladros correspondientes con el
dispositivo puede ser, por lo tanto, una pieza de trabajo realizada al menos por secciones, dado el caso en su totalidad,
de forma cilindrica hueca y, por tanto, rotacionalmente simétrica. Por lo tanto, la pieza puede estar realizada, por
ejemplo, a modo de tubo o de forma tubular.

Basicamente, con el dispositivo también pueden formarse taladros en otras realizaciones o geometrias de piezas de
trabajo. El dispositivo no se limita a la formacion de taladros en la zona del didametro interior de una pieza de trabajo,
el dispositivo también se puede utilizar para formar taladros en la zona del didmetro exterior de una pieza de trabajo.

Independientemente de su geometria, la pieza de trabajo se forma tipicamente a partir de un material mecanizable,
es decir, tipicamente un metal como, por ejemplo, el acero.
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Para formar los taladros correspondientes, el dispositivo comprende una herramienta de taladrado. La herramienta de
taladrado puede estar realizada de forma alargada. En general, cualquier herramienta de taladrado con la que se
pueda formar un taladro en una pieza de trabajo puede considerarse una herramienta de taladrado correspondiente.
La herramienta de taladrado puede ser una taladradora de taladrado profundo o una taladradora de un solo labio; son
concebibles otras realizaciones de la herramienta de taladrado. La herramienta de taladrado comprende tipicamente
un extremo de accionamiento y, de forma opuesta a este, un extremo que presenta al menos un filo de taladrado. De
este modo, la herramienta de taladrado esta provista en un extremo de una interfaz de accionamiento para el
acoplamiento transmisor de fuerza o de par con un equipo de accionamiento que genera una fuerza de accionamiento
0 un par de accionamiento, en particular un equipo de accionamiento a motor, y en el otro extremo, de al menos un
filo de taladrado.

El dispositivo comprende ademas un equipo de apoyo asignable o asignado a la herramienta de taladrado. El equipo
de apoyo esta configurado para apoyar la herramienta de taladrado en una o varias zonas de apoyo formadas por el
equipo de apoyo. Las zonas de apoyo tipicamente estan dispuestas a lo largo del eje longitudinal de la herramienta
de taladrado. Por lo tanto, el equipo de apoyo esta concebido en particular para apoyar la herramienta de taladrado a
través de una o varias zonas de apoyo que pueden estar dispuestas o estan dispuestas a lo largo del o de un eje
longitudinal de la herramienta de taladrado. En consecuencia, el equipo de apoyo esta concebido en particular para el
apoyo longitudinal de la herramienta de taladrado a través de zonas de apoyo correspondientes que pueden estar
dispuestas o estan dispuestas a lo largo del o de un eje longitudinal de la herramienta de taladrado. Como se vera
mas adelante, el equipo de apoyo comprende tipicamente uno o varios elementos de apoyo, cada uno de los cuales
forma al menos una zona de apoyo correspondiente.

El equipo de apoyo comprende un cuerpo de base alargado que comprende al menos dos elementos de cuerpo de
base. En este caso, al menos un elemento de cuerpo de base esta montado de manera de forma movil con respecto
a al menos un elemento de cuerpo de base adicional, para cambiar la dimension de longitud del cuerpo de base. La
posibilidad de modificar la dimensiéon de longitud del cuerpo de base dada por el montaje movil de al menos un
elemento de cuerpo de base con respecto a al menos un elemento de cuerpo de base adicional permite una adaptacion
individual de la longitud del equipo de apoyo y, con ello, también una adaptacion individual de la longitud de la zona
en la que pueden formarse zonas de apoyo para apoyar la herramienta de taladrado a través del equipo de apoyo.

El movimiento de un elemento de cuerpo de base montado de forma movil en relacién con al menos un elemento de
cuerpo de base adicional, que también puede estar montado de forma movil, tipicamente incluye o representa una
componente de movimiento de traslacion, es decir, una componente de movimiento a lo largo de un eje de traslacion.
Un eje de traslacion correspondiente se extiende tipicamente paralelamente al eje longitudinal de la herramienta de
taladrado. El movimiento de un elemento de cuerpo de base montado de forma mdévil en relacion con al menos un
elemento de cuerpo de base adicional puede ser, por ejemplo, un movimiento de desplazamiento o de empuje.

La realizacion de multiples piezas del cuerpo de base tal como se ha descrito y la consiguiente posibilidad de mover
al menos un elemento de cuerpo de base con respecto a al menos un elemento de cuerpo de base adicional ofrece
una posibilidad de apoyo variable (en longitud) para la herramienta de taladrado para un gran nimero de aplicaciones
de taladrado diferentes, es decir, en particular para un gran nimero de taladros y/o piezas de trabajo que difieren con
respecto a su posicionamiento en o dentro de la pieza de trabajo y/o sus dimensiones de longitud. En cualquier caso,
debido a la posibilidad de apoyo de la herramienta de taladrado, que puede configurarse individualmente y de forma
variable (en longitud), puede garantizarse un soporte y/o montaje o posicionamiento estable de la herramienta de
taladrado y, por tanto, una formacion exacta de los taladros correspondientes mediante el equipo de apoyo, ya que la
herramienta de taladrado no tiene que "superar" una gran longitud libre sin apoyo entre su extremo situado en el lado
de accionamiento y su extremo que presenta al menos un filo de taladrar correspondiente, ni siquiera en el caso de
posiciones de taladrado de dificil acceso.

De esta manera, se proporciona un dispositivo mejorado para formar un taladro en una pieza de trabajo.

En particular, los respectivos elementos de cuerpo de base pueden ser moviles entre si entre una primera y una
segunda posicion, cuyas posiciones se correlacionan respectivamente con determinadas dimensiones de longitud del
cuerpo de base. De este modo, al menos un elemento de cuerpo de base puede montarse de forma mévil en relacion
con al menos un elemento de cuerpo de base adicional entre una primera posicion, es decir, por ejemplo, una posicién
extendida, que se correlaciona con una primera dimension de longitud del cuerpo de base, y al menos una posicion
adicional, es decir, por ejemplo, una posicion retraida, que se correlaciona con una dimension de longitud adicional
del cuerpo de base, que es diferente de la primera dimension de longitud del cuerpo de base. Evidentemente, es
posible que los respectivos elementos de cuerpo de base también puedan moverse a posiciones intermedias situadas
entre las respectivas primera y segunda posiciones. Por lo tanto, los respectivos elementos de cuerpo de base, dado
el caso, pueden moverse sin graduacién entre las respectivas posiciones primera y segunda.

El cuerpo de base puede estar realizado de forma telescopicamente extensible. Por lo tanto, el cuerpo de base puede
formar una disposicion telescdpica que comprenda varios elementos telescdpicos o ser parte integrante de tal
disposicidn. En este caso, un primer elemento de cuerpo de base puede formar un primer elemento telescopico o estar
acoplado a tal elemento, y al menos un elemento de cuerpo de base adicional puede formar un elemento telescopico
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adicional, soportado de forma mdvil con respecto al primer elemento telescépico, estando guiado de forma telescopica
0 acoplado a este.

En al menos un elemento de cuerpo de base puede estar dispuesto o formado al menos un elemento de apoyo que
forma una zona de apoyo para la herramienta de taladrado. Por consiguiente, los respectivos elementos de cuerpo de
base pueden estar equipados respectivamente con al menos un elemento de apoyo correspondiente. No obstante,
también es posible que los elementos de cuerpo de base individuales no estén equipados con un elemento de apoyo
correspondiente. Por lo tanto, el efecto de apoyo que puede conseguirse por medio del equipo de apoyo puede
ajustarse especificamente mediante el nimero y la disposicidon de los respectivos elementos de apoyo. En una
configuracién a modo de ejemplo, en el o un primer elemento de cuerpo de base y en al menos un elemento de cuerpo
de base adicional puede estar dispuesto o formado al menos un elemento de apoyo que forma una zona de apoyo
para la herramienta de taladrado.

Un respectivo elemento de apoyo puede, por ejemplo, estar formado por o comprender una abertura de alojamiento
abierta o cerrada para la herramienta de taladrado. Las dimensiones de una abertura de alojamiento correspondiente,
es decir, en particular su geometria de seccién transversal, estan adaptadas tipicamente a las dimensiones de la
herramienta de taladrado, es decir, en particular su geometria de seccién transversal, de modo que la herramienta de
taladrado pueda ser apoyada de forma estable. En una version cerrada de una respectiva abertura de alojamiento, la
herramienta de taladrado puede atravesar una respectiva abertura de alojamiento al menos por secciones, dado el
caso en su totalidad.

Es concebible disponer o configurar los respectivos elementos de apoyo de forma separable (sin dafarlos ni
destruirlos) en los respectivos elementos de cuerpo de base, lo que ofrece mas grados de libertad con respecto a un
efecto de apoyo adaptable individualmente. La disposicidn o configuracion separable de elementos de apoyo en
elementos de cuerpo de base puede realizarse, por ejemplo, mediante la acciéon conjunta por unién geométrica y/o
forzada de elementos de fijacidn situados en el lado del elemento de apoyo y, en particular, elementos de fijacidén
correspondientes situados en el lado del elemento de cuerpo de base. Los elementos de fijacion correspondientes
pueden, por ejemplo, estar formados por elementos de fijacidn por enclavamiento o enroscado o comprenderlos.
Basicamente, también son concebibles posibilidades de fijacidn distintas a la fijacion por unién geométrica y/o forzada,
es decir, por ejemplo, posibilidades de fijacion magnética.

El cuerpo de base puede estar formado al menos por secciones, dado el caso en su totalidad, como perfil hueco. En
consecuencia, los respectivos elementos de cuerpo basico cuerpo también pueden estar configurados como perfil
hueco, al menos por secciones, dado el caso en su totalidad. El cuerpo de base o los respectivos elementos de cuerpo
de base tienen por tanto un volumen interior en el que pueden estar dispuestos o formados uno o varios componentes
funcionales del equipo de apoyo.

La configuracién del cuerpo de base o de los respectivos elementos de cuerpo de base como perfil hueco es
particularmente Util para la realizacion telescopicamente extensible del cuerpo de base mencionado. Una disposicion
telescopica que comprende un primer elemento telescépico y al menos un elemento telescdpico adicional montado de
forma movil telescépicamente con respecto al primer elemento telescépico puede estar dispuesto o formado
correspondientemente dentro del cuerpo de base configurado como un perfil hueco. La posibilidad antes mencionada
de que el cuerpo de base forme una parte integrante de una disposicion telescdpica que comprende varios elementos
telescopicos puede estar realizada por tanto de tal manera que los respectivos elementos telescopicos estén
dispuestos o formados dentro del perfil hueco. En este caso, un primer elemento telescopico puede estar acoplado,
es decir, en particular acoplado en términos de movimiento, a un primer elemento de cuerpo de base, y al menos un
elemento telescopico adicional puede estar acoplado, es decir, en particular acoplado en términos de movimiento, a
al menos un elemento de cuerpo de base adicional. El acoplamiento o acoplamiento de movimiento de los respectivos
elementos de cuerpo de base y los respectivos elementos telescdpicos puede realizarse, por ejemplo, mediante la
accién conjunta por unién geométrica y/o forzada y/o de materiales, de elementos de acoplamiento situados en el lado
del elemento de cuerpo de base y, en particular, de elementos de acoplamiento correspondientes situados en el lado
del elemento telescdpico.

Los elementos de acoplamiento correspondientes pueden, por ejemplo, estar formados por o comprender elementos
de fijacion por enclavamiento o enroscado. Basicamente, también son concebibles otras posibilidades de acoplamiento
distintas a la unién geométrica y/o forzada, es decir, por ejemplo, posibilidades de acoplamiento magnético.

El dispositivo puede comprender al menos un equipo tensor que puede asignarse o esta asignado al cuerpo de base
y esta configurado para generar una fuerza de tensado que mueve un elemento de cuerpo de base, montado de forma
movil, con respecto a al menos un elemento de cuerpo de base adicional. La fuerza de tensado puede actuar de tal
manera que al menos un elemento de cuerpo de base montado de forma mévil se desplace siempre en direccion
distal, es decir, tipicamente siempre en direccion al extremo de la herramienta de taladrado provista de los respectivos
elementos de corte, lo que garantiza un apoyo fiable de la herramienta de taladrado a lo largo de su eje longitudinal.
El equipo tensor puede, por ejemplo, estar formado por o comprender un muelle pretensado adecuadamente.

En este contexto, cabe mencionar que el dispositivo también puede ser asignable o estar asignado a un equipo de
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accionamiento, en particular un equipo de accionamiento por motor, que esta configurado para generar una fuerza
que mueve un elemento de cuerpo de base, montado de forma movil, con respecto a al menos un elemento de cuerpo
de base adicional. Por lo tanto, los movimientos de elementos de cuerpo bdasico también pueden ser controlados
mediante un accionamiento por motor. En este contexto en particular, también es concebible la implementacién de
sensores de movimiento o de distancia, a través de los cuales se puede determinar una desviacion longitudinal exacta
del cuerpo de base o de los respectivos elementos de cuerpo de base. Por consiguiente, el término "equipo tensor"
también puede incluir un equipo de accionamiento correspondiente; un equipo tensor correspondiente, dado el caso,
también puede incluir un equipo de accionamiento correspondiente.

Segun la invencion, el equipo de apoyo o el dispositivo esta fijado a un cabezal de mecanizado asignable o asignado
a la herramienta de taladrado. Para la fijacion del equipo de apoyo o del dispositivo a un cabezal de mecanizado
correspondiente, segun la invencién el equipo de apoyo comprende un cuerpo de fijacion dispuesto o formado en el
cuerpo de base, en particular en un elemento de cuerpo de base, cuyo cuerpo de fijacidén puede fijarse o esta fijado a
un elemento de fijacion correspondiente del cabezal de mecanizado, a través de un elemento de fijacién, en particular
un elemento de fijacion mecanico, en particular de forma separable (sin dafios ni destruccion). Segun la invencion, la
fijacion del cuerpo de fijacidn al cabezal de mecanizado esta realizada mediante la accién conjunta por union
geométrica de al menos un elemento de fijacidn en el lado del cuerpo de fijacion y al menos un elemento de fijacion
correspondiente en el lado del cabezal de mecanizado. Segun la invencion, los elementos de fijacidn correspondientes
que actuan en conjunto por unién geométrica estan formados por o comprenden una seccién de fijacion configurada
a modo o en forma de cola de milano en el lado del cuerpo de fijacidn, y un alojamiento correspondiente para la seccién
de fijacion configurada a modo o en forma de cola de milano. Los elementos de fijacidén correspondientes que actian
en conjunto por unién forzada pueden, por ejemplo, estar formados por elementos de fijacién por enroscado o
comprender estos.

Un cabezal de mecanizado tipicamente esta equipado con un equipo de accionamiento que puede acoplarse o esta
acoplado al extremo situado en el lado de accionamiento de la herramienta de taladrado, en particular un equipo de
accionamiento por motor. Por lo tanto, un cabezal de mecanizado correspondiente comprende tipicamente al menos
un elemento de transmision de fuerza que puede acoplarse o esta acoplado a la herramienta de taladrado, a través
del cual una fuerza de accionamiento que puede ser generada 0 es generada por un equipo de accionamiento
correspondiente puede ser transmitida a la herramienta de taladrado.

Para todas las realizaciones es aplicable que el extremo libre del elemento de cuerpo de base que forma el extremo
libre del cuerpo de base puede estar formado con o comprender un elemento de tope, por ejemplo formado por una
superficie de tope. Durante el funcionamiento del dispositivo, el elemento de tope puede estar en contacto con un
elemento de contratope de la pieza de trabajo, por ejemplo, formado por una superficie de contratope, y garantizar asi
un apoyo estable del cuerpo de base, lo que puede tener un efecto positivo sobre el apoyo de la herramienta de
taladrado. Para el ejemplo de una pieza de trabajo cilindrica hueca, puede estar formado un elemento de contratope
correspondiente, por ejemplo, mediante un escaldn radial formado en el volumen interior de la pieza de trabajo.

La invencién también se refiere a un equipo de apoyo segun la reivindicacidon 11 para un dispositivo como se ha
descrito. El equipo de apoyo esta configurado para apoyar una herramienta de taladrado en al menos una zona de
apoyo y comprende un cuerpo de base alargado que comprende al menos dos elementos de cuerpo de base, estando
al menos un elemento de cuerpo de base montado de forma mdévil con respecto a al menos un elemento de cuerpo
de base adicional, para cambiar la dimensién de longitud del cuerpo de base. Todas las formas de realizaciéon en
relacion con el dispositivo son aplicables de forma andloga para el equipo de apoyo.

La invencién se refiere ademas a un centro de mecanizado segun la reivindicacion 12 para mecanizar una pieza de
trabajo, que comprende al menos un dispositivo como se ha descrito. Todas las formas de realizacién en relacién con
el dispositivo son aplicables de forma analoga al centro de mecanizado. El centro de mecanizado comprende
tipicamente al menos un cabezal de mecanizado. Por lo general, el equipo de apoyo esta fijado de forma separable,
en particular (sin dafiarlo ni destruirlo), a un cabezal de mecanizado asignable o asignado a la herramienta de taladrado
0 al dispositivo. El cabezal de mecanizado tipicamente estd montado en un dispositivo de soporte del centro de
mecanizado de forma mévil en al menos un grado de libertad de movimiento de traslacion y/o rotacion. El centro de
mecanizado puede comprender un almacén de herramientas, en particular de herramientas de taladrado, en el que
pueden almacenarse herramientas, en particular de taladrado. La introduccién y/o extraccion de herramientas de un
almacén correspondiente puede realizarse de forma automatizada, por ejemplo, por medio de un dispositivo de
manipulacion adecuado como, por ejemplo, un robot de manipulacion.

Finalmente, la invencion se refiere a un procedimiento segun la reivindicacion 13 para formar un taladro, por ejemplo
un taladro ciego alargado, en una pieza de trabajo. Segun el procedimiento, se pone en funcionamiento o se usa un
dispositivo, tal como se ha descrito, para formar el taladro descrito. Todas las formas de realizacién relacionadas con
el dispositivo son aplicables de forma analoga para el procedimiento.

Un ejemplo de realizacion de la invencion se explica con mas detalle a continuacion en relacion con los dibujos.
Muestran:
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Las figuras 1 a6 respectivamente una representacion esquematica de un dispositivo segun un primer ejemplo de
realizacion; y
la figura 7 una representacion esquematica de un dispositivo segun otro ejemplo de realizacion.

Las figuras 1 a 6 muestran respectivamente una representacion esquematica de un dispositivo 1 segun un primer
ejemplo de realizacion. El dispositivo 1 se muestra en las figuras 1 a 4 en una alzado lateral, en la figura 5 en una vista
frontal y en la figura 6 en una vista posterior.

La figura 7 muestra una representacion esquematica de un dispositivo 1 segun otro ejemplo de realizacién en un
estado operativo en una vista en perspectiva. El dispositivo 1 esta concebido para formar uno o varios taladros 3 en
una pieza de trabajo 4 (véase la figura 7). Con el dispositivo 1 se pueden formar taladros 3 en posiciones de taladrado
de dificil acceso, es decir, en lugares o posiciones a los resulta dificil o imposible llegar con una herramienta de fresado.
En particular, con el dispositivo 1 pueden formarse taladros 3 alargados, es decir, taladros 3 con grandes dimensiones
de longitud, por ejemplo, dimensiones de longitud superiores a 10 mm, en piezas de trabajo 4 alargadas, es decir, en
piezas de trabajo 4 con grandes dimensiones de longitud, por ejemplo, dimensiones de longitud superiores a 50 mm.
La dimensién de profundidad o de longitud de taladrado de los taladros 3 que pueden formarse con el dispositivo 1
puede ser significativamente superior a la dimension de didmetro de los taladros 3. Por lo tanto, los taladros 3 que se
pueden formar con el dispositivo 1 pueden ser taladros profundos.

El dispositivo 1 puede estar realizado para formar taladros 3 en una pieza de trabajo cilindrica hueca 4, situados de
forma céntrica o excéntrica con respecto a un eje de simetria o eje central de una pieza de trabajo 4 rotacionalmente
simétrica (véase la figura 7). Una pieza de trabajo 4 en la que se pueden formar los correspondientes taladros 3 con
el dispositivo 1 puede ser, por tanto, una pieza de trabajo 4 cilindrica hueca y, por tanto, rotacionalmente simétrica
(véase la figura 7). La pieza de trabajo 4, por lo tanto, puede estar realizada, por ejemplo, a modo de tubo o de forma
tubular. No obstante, con el dispositivo 1 también pueden formarse taladros 3 en otras realizaciones o geometrias de
pieza de trabajos. El dispositivo 1 no se limita a la formacién de taladros 3 en la zona del diametro interior de una pieza
de trabajo 4, con el dispositivo 1 también pueden formarse taladros 3 en la zona del diametro exterior de una pieza de
trabajo 4.

Independientemente de su geometria, la pieza de trabajo 4 esta formada por un material mecanizable, es decir,
tipicamente un metal como el acero.

Para formar los taladros 3 correspondientes, el dispositivo 1 comprende una herramienta de taladrado 2. La
herramienta de taladrado 2 puede ser, por ejemplo, una taladradora de taladro profundo o una taladradora de un solo
labio; son concebibles otras versiones de la herramienta de taladrado 2. La herramienta de taladrado 2 comprende un
extremo 2b situado en el lado de accionamiento y, de forma opuesta a este, un extremo 2a que presenta al menos un
filo de taladrar (no representado). De este modo, la herramienta de taladrado 2 esta provista en un extremo de una
interfaz de accionamiento para el acoplamiento transmisor de fuerza o de par con un equipo de accionamiento (no
mostrado) que genera una fuerza de accionamiento o un par de accionamiento, en particular por motor, y en el otro
extremo con al menos un filo de taladrar.

El dispositivo 1 comprende ademas un equipo de apoyo 5 asignado a la herramienta de taladrado 2. El equipo de
apoyo 5 esta concebido para apoyar la herramienta de taladrado 2 en varias zonas de apoyo 6 formadas por el equipo
de apoyo 5. En las figuras 1y 2 se puede ver que las zonas de apoyo 6 estan dispuestas a lo largo del eje longitudinal
L de la herramienta de taladrado 2. De este modo, el equipo de apoyo 5 esta configurado para apoyar la herramienta
de taladrado 2 a través de varias zonas de apoyo 6 dispuestas a lo largo del eje longitudinal L de la herramienta de
taladrado 2 y, de este modo, apoyar la longitud de la herramienta de taladrado 2. Como se vera mas adelante, el
equipo de apoyo 5 comprende varios elementos de apoyo 7, que forman respectivamente al menos una zona de apoyo
6 correspondiente.

El equipo de apoyo 5 o el dispositivo 1 se fija de forma separable, en particular (sin dafarlo ni destruirlo), a un cabezal
de mecanizado 11 que puede asignarse o se asigna a la herramienta de taladrado 2. Para la fijacion del equipo de
apoyo 5 o del dispositivo 1 al cabezal de mecanizado 11, el equipo de apoyo 5 comprende un cuerpo de fijacion 12
que esta dispuesto o formado en el cuerpo de base 8, en particular en el segundo elemento de cuerpo de base 8b, y
que puede fijarse a un elemento de fijacidén correspondiente 14 del cabezal de mecanizado 11 a través de un elemento
de fijaciéon 13, en particular de forma separable (sin dafios ni destruccion). La fijacion del cuerpo de fijacion 12 al
cabezal de mecanizado 11 se realiza mediante la accidn conjunta por unidon geométrica del elemento de fijaciéon 13
situado en el lado del cuerpo de fijacion y un elemento de fijacién 14 correspondiente situado en el lado del cabezal
de mecanizado. Los elementos de fijacidn 13, 14 que actlan en conjunto por unién geométrica estan formados por un
elemento de union geométrica de parte del cuerpo de fijacion 12, es decir, una seccién de fijacion a modo o en forma
de cola de milano, y un elemento de unidén geométrica correspondiente del cabezal de mecanizado 11, es decir, un
alojamiento correspondiente para la seccion de fijacion a modo o en forma de cola de milano (véase la figura 6).

El cabezal de mecanizado 11 esta equipado tipicamente con un equipo de accionamiento (no mostrado), en particular
por motor, que puede acoplarse o esta acoplado al extremo de accionamiento de la herramienta de taladrado 2. Por
tanto, el cabezal de mecanizado 11 comprende tipicamente un elemento de transmision de fuerza (no designado) que
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puede acoplarse o esta acoplado a la herramienta de taladrado 2, a través del cual puede transmitirse a la herramienta
de taladrado 2 una fuerza motriz que puede ser generada o se genera por parte de un equipo de accionamiento
correspondiente.

El equipo de apoyo 5 comprende un cuerpo de base 8 alargado que comprende dos elementos de cuerpo de base 8a,
8b. Aunque en las figuras solo se muestran dos elementos de cuerpo de base 8a, 8b, el cuerpo de base 8 también
podria comprender mas de dos elementos de cuerpo de base 8a, 8b. En este caso, un primer elemento de cuerpo de
base 8a esta montado de forma movil con respecto a un segundo elemento de cuerpo de base 8b, para cambiar la
dimension de longitud del cuerpo de base 8. La posibilidad de modificar la dimensién de longitud del cuerpo de base
8 dada por el montaje movil del primer elemento de cuerpo de base 8a con respecto al segundo elemento de cuerpo
de base 8b permite una adaptacion individual de la longitud del equipo de apoyo 5y, por tanto, también una adaptacion
individual de la longitud de la zona en la que se pueden formar zonas de apoyo 6 para apoyar la herramienta de
taladrado 2 a través del equipo de apoyo 5.

El movimiento del primer elemento de cuerpo de base 8a montado de forma movil con respecto al segundo elemento
de cuerpo de base 8b, indicado porla flecha P1 en las figuras 1, 2, incluye o representa una componente de movimiento
de traslacién, es decir, una componente de movimiento a lo largo de un eje de traslacion. El eje de traslaciéon se
extiende paralelamente al eje longitudinal L de la herramienta de taladrado 2. El movimiento del primer elemento de
cuerpo de base 8a montado de forma movil con respecto al segundo elemento de cuerpo de base 8b puede ser un
movimiento de desplazamiento o de deslizamiento.

A través de la realizacion en varias piezas del cuerpo de base 8 y la consiguiente posibilidad de mover el primer
elemento de cuerpo de base 8a en relacidn con el segundo elemento de cuerpo de base 8b ofrece una posibilidad de
apoyo variable (en longitud) para la herramienta de taladrado 2 para un gran numero de aplicaciones de taladrado
diferentes, es decir, en particular para un gran numero de taladros 3 y/o piezas de trabajo 4 que difieren en términos
de posicionamiento o dimensiones de longitud. Debido a la posibilidad de apoyo de la herramienta de taladrado 2 por
el equipo de apoyo 5, que puede concebirse individualmente y de forma variable (en longitud) segun se requiera,
puede garantizarse un apoyo o soporte estable de la herramienta de taladrado 2 y, por tanto, una formacién exacta de
los taladros 3 correspondientes, ya que la herramienta de taladrado 2 no tiene que "superar" una gran longitud libre
sin apoyo entre su extremo 2b situado en el lado de accionamiento y su extremo 2a que presenta al menos un filo de
taladrar correspondiente.

En los elementos de cuerpo de base 8a, 8b esta dispuesta o formada respectivamente al menos un elemento de apoyo
7 que forma una zona de apoyo 6 para la herramienta de taladrado 2. Por consiguiente, los elementos de cuerpo de
base 8a, 8b estan equipados respectivamente con al menos un elemento de apoyo 7 correspondiente. Aunque no se
muestra en las figuras, también es posible que un elemento de cuerpo de base 8a, ,8b no esté equipado con un
elemento de apoyo 7 correspondiente. Por lo tanto, el efecto de apoyo que puede conseguirse por medio del equipo
de apoyo 5 puede ajustarse de manera selectiva mediante el nimero y la disposicion de los respectivos elementos de
apoyo 7.

En los ejemplos de realizacion mostradas en las figuras, los respectivos elementos de apoyo 7 estan formados a modo
de ejemplo por una abertura de alojamiento cerrada 10 para la herramienta de taladrado 2, o los respectivos elementos
de apoyo 7 comprenden respectivamente una abertura de alojamiento 10 correspondiente. Las dimensiones de las
respectivas aberturas de alojamiento 10, es decir, en particular su geometria transversal, estan adaptadas a las
dimensiones de la herramienta de taladrado 2, es decir, en particular a su geometria transversal, de modo que la
herramienta de taladrado 2 pueda apoyarse de forma estable. En la versidn cerrada mostrada en la figura, la
herramienta de taladrado 2 pasa a través de las respectivas aberturas de alojamiento 10.

Con la ayuda de las figuras 1 a 4, puede verse que el primer elemento de cuerpo de base 8a puede ser movido en
relacion con el segundo elemento de cuerpo de base 8b entre una primera posicion y una segunda posicién, cuyas
posiciones que se correlacionan respectivamente con ciertas dimensiones de longitud del cuerpo de base 8. Asi, el
primer elemento de cuerpo de base 8a es mdvil con respecto al segundo elemento de cuerpo de base 8b entre una
primera posicidon mostrada en las figuras 1, 3, es decir, una posicion extendida que se correlaciona con una primera
dimension de longitud del cuerpo de base 8, y una segunda posicion mostrada en las figuras 2, 4, es decir, una posicion
retraida que se correlaciona con una dimension de longitud del cuerpo de base 8 diferente de la primera dimension de
longitud del cuerpo de base 8, es decir, una posicién retraida que se correlaciona con una dimensién de longitud del
cuerpo de base 8 diferente, es decir, acortada, de la primera dimensiéon de longitud del cuerpo de base 8.
Evidentemente, es posible que el primer elemento de cuerpo de base 8a también pueda moverse a posiciones
intermedias entre la primera y la segunda posicion. De este modo, el primer elemento de cuerpo de base 8a, dado el
caso, puede moverse continuamente entre la primera y la segunda posicion.

En los ejemplos de realizacion mostrados en la figura, el cuerpo de base 8 esta configurado, por ejemplo, de forma
telescopicamente extensible. De este modo, el cuerpo de base 8 comprende una disposicidén telescdpica 9 que
comprende dos elementos telescopicos 9a, 9b. En este caso, el primer elemento de cuerpo de base 8a forma el primer
elemento telescdpico 9a y el segundo elemento de cuerpo de base 8b forma un segundo elemento telescdpico 9b
montado de forma sea movil de forma telescépica con respecto al primer elemento telescopico 9a.
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Por lo tanto, es concebible disponer o realizar los respectivos elementos de apoyo 7 de forma separable (sin dafarlos
ni destruirlos) en los respectivos elementos de cuerpo de base 8a, 8b, lo que ofrece mas grados de libertad con
respecto a un efecto de apoyo adaptable individualmente. La disposicion o formacién separable de los elementos de
apoyo 7 en los elementos de cuerpo de base 8a, 8b puede realizarse, por ejemplo, mediante la accion conjunta por
union geomeétrica y/o forzada de elementos de fijacion situados en el lado del elemento de apoyo (no mostrados) y, en
particular, elementos de fijacidn correspondientes situados en el lado del elemento de cuerpo de base (no mostrados).
Los elementos de fijacion correspondientes pueden, por ejemplo, estar formados por o comprender elementos de
fijaciéon por enclavamiento o enroscado. Basicamente, también son concebibles posibilidades de fijacidn distintas a la
fijacién por unién geométrica y/o forzada, es decir, por ejemplo, posibilidades de fijacion magnética.

El cuerpo de base 8, como puede verse en el ejemplo de realizacidon mostrado en la figura 7, puede estar formado al
menos por secciones, dado el caso en su totalidad, como perfil hueco. En consecuencia, los elementos de cuerpo
base 8a, 8b también pueden estar formados como perfil hueco al menos por secciones, dado el caso en su totalidad.
El cuerpo de base 8 o los respectivos elementos de cuerpo de base 8a, 8b pueden tener, portanto, un volumen interior
en el que pueden disponerse o formarse uno o varios componentes funcionales del equipo de apoyo 5.

La configuracion del cuerpo de base 8 o de los elementos de cuerpo de base 8a, 8b como un perfil hueco es
conveniente para la realizacion telescépicamente extensible del cuerpo de base 8. Dentro del cuerpo de base 8
configurado como perfil hueco puede disponerse o formarse una disposicion telescopica 8 que comprende dos
elementos telescdpicos 9a, 9b que estan montados de manera que pueden moverse uno respecto a otro, tal como se
muestra en la figura 7. La posibilidad de que el cuerpo de base 8 sea parte integrante de una disposicion telescépica
9 que comprenda varios elementos telescdpicos 9a, 9b puede asi realizarse portanto de tal manera que los respectivos
elementos telescopicos 9a, 9b estén dispuestos o formados dentro del perfil hueco. En este caso, un primer elemento
telescopico 9a puede estar acoplado al primer elemento de cuerpo de base 8a y el segundo elemento telescopico 9b
puede estar acoplado al segundo elemento de cuerpo de base 8b. El acoplamiento de los respectivos elementos de
cuerpo de base 8a, 8b y los respectivos elementos telescopicos 9a, 9b puede realizarse, por ejemplo, mediante la
accion conjunta por unidén geométrica y/o forzada y/o de materiales de elementos de acoplamiento situados en el lado
del elemento de cuerpo de base (no mostrado) y, en particular, elementos de acoplamiento correspondientes situados
en el lado del elemento telescdpico (no mostrado). Los elementos de acoplamiento correspondientes pueden, por
ejemplo, estar formados por o comprender elementos de fijacidon por enclavamiento o enroscado. Basicamente,
también son concebibles otras posibilidades de acoplamiento distintas de las de ajuste por forma y/o ajuste por fuerza,
es decir, por ejemplo, posibilidades de acoplamiento magnético.

Para todos los ejemplos de realizacion es aplicable que el dispositivo 1 puede comprender un equipo tensor (no
mostrado) asignable o asignado al cuerpo de base 8 y concebido para generar una fuerza de tensado que mueve el
primer elemento de cuerpo de base 82, montado de forma mdvil, con respecto al segundo elemento de cuerpo de base
8b. La fuerza de apriete puede actuar de tal manera que el primer elemento de cuerpo de base 8a se desplace siempre
en direccion distal, es decir, tipicamente siempre en direccion al extremo (delantero) 2a de la herramienta de taladrado
2 provista de los respectivos elementos de corte, lo que garantiza un apoyo fiable de la herramienta de taladrado 2 a
lo largo de su eje longitudinal L. El equipo tensor puede, por ejemplo, estar formado por o comprender un muelle
pretensado correspondientemente.

En este contexto, cabe mencionarse que el dispositivo 1 también puede ser asignable o estar asignado a un equipo
de accionamiento (no mostrado), en particular un equipo de accionamiento por motor, que esta configurado para
generar una fuerza que mueve el primer elemento de cuerpo de base 8a, montado de forma movil, con respecto al
segundo elemento de cuerpo de base 8b. Por lo tanto, los movimientos de los elementos de cuerpo basico cuerpo 8a,
8b también podrian controlarse mediante un accionamiento por motor. En este contexto en particular, también es
concebible la implementacion de sensores de movimiento o de distancia, a través de los cuales se puede determinar
una desviacion longitudinal exacta del cuerpo de base 8 o de los elementos de cuerpo de base 8a, 8b.

Para todas las formas de realizacion es aplicable ademas que el elemento de cuerpo de base 8a que forma el extremo
libre del cuerpo de base 8 puede estar formado con o comprender un elemento de tope (no designado), por ejemplo
formado por una superficie de tope. Como se muestra en la figura 7, durante el funcionamiento del dispositivo 1, el
elemento de tope puede apoyarse en un elemento de contratope de la pieza de trabajo 4, por ejemplo, formado por
una superficie de contratope, y garantizar asi un apoyo estable del cuerpo de base 8, lo que puede tener un efecto
positivo sobre el apoyo de la herramienta de taladrado 2. Para el ejemplo de una pieza de trabajo 4 cilindrica hueca
que se muestra en la figura 7, se puede formar un elemento de contratope correspondiente, por ejemplo, mediante un
escaldn radial formado en el volumen interior de la pieza de trabajo 4.

El dispositivo 1 puede usarse en un centro de mecanizado (no representado) para el mecanizado con arranque de
virutas de una pieza de trabajo 4. El centro de mecanizado comprende al menos un cabezal de mecanizado 11. El
equipo de apoyo 5 o dispositivo 1 esta fijado tipicamente al cabezal de mecanizado 11, en particular de forma
separable (sin dafarlo ni destruirlo). El cabezal de mecanizado 11 tipicamente estd montado de forma mévil con al
menos un grado de libertad de movimiento de traslacién y/o rotaciéon en un dispositivo de soporte, por ejemplo, tipo
brida (no mostrado) del centro de mecanizado. El centro de mecanizado puede comprender un almacén de
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herramientas, en particular de herramientas de taladrado 2, en el que puedan almacenarse herramientas, en particular
herramientas de taladrado 2. La introduccion y/o extraccion de herramientas de un almacén correspondiente puede
realizarse de forma automatizada, por ejemplo, por medio de un dispositivo de manipulacién adecuado, como por

ejemplo un robot de manipulacién.

Por medio del dispositivo 1, se puede implementar un procedimiento para formar un taladro 3 en una pieza de trabajo
4. El dispositivo 1 se pone en funcionamiento de acuerdo con el proceso para formar un taladro 3 en la pieza de trabajo

4.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo (1) para formar un taladro (3) en una pieza de trabajo (4), que comprende una herramienta de taladrado
(2) que comprende:

un equipo de apoyo (5) asignable o asignado a la herramienta de taladrado (2), que estad concebido para
apoyar la herramienta de taladrado (2) en al menos una zona de apoyo (6), en el que

el equipo de apoyo (5) comprende un cuerpo de base (8) alargado que comprende al menos dos elementos
de cuerpo de base (8a, 8b), estando al menos un elemento de cuerpo de base (8a) montado de forma movil
con respecto a al menos un elemento de cuerpo de base adicional (8b), para cambiar la dimensién de longitud
del cuerpo de base (8), estando el equipo de apoyo (5) fijado de forma separable a un cabezal de mecanizado
(11) asignable o asignado a la herramienta de taladrado (2), en el que

el equipo de apoyo (5) comprende un cuerpo de fijacion (12) que esta dispuesto o realizado en el cuerpo de
base (8) y puede fijarse a un elemento de fijacion (14) del cabezal de mecanizado (11) a través de un
elemento de fijacion (13), y en el que

la fijacion del cuerpo de fijacion (12) al cabezal de mecanizado (11) se realiza mediante la accion conjunta
por unién geométrica de al menos un elemento de fijacion situado en el lado del cuerpo de fijacidén y al menos
un elemento de fijacion correspondiente situado en el lado del cabezal de mecanizado,

caracterizado porque

los elementos de fijacion que actian en conjunto por unién geométrica estan formados por o comprenden
una seccion de fijacion configurada a modo o en forma de cola de milano en el lado del cuerpo de fijacién
(12) y un alojamiento correspondiente para la seccion de fijacion configurada a modo o en forma de cola de
milano.

2. Dispositivo segun la reivindicacién 1, caracterizado porque al menos un elemento de cuerpo de base (8a) esta
montado de forma mdvil con respecto a al menos un elemento de cuerpo de base adicional (8b) entre una primera
posicidn que se correlaciona con una primera dimension de longitud del cuerpo de base (8), y al menos una posicion
adicional que se correlaciona con una dimensién de longitud adicional del cuerpo de base (8) que difiere de la primera
dimension de longitud del cuerpo de base (8).

3. Dispositivo segun la reivindicacion 1 o 2, caracterizado porque el cuerpo de base (8) esta realizado de forma
telescopicamente extensible, en el que un primer elemento de cuerpo de base (8a) forma o esta acoplado a un primer
elemento telescopico (9a) y al menos un elemento de cuerpo de base adicional (8b) forma o estd acoplado a un
elemento telescdpico (9b) adicional, montado de forma telescdpicamente mévil con respecto al primer elemento
telescopico (9a).

4. Dispositivo segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque en al menos un elemento de cuerpo
de base (8a, 8b) esta dispuesto o formado al menos un elemento de apoyo (7) que forma una zona de apoyo (6) para
la herramienta de taladrado (2).

5. Dispositivo segun la reivindicacion 4, caracterizado porque en el primer elemento de cuerpo de base (8a) y en al
menos un elemento de cuerpo de base adicional (8b) esta dispuesto o formado respectivamente al menos un elemento
de apoyo (7) que forma una zona de apoyo (6) para la herramienta de taladrado (2).

6. Dispositivo segun la reivindicacion 4 o 5, caracterizado porque un elemento de apoyo (7) esta formado por una
abertura de alojamiento (10) abierta o cerrada para la herramienta de taladrado (2).

7. Dispositivo segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el cuerpo de base (8) esta formado,
al menos por secciones, como perfil hueco.

8. Dispositivo segun la reivindicacion 7, caracterizado porque dentro del cuerpo de base (8) configurado como perfil
hueco esta dispuesta o formada una disposicion telescopica (9) que comprende un primer elemento telescopico (9a)
y al menos un elemento telescopico adicional (9b) montado de forma movil estando guiado telescépicamente con
respecto al primer elemento telescopico (9a).

9. Dispositivo segun la reivindicacion 8, caracterizado porque el primer elemento telescdpico (9a) esta acoplado a
un primer elemento de cuerpo de base (8a) y el al menos un elemento telescdpico adicional (9b) esta acoplado a al
menos un elemento de cuerpo de base adicional (8b).

10. Dispositivo segin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por un dispositivo tensor asignado al
cuerpo de base (8), que esta concebido para generar una fuerza de tensado que mueve un elemento de cuerpo de
base (8a), montado de forma movil, con respecto a al menos un elemento de cuerpo de base adicional (8b).

11. Equipo de apoyo (5) para un dispositivo (1) segun una de las reivindicaciones anteriores, en el que el equipo de
apoyo (5) comprende un cuerpo de base alargado (8) que comprende al menos dos elementos de cuerpo de base (8a,
8b), en el que al menos un elemento de cuerpo de base (8a) esta montado de forma mévil con respecto a al menos
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un elemento de cuerpo de base adicional (8b), para cambiar la dimensién de longitud del cuerpo de base (8), en el
que el equipo de apoyo (5) esta fijado de forma separable a un cabezal de mecanizado (11) asignable o asignado a la
herramienta de taladrado (2), en el que

el equipo de apoyo (5) comprende un cuerpo de fijacion (12) que esta dispuesto o realizado en el cuerpo de
base (8) y puede fijarse a un elemento de fijacién (14) de un cabezal de mecanizado (11) a través de un
elemento de fijacion (13), en el que

la fijacion del cuerpo de fijacion (12) al cabezal de mecanizado (11) puede realizarse mediante la accién
conjunta por unién geométrica y/o forzada de al menos un elemento de fijacidn situado en el lado del cuerpo
de fijacion y al menos un elemento de fijacion, en particular correspondiente, situado en el lado del cabezal
de mecanizado,

caracterizado porque

los elementos de fijacion que actian en conjunto por unién geométrica estan formados por o comprenden
una seccion de fijacion configurada a modo o en forma de cola de milano en el lado del cuerpo de fijacién
(12), y un alojamiento correspondiente para la seccién de fijacidén configurada a modo o en forma de cola de
milano.

12. Centro de mecanizado que comprende al menos un dispositivo (1) segun una de las reivindicaciones 1 a 10.

13. Procedimiento para formar un taladro (3) en una pieza de trabajo (4), caracterizado porque se usa un dispositivo
(1) segun una de las reivindicaciones 1 a 10 para formar el taladro (3).
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