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Urzqdzenie do sterowania frezarek
Udzielono z mocg od dnia 13 lipca 1948 r.

We frezarkach napedzanych silnikiem elei-
trycznym zwrotnym wykorzystywanym zarazem
do napedu posuwu zachodzi potrzeba stosowania
posuwu specjalnego
zwrotnego, gdyz kierunek posuwu winien by¢é nie-
zalezny od kierunku obrotéw wrzeciona. Stoso-
wane mechanizmy zwrotne skladaja sie z prze-
kltadni z kotami zebatymi. Obstugujacy musi pa-
mietaé, azeby po zmianie kierunku obrotéw silni-
ka zmieni¢ takze przekladnie. JeSli to nie zosta-
nie dokonane — maszyna moze ulec polamaniu,
gdyz zderzaki krahcowe nie sa w tym przypadku

w napedzie mechanizmu

.zdolne do wylaczenia posuwu.

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie, czy-
nigce zbednym stosowanie przekladni zebate]j
zwrotnej, upraszczajace zatem maszyne, a przez
specjalne zespolenie sterowania posuwu ze stero-
waniem silnika — upraszczajace takze obsluge,
czyniac ja niezalezng od pamieci i uwagi obslu-
gujacego.

Na zalgczonym rysunku, obrazujacym jeden
przyktad rozwigzania urzadzenia, fig. 1 przed-
stawia przekréj pionowy, fig, 2 za§ — przekrdj

poziomy tegoz urzadzenia. W saniach 1, w kto-
rych prowadzi sie stol 2, znajduje sie znana prze-
suwka & do sterowania kierunku pusuwu mecha-
nicznego, na przyklad przy pomocy dwu sprze-
giet — prawego i lewego, napedzajacych Srube
pociagowa stolu.

Do przesuwu przesuwki 8 sluzy raczka 4 o-
sadzond na watku 5, na ktGrym zaklinowane sa
takze dZwignia dwuramienna 6 i tarcza zatrzas-
kowa 7 z trzema wycigciami pryzmowymi na ob-
wodzie a, w ktore zaskakuje zatrzask &, w celu
ustalenia polozenia diwigni sterujacej 10, docis-
kany sprezyna 9. Zespol ten jest przesuwny
wzdluz osi waltka 5 w polozenie gérne lub dolne.
Dla utrzymania zespolu tego w polozeniu dol- :
nym lub gérnym sluzy Sruba 11, umieszczona w
saniach 1, ktérej czop wchodzi w rowek f lub
wyciecie g tarczy zatrzaskowej 7. "

Dzwignia dwuramienna 6 posiada dwa czopy
— przedni b i tylny d umieszczone na réznych
poziomach. Ruch tej dZwigni jest przenoszony na
dwuramienng dzwignie¢ sterujgca 10 w ksztalcie
wycinka kola z dwoma wycieciami ¢, e, lezagcymi
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na osi symetrii tego wycinka, w ktore wchodzi
czop przedni b lub tylny d, zaleinie od osiowego
_potozenia zespotu- zwrotnego 4 — 7.

Tarcza 7 posiada réwniez zatoczenia stozko-
we h, naprzeciw ktérych na réznych wysokos-
ciach znajduja si¢ dwa sworznie 72, osadzone
przesuwnie w saniach 1.

Naprzeciw sworzni 12 znajduje sie przelacz-
nik elektryczny dwuguziczkowy, sterujacy Kkie-
runek obrotéw elektrycznego silnika. Dzieki te-
mu urzadzeniu dolne polozenie zespotu zwrotne-
go 4 — 7 powoduje naci$nigcie dolnego guzika i
ruch wrzeciona na priyklad prawy, podezas gdy
w goérnym polozeniu zespolu zwrotnego 4, — 7
zostanie naci$niety gérny guzik, dajacy obroty
wrzeciona na p_rzyklad w lewo. )

Przy takim uktadzie nie mozna zmienié¢ Kkie-
runku obrotéw wrzeciona bez réwnocze$nie wy-
maganego przestawienia osiowego zespotu zwrot-
nego 4 — 7. W tych warunkach ruch raczki 4 w
lewo daje zawsze posuw stolu 2 w lewo — bez
wzgledu na to czy silnik obraca sie w prawo czy
w lewo. ‘

Przestawianie osiowe zespolu zwrotnego 4—7
moze byé dokonywane tylko w polozeniu zevro-
wym, to jest w tym polozeniu, w ktérym obydwa
czopy b i d diwigni dwuramiennej 6 znajduja sie
na osi symetrii dZzwigni sterujacej 10. Aby nie
dopuscié do przestawiania osiowego w innych po-
lozeniach anizeli zerowe — diwignia 10 ma
ksztalt wycinka kolowego o takiej szerokosei, aby
obydwa czopy byly tym wycinkiem w kazdym po-
tozeniu zakryte.

Urzadzenie wedlug wynalazku w potozeniu
dolnym, wskazanym na rysunku dziala nastgpu-
jaco: czop przedni b diwigni 6 wspoélpracuje z
wycieciem ¢ diwigni sterujacej 10, podczas gdy
czop tylny d réwnocze$nie przesuwa sie swobod-

nie ponizej tej dziwigni. Przy przesuwaniu ze-

spolu zwrotnego ‘w polozenie gérne czop przedni
b wysuwa sie z prowadnicy ¢, natomiast czop
tylny d wchodzi w prowadnice tylna e diwigni

sterujacej 10. W dolnym polozeniu zespotu ruch
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raczki 4 w prawo powoduje ruch przesuwki 3
réwniez w prawo. Natomiast w gérnym poloze-
niu zespolu ruch raczki 4 w prawo powoduje ruch
przesuwki 8 w lewo, dajac naped na przykltad
srubie pociagowej stolu od innego sprzegla niz
poprzednio.

Jak z tego widaé, urzadzenie spelnia zadanie
przektadni zebatej zwrotnej, oméwionej na wste-
pie. .
Zalézmy na przyklad, ze przy prawych obro-
tach wrzeciona frezarki zesp6l zwrotny 4, — 7
znajduje sie w dolnym polozeniu. Zatézmy réw-
niez, ze ruch stolu 2 w lewo uzyskuje sie przez
ustawienie raczki 4 w lewo.

Otéz, jezeli teraz zmieni si¢ kierunek obrotéw .
silnika i przesunie si¢ zarazem zesp6t zwrotny
4 — 7 z polozenia dolnego w polozenie gérne -—
ruch raczki 4 w lewo spowoduje i tym razem
ruch stolu 2 w lewo.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do sterowania frezarek skladajg-
ce sie z zespolu zwrotnego osadzonego na pio-
nowym walku z dzwignia jednoramienna
wspoOlpracujaca z jednym ramieniem dziwigii
dwuramiennej zahaczajacej drugim ramie-
niem o przesuwke do sterowania kierunku
posuwu mechanicznego np. przy. pomocy
dwoch sprzegiel prawego i lewego napedzaja-
cych Srube potiagowa stotu, znamienne tym,
ze jego znany zespdl zwrotny skladajacy sie
z raczki (%) zaklinowanej na walku (5) jest
ulozyskowany przesuwnie osiowo w dwa po-
lozenia goérne i dolne, a dZwignia (6) zakli-
nowana na vyalku (5) posiada dwa ramiona,
zaopatrzone w czopy (b) i (d) umieszczone po
przeciwnej stronie walka (5) w dwoéch v6z--
nych poziomach, ktore zahaczaja na przemian
o wyciecie (¢) lub (e) dZiwigni sterujacej (19)
w zalezno$ci od osiowego polozenia zespotu
zwrotnego (4 —7) przy czym na watku (5)
zaklinowana jest znana tarcza zatrzaskowa
(7) z irzema wycieciami pryzmatycznymi na
obwodzie (a) o dlugoSei réwnej wysokoSei
tarczy, w ktore zaskakuje zatrzask (8) do-
ciskany sprezyna (9), stuzacy do ustalania
potozenia dzwigni (10) przy ruchu pionowym
zespotlu oraz posiadajaca rowek (f) i wycie-
cie (¢), w ktére wchodzi $ruba '(11) umiesz-
czona w saniach (1).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1,znamienne tym,

ze tarcza (7) posiada na obwodzie obu plasz-
czyzn czotowych zatoczenia stozkowe (h), na-
przeciw  ktérych na réznych wysokosciach
znajduja sie dwa sworznie (12) osadzone
przesuwnie w saniach (1) oddzialywujace na
znany przelacznik elektryezny dwuguziczko-
wy powodujacy zmiane kierunku obrotu sil-
nika elektrycznego.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
%e dzwignia sterujaca (10) posiada w swej
tylnej czeSci poszerzenie zakrywajace obydwa
czopy (b, d) diwigni dwuramiennej (6), tak
iz przesunigcie osiowe zespolu zwrotnego
mozliwe jest tylko w polozeniu czopéw (b) i
(d) w osi symetrii to jest w pofozeniu zero-
wym. '
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