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- (54) Manipulétor s tytovou rukojet{i pro -polohovini stihlych téles

Vynalez se tyké oboru manipulaini
‘techniky. Redi konstrukci manipuldtoru
.8 upravenou koncovou vidlici.

‘Manipuldtor md tytovou rukojof. opa~
tfenou na jednom konci dvouramennou vidli~
‘¢f, jejii ramena jsou zakon&ena protismér-
né viéi sobé orientovanymi koncovkami se
‘yz& jomnym podélnym piesahem, pfifemwi nej-
;lenii vzéjemns vzddlenost mezi koncovkami
Je vétsi nei tloustka manipulovaného té-
‘lesa.

Manipulétoru lze vyuift piti rudnim
jpoldhovlni téles v prostiedf vysokjch te-
:plot. ve zdravotnd zavadném prostiedi,

‘k polohovéni radioaktivnich téles s nut-~
‘nou distann{ ochranou proti radiaci,

'v polohovéni pro piekdiky nebo vzdélenost
‘nedosaZitelnych objektd.
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Vyndlez fesf manipul&tor pro polohovdni §tfhlych téles.

K dpravé a zménd polohy #tihlych t8les se pouiivajf vétdinou Jednoduché rudnf manipu=
latory, jejichi rukojef je zakondena nejéastéji vidlicf nebo héikem. Nevyhodou této ﬁpravy
Jje nesnadné fixace polohovaného plredmdtu ve smdru, kde zakondenf{ manipulétoru zdstévé ote-
viené, takie vedené téleso snadno z manipuldtoru vyklouzne. Témito manipulétory lze doséh-
nout jen nedokonalé fixace Gdinkem tfecich il pfi vhodném naklopenf rukojeti. P¥i hmotns j-
§ich a zejména zavéSenych télesech Je tento déinek nedostatedny. Jiné konstrukce manipulé-
tord dosahuji fixace vedeného télesa pomoci pohyblivych mechanismd, &im: se Jejich uspoiré~
déni a vyroba komplikuje a funkce Je méné& spolehliva.

Tyto nevfhody odstranuje manipulétor s tyéovou rukojetf{ pre polohovani Stihlych téles
podle vyndlezu, jehoi podstata spodiva v tom, e rukojef je opatifena na Jednom ze svych
konct dvouramennou vidlicf, jejiZ ramena Jjsou zakonéena protismérné vidi sobd orientovany-
mi koncovkami se vzdjemnym podélnym pfesahem, pridemi nejmensi vzéjemnad vzdélenost mezi
koncovkami je vét&{ neZ tloustka manipulovaného télesa.

Vyhodou tohoto uspofadéni podle vynélezu je snadné zaveden{ manipulovaného télesa do
 vVidlice manipuldtoru, natei prostym pootoéenim jsho rukojeti kolem osy dojde k fixaci téle-
84, takle nemiie z manipulétoru vyklouznout a Jeho poloha se d& upravovat ve vdech smdrech

pFitngeh k jeho podélné ose. ' '

Na vykrese je znézornén schematicky prklad.provadoni manipulétoru podle vyndlezu,
kde na obr. 1 je znézornén\nérys a na obr. 2 pidorys manipuldtoru pred zavedenim -anipulo-
&aného télesa, na obr. 3 nérys a na obr. 4 pidorys manipulédtoru po zavedent manipulovaného
iélesa. na obr. 5 Je axonometricky pohled na manipulétor.

Manipuldtor je sestaven tak, Ze rovnobéiné koncovky 4, 5 ramen 2

3 vidlice 1 jsou na

ramena 2, 3

vidlice 1 kolmé a odchyleny od rovxny vidlice 1 a jejich ramen 2. o fthel 45°.

PFi prdci se do manipulétoru zavede mezerou mezi rameny 2, 3 vidlice 1 -anipulované
téleso 7 a pootoéenim rukojeti 6 manipulédtoru se dosidhne jeho ustaveni. Vidl1ce l s rameny
2,3 a jejich koncovkami 4, 5, tvorf{ pii pohledu smérem podélné osy manipulovaného télesa 1
uzavfeny obrazec a obemykaji manipulované téleso J tak, e miZe byt vedeno do viech boénich
smérﬁ bez nebezpeds vyklouznuti.

Popsaného manipuldtoru miZe byt pouzito pii jednoduchém polohovéni téles v prostied{
vyaokych teplot, ve zdravotnd zdvadném prostiedf, k polohovédn{ radiocaktivanfch téles s nut-~
nou distandni ochranou obsluhy proti radiaci, v polohovéni pro ptekdZky nebo vzdélenost ne-
dosaiitelnych td8les a v daldfch podobnych aplikacich,

PREDMET VvYNALEZU
Manipuldtor s tydovou rukojetf pro polohovédn{ stihlych téles vyznadeny tim, Ze ruko-
gei /6/ je opatfena na jednom ze svych koncd dvouramennou vidlic /1/, jeji% ramena /2,3/
Jsou zakonlena protismérnd v(éi sobé orientovanymi koncovkami /4,5/ se vzd jemnym podélnym
piesahen. prictemZ nejmensi vzédjemnd vzdalenost mezi koncovkami /4,5/ ja vité! nei tlouiika
manipulovaného télesa /7/.

1 vykres
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