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Vynélez se tyka zarizeni k sniméni dosa-
Zeni dané polohy pohybového ¢lenu pohdné-
ného elektrickym motorem.

U mnohych zafizeni vyvozujicich ota&ivy
nebo piimocary pohyb prostiednictvim elek-
trického motoru je potfeba snimat dosaZeni
dané urdité polohy pohybového ¢lenu, aby
bylo moZné v této poloze daldi pohyb pohy-
bového &lenu ovladat, napf¥. zastavit, zpoma-
lit atd. TakovA potFeba je nap¥. u obrabé-
cich stroji, kde se ovlddd pohyb suportu,
" nap¥. reverzuje, po dosaZeni urgité polohy.

Dosud zndmé zafizeni pro sniméani dosa- .

Zen{ dané polohy pouZivaji snimade, které
bud pFimo, nap¥. koncové elektrospinade,
nebo prost¥ednictvim vyhodnocovaciho zafi-
zen{ ovladaji elektricky motor, ktery pohéni
pohybovy &len, napf. suport obrdb&ciho stro-
je. Snimacfe byvaji bud kontaktni nebo bez-
kontaktni, dotykové nebo bezdotykové, napt.
fotoelektrické, pneumatické, indukéni, mag-
netické atd. Tato zafizeni pouZivajici pro
sniméni dosaZeni dané polohy snimald je
potfeba instalovat bud p¥imo u pohybového
¢lenu, nebo v jeho blizkosti, Tim je snimag,
popripadé i vyhodnovaci zafizeni vystaveno
plsobeni nepfiznivého prost¥edi stroje, na-
pFiklad zvySené teplot&, prachu, vlhkosti,
coZ m4 negativn{ vliv na Zivotnost, spolehli-
vost .a pfesnost sniméni. To se tfkd nejen
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- .vlastniho snimade, ale i jeho vyhodnocova-

ciho zafizeni. U bezdotykového snimani, ale
i u mnohych dotykovych -se provad{ vlastni
vyhodnoceni sniméni mimo stroj nebo zafi-
zeni, coZ vyZaduje vlastniho propojeni mezi
snimafem a vyhodnocovacim zafizenim, kte-
ré miZe mit rovné&Z negativni vliv na spo--
lehlivost a pofizovaci.ndklady snimaciho za-
Fizeni. '

VySe uvedené nedostatky jsou odstranég-
ny zafizenim k sniméni dosaZeni dané polo-
hy pohybového é&lenu podle vynilezu, jehoZ
podstatou je, Ze hi¥idel motoru elektrického
motoru je mechanicky -spfaZena s pohybo-
vym &lenem se zménou v zatiZeni pri dosa-
Zeni dané polohy, pfi€emZ v napéjecim p¥i-

.vodu elektrického motoru je zapojen snimad

elektrického- proudu, jehoZ vystup je pfipo-
jen na vstup vyhodnocovaciho obvodu.

Tim, Ze se sniméni dosaZeni dané polohy -
pohybového &lenu pohé&néného 'elektrickym
motorem pievddi na snimani elektrického
proudu motoru, neni pot¥eba pouZivat vlast-
nich snimaé¢t polohy s pfislusnym vyhodno-
covacim zafizenim. Tato okolnost ma p¥izni-
vy vliv na sloZitost, na spolehlivost.a pofi-
zovacl néklady. Snimdni elektrického prou-
du motoru a nésledovné vyhodnoceni je jed-
noduché a spolehlivé. Sniméni elektrického
proudu motoru lze s vyhodou provadé&t zcela



, .

mimo vlastni stroj s pohybovym ¢&lenem, tak-
Ze se odstrani nepfiznivy vliv prost¥edi na
snimaci a vyhodnocovaci zafizeni, pfidemZ

k pfenosu informaci mezi vlastnim pohybo-

vym zaFizenim a snimacim zafizenim se vy-
uZivd napéjeciho vedeni elektrického mo-
toru. ' '

znédzornéno zafizen! podle vynélezu. Na obr.

1 je hridel rotoru elektrického motoru 1 me-.

chanicky spfaZena s pohybovym &lenem 2
se zménou v zatiZeni p¥ dosaZeni dané po-
lohy, pFi€emZ v napédjecim p¥ivodu elektric-
kého motoru 1 je zapojen snimaé 3 elektric-
kého proudu, jehoZ vystup je pfipojen na
vstup vyhodnocovactho zafizeni 4. Na obr.
2 je hridel rotoru elektrického motoru 1 me-
chanicky spraZena s pohybovym ¢&lenem 2
pfes mechanismus 5, jehoZ hnaci ¢ast s vy-
raznou zménou v zatiZeni p¥i dosaZeni dané
polohy pohybového €lenu 2 je mechanicky
spfaZena s elektrickym motorem 1, piifem?Z
v nap4jecim privodu elektrického motoru 1
je zapojen snimad 3 elektrického proudu, je-
hoZ vystup je pfipojen na vstup vyhodnoco-
' vaciho zafizeni-4. - :
Zafizeni k sniméni dosaZeni dané polohy
pohybového &lenu pohdn&ného elektrickym
motorem schematicky zrndzornéné na obr. 1
pracuje ndésledujicim zplisobem. Pohybovy
¢len 2, napf. suport obrdb&ciho stroje se po-
hybuje, pohédné&n elektrickym motorem 1. P¥i

dosaZeni dané polohy nastane zména v zati-.

‘Zeni pohybového &lenu 2, napt. suport ne-
jede na pevny doraz. Tim se zmé&ni dosavad-
ni.odbé&r elektrického proudu elektrického
motoru 1, ktery je snimén snimadem 3 elek-
trického proudu a vyhodnocovaci zafizeni 4,
napojené na tento snimaé&, vyhodnoti tuto
zm&nu jako dosaZeni dané, urcité polohy po-
hybujiciho se pohybového €lena 2. Zatizeni
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Na 'pfipojeném vykresu je scHematicky
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podle vyndlezu schematicky zndzorndné na
obr. 2 pracuje obdobnym zpfisobem s tim

- rozdilem, Ze- zména v zatiZeni elektrického

motoru 1 neni odvozena od zmé&ny-v zatiZeni{

_vlastniho pohybového &lenu 2 p¥i dosaZeni .

dané polohy, ale jod vyrazné zmény v zatiZe-
ni hnaci ¢4sti mechanismu 5, ktery je zata-
zen mezi elektrickym motorem 1 a pohybo-
vym ¢&lenem 2. Takovym mechanismem,
u kterého nastane vyraznd zména v zatiZeni
pfi dosaZeni urdité polohy, miiZe byt napf.
ozubené soukoli s neldplnym hnacim ozube-
nym kolem, nebo spojka ovlddand nardZkou
atd. Tim, Ze v mechanismu 5 dochédzi k vy-
razné zm&nd& v zatiZeni p¥i-dosaZeni dané
polohy. pohybového €lenu 2, dochézi i k vy§-
razné zmé&né v odbéru proudu elektrického
motoru 1. Timto usporfdddnim se eliminuje
zm@na v zatiZeni pohybového &lenu 2 b&hem
jeho pohybu, kterd miZe nastat, aniZ se do-
sdhlo dané polohy. Vyraznéd zména v odbé&ru
proudu elektrického motoru 1 charakterizu-

" je jednoznadné dosaZeni dané polohy pohy-

bového é&lenu 2. . ,
Zatizeni k sniméni dosaZeni dané polohy

pohybového &lenu podle vynélezu lze s vy- .

hodou pouZit v3ude tam, kde se jedné o jed-

- noduché provedeni, spolehlivy provoz a kde

neni na zdvadu zména v zatiZeni elektrické-
ho motoru, pripadné& vlastniho pohybového
Clenu, pFi dosaZeni dané polohy. Pf¥itom mi-
Ze dojit u elektrického motoru, p¥ipadn&
u pohybového &lenu jak k zvétSeni zatiZeni,
tak k odleh&eni pifi dosaZeni dané polohy
pohybového &lenu. Tohoto za¥izeni lze po-
uZit zejména k ovl4d4ni chodu rdznych po-
hybujicich se &4sti pohan&nych elektrickym
motorem u obrab&cich strojfi, ale i u délko-
vé ovlddanych zaf¥izeni, nap¥. r@znych uza-
viracich klapek, vrat atd.

PRE‘DMET VYNALEZU

1.. Za¥izeni k sniménf dosaZeni dané polohy
pohybového €lenu, nap¥. suportu, klap-
ky, . pohdnéného elektrickym motorem,

- vyznafené tim, Ze h¥idel rotoru elektric-
kého motoru (1) je mechanicky spraZe-

"*na s pohybovym &lenem (2) se zménou
v zatiZeni pfi dosaZeni dané polohy, p¥i-

CemZ v napédjecim pfivodu elektrického .

motoru (1) je zapojen snimad (3) elek-
trického proudu, jehoZ vystup je pFipojen
‘na ‘vstup vyhodnocovaciho za¥izeni (4).

2. Zafizeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze
hiidel rotoru elektrického motoru (1) je
mechanicky sp¥aZena s pohybovym &le-
nem. (2] pFfes mechanismus (5), napk.
ozubené soukoli s nelplnym hnacim ozu-
benym kolem, jehoZ hnaci &dst s vyraz-
nou zmsnou v zatiZeni p¥i dosaZeni dané
polohy pohybového &lenu (2) je mecha-
nicky sprfaZena s elektrickym motorem
(1) a jehoZ hnand &4st je mechanicky
spfaZena s pohybovym ¢lenem (2).

‘mtz h 25 81- 677



-, 196636

. .

W

Obr: 1

Obr. 2




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

