Warszawa, 14 sierpnia 1933 r.

%

RZECZYPOSPOLITEJ POLSKIEJ

OPIS PATENTOWY 55/, 7

Nr 18193.

Kl. 76 b, 9.

Wilhelm Achter
(Miinchen Gladbach, Niemcy).

Zgrzeblarka.

Zgloszono 17 wizesnia 1930 t.

Udzielono 2§ marca 1933 r.

Przedmiotem wynalazku niniejszego jest
zgrzeblarka, w ktérej do mierzenia grubo-
$ci waty przed walcem zasilajacym stoso-
wany jest zespol walcow, skladajacy sie z
walca dolnego napedzanego, oraz swobod-
nie poruszajacego si¢ walca gérnego.

Kontrola przebiegu pracy zespolu zgrze-
blarkowego, sktadajacego sie z trzech zgrze-
blarek majacych na celu wyréb waty réow-
nomiernie cienkiej, odbywa sig¢ dotychczas
w praktyce zapomocg wazenia odcinkéw
przedziwa okreslonej dlugosci, wycina-
nych od czasu do czasu. Sposéb ten jest u-
cigzliwy i zabiera sporo czasu, a oprécz te-
go w znacznym stopniu zalezny jest od su-
miennos$ci pracownika,

Przedmiotem wynalazku niniejszego jest
zgrzeblarka, zaopatrzona w urzadzenie do

‘w mys$l wynalazku,

doktadnych pomiaréw grubosci waty bez
jakichkolwiek jej uszkodzen. W tym celuy,
w przenosniku zgrze-
blarki, przed walcem zasilajacym, umie-
szczona jest para walcow, ktérej géorny wa-
lec posiada na obydwéch koricach zespoly
dZzwigniowe, sprzezone przegubowo z kori-
cami dwuramiennej dZwigni wyréwnawczej,
zaopatrzonej we wskaznik, wskazujacy po-
chylosé polozenia walca dotykowego, i prze-
suwalne pionowo ltozysko, polaczone prze-
gubowo z drazkiem wskaznikowym, ktéry
podczas przesuwu wskazuje ogélng zmiane
przekroju waty.

Takie wykonanie urzadzenia pomiaro-
wego posiada te¢ zalete, iz umozliwia pod-
czas ruchu kazdorazowo dokladny odczyt
grubosci waty. Na podstawie tego pomiaru,



ktoty nalety rejestrowaé zapomocs samopi-
szacego przyrzadu, mozna kontrolowaé pra-
ce zaspolu zgrzeblarkowego oraz dowolnie
przystosowywaé go do przedziwa.

Na rysunku przedstawione urzadzenie
wedtug wynalazku, przyczem fig. 1 przed-

stawia przekréj podluzny jednej ze
zgrzeblarek potrojnego zespolu zgrze-
blarskiego, zaopatrzonej w urzadzenie

wskaznikowe; fig. 2 — przekr6j zgrzeblar-
ki uwidocznionej na fig. 1 wzdtuz linji II—
11; fig. 3 — inng odmiane wykonania przed-
miotu wynalazku w czesciowym przekroju;
fig. 4 — ustroj przesuwanych tozysk walca
dotykowego.

Zgrzeblarka przedstawiona na fig. 1i 2
otrzymuje ze zgrzeblarki wstepnej potréj-
nego zespolu wate I doprowadzana zapo-
mocg, przenosnika 2 i urzadzenia 3 uklada-
jacego ja, na przenosénik 4. Stad wata prze-
chodzi do urzadzenia wykladajacego 5,
ktére jest ustawione po nadawczej stronie
zgrzeblarki i uklada wate kilku warstwami
na przenosniku 6. Z przenosnika 6 wata do-
staje si¢ pomiedzy walec 7 osadzony obro-
towo w kadtubie maszyny i napedzany za-
pomoca pedni laricuchowej 18, a walec 8
swobodnie lezacy na walcu 7. Nastepnie
wata doprowadzana zostaje przenosnikiem
9 pomiedzy walce wciagane 10, z ktérych
ja zabiera zaopatrzony w obicie zgrzeblaste
beben 11 zgrzeblarki.

Zgrzeblarka zaopatrzona jest w znane
pie¢ par watkéw roboczych 12 i 13 oraz la-
tawiec 14. Z bebna wata przechodzi na
zgrzeblo 15, skad zgarnia ja zgrzebnik 16
i przesyla do ustawionego u wyjscia ze
zgrzeblarki rozdzielacza 17.

- Walec 8 urzadzenia wskaznikowego, le-
zacy na wacie, podtrzymywanej przez wa-
lec 7 osadzony obrotowo w ruchomych to-

- zyskach 20 wodzonych prostopadle w pro-
wadnicach 19 i przymocowanych do kadtu-
ba maszyny moze, dzieki przesuwnosci
swych lozysk, stale podazaé za wszelkiemi
zmianami grubosci waty.

Ruchome Ioiyska posiadaia, na Zzeé-
wnetrznych stronach nozowe wystepy 21,

-na "ktérych opieraja si¢ swobodnie jedno-

ramienne dZzwignie 23 zawieszonemi na niej

«ciezarkami 31, dowolnie nastawianemi. O-

bydwa wolne korice dZwigien 23 sa zagicte
ku dolowi, pozostawiajac wolny dostep do
przenosnika zasilajacego. Dzwignie te s3
osadzone wahatliwie w lozyskach 22, przy-
mocowanych do kadluba maszyny. Dzwi-
gnie 23 sa polaczone zapomocy ciegien 24
z nieréwnoramiennemi dZwigniami posred-
niemi 26, ktére sa osadzone wahatliwie na
jednym z poprzecznikéw konstrukciji ramo-
wej 25, i zapomocsg, ciggien 27 przekazuja
w powigkszeniu wychylenia dzwigien 23,
spowodowane ruchami walca dotykowego
na dZwigni¢ wyréwnacza 28. Dzwignia wy-
réwnawcza w postaci rownoramiennej dZwi-
gni podwoéjnej, zaopatrzonej na koricach w

~‘ciggna 27, osadzona jest wahatliwie w srod-

ku na przesuwnej prostopadle tarczy sli-
zgowej 30, posiadajacej szczeliny prowad-
nicowe 29 przez ktére przechodza trzpie-
nie 32.

Tarcza slizgowa 30 jest zawieszona na
tablicy 33, przytwierdzonej do konstrukcji
ramowej i zaopatrzonej w trzpienie pro-
wadnicze 32. W gérnej czesci tarczy 30 jest
osadzony wahatliwie drazek wskaznikowy
35, poruszajacy sie przed podzialka liczbo-
wq 34, przyczem krétsze ramie tego drazka
polaczone jest z tarcza slizgowa dzZwigni
wyréwnawczej zapomoca ciggna 37, napre-

‘zanego cigzarkiem 36, umieszczonym na

drazek wskaznikowy.

W ten sposéb jednokierunkowe ruchy
obydwoch toiysk walca dotykowego prze-
nosza si¢ za posrednictwem calego szeregu
dZwigni na drazek wskaznikowy tak, iz
wszelka zmiana wysokosci potozenia walca
dotykowego wzgledem walca _dolnego,
wzglednie wszelka zmiana przekroju waty
doprowadzanej do zgrzeblarki, daje si¢ od
czytaé wprost na podzialce.

Czulos¢ urzadzenia wskaznikowego jest,



dzieki “duzej przekladni zespotu dzwignio-
wego tak wielka, ze bez stosowania jakich-
kolwiek s$rodkéw pomocniczych istnieje
mozno$¢ niezawodnego wykrycia nawet
najmniejszych zmian grubosci waty spowo-
dowanych np. nieréwnomiernym biegiem
poszczegélnych zgrzeblarek zespotu.’

W celu zwrécenia szczegélnej uwagi ob-
stugi na mozliwe odchylenie wskazéwki,
drazek wskaznikowy 35 jestipolaczony z u-
mieszczonym w oslonie 38 - wylacznikiem
pradu w ten sposéb, aby odchylenie wska-
z6wki powodowalo zamkniecie sieci 42 pra-
du i powodowalo zapalenie lampki sygna-

towej 39, umieszczonej ponad zgrzeblarka.:

Wskaznik moze byé z korzyscia polaczony
z aparatem samozapisujacym.

W celu szybkiego wskazania obecnosci
cial obcych np. klakéw wiékien lub podob-
nych brylek dostajacych si¢ pomiedzy wal-
ce, dZwignia wyréwnawcza 28 posiada przy-
twierdzong do tarczy slizgowej wskazowke
40, poruszajaca si¢ przed podziatka 41.
ktéra wskazuje uniesienie lub opadanie jed-
nej strony walca dotykowego, a tem samem
daje mozno$é usunigcia ciat obcych.

W innej odmianie wykonania urzadze-

nia wskaznikowego, przedstawionej na fig.

3, wolny walec dotykowy jest osadzony
obrotowo na krétszem ramieniu dwura-

miennej dzwigni 43, ktéra osadzona jest wa-
hatliwie w przytwierdzonem do kadluba
maszyny tozysku 44. Do dluzszego ramie-
nia tej dZwigni jest przymocowane ciggno
24 polaczone z dZwignig posrednia. Sposéb
dzialania tego urzadzenia jest taki sam,
jak i urzadzenia opisanego poprzednio.

Zastrzezeniepatentowe.
Zgrzeblarka ze stala kontrolag gru-

bosci doprowadzanej do niej waty, zaopa-
trzona we wstawiong przed walcami zasi-

lajacemi pare walcow, sprzezona z urza-

dzeniem wskaznikowem, znamienna tem, ze
korice walca  dotykowego (8) polaczone sa
zapomoca, uktadu dZwigniowego (23, 24, 26,
27) z konicami dwuramiennej dzwigni wy-
roéwnawczej (28), na ktérej osadzona jest
wskazowka (40), wskazujaca pochylosé po-
tozenia walca dotykowego (8), przyczem
przesuwne pionowo tozysko (30) tej wska-
zowki polaczone jest przegubowo z draz-
kiem wskaznikowym (35), wskazujacym
podczas przesuwu tozyska (30) ogélna
zmiang przekroju waty.

Wilhelm Achter.
Zastepca: I. Myszczyniski,

rzecznik patentowy.
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Druk L. Boguslawskiego i Ski, Warszawa.
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