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Description
Titre de l'invention : Dispositif de détection de déplacement et/ou de
position de péne, de type dormant, demi-tour ou similaire de ferrure

de verrouillage

[0001]  L’invention concerne un dispositif de détection de déplacement et de position de
péne, tel que péne dormant, péne demi-tour ou similaire de ferrure de verrouillage.

[0002]  La présente invention trouvera son application dans le domaine de la quincaillerie du
batiment et a trait aux dispositifs de détection d’état d’ouverture, de fermeture et de
verrouillage d’une menuiserie de type porte ou fenétre. Elle concerne, plus particu-
lierement, les dispositifs concus pour détecter les différentes positions verrouillées et
déverrouillées d’organes de verrouillage d’une ferrure équipant une telle menuiserie.

[0003] Il est de plus en plus courant d’équiper une porte ou fenétre d’une habitation ou d’un
local technique quelconque d’une fonctionnalité domotique dont elle était dépourvue
au préalable.

[0004]  Ainsi, on trouve actuellement dans le commerce des moyens permettant de s’assurer
a distance du parfait verrouillage d’une porte ou fenétre, voire des moyens de
commande a distance d’ouverture ou de fermeture d’une telle menuiserie, ou encore
des moyens de commande d’ouverture en position de ventilation. En réalité, le marché
actuel propose toute une gamme de moyens de sécurité ou de contrdle applicables a
une porte ou fenétre.

[0005]  En particulier, il est connu plusieurs dispositifs de détection de I’état verrouillé et dé-
verrouillé d’une ferrure de verrouillage équipant une telle porte-fenétre. De tels dis-
positifs de détection peuvent emprunter différentes formes de réalisation et étre de
nature mécanique ou sans contact, électrique voire électronique.

[0006]  Ainsi, il est connu des dispositifs de détection magnétique en mesure de repérer le
déplacement d’une picce de la ferrure de verrouillage lors d’une commande de ver-
rouillage ou inversement de déverrouillage.

[0007] A titre d’exemple, dans le cas d’une porte ou fenétre équipée d’une ferrure de ver-
rouillage, de type crémone ou crémone-serrure, celle-ci comporte un mécanisme de
commande généralement implanté a hauteur du montant avant d’un ouvrant de cette
porte ou fenétre. L’une de ses fonctions consiste a agir sur des tringles de manceuvre
s’étendant en feuillure le long de ce montant de I’ouvrant pour actionner un ou
plusieurs organes de verrouillage. Au travers de renvois d’angle de telles tringles de
manceuvre peuvent €galement étre prolongées au niveau des traverses supérieures et/ou
inférieures de cet ouvrant, 1a encore pour agir sur des organes de verrouillage addi-

tionnels et/ou sur des dispositifs de commande d’ouverture partielle, en abattant ou en-
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trebaillée de I’ouvrant.

Les dispositifs de détection magnétique évoqués plus haut sont trés souvent
implantés parallelement a une telle tringle de manceuvre, en feuillure d’ouvrant ou de
dormant ou dans un entaillage adapté réalis€ au niveau de cette feuillure.

Il existe, par ailleurs, des dispositifs de détection congus pour détecter la position
d’un organe de verrouillage du type p€ne dormant ou péne demi-tour d’un mécanisme
de commande de ferrure de verrouillage. La particularité d’un tel péne réside dans son
déplacement qui intervient perpendiculairement au montant ou la traverse de I’ouvrant
recevant ce mécanisme de commande de la ferrure de verrouillage.

Dans cette direction de déplacement, I’encombrement est habituellement restreint en
raison d’une épaisseur souvent réduite d’un montant ou d’une traverse d’un ouvrant de
porte ou fenétre pour en augmenter le clair de vitrage. Un tel dispositif de détection
magnétique agissant dans cette direction de déplacement d’un péne dormant ou péne
demi-tour représente un encombrement non négligeable, qu’il soit implanté dans le
boitier du mécanisme de commande de la ferrure de verrouillage ou a hauteur de la
gache avec laquelle est amené a coopérer ce péne.

Un tel encombrement additionnel entraine, tres souvent, un entaillage plus
conséquent, selon le cas sur I’ouvrant ou le dormant pour accueillir un boitier de
mécanisme de commande ou de giche plus important.

Par ailleurs, en agissant, par exemple, depuis le dormant pour la détection de la
position d’un péne dormant ou demi-tour correspondant a un mécanisme de ferrure de
verrouillage monté sur un ouvrant de porte ou fenétre, le bon fonctionnement du
dispositif de détection est sensible aux déréglages de position intervenant généralement
dans le temps entre ’ouvrant et le dormant. En effet, un tel déréglage a pour
conséquence une modification de I’entrefer entre le dispositif de détection magnétique
et le péne dont il convient de déterminer la position.

A I’inverse, une implantation sur I’ouvrant d’un dispositif de détection électrique ou
électronique, notamment dans le boitier du mécanisme de commande de la ferrure de
verrouillage, impose de ramener au niveau de cet ouvrant une alimentation électrique.
Si un raccordement filaire est plus fiable dans le temps en comparaison a une ali-
mentation de type autonome, par exemple sous forme de batterie, ce raccordement
filaire doit nécessairement se faire au travers du montage mobile, souvent articulé, de
I’ouvrant sur son cadre dormant.

Un tel raccordement filaire est donc fortement sollicité et présente un risque non né-
gligeable de sectionnement.

Le document WO 02/31295 A1 divulgue un module de sécurité pour une porte. Dans
une étape de pré-verrouillage d'un péne c6té porte est reconnu par le fait que le péne

heurte une lame ressort agencée a I’intérieur de la gache et pivote cette derniere. Le pi-
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votement de la lame ressort déclenche un signal correspondant via un bouton poussoir,
également installé a I’intérieur de la gache, a la suite duquel un systeme d'alarme en
particulier est "armé". Le module de sé€curité présente comme désavantage d’étre
difficile a installer et de nécessiter une giche adaptée pour loger la lame ressort et le
bouton poussoir.

Un premier but visé par I’invention consiste a concevoir un dispositif de détection de
position d’un péne dormant ou péne demi-tour qui soit en mesure de répondre effi-
cacement aux contraintes d’encombrement que représentent les dispositifs de détection
existants.

Un second objectif que se propose d’atteindre cette invention consiste a faciliter
I’implantation d’un tel dispositif de détection sur le dormant d’une menuiserie dont la
ferrure de verrouillage est installée sur un ouvrant, en garantissant sa fiabilité malgré
les risques de déréglage susceptibles d’intervenir entre 1I’ouvrant et son cadre dormant
dans le temps.

Un autre objectif de cette invention consiste a pouvoir associer un tel dispositif de
détection a une ferrure de verrouillage de porte-fenétre sans modification profonde des
composants de la ferrure de verrouillage.

Selon encore un autre objectif de I'invention le dispositif de détection peut équiper
une menuiserie existante, sans entaillage additionnel, ni démontage des composants
d’une ferrure de verrouillage, généralement montés sur I’ouvrant, en 1’occurrence de
son mécanisme de commande et autres organes de verrouillage, tels que les tringles de
manoceuvre.

C’est dans le cadre d’une premicre démarche inventive que I’on a pensé€ assurer cette
détection de position d’un péne dormant ou péne demi-tour par transformation de son
déplacement, qui est perpendiculaire au montant ou la traverse par rapport auquel il
s’étend, en un déplacement proportionnel en rotation, d’un actionneur apte a coopérer
avec des moyens de détection de position, notamment électrique ou €lectronique.

Avantageusement, le dispositif de détection selon I’invention est congu pour venir
équiper une gache dans laquelle est prévu s’engager ce péne dormant ou demi-tour.

Tout particulicrement, ce dispositif de détection est congu pour €tre rapporté a
posteriori sur la menuiserie en coopération avec une telle gache, pour I’équiper de
fonctionnalités domotiques dont elle était dépourvue auparavant.

Ainsi, ’invention concerne un dispositif de détection de déplacement et/ou de
position d’un péne de ferrure de verrouillage, de type péne dormant, ou similaire
mobile entre au moins une position déverrouillée et au moins une position de ver-
rouillage dans laquelle il vient s’engager dans un logement d’une gache, ledit dispositif
de détection comportant des moyens de détection électrique ou électronique de

variation raccordés a des moyens de transmission aptes a transmettre en direction
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d’une unité de traitement une information en rapport a un signal €électrique percu au
travers desdits moyens de détection. Le dispositif de détection comporte en outre un
actionneur coopérant avec lesdits moyens de détection et comprenant un palpeur congu
pour s’étendre dans et/ou devant le logement de la gache de maniere apte a coopérer
avec le péne et soumettre I’actionneur, sous I’action d’un déplacement dudit péne, a un
déplacement en rotation, apte a &tre détecté par lesdits moyens de détection.
L’actionneur emprunte la forme d’une bascule équipée du palpeur apte a coopérer avec
le péne pour soumettre cette bascule a une rotation sous I’impulsion d’un déplacement
du péne entre une position de verrouillage et une position déverrouillée et inversement,
rotation autour d’un premier axe de rotation. L’actionneur comporte une embase et une
languette formant le palpeur et montée sur I’embase libre en rotation par rapport a
I’embase autour d’un deuxieme axe de rotation.

Avantageusement, 1’actionneur est concu pour étre rapporté sur une menuiserie,
notamment en feuillure d’ouvrant ou de dormant, dans le prolongement d’une gache
pour la réception d’un péne.

Les avantages découlant de la présente invention consistent en ce que la détection de
déplacement et/ou de position d’un péne s’effectue par transformation de ses dé-
placements en une rotation d’un actionneur. De ce fait, la détection de déplacement de
cet actionneur peut intervenir en feuillure du montant ou de la traverse d’ou s’étend le
péne et le dispositif de détection selon I’invention est d’implantation facilitée sur une
menuiserie, en particulier en feuillure d’ouvrant ou de dormant.

Ce dispositif de détection conforme a I’invention permet d’éviter un entaillage sup-
plémentaire au niveau de cette menuiserie ou une modification profonde de la ferrure
de verrouillage.

Tout particulicrement, ce dispositif de détection est susceptible d’équiper, a
posteriori, une telle menuiserie sans dépose ou modification des composants de la
ferrure de verrouillage qui 1’équipe.

L’invention concerne encore une menuiserie de type porte ou fenétre, comportant
une ferrure de verrouillage comprenant un péne apte a se déplacer depuis au moins une
position déverrouillée dans au moins une position de verrouillage pour s’engager dans
une gache, et comportant un dispositif de détection selon I’invention.

D’autres buts et avantages de la présente invention apparaitront au cours de la des-
cription qui va suivre, se rapportant a un exemple de réalisation.

La compréhension de cette description sera facilitée en se référant aux dessins ci-
joints dans lesquels :

[Fig.1] est une représentation schématisée d’une menuiserie sous forme d’une fenétre
comportant une ferrure de verrouillage de type crémone a laquelle est associé un

dispositif de détection, conforme a 1’invention,
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[Fig.2A] est une représentation schématisée d’un dispositif de détection selon un
mode de réalisation de I’invention, dans laquelle un actionneur du dispositif de
détection prend une position active ;

[Fig.2B] est une autre représentation schématisée d’un dispositif de détection selon le
mode de réalisation de I’invention, dans laquelle 1’actionneur du dispositif de détection
prend la position active ;

[Fig.3A] est une représentation schématisée du dispositif de détection selon le mode
de réalisation de I’invention, dans laquelle 1’actionneur du dispositif de détection prend
une position intermédiaire ;

[Fig.3B] est une autre représentation schématisée du dispositif de détection selon le
mode de réalisation de I’invention, dans laquelle 1’actionneur du dispositif de détection
prend une position intermédiaire ;

[Fig.4A] est une représentation schématisée du dispositif de détection selon le mode
de réalisation de I’invention, dans laquelle 1’actionneur du dispositif de détection prend
une position au-dela de la position intermédiaire ;

[Fig.4B] est une autre représentation schématisée du dispositif de détection selon le
mode de réalisation de I’invention, dans laquelle 1’actionneur du dispositif de détection
prend une position au-dela de la position intermédiaire ;

[Fig.5A] est une représentation schématisée du dispositif de détection selon le mode
de réalisation de I’invention, dans laquelle 1’actionneur du dispositif de détection prend
la position active ;

[Fig.5B] est une autre représentation schématisée du dispositif de détection selon le
mode de réalisation de I’invention, dans laquelle 1’actionneur du dispositif de détection
prend la position active ;

[Fig.5C] est une autre représentation schématisée du dispositif de détection selon le
mode de réalisation de I’invention, dans laquelle 1’actionneur du dispositif de détection
prend la position active ;

[Fig.6A] est une autre représentation schématisée du dispositif de détection selon le
mode de réalisation de I’invention ;

[Fig.6B] est une vue en coupe selon le plan de coupe C-C indiqué a la [Fig.6A] ;

[Fig.7] et [Fig.8] sont des vues éclatées du dispositif de détection selon le mode de
réalisation de I’invention ;

[Fig.9] est une représentation schématisée et en perspective du dispositif de détection
selon le mode de réalisation de I’invention illustrant son interaction avec le péne
dormant de la ferrure de verrouillage représentée partiellement, ledit péne dormant
étant en position déverrouillée ;

[Fig.10] est une représentation schématisée et en perspective du dispositif de

détection selon le mode de réalisation de I’invention, ledit péne dormant étant dans une
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position entre la position déverrouillée et une position verrouillée ; et

[Fig.11] est une présentation schématisée et en perspective du dispositif de détection
selon le mode de réalisation de I’invention, ledit péne dormant étant en position ver-
rouillée.

Tel que représenté dans les figures des dessins ci-joints, la présente invention
concerne un dispositif de détection 1 prévu pour détecter le déplacement et/ou la
position d’un péne 2, de type péne dormant, péne demi-tour ou similaire, pour une me-
nuiserie de type porte ou fenétre.

En se reportant a la [Fig.1], illustrant la menuiserie, en I’occurrence une fenétre 3,
celle-ci comporte au moins un ouvrant 4 monté, dans I’exemple illustré, pivotant
autour d’un axe vertical sur un cadre dormant 5. Au niveau de son montant avant 6,
opposé a I’axe de pivotement, I’ouvrant 3 est pourvu d’un mécanisme de commande 7
de ferrure de verrouillage 8, illustrée, ici exclusivement a titre d’exemple, sous forme
d’une crémone serrure.

Il est bien évident que la présente invention n’est nullement limitée a une telle im-
plantation de ferrure de verrouillage 8 sur une menuiserie. Ainsi, le mécanisme 7 sur
lequel intervient I’'usager au moyen d’une poignée 9 ou d’une clé, peut €tre monté a
hauteur d’une traverse 10 de cette menuiserie. De méme on peut imaginer implanter
sur le cadre dormant 4 la ferrure de verrouillage 8 et son mécanisme de commande 7.

Pour en revenir a I’exemple illustré sur cette [Fig.1], ce mécanisme de commande 7
prend position dans un entaillage en feuillure de ce montant avant 6 de I’ouvrant 4. 11
est congu pour agir sur une ou plusieurs tringles de manceuvre 11 s’étendant en
feuillure de ce montant avant 7, tout en étant susceptible d’€tre prolongées en feuillure
de traverse 10.

Le mécanisme de commande 7 d’une telle ferrure de verrouillage 8 de type crémone
serrure agit, également, sur au moins un péne dormant 2 et/ou un péne demi-tour que
I’on appellera de maniere générique péne dans la suite de la description pour en
faciliter la compréhension.

Comme illustré dans les figures, ce péne 2 sous I’action de ce mécanisme de
commande 7 est susceptible d’occuper au moins une position de verrouillage 12 et au
moins une position déverrouillée 13 par déplacement perpendiculaire au montant avant
6 de I’ouvrant 4 dans le mode de réalisation illustré.

Au moins dans la position de verrouillage 12, ce péne 2 se présente saillant en
feuillure de ce montant avant 6 de I’ouvrant 4 pour venir s’engager dans une gache 14
disposée en correspondance sur le montant avant 6A du cadre dormant 5.
Contrairement, dans sa ou ses positions déverrouillée 13, ce péne 2 s’engage en tout ou
partie dans le boitier du mécanisme de commande 7, ceci en reculant par rapport a

cette position saillante de verrouillage 12, suivant une direction sensiblement perpen-
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diculaire au montant avant 6 de ’ouvrant 4.

Le dispositif de détection 1 selon invention a pour fonction de détecter les dé-
placements d’un tel péne 2 entre sa ou ses positions de verrouillage 12 et sa ou ses
positions déverrouillées 13, et/ou de repérer chacune de ces positions.

Dans ce but, ce dispositif de détection 1 comporte des moyens de détection de
variation électriques ou électroniques 15, des moyens d’alimentation électrique filaire
ou autonome 16, ainsi que des moyens de transmission 17 aptes a transmettre une in-
formation relative a la position et/ou déplacement du péne 2 en direction d’une unité de
traitement 18. Plus exactement, les moyens de transmission 17 recoivent un signal
électrique des moyens de détection 15 auxquels ils sont raccordés et émettent en
direction de I’unité de traitement 18 une information en rapport a ce signal électrique
percu. Les moyens de transmission 17 peuvent, la encore, €tre filaires, mais seront
choisis, préférentiellement, non filaires, de type radio ou autre.

Quant aux moyens de détection de variationl5 ils peuvent emprunter toute forme de
réalisation. Selon I’invention ils seront choisis, préférentiellement, de type sans
contact, optique ou magnétique. De maniére avantageuse, les moyens de détection de
variation15 peuvent se présenter sous la forme d’un capteur inductif.

Tout particulicrement, selon les deux modes de réalisation de I’invention, le
dispositif de détection 1 comporte un actionneur 19 comprenant un palpeur 21. Celui-
ci est congu pour s’étendre dans et/ou devant le logement 23 de la gache 14 de maniere
apte a coopérer avec le péne 2 et soumettre 1’actionneur 19, sous I’action d’un dé-
placement dudit péne 2, notamment entre ses positons de verrouillage 12 et déver-
rouillée 13, a un déplacement en rotation, apte a €tre détecté par lesdits moyens de
détection 15 avec lesquels coopere cet actionneur 19. L’actionneur 19 emprunte la
forme d’une bascule 20A équipé du palpeur 21 apte a coopérer avec le péne 2 pour
soumettre cette bascule 20A a une rotation sous I’impulsion d’un déplacement du péne
2 entre une position de verrouillage 12 et une position déverrouillée 13 et inversement.
La rotation s’effectue autour d’un premier axe de rotation 37. L’actionneur 19
comporte une embase 49 et une languette 50 formant le palpeur 21 et montée sur
I’embase 49 libre en rotation par rapport a I’embase 49 autour d’un deuxicme axe de
rotation 51. Le premier axe de rotation 37 peut €tre agencé a I’extérieur de la gache 14.
Lesdits moyens de détection 15 peuvent étre agencés en dehors du volume de la gache
14.

Le premier axe de rotation 37 peut €tre agenc€ a I’extérieur de la gache 14,
c’est-a-dire que le premier axe de rotation 37 ne traverse pas le volume défini par la
gache 14.

Un boitier capteur 35, que comporte le dispositif de détection 1, peut €tre €quipé de

moyens 32 de fixation sur la menuiserie, en 1’occurrence, dans le mode de réalisation
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illustré, en feuillure du montant avant 6A du cadre dormant 5, sensiblement dans le
prolongement de la gache 14. Le boitier capteur 35 peut €tre agencé en dehors du
volume de la giche 14. Le boitier capteur 35 peut accueillir au moins les moyens de
détection €lectrique ou électronique de variation 15 et €tre pourvu de moyens 32 de
fixation sur la menuiserie. Les moyens 32 de fixation sur la menuiserie peuvent
permettre un agencement du boitier capteur 35 en dehors du volume de la giache 14.
Les moyens 32 de fixation sur la menuiserie peuvent comporter des éléments de
clipsage permettant un clipsage du boitier capteur 35 a la menuiserie.

Un boitier 31, que comporte le dispositif de détection 1, peut loger les moyens de
rappel €lastique 25, par exemple sous forme d’un ressort 25A. Ainsi, celui-ci peut
prendre appui, d’une part, en fond d’un logement adapté 31 A dans ce boitier 31 et,
d’autre part, sur un épaulement au niveau de I’actionneur 19.

Le boitier capteur 35 peut également intégrer les moyens de détection de variation
électriques ou €lectroniques 15 et/ou les moyens de transmission 17. Dans un autre
mode de réalisation correspondant a celui illustré sur les figures, le boitier 31 est
rapporté, a son extrémité 33, opposée a celle d’our s’étend 1’actionneur 19, sur une
extrémité 34 du boitier capteur 35 intégrant lesdits moyens de détection 15 et/ou les
moyens de transmission 17.

Le boitier 31 peut comporter des moyens de clipsage 31B pouvant €tre rattachés a
des moyens de clipsage complémentaires 35A du boitier capteur 35 afin de rattacher le
boitier 31 au boitier capteur 35. Les moyens de clipsage 31B peuvent par exemple étre
formés par une languette élastiquement déformable pourvu d’un cran a son extrémité et
les moyens de clipsage complémentaires 35A peuvent par exemple €tre formés par un
logement, formé dans le boitier capteur 35 par exemple, apte a recevoir le cran de la
languette €lastiquement déformable.

Préférentiellement, 1’unité de traitement 18 est placée a distance. Elle peut &tre
intégrée dans une unité domotique locale ou déportée.

Quant aux moyens de transmission 17 aptes a transmettre une information en relation
au signal électrique émis par les moyens de détection 15, ils sont constitués, avanta-
geusement, par un émetteur radio, Wi-Fi ou autre apte a communiquer avec un
récepteur en rapport équipant 1’unité de traitement 18. Ces moyens de transmission 17
peuvent également €tre complétés par des moyens de connexion au réseau Internet
pour une transmission de I’information a une unité de traitement déportée.

Le premier axe de rotation 37 peut €tre perpendiculaire au plan du péne 2 et de la
direction de déplacement de ce dernier.

L’actionneur 19, défini par la bascule 20A, peut étre apte a basculer autour du
premier axe de rotation 37 avec un premier angle de rotation prédéfini o entre une

position active 26 dans laquelle le palpeur 21 est défini apte a s’étendre au-devant du
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logement 23 de la gache 14 en attendant ’engagement du péne 2 dans ce logement 23
et une position intermédiaire 47.

Le premier angle de rotation prédéfini a peut par exemple €tre compris entre 0,5° et
5°, de préférence entre 1° et 2°.

Le dispositif de détection 1 peut comprendre un élément de butée 48 apte a empécher
une rotation de I’actionneur 19 au-dela de la position intermédiaire 47. Les figures 1 a
8 illustrent un mode de réalisation de I’invention. Dans le mode de réalisation de
I’invention, I’actionneur 19 emprunte la forme d’une bascule 20A équipé du palpeur
21 coopérant avec le péne 2 pour soumettre cette bascule 20A a une rotation sous
I’impulsion d’un déplacement du péne 2 entre une position de verrouillage 12 et une
position déverrouillée 13 et inversement. De maniere plus particuliere, cette rotation de
la bascule 20A sous I’impulsion du palpeur 21 intervient sensiblement autour du
premier axe 37 de rotation, notamment perpendiculaire au plan du péne 2 et donc de la
direction de déplacement de ce dernier.

Dans ce mode de réalisation, le palpeur 21 est concu pour s’étendre au moins en
partie au-devant du logement 23 de la giche 14 dans laquelle est prévu de s’engager le
péne 2 dans son déplacement depuis une position déverrouillée 13 en direction 24 de sa
position de verrouillage 12. Tout particulierement, I’actionneur 19, défini par la
bascule 20A, est soumis a des premiers moyens de rappel par son propre poids et/ou de
type €lastique 25A pour le ramener dans la position active 26, c’est-a-dire dans une
position dans laquelle ce palpeur 21 s’étend au-devant du logement 23 de la giche 14
en attendant I’engagement du péne 2 dans ce logement 23.

Comme visible sur les figures, selon le mode de réalisation de 1’invention, le
dispositif de détection 1 comporte un élément d’actionnement 40, du c6té€ opposé au
palpeur 21 par rapport au premier axe de rotation 37, pour venir coopérer, en partie
d’extrémité 41 de cet élément d’actionnement 40, avec les moyens de détection 15.
Ceux-ci sont définis pour détecter une variation de distance, notamment d’entrefer,
entre ces derniers et cette partie d’extrémité 41 au cours de la rotation de la bascule
20A et, donc, de détecter un déplacement du péne 2. L’élément d’actionnement peut
comporter une partie 41 A métallique et/ou ferromagnétique. Cette partie 41A mé-
tallique et/ou ferromagnétique peut &tre agencée face aux moyens de détection 15.

L’actionneur 19 et/ou la bascule 20A, de préférence conjointement avec 1’élément
d’actionnement 40, permet(tent) de transférer un mouvement du péne 2 de 1’intérieur
de la giche 14 vers 'extérieur de la gache 14. Ainsi, I’électronique qui comporte le
capteur 15 peut étre déportée de la gache 14.

L’élément d’actionnement 40 peut étre agencé dans le boitier 31 et/ou €tre monté
libre en rotation autour d’un troisieme axe de rotation 56. L’élément d’actionnement

40 peut €tre rattaché au boitier 31.
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L’élément d’actionnement 40 peut étre clipsé au boitier 31 de sorte a étre monté
rotatif autour du troisieme axe de rotation 56. Ainsi, I’élément d’actionnement 40 peut
étre pourvu d’une patte 56A et le boitier 31 peut étre pourvu d’une encoche 56C
recevant une extrémité 56B de la patte S6A. De fagon alternative, le boitier 31 peut
étre pourvu de la patte 56A et 1’élément d’actionnement 40 peut étre pourvu de
I’encoche 56C recevant I’extrémité 56B de la patte S6A. L’extrémité S6B de la patte
S6A et I’encoche 56C peuvent former le troisieme axe de rotation 56. L’ extrémité 56B
de la patte 56A et I’encoche 56C peuvent présenter une section transversale au moins
partiellement circulaire.

Le boitier 31 peut étre pourvu d’au moins un dispositif de clipsage 31D permettant la
fixation du boitier 31 au montant par une vis. A cet effet, le boitier 31 peut €tre pourvu
d’un trou 31E pouvant étre traversé€ par une vis de fixation, le trou 31E étant de
préférence un trou oblong.

L’élément d’actionnement 40 peut étre apte a basculer autour du troisicme axe de
rotation 56 avec un deuxiéme angle de rotation 3 prédéfini entre une position de
détection 57 dans laquelle 1’élément d’actionnement 40 peut venir coopérer, de
préférence en partie d’extrémité 41 de cet élément d’actionnement 40, avec les moyens
de détection 15 et une position d’écartement 58.

Le deuxieéme angle de rotation 3 prédéfini peut par exemple étre compris entre 5° et
32°, de préférence entre 10° et 20°.

L’élément d’actionnement 40 peut étre apte a basculer autour du troisicme axe de
rotation 56 avec le deuxiéme angle de rotation 3 prédéfini en conséquence du bas-
culement de ’actionneur 19 autour du premier axe de rotation 37 avec le premier angle
de rotation a.

Selon le mode de réalisation de 1’invention, les moyens de détection électrique ou
électronique de variation 15 et/ou les moyens de transmission 17 peuvent présenter une
alimentation en énergie électrique indépendante. A cet effet, le dispositif de détection 1
peut comprendre au moins une batterie d’alimentation permettant d’alimenter les
moyens de détection électrique ou €lectronique de variation 15 et/ou les moyens de
transmission 17 en énergie €lectrique.

Les moyens de détection de variation 15 peuvent prendre position dans le boitier
capteur 35. Celui peut intégrer également les moyens de transmission 17.

Selon le mode de réalisation de 1’invention illustré par les figures, 1’actionneur 19
peut comporter une embase 49 et une languette S0 formant le palpeur 21. La languette
50 peut €tre montée sur I’embase 49 libre en rotation par rapport a I’embase 49 autour
d’un deuxieme axe de rotation 51.

Selon une possibilité, le premier axe de rotation 37 et/ou le deuxiéme axe de rotation

51 et/ou le troisieme axe de rotation 56 peut/peuvent €tre paralléle au premier axe de
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rotation 37 et/ou peut €tre non-alignés les uns par rapport aux autres.

L’embase 49 peut €tre formée d’un fil métallique coudé. Le fil métallique coudé peut
comprendre une pluralité de trongons. Les trongons peuvent s’étendre perpendicu-
lairement a la direction de déplacement du péne 2. Un premier trongon parmi les
troncons peut constituer un premier arbre 37A s’étendant le long du premier axe de
rotation 37. Le premier arbre 37A peut €tre recu dans un palier 31C. Le palier 31C peut
étre prévu dans le boitier 31. Le premier arbre 37A permet la rotation autour du
premier axe de rotation 37. Un deuxiéme trongon parmi les trongons peut constituer un
deuxieme arbre 51A s’étendant le long du deuxi¢me axe de rotation 51 de la languette
50 par rapport a I’embase 49. Le deuxieme arbre S1A permet la rotation autour du
deuxieme axe de rotation 51. Un troisicme trongon parmi les trongons peut constituer
un trongon de raccordement 59, formant de préférence une extrémité de I’embase 49.
Le trongon de raccordement 59 permet le raccordement de I’embase 49 a 1’élément de
détection 40. Le trongon de raccordement 59 permet de faire basculer I’élément de
détection 40 autour du troisicme axe de rotation 56 avec le deuxieme angle de rotation
[} prédéfini en conséquence du basculement de 1’actionneur 19 autour du premier axe
de rotation 37 avec le premier angle de rotation a.

La distance entre le premier axe de rotation 37 et le deuxieme axe de rotation 51 peut
étre inférieure a la distance entre le premier axe de rotation 37 et le troisieéme axe de
rotation 56. La distance entre le premier axe de rotation 37 et le trongon de rac-
cordement 59 peut €tre supérieure a la distance entre le troisieme axe de rotation 56 et
le trongon de raccordement 59. Ces caractéristiques permettent d’augmenter la sen-
sibilité du dispositif de détection 1 par effet de bras levier.

La languette 50 peut €tre une picce moulée a partir d’une résine comportant au moins
un polymere ou encore une piece moulée en métal ou en un alliage métallique.

La languette 50 peut €tre soumise a des deuxiemes moyens de rappel par son propre
poids et/ou de type €lastique 52 pour la ramener dans une position de service 54. La
position de service 54 définit une position relative entre 1’actionneur 19 et la languette
50. Les moyens de rappel de type €lastique 52 peuvent, d’une part, s’appuyer sur la
languette 50 et, d’autre part, s’appuyer sur I’embase 49. La languette 50 est maintenue
dans la position de service 54 lorsque 1’actionneur 19 prend la position active 26 et/ou
la position intermédiaire 47 par les deuxieémes moyens de rappel 52.

Les deuxiemes moyens de rappel 52 peuvent se présenter sous la forme d’un ressort
de torsion hélicoidal a bras tangents 55. Les deuxiemes moyens de rappel 52 peuvent
étre réalis€s en un matériau métallique. De préférence, les deuxiemes moyens de rappel
52 sont réalisés a partir d’un fil métallique pli€. De tels deuxiemes moyens de rappel
52 sont représentés dans la [Fig.5C]. Dans ce cas, I’un des bras tangents 55 du ressort

hélicoidal peut s’appuyer sur la languette 50 et 1’autre bras tangent 55 du ressort hé-
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licoidal peut s’appuyer sur I’embase 49.

La languette 50 peut présenter un pergage 53. La languette peut étre emmanchée sur
un trongon du fil métallique coudé, de préférence sur un troncon terminal du fil mé-
tallique coudé, par le pergage 53.

Le deuxieme axe de rotation 51 peut étre agencé a I’intérieur du volume occupé par
la giche 14 dans la position active 26 et/ou dans la position intermédiaire 47 de
I’actionneur 19.

L’élément d’actionnement 40 peut étre agencé du coté opposé€ au palpeur 21 par
rapport au premier axe de rotation 37, pour venir coopérer, en partie d’extrémité 41 de
cet €lément d’actionnement 40, avec les moyens de détection 15 logé dans un boitier
capteur 35. L’élément d’actionnement 40 selon le deuxieme mode de réalisation peut
étre une picce moulée a partir d’une résine comportant au moins un polymere.
L’élément d’actionnement 40 peut étre rattaché a un trongon de raccordement 59 de
I’embase 49. L’élément d’actionnement 40 peut €tre rattaché au trongon de rac-
cordement 59 en emmanchant I’élément d’actionnement 40 sur le trongon de rac-
cordement ou par clipsage de I’élément d’actionnement 40 sur le trongon.

Lors d’un verrouillage de la ferrure 8, le péne 2 est déplacé depuis la position déver-
rouillée 13 du péne 2 vers la position verrouillée 12 du péne 2. En début de course du
péne 2 depuis la position déverrouillée 13 vers la position verrouillée 12, le péne 2
vient heurter le palpeur 21 pour, dans les deux modes de réalisation de 1’invention,
faire basculer 1’actionneur 19 autour du premier axe de rotation 37 depuis la position
active 26 vers la position intermédiaire 47. Dans la position intermédiaire et selon les
deux modes de réalisation de I’invention, I’élément de butée 48 empéche une rotation
de I’actionneur 19 au-dela de la position intermédiaire 47.

Selon le mode de réalisation de I’invention, suite au basculement de I’actionneur
autour du premier axe de rotation 37 depuis la position active 26 vers la position inter-
médiaire 47, le pé€ne 2 poursuit sa course vers la position verrouillée 12, pour faire
basculer la languette 50 autour du deuxi¢me axe de rotation 51 et ainsi permettre le dé-
placement du péne 2 vers la position verrouillée 12.

Selon le mode de réalisation de I’invention, le mouvement de rotation de la bascule
20A autour du premier axe 37 est démultiplié par un mouvement de rotation complé-
mentaire de 1’élément d’actionnement 40 autour du troisieme axe 56.

Ainsi, un trés faible premier angle a de rotation de la bascule 20A autour du premier
axe de rotation 37, de I’ordre de 1°, génére un deuxiéme angle de rotation {3 tres
supérieur, de I’ordre de 8°, de I’élément d’actionnement 40 autour du troisieme axe de
rotation 56. La sensibilité du dispositif de détection 1 s’en trouve grandement
augmentée.

L’actionneur 19 présente une premicre extrémité formée par la languette 50 apte a
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venir en contact avec le péne 2 et une deuxieme extrémité libre a proximité des
moyens de détection électrique ou €lectronique de variation15. La deuxieme extrémité
libre peut étre formée par I’extrémité 41 de 1’élément d’actionnement 40.

Le dispositif de détection 1 selon I’invention est adapté pour pouvoir équiper une
menuiserie préexistante, en particulier sans nécessiter une modification substantielle de
la gache 14. Le dispositif de détection 1 selon I’invention peut se présenter sous la
forme de dispositif modulaire, dans lequel notamment 1’actionneur 19 et les moyens de
détection €lectrique ou électronique de variation 15 constituent des modules sé€parés.

Le dispositif de détection 1 selon I’invention permet de déporter les organes né-
cessitant de la place et/ou de favoriser les émission radio et/ou l'acces tel que les
moyens de détection électrique ou €lectronique de variation 15. Le dispositif de
détection 1 selon I’invention peut €tre adapté a des formes diverses et vari€s que peut
prendre le péne 2.

Le dispositif de détection 1 selon I’invention permet une séquence de fermeture de la
ferrure 8 en deux temps : actionnement des moyens de détection €lectrique ou élec-
tronique de variation 15 suivi d’un mouvement complémentaire libre du péne 2. A cet
effet, I’actionneur 19 peut étre configuré pour permettre I’actionnement des moyens de
détection €lectrique ou électronique de variation 15 en début de course du péne 2
depuis la position déverrouillée 13 vers la position verrouillée 12 et/ou configuré pour
permettre un mouvement complémentaire libre du péne 2 en fin de course du péne 2
depuis la position déverrouillée 13 vers la position verrouillée 12.

Avec le dispositif de détection 1 selon I’invention, une intégration permanente de
I’actionneur 19 ou des moyens de détection €lectrique ou électronique de variation 15 a
la giche 14 n’est pas nécessaire, ce qui permet son utilisation pour tout type de gache
14. Une gache 14 spécifique n’est pas nécessaire pour I’ utilisation du dispositif de
détection 1.

L’actionneur 19 du dispositif de détection 1 selon le mode de réalisation permet la
mise en série de deux mouvements rotatifs autour du premier axe de rotation 37 et
autour du deuxieme axe de rotation 51 pour transformer I’ample mouvement du péne 2
en une rotation de 1’actionneur 19 d’un premier angle a aigu.

Le premier moyen de rappel €lastique 25 et les deuxieémes moyens de rappel
élastiques 52 constituent deux moyens de rappel €lastiques antagonistes, de sensibilité
spécifique, aptes a autoriser une course rapide de détection de mouvement du péne 2 et
une forte tolérance de mouvement du péne 2 post détection.

Avec le dispositif de détection 1 selon I’invention, aucun réglage n’est nécessaire
pour régler sa sensibilité de déclenchement. Le fonctionnement du dispositif de
détection 1 selon I’invention est insensible aux variations standard de réglage et usure

normale de la menuiserie. Aucune modification de la zone d'entaillage de la ferrure 8
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n’est nécessaire (pas d'affaiblissement de la menuiserie par la présence des moyens de
détection €lectrique ou électronique de variation 15).

Les moyens de transmission 17 peuvent €tre configurés pour interagir avec un envi-
ronnement domotique, tel qu’une box domotique ou tel qu’une centrale d’alarme.

Le dispositif de détection 1 selon I’invention permet la détection d'une intrusion dans
un bien au travers de la menuiserie.

Les avantages découlant de la présente invention sont substantiels. En particulier, elle
rend possible la détection du déplacement d’un péne sans modification des composants
de la ferrure de verrouillage équipé de ce péne et, sans méme qu’il soit nécessaire de
procéder a une opération de démontage de ces composants d’une ferrure de ver-

rouillage déja rapporté sur une menuiserie.
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Revendications

Dispositif de détection (1) de déplacement et/ou de position d’un péne
(2) de ferrure de verrouillage (8), de type dormant, ou similaire, mobile
entre au moins une position déverrouillée (13) et au moins une position
de verrouillage (12) dans laquelle il vient s’engager dans un logement
(23) d’une gache (14), pour une menuiserie de type porte ou fenétre,
ledit dispositif de détection (1) comportant des moyens de détection
électrique ou électronique de variation (15) raccordés a des moyens de
transmission (17) aptes a transmettre en direction d’une unité de
traitement (18) une information en rapport a un signal électrique percu
au travers desdits moyens de détection (15), le dispositif de détection (1)
comportant en outre un actionneur (19) comprenant un palpeur (21)
congu pour s’étendre dans et/ou devant le logement (23) de la gache
(14) de maniere apte a coopérer avec le péne (2) et soumettre
I’actionneur (19) a un déplacement en rotation, apte a €tre détecté par
lesdits moyens de détection (15), ’actionneur (19) empruntant la forme
d’une bascule (20A) équipée du palpeur (21) apte a coopérer avec le
péne (2) pour soumettre cette bascule (20A) a une rotation sous
I’impulsion d’un déplacement du péne (2) entre une position de ver-
rouillage (12) et une position déverrouillée (13) et inversement, rotation
autour d’un premier axe de rotation (37), I’actionneur (19) comportant
une embase (49) et une languette (50) formant le palpeur (21) et montée
sur I’embase (49) libre en rotation par rapport a I’embase (49) autour
d’un deuxi¢me axe de rotation (51), le dispositif de détection (1)
comportant encore un €lément d’actionnement (40), du c6t€ opposé au
palpeur (21) par rapport au premier axe de rotation (37), pour venir
coopérer, en partie d’extrémité (41) de cet élément d’actionnement (40),
avec les moyens de détection (15) logés dans un boitier capteur (35).
Dispositif de détection (1) selon la revendication 1, caractérisé en ce
qu’il comporte un boitier (35) accueillant au moins les moyens de
détection €lectrique ou électronique de variation (15) et pourvu de
moyens (32) de fixation sur la menuiserie, les moyens (32) de fixation
sur la menuiserie comportant de préférence des éléments de clipsage
permettant un clipsage du boitier (35) a la menuiserie.

Dispositif de détection (1) selon I’une quelconque des revendications 1
ou 2, caractéris€ en ce que le boitier (31) est pourvu d’au moins un

dispositif de clipsage (31D) permettant la fixation du boitier (31) au
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montant par une vis.

Dispositif de détection (1) selon I’une quelconque des revendications 1 a
3, caractéris€ en ce que le premier axe de rotation (37) est perpen-
diculaire au plan du péne (2) et de la direction de déplacement de ce
dernier.

Dispositif de détection (1) selon I’une quelconque des revendications 1 a
4, caractérisé en ce que I’actionneur (19), défini par la bascule (20A), est
apte a basculer autour du premier axe de rotation (37) avec un premier
angle de rotation prédéfini (o) entre une position active (26) dans
laquelle le palpeur (21) est défini apte a s’étendre au-devant du
logement (23) de la gache (14) en attendant I’engagement du péne (2)
dans ce logement (23) et une position intermédiaire (47).

Dispositif de détection (1) selon la revendication 5, caractérisé€ en ce que
le premier angle de rotation prédéfini (a) est compris entre 0,5° et 5°, de
préférence entre 1° et 2°.

Dispositif de détection (1) selon I’une quelconque des revendications 5
ou 6, caractéris€ en ce qu’il comporte un élément de butée (48) apte a
empécher une rotation de 1’actionneur (19) au-dela de la position inter-
médiaire (47).

Dispositif de détection (1) selon I’une quelconque des revendications 5 a
7, caractérisé en ce que I’actionneur (19), défini par la bascule (20A), est
soumis a des premiers moyens de rappel par son propre poids et/ou de
type élastique (25) pour le ramener dans la position active (26).
Dispositif de détection (1) selon I’une quelconque des revendications 1 a
8, caractérisé en ce que le premier axe de rotation (37) est agencé a
I’extérieur de la gache (14).

Dispositif de détection (1) selon I’une quelconque des revendications 1 a
9, caractéris€ en ce que le deuxieme axe de rotation (51) est parallele au
premier axe de rotation (37) et/ou non-confondu avec le premier axe de
rotation (37).

Dispositif de détection (1) selon I’une quelconque des revendications 1 a
10, caractérisé en ce que I’embase (49) est formée d’un fil métallique
coudé.

Dispositif de détection (1) selon I’une quelconque des revendications 1 a
11, caractérisé en ce que la languette (50) est une piecce moulée a partir
d’une résine comportant au moins un polymere.

Dispositif de détection (1) selon I’une quelconque des revendications 1 a

11, caractérisé en ce que la languette (50) est une piecce moulée en métal
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ou en un alliage métallique.

Dispositif de détection (1) selon I’une quelconque des revendications 1 a
13, caractérisé en ce que la languette (50) est soumise a des deuxiemes
moyens de rappel par son propre poids et/ou de type élastique (52) pour
la ramener dans une position de service (54).

Dispositif de détection (1) selon I’une quelconque des revendications 1 a
14, caractérisé en ce que 1’actionneur (19) est configuré pour permettre
I’actionnement des moyens de détection électrique ou électronique de
variation (15) en début de course du péne (2) depuis la position déver-
rouillée (13) vers la position verrouillée (12) et/ou configuré pour
permettre un mouvement complémentaire libre du péne (2) en fin de
course du péne (2) depuis la position déverrouillée (13) vers la position
verrouillée (12).

Dispositif de détection (1) selon I’une quelconque des revendications 1 a
15, caractérisé en ce que lesdits moyens de détection (15) sont agencés
en dehors du volume de la giche (14).

Menuiserie de type porte ou fenétre, comportant une ferrure de ver-
rouillage (8) comprenant un péne (2) apte a se déplacer depuis au moins
une position déverrouillée dans au moins une position de verrouillage
pour s’engager dans une gache (14), caractérisée en ce qu’elle comporte
un dispositif de détection (1) selon 1’une quelconque des revendications

précédentes.
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[Fig. 5C]
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[Fig. 7]
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[Fig. 9]
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[Fig. 10]
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[Fig. 11]
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