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(54) Zapojeni pro Fizeni cyklu automatické
obrib¥ct Llinky s alespon jednou zdvo-
jenou satelitni stanici

(57) Zapojeni slou2i k #izeni cyklu au~
tomatické obrabéci linky pFi provadént
dlouhych pracovnich operaci, napif. vrtini
prfesnych velmi hlubokych otvord, soulasné,
poposud se takové pracovni operace rozdé~
Ltovaly mezi né&kolik pracovnich jednotek,
ptipadn& se provadély na samostatnych jed~
nouelovych strojich mimo automatickou ob-
rdbéct linku. Zapojeni umoinuje provadét
tyto operace na jedno upnuti obrobku a dé-
Le umoinuje zkrdtit hlavni &4st linky a
tim zvydit vyu2iti plochy zastavéné touto-
Linkou. Zapojeni obsahuje blok porovnava-
cich a vyhodnocovacich obvodiu okamiitych
stavl v3ech funk&nich uzlld hlavni Easti
Linky, na ktery jsou pripojeny bloky fi=-
2en’ a ovladdadnd pracovnich jednotek hlav-
nt &3sti linky a blok logickych obvodd pro
#4zent automatického mezjoperainiho do-
pravniku obrobkl, Zapojeni dile obsahuje S R
blok porovnidvacich a vyhodnocovacich obvo-

d& okamiitych stavi v3ech funk&nich uzld

satelitni stanice, na ktery jsou plipojeny

bloky fizeni a ovliddini pracovnich jedno-

tek satelitni stanice a blok logickych ob=-

vodd pro Fizent cyklu automatického mani--

puldtoru s obrobky.
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Vynalez se tyka zapojeni pro Fizeni cyklu automatické obrabdci linky s alespon
jednou zdvojenou satelitni stanici.

Obribéci Linky se sestavuji podle po2ladované technologie obrobku z typizovanych
stavebnicovych prvkt, jimiZ jsou upinale, pracovni a pomocné jednotky, manipulidtory,
dopravniky obrobki, z4sobniky a podobn&. Tyto uzly se sestavuji do jednotlivych pra=-
covnich stanic, ve kterych se provaddji vzdjemnd® navazujici operace, zpravidla se
spole&nou upinaci zdkladnou obrobku. PFi konstrukci automatické obrib&ct Llinky se vy-
skytujé tasto problém, fe délka pracovniho cyklu jedné pracovni jednotky nebo pracov=-
nt stanice plevy3uje délku cyklu ostatnich pracovnich jednotek nebo stanic. Pokud r&z-
diL pracovnich cyklld je maly, mé to za niasledek jen malé z2vydeni ztrdtovych &asl, kte-
ré nelze Uplnd odstranit. VEt3i vzajemné rozdily délek pracovnich cykld jednotlivych
pracovnich jednotek se doposud Fe3i{ zpravidla rozdélenim pracovnich operaci, to zname-
nd, %e dlouhé operace jedné pracovni jednotky se rozd&li mezi dvé& nebo n&kolik pracov-
nich jednotek. Nevyhodou tohoto Ffedeni je zvE&t3eni plochy zastaviné automatickou obri-
bécid linkou. Vyskytujd se v3ak pracovni operace, jejichi rozdéleny na vice pracovnich
jednotek neni vyhodné, napf. z hlediska prfesnosti a kvality obrdb&ni. Mezi takové ope=-
race patfi vrtani presnych velmi hlubokych-otvorl, které - je vyhodnéjst provaddt jednim
nistrojem v jediném pracovnim mistd. Takové operace se dosud provdd&ji na samostatnych
jednoulelovych strojich mimo automatickou obrdb&ci linku. Pro obsluhu jednotlelového
stroje je obvykle potFeba dal3i pracovnik, co? snifuje produktivitu price.

Vy3e uvedené nevyhody v podstatné mife odstranuje zapojeni pro Fizeni cyklu auto-
matické obribéci linky s alespoﬁ jednou zdvojenou satelitni stanici podle vynalezu, je~
ho? podstata spodivd v tom, 3e blok *4zeni Linky je pFipojen svymi vystupy k prvnim
vstuplm blokl pro fizeni pracovnich jednotek hlavni Z4dsti linky, zpé&tnovazebn? spoje-
aym svyhi druhymi vstupy a prvnimi vystupf s prvnimi vstupy a prvnimi vystupy bloku
porovpdvacich a vyhodnocovactich obvodi okamiitych stavi funk&nich uzlG hlavni &asti
linky a svymi tPetimi vstupy a druhymi vystupy s prvnimi vstupy a prvnimi vystupy blo-
ku pro fizeni mezioperalniho dopravniku, ktery je dédle zpdtnovazebnd spojen jednak
svymi druhymi vstupy a druhyq! vystupy s prvnimi vstupy a prvnimi vystupy blokd pro
*4zend upnuti obrobku v hltavni &asti linky, jednak svym tfetim vstupem a tifetim vi?
stupem s prvnim vstupem a prvnim vystupem bloku pro *izen{ upnuti obroku ve stiedni
poloze v satelitnd stanici a jednak svym Etvrtym vstupem a &tvrtym vystupem s druhym
vstupem a druhym vystupem bloku porovnivacich a vyhodnocovacich obvodli okamiftych sta-
vO funk&nich uzlld hlavni &asti linky a dale je §v9m patym vystupem pfipojen k prvnimu
vstupu bloku pro Ffizeni vystupniho dopravniku, zp&tnovazebn& spojenému svym druhym
vstupem a vystupem s 3estym vstupem a Sestym vystupem bloku porovnévacich a vyhodno-
covacich obvodd okamZitych stavi funk&nich uz2lld hlavni 2asti linky, prilemZ tento blok
je dale zp&tnovazebnd spojen jednak svymi tFetimi vstupy a tfetimi vystupy s druhymi
vstupy 'a druhym3 vystupy bloki pro Fizeni upnuti obrobku v hlavni Tasti linky, jednak_.
svym &tvrtym vstupem a &tvrtym vystupem s druhym vstupem a druhym vystupen bloku pro
*4zeni upnuti obrobku ve stfedni poloze v satelitni stanici a jednak svym pdtym vstupenm
a pitym vystupem s prvnim vstupem 23 prvnim vystupem bloku porovnavacich a gYhodnocova-
cich obvod okamiitych stavd funk&nich uzll satelitni stanice, ktery je dile zp&tnova-
zebnd spojen svym druhym vstupem a druhym vystupem se tfetim vstupem a tretim vystupem
bloku pro ¥izeni upnuti obrobku vé stitednt poloze v satelitni stanici, svymi tfetimi
vstupy a tretimi vystupy s prvnimi vstupy a prvnimi vystupy bloklG pro Fizeni upnuti ob-
robku v pracovnich polohdch v satelitni stanici, svymi Etvrtymi vstupy a tvrtymi vy-
stupy s prvnimi vstupy a prvnimi vystupy blokd pro Fizeni cyklu pracovnich jednotek sa-
telitni stanice, svym pitym vstupem a pitym vystupem s prvnim vstupem a vystupem bloku
pro fizeni cyklu manipuldtoru a svym 3estym vstupem a 3estym vystupem s prvnim vstupen
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a prvnim vystupem bloku pro vyhodnocovini Zasového sledu operaci pracovnich jednotek
satelitni stanice, ktery je dile ptipojeny svym druhym vystupem ke druhému vstupu

bloku bloku pro #izeni cyklu manipuldtoru a k jehof druhym vstupim jsou pripojeny svy-
mi druhymi vystupy bloku pro Ffizeni cyklu pracovnich jednotek satelitni stanice, pltipo-
jené svymi druhymi vstupy ke druhym vystuplm blokd pro *izeni upnuti obrobku v pracov~=
nich polohich v satelitni stanici,

i..Zapojeni podle vynilezu umoinuje provadddt dvé dlouhé pracovni operace soulasné.
pale umoinuje zkratit hlavni list automatické obribict linky, a tim zvy3it vyuiitd plo-
chy zastavéné touto linkou.

Pfiklad zapojeni pro PFizeni cyklu automatické obribéci Llinky s jednou z2dvojenou
satelitni stanici a se dvéma pracovnimi jednotkami v hlavni &&sti Linky podle vynale-
zu je schematicky zndzorndn na pripojeném vykresu.

Blok 1 Fizeni Linky je pfipojen svym vystupem 101 k prvnimu vstupu 401 blok 4 lo-
gickymi obvody pro Fizeni prvni pracovni jednotky hlavni Zisti linky a svym vystupem
101" k prvnimu vstupu 401" hloku &' tvotenému logickymi obvody pro Fizeni druhé pracov-
ni jednotky hlavni &asti linky..Bloky 4, 4° pro Fizeni pracovnich jednotek hlavni s~
ti linky jsou dale zpdtnovazebn& spojeny svymi druhymi vstupy 402, igg' a prvnfh{m6§:A'
stupy 404, 404° s prvnimi vstupy 501, 501" a prvnimi vystupy 507, 507" bloku 3 porov=-
nidvacich a vyhodnocovacich obvodl okamiftych stavi funkEnich uzld hlavni 2asti Linky,
svymi tretimi vstupy 403, 403° a druhymi vstupy 405, 405" s prvnimi vstupy 201, 201" a
srvnimi vystupy 205, ggg'bloku 2 tvoitentho logickymi obvody pro tizeni mezioperalniho
dopravniku obrobkd. Tento blok je zp&tnovazebné& spojen jednak svym druhym vstupem 202
a druhym vystupem 206 s prvnim vstupem 301 a prvnim vystupem 304 bloku 3 tvofeného lo-
gickymi obvody pro #izeni upnuti obrobku v prgnﬁ poloze v hlavni Z&sti linky, jednak
svym druhym vstupem Egg' a druhym vystupem ggg's prvnim vstupen Zgl' a prvnim vystupen
ggi' bloku 3° tvoteného logickymi obvody pro Ffizeni upnuti obrobku v druhé poloze v
htavni ¥3sti linky. Blok 2 pro Fizent mezioperalniho dopravniku je dile zpé&tnovazebni
spojen svym tietim vstupem 203 a tfetim vystupem 207 s prvnim vstupem 701 a prvnim
vystupem 704 bloku 7 tvofeného logickymi obvody pro fizeni upnuti obrobku ve stFedni
poloze v satelitni stanici, svym &tvrtym vstupem 204 a Etvrtym vystupem 208 s druhynm
vstupem 502 a druhym vystupem 508 bloku 3 porovnivacich a vyhodnocovacich obvodd okam-
3itych stavd funk&nich uzld hlavni ¥asti linky a déle je svym pidtym vystupem 209 pii-
pojen k prvnimu vstupu 601 bloku & tvofenému logickymi obvody pro Fizeni vystupniho
dopravniku obrobkd. Blok ¢ je svym druhym vstupem 602 a vystupem 603 zp&tnovazebné spo-
jen s 3estym vstupem 506 a 3estym vystupem 512 bloku 3 porovnavacich a vyhodnococacich
obvodl okamZitych stavd funkinich uzld hlavni Tésti Linky, ktery je dale zp&tnovazebné
spojen jednak svymi tPetimi vstupy 503, 503" a tPetimi vystupy 509, 509" s druhymi vstu-
py 302, 323' a druhymi vystupy 304, ggi' blokl 3, 3" pro *izeni upnutt obrobku v hlav-
ni 2asti linky, jednak svym 2tvrtym vstupem 504 a ¥tvrtym vystupem 510 s druhym vstupenm
762 a druhym vystupem 705 blok Z pro *izeni upnutt obrobku ve stfedni poloze v satelit-
ni stanici a jednak svym pitym vstupem 505 a pdtym vystupem 511 s prvnim vstupem 131 a
prvaim vystupem 137 bloku 13 porovnavacich a vyhodnocovacich obvodl okamZftych stavi
funk&nich uzll satelitni stanice. Blok 13 je dile zpZtnovazebnd¥ spojen svym druhym vstu-
pem 132 a druhym vystupem 138 se tfetim vstupenm 703 a titim vystupem 706 bloku I pro
‘#izeni upnuti obrobku ve stfedni poloze v satelitni stanici, svym tPetim vstupem 133,
a tfetim vystupem 139 se vstupem 801 a prvnim vystupen 802 bloku § tvokeného logicky- -
mi obvody pro *izent upnuti obrobku v prvni pracovni poloze v satelitni stanici a svynm
tfetim vstupem lﬁl‘ a tfetim vystupenm 122' se vstupem ggl' a prvnim vystupen ggg’ blo=-
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ku 8° tvorené¢ho logickymi obvody pro Fizeni upnut{ obrobku v druhé pracovni poloze v
satelitni stanici., Slok 13 je dile zpé&tnovazebn& spojen svym &tvrtym vstupem 134 5
étvrtym vystupem 140 s prvnim vstupem 901 a prvnim vystupenm 903 bloku 2 tvoteného lo-
gickymi obvody pro #izeni cyklu prvnich pracovnich jednotek satelitni stanice a svym
Stvrtym vstupem 1§if a ftvrtym vystupenm 132' s prvnim vstupem zgl'Ia’prvnim vystupem
222' bloku ¢ tvofeného logickymi obvody pro *{zeni cyklu druhych pracovnich jednotek
satelitni stanice. Blok 13 je svym patym vstupem 135 a pdtym vystupen 141 zpé&tnovazeb-
qé spojen s prvnim vstuoem 111 a vystupenm 113 bloku 11 tvokeného Llogickymi obvody pro
tizeni cyklu manipuldtoru a svym §est9m>vstupem 136 a 3estym vystupen 142 s prvnim vstu-
pem 121 a prvnim vystupem 123 bloku 12 tvoieného logickymi obvody pro vyhodnocovani &a-
sového sledu operacivpracovnich jednotek satelfitni stanice. Blok 12 je pfipojen svym

je ptipojen svym druhym vystupem 124 ke druhému vstupu 112 bloku 11 pro r1zeHT“E;ETL
manipuldtoru, Ke druhému vstupu 122 bloku 12 pro vyhodnocovini Zasového sledu operacH
pracovnich jednotek satelitni stanice je pfipojen svynm druhym vystupem 904 blok ¢ pro
fizeni prvnich pracovnich jednotek satetitni stanice, ptipojeny svym druhym vstupenm

902 ke druhému vystupu 803 bloku 8 pro fizend upnuti obrobku v prvni pracovni poloze

v satelitni stanici. Obdobn& je ke druhému vstupu 133' bloku 12 pripojen svym druhym
vystupem 904° blok 2° pro #izeni druhych pracovnich jednotek satelitnj stanice, pFipo-
jeny svym vstupem 902° ke druhému vystupu 803" bloku §° pro *izent upnuti obrobku v dru-
hé pracovni poloze v satelitni stanici.

Obrobek je vloien do naklidaci polohy zutomatické obrabidci linky. Sepnutim p#i-

1 Fzeni linky se spusti jeji cyklus. Elektrickymi
signaly, vyslanymi 2z bloku 1 do bloki 4, 4° pro Ffizen} pracovnich jednotek hlavni &is-
ti linky se uvedou v &innost elektromotor; pohonl vieten a posuvi a pracovni jednotky
vyjedou do Ffezu. Jakmile pracovni jednotky vykonaji operaci a vrati se do vychoz{ po~-
Lohy, je vyslén elektricky signdl z blokd 4, 4" pro #tzeni pracovnich jednotek hlavni
¢asti linky jednak do bloku 2 pro Fizeni meziopera&niho dopravniku obrobkl, jednak do
bloku 3 porovnivacich a vyhodnocovacich obvodl okam#itych stavi funk&nich uzlt hlavni
t4sti linky, do n&hoZ jsou prub&ind vysilény elektrické signily o okamiitém stavu viech
funk&nich uzld obrabéci linky, jako jsou poloha pracovni jednotky, stav upinale, kon-
trola pfitomnosti obrobki v upinali a podobnd. Tyto elektrické signdly jsou v bloku §
vyhodnocovany a jsou vysilany jako povely k &innosti jednotlivych uzld v poZadovanénm
sledu. Z bloku § porovnivacich a vyhodnocovacich obvodu okamifitych stavd funk&nich uz-
LG hlavni Eisti Linky jsou dale vyslany elektrické signaly jednak do blokG 3, 3  pro
*fizeni upnuti obrobku v pracovnich polohdch v hlavni 24sti Llinky a do bloku 7 oro Fize-
ni upnuti obrobku ve stfedni poloze v satelitni stanici. Obrobky v jednotlivych pracov-
nich polohdch v hlavni &asti linky a ve stfedni manipulalni poloze v satelitni stanici
se uvolni, Informace o uvoln¥ni obrobki jsou vysliny z blokG 3, 3" do bloku 2 pro Fize-
ni mezioperalniho dopravniku a déle z bloku 7 jednak do bloku 5 porovnavacich a vyhod-
nocovacich obvodl okamiitych stavld funk&nich uzll hlavni Easti lipkx, jednak do bloku
13 oorovnavacich a vyhodnocovacich obvodd okamiitych stavd funk&nich uzll satelitn’ sta-
nice. V bloku 3 jsou op¥t v3echny plivedené elektrické signadly porovnany a vyhodnoceny
a je vyslan elektricky signal do bloku 2 pro Fizeni meziopera&niho dopravniku jako po-
vel k tomu, aby mezioperalni dopravnik podal obrobky do dalgi.pracovni polohy., Jakmile
mezioperaini dopravnik provede poZadovany ukon a vriti se do vychozi polohy, jsou 2z
bloku 2 v)slény eclektrické signily jednak do bloki 3, 3° pro Fizen$ upnutt obrobku v
pracavnich polohich v hlavni &isti linky, ZimZ dojde k upnuti obrobki, jednak do blok®
4, 4" pro Fizeni pracovnich jednotek hlavni &asti Linky a jednak do bloku 5 porovnava-
cich a vyhodnocovacich obvodd okamZitych stavd funk&nich uzlU hlavni astd Linky. 0d=
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povidaji~1i okamZité stavy viech uzll obrébsci linky stavu, ve kterém mohou pracovni
jednotky vykonat operaci, je vyslén z bloku 5 elektricky sign&l do blokd 4, i: pro
fizeni pracovnich jednotek hlavni Z&sti linky a pracovn{ jednotky vyjedou do Fezu,
SouZasn&, byl-li dopraven obrobek do st¥ednfi manipula&ni polohy v satelitnf stanici,
je o jeho pfitomnosti v této poloze vyslén elektrick¢ signél z bloku 7 pro i*izenti
upnuti obrobku ve stFedn{ poloze v satelitni stanici do bloku 5 porovnévacich a vyhod-
nocovacich obvod okamfitych stavi fuak&nich uzld hlavnf &8sti linky a do bloku 13
porovnévacich a vyhodnocovacich obvod( okamfit¢ch stavi funidnich uzld satelitni sta-
nice. Po vyhodnoceni v3ech signdli v bloku 5 a pokud jsou splnény viechny podminky

v hlavni &4sti linky pro spudt&ni satelitni stanice do cyklu, je vyslén elektricky sig- -
nél z bloku 5 do bloku 13, do kterého jsou.soulasn& pFivadény elektrické signdly ze
viech funk&nfch uzll zdvojedné satelitni stanice, Jsou-1i viechny funk&nf uzly této
stanice ve stavu, ktery dovoluje, aby byl alespoh do jedné z jejich dvou pracovnich
poloh dopraven obrobek, je vyslén elektricky signdl z bloku 13 porovnévacich a wvyhod-
nocovacich obvodd okamZitych stavi funk&nich uzld satelitni stanice do bloku 11 pro
#izeni cyklu manipulétoru, ktery provede cyklus, tj. uchopi obrobek ve stiedni manipu-
laZni poloze v satelitni stanici a piesune jej do volné, nap¥. prvni pracovni polohy
satelitni stanice. Jakmile manipulétor provede svij cyklus a vrati se do vyZkéveci po-
lohy, je vyslén z bloku 11 elektrick¢ signél do bloku 13 porovnévacich a vyhodnocova-
cich obvodd okamZitych stavd funk&nfich uzll satelitnf stanice a z tohoto bloku déle do
bloku 8 pro #izeni upnuti obrobku v prvni pracovni poloze v satelitn{ stanici. Obrobek
je upnut a upnutf je hléZeno elektrickym signélem zp&t do bloku 13, z n&hoZ nésleduje
elektrickym signélem zp&t do bloku 13, z n¥ho% nésleduje elektrick¢ signél do bloku 9
pro *izeni cyklu prdcovnich jednotek prvni Zé&st satelitnf stanice, a pracovni jednot-
ky wykonaji pracovni cyklus, Jakmile je celd automatickd obr&b&ci linka zaplnina ob-
robky a pokud jsou v daném okamfiku v¥echny pracovni jednotky v pracovnim cyklu, musf
byt st¥ednf manipula&ni poloha v satelitni stdnici prézdné. Pribih pracovnich operaci
pracovnich jednotek satelitni stanice je signalizovédn z blokd 9, 9° pro #izeni cyklu pra-
covnich jednotek satelitni stanice do bloku 15 porovnévacich a vyhodnocovacich obvodi
okamZitych stavi funk&nfch uzlly satelitni stanice a do bloku 12 pro wyhodnocovéni &a-
sového sledu operaci pracovnich jednotek satelitni stanice. v bloku 13 jsou vyhodno-
covény okamiité stavy viech funk&nich uzld satelitn{ stanice a vysledek vyhodnocenf
slouZf v daném okamZiiku k blokovéni a spoudt&ni jednotlivgch féz§ pracovniho cyklu sa-
telitn{ stanice a ve spojenif s blokem 5 porovnévacich a vyhodnocovacich obvodi okam?i-
tych stavy funk&nfch uzld hlavni &&sti linky k blokovéni a spoudténi jednotlivych fézf
pracovniho cyklu celé automatické obréb¥ci linky. Blok 12 pro vyhodnocovani &asového
sledu operaci pracovnich jednotek satelitnf stanice slouff k vyhodnocovéni Zasového
sledu, ve kterém byly provéd&ny a skonleny pracovni operace v jednotlivych pracovnich
polohdch v satelitni stanici a k urleni priority dané pracovni polohy vi&i cyklu auto-
matického manipuldtoru. Jakmile skon¥i pracovni jednotky jedné, napi*. prvni &4sti sa-
telitni stanice operace, je vyslén z bloku 9 pro *izeni cyklu pracovnich jednotek prv-
ni &ésti satelitni stanice elektricky sign&l do bloku 13 porovnavacich a vyhodnocova-
cich obvodd okamiitych stavd funk&nich uzld satelitni stanice a do bloku 12 pro vyhod-
nocovéni Zasového sledu operaci pracovnich jednotek satelitni stanice, z bloku 12 je
vyslén elektricky signdl do bloku 11 pro *izeni cyklu manipulédtoru a do bloku 13.

V bloku 13 je elektricky signdl vyhodnocen a porovnén se signdly pFivedenymi z blokd g,
9" pro ¥fzenf cyklu pracovnich jednotek satelitni stanice a v¢sledny signél je piive-
den do bloku 11 ve form& povelu k provedeni cyklu manipulétoru, tj. k pFemistini ob-
robku z p*isludné pracovni polohy v satelitni stanici do jejf st¥ednf menipuladni po-
lohy. Informace o provedeni cyklu manipulédtoru je vysléna v podob& elektrického signé~
lu z bloku 11 pro #izeni cyklu manipulétoru do bloku 13 porovnévacich a vyhodnocova-
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cich obvodt okamZfitych stavi funk&nich uzld satelitni stanice. Z bloku 13 je déle vy-
slén elektricky signfl do bloku 7 pro Fizeni upnutf obrobku ve st¥edni poloze v satelit-
ni stanici a obrobek je v této stifedni poloze zapolohovén, ptipadn& upnut. SouZasn& jsou
vyslény elektrické signély z bloku 7 do bloku 2 pro #izeni meziopera&niho dopravniku

a do bloku 13 porovnévacich a vyhodnocovacich obvodd okamfitych stavd viech funk&nich
uzla satelitni stanice a z bloku 13 déle do bloku 5 porovnévacich a vyhodnocovacich
obvodd okamiit¢gch stavii funk&nich uzld hlavni &8sti linky.

Jakmile skonti pracovni operace viechny jednotky hlavni Z4sti linky, jsou vys lé~
ny elektrické signély z blokd 4, 4° pro Fizenf pracovnich jednotek hlavni &&sti linky
do bloku 2 pro Fizeni meziopera¥niho dopravniku a do bloku 5 porovnévacich a vyhodno-
covacich obvodl okamfitych stavii funk&nich uzld hlavni &&sti linky, z bloku 5 je déle
vyslén elektricky signdl do bloki 3,.3” pro Fizenf upnutfi obrobku v pracovnich polohéch
v hlavni &&sti linky jako povel k uvoln&ni obrobki. Po uvoln&ni obrobki jsou vyslény
elektrické signély z blokd 3, 3” zp&t do bloku 2 a do bloku 5. Vv bloku 5 porovnavacich
a vyhodnocovacich obvodd okamiZitych stavi funk&nich uzld hlavnf ¥&sti linky jsou elek-
trické signdly porovnény se signély piivedenymi z blokd 7 pro #izeni upnuti obrobku ve
stiednf poloze v satelitni stanici a z bloku 13 porovnivacich a wyhodnocovaich obvodd
okamfitych stavi funk&nich uzld satelitni stanice a vy¢sledek vyhodnoceni je vyslén
z bloku 5 do bloku 2 pro ifizeni meziopera&niho dopravniku jako povel k posunuti obrob-
ko do daldi pracovni polohy. Elektrickym signélem z bloku 5 a z bloku 2 do bloku 6 pro
#fzeni vstupniho dopravniku je soudasn& spu3dté&n vystupni dopravnik obrobkd.

Cely cyklus se opakuje automaticky a prib&h operaci a okam#ity stav viech uzld
jsou prib&in& vyhodnocovény v bloku 5 porovnévacich a vyhodnocovacich obvodt okam¥i-
tych stavid funk&nfch uzlt hlavni &&sti linky a'v bloku 13 porovnévacich a vyhodnoco-
vacich obvodi okamZiit¢ch stavi funk&nich uzld satelitn{ stanice. v pX*ipad&, %e dojde
k zapln&ni v¢stupnfho dopravniku obrobkii, je vyslén elektrick¢ sign&l z bloku 6 pro
“izeni vystupniho dopravaniku do bloku 5 a po skon&enf operac{ pracovnich jednotek jak
v hlavn{ &4sti linky, tak v satelitni stanici a po skonZeni cyklu manipulétori se cyk=-
lus obréb&eci linky pFeru3f, Jekmile se v¢stupni dopravnik obrobkd vyprézdnf, cyklus
obribé&ci linky se obnovi,

Zapojeni podle vynélezu je moino déle vyu%it pro Xizenf technologick¢ch soubord
pracovnich stroji se vzéjemnd rozdilnou délkou pracovnich cykld.

PREOMET VYNALEZU

Zapojenf pro Fizeni cyklu automatické obréb&ci linky a alespon jednou zdvojenou
satelitni stanici, vyznalujfci se tim, Ze blok (1) Fizeni linky je pFipojen svymi vy~
stupy (101, 101°) jednotliv& k prvnim vstupim (401, 401°) blok& (4, 4°) pro Fizenf
pracovnich jednotek hlavni &&sti linky, zﬁétnovazebné spojenym svymi druhymi vstupy
(402, 402) a prvnimi vystupy (404, 404”) jednotliv& s prvnimi vstupy (501, 501" )

a prvanimi vystupy (507, 507°) bloku (5) porovnévacich a vyhodnocovacich obvodd okam¥i-
tych stavld funk&nich uzld hlavni Eésti linky a svymi tretimi vstupy (403, 403”") a dru-
hymi v¢stupy (405, 405°) s prvnimi vstupy (201, 201°) a prvnimi v§stupy (205, 205°)
bloku (2) pro Fizeni meziopera&niho dopravniku, kter¢ je déle zp&tnovazebn& spojen
jednak svymi druhymi vstupy (202, 202°) a druhymi vystupy (206, 206" ) jednotlivé

s prvnimi vstupy (301, 301") a prvaimi vgstupy (303, 303°) blokd (3, 3" )pro Fizeni
upnut{ obrobku v hlavni &&sti linky jednak svym tFetim vstupem (203) a t¥etim v¢stupem
(207) jednotlivé s prvnim vstupem (701) a prvnim v¢stupem (704) bloku (7) pro Kizenf
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upnuti obrobku ve stifedni pploze v satelitnf stanici a jednak svym Etvrtym vstupem
(204) a ttvrtym vystupem (208) jednotlivd s druh¢m vstupem (502) o druhym vystupem
(508) bloku (5) porovnévacich a wvyhodnocovacfch obvodd okamfitych stavd funk&nich
vzld hlavni Zésti linky a déle je sv¢m patym vystupem (209) p*ipojen k prvnimu vstu-
pu (601) bloku (6) pro %fzeni v¢stupniho dopravniku, zpétnovazebn& spojenému svym
vstupem (602) a vystupem (603) jednotlivd s 3estym vstupem (506) a Sestym v¢stupem
(512) bloku (5) porovnévacich a vyhodnocovacich obvodi okamiitych stavi uzld hlavng
gasti linky, ktery je déle zp&tnovazebnZ spojen jednak svymi tretimi vstupy (503,
503") a tretimi vgstupy (509, 509°) jednotlivé s druhymi vstupy (302, 302°) 8 druhy-
mi vstupy (304, 304”) blokd (3, 3”) pro kfzeni upnutf obrobku v hlavni Z&sti linky,
jednak svym &tvrtym vstupem (504) a gtvrtym vgstupem (510) jednotlivi s druh¢m vstu-
pem (702) a druh¢m vystupem (705) bloku (7) pro ¥izenf upnuti obrobku ve stiedni polo-
ze v satelitni stanici, jednak svym patym vstupem (505) a patym vystupem (511) jednot-
livé s prvaim vstupem (131) a prvnim v§stupem (137) bloku (13) porovnévacich a vyhod-
nocovaich obvodli okamiitych stavi funi¥nich uzld satelitng stanice, kter¢y je dale
zp&tnovazebn& spojen jednak svym druhym vstupenm (132) a druhym vystupem (138) jednot-
" livé se~tfetim vstupem (703) a tietim v§stupem (706) bloku (7) pro #izenf upnutf
obrobku ve stfednf poloze v satelitni stanici, jdenak svymi t¥etimi vstupy (133, 1337)
a tietimi vystupy (139, 139”) jednotlivé s prvnimi vstupy (801, 801°) a prvnini vy~
stupy (802, 802°) blokd (8, 8 ) pro *izeni upnuti obrobku v pracovnich poloh&ch v sa-
telitni stanici, jednak svymi Etvrt¢mi vstupy (134, 134°) a Etvrtymi v¢stupy (140,
1407), jednotlivé s prvnimi vstupy (901, 901”) a prvnimi vystupy (903, 903°) blokd
(9, 9”) pro rizeni cyklu pracovnich jednotek satelitnf stanice, jednak svym pAtym vstu-
pem (135) & pétym vystupem (141) jednotlivE s prvnim vstupem (111) a vystupem (113)
bloku (11) pro #fzeni cyklu manipulétoru a jednak svym Sestym vstupem (136) a Seatym
vgstupem (142) jednotliv& s prvnim vstupem (121) a prvnim vystupem (123) bloku (12)
pro vyhodnocovéni Zasového sledu operaci pracovnich jednotek satelitni stanice, ktery
je déle piipojeny svym druhym vystupem (124) ke druhému vstupu (112) bloku (11) pro
*izeni cyklu manipuldtoru a k jeho% druh¢m vstuplim (122, 122°) jsou jednotliv& piipo~
jeny svymi druhymi vystupy (904, 9047) bloky (9, 97) pro *fzen{ cyklu pracovnich jed-
notek satelitnf stanice, p*ipojené svymi druhymi vstupy (902, 902°) jednotlivé ke dru-
hym vgstupim (803, 803") blokd (8, 8”) pro Fizeni upnutf obrobku v pracovnich polohéch
v satelitn{ stanici.

1 vykres-
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