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(57)摘要

本发明提供一种瘫痪病人辅助设备，通过设

置有可调节角度的腿部支撑垫，并且可以调节椅

子高度便于不同胖瘦高矮的病人倚靠，腿部辅助

恢复装置可以避让也可以打开，方便病人坐在椅

子上并且方便病人腿部放入腿部辅助恢复装置，

通过入腿部辅助恢复装置带动腿部上下运动有

助于病人腿部康复，调节装置带动背部垫上下旋

转，对病人腰部康复有一定辅助作用。
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1.一种瘫痪病人辅助设备，其特征在于，包括：轮椅主体（1）、腿部辅助恢复装置（2）、腿

部恢复调整装置、底架（6）、主体高度调整装置、调节装置（11）、弹簧（12）和背部垫（13）；

所述腿部恢复调整装置铰接在轮椅主体（1）左端，背部垫（13）铰接在轮椅主体（1）右

端，腿部辅助恢复装置（2）分别滑动安装在腿部恢复调整装置两侧，调节装置（11）固定安装

在底架（6）上，调节装置（11）上的凸轮与背部垫（13）接触，两个弹簧（12）一端分别与背部垫

（13）固定，两个弹簧（12）另一端固定安装在调节装置（11）的固定座上，主体高度调整装置

一端安装在底架（6）上，另一端连接在轮椅主体（1）下部，轮椅主体（1）侧面的扶手上安装有

控制器；

所述的腿部辅助恢复装置（2）包括腿部环架（201）、耳板支架（202）、圆环上下气缸

（203）和环架底座（204）；

所述的耳板支架（202）通过销轴与腿部环架（201）中间部位固定连接，环架底座（204）

两端通过销轴与腿部环架（201）两侧固定连接，圆环上下气缸（203）的气缸杆与耳板支架

（202）底部固定连接，圆环上下气缸（203）的缸筒与环架底座（204）固定连接；

所述的腿部环架（201）包括半圆环（205）、环支杆（206）、连接块（207）和环滑杆（208）；

两个所述的半圆环（205）通过螺栓连接，两组用螺栓连接好的半圆环（205）之间通过环

支杆（206）固定连接，所述的连接块（207）分别固定安装在半圆环（205）上；另外两个用螺栓

连接好的半圆环（205）两侧分别固定连接有四个环滑杆（208）；安装有四个环滑杆（208）的

半圆环（205）的两外侧分别滑动安装有两组用螺栓连接好的半圆环（205）；

所述腿部恢复调整装置包括：腿垫支架（3）、腿部支承座（4）、调节杆（5）和滑动气缸

（14）；

所述的腿部支承座（4）铰接在轮椅主体（1）左端，腿垫支架（3）固定安装在腿部支承座

（4）下面，腿部辅助恢复装置（2）分别滑动安装在腿垫支架（3）两侧，滑动气缸（14）的气缸杆

固定安装在腿部辅助恢复装置（2）上，滑动气缸（14）的缸筒固定安装在腿垫支架（3）上；调

节杆（5）一端与腿部支承座（4）铰接，调节杆（5）另一端与底架（6）铰接；

所述主体高度调整装置包括：第一滑动架（7）、第二活动架（8）、第三固定架（9）和主体

调整气缸（10）；

所述第一滑动架（7）一端与底架（6）铰接，第一滑动架（7）另一端分别与轮椅主体（1）下

部铰接，所述的第二活动架（8）与第一滑动架（7）铰接，第二活动架（8）另一端与第三固定架

（9）铰接，主体调整气缸（10）缸筒与轮椅主体（1）铰接，主体调整气缸（10）的气缸杆与底架

（6）铰接；

所述的调节杆（5）包括：第一耳板（501）、销轴螺母（502）、第二耳板（503）、第一辅助滑

杆（504）、第一套杆（505）、第二辅助滑杆（506）、第三耳板（507）、第二套杆（508）、螺杆（509）

和第四耳板（510）；

所述的第一耳板（501）通过销轴螺母（502）与第一套杆（505）转动连接，第二套杆（508）

滑动安装在第一套杆（505）里面，螺杆（509）与第二套杆（508）通过螺纹配合连接，第四耳板

（510）固定安装在螺杆（509）端部，第二耳板（503）铰接在第一套杆（505）一端，第一辅助滑

杆（504）固定安装在第二耳板（503）上，第二辅助滑杆（506）滑动安装在第一辅助滑杆（504）

里面，第三耳板（507）固定连接在第二辅助滑杆（506）端部，第三耳板（507）铰接在第二套杆

（508）上；
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所述的调节装置（11）包括：凸轮（1101）、电机（1102）、连接转轴（1103）和固定座

（1104）；

所述的凸轮（1101）通过连接转轴（1103）转动安装在固定座（1104）耳板之间，电机

（1102）固定安装在固定座（1104）耳板上，电机（1102）输出轴固定连接在连接转轴（1103）

上；

所述底架（6）为框架式结构，以稳定支撑，所述框架式结构可为铝合金型材或者不锈钢

材料拼接制成，其下端可安装万向轮；

所述控制器包括：语音控制面板和中央处理器；

所述中央处理器中可编写控制程序，所述语音控制面板可人工操纵装置，也可以语音

命令；

整个工作过程通过控制器自动化控制，病人坐在椅子上，可以根据病人身高来旋转调

节杆（5）使腿部支承座（4）处于一种舒适的角度，主体调整气缸（10）伸缩可以调节椅子的高

度，在弹簧（12）作用下背部垫（13）始终与凸轮（1101）接触，带动背部垫（13）上下旋转，有助

于病人腰部康复，滑动气缸（14）使腿部辅助恢复装置（2）滑到适当位置，将病人腿放入半圆

环（205）内部，圆环上下气缸（203）收缩带动腿部辅助恢复装置（2）中间圆环上下运动，从而

帮助病人腿部康复，病人可根据自身需要自动化调节。
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一种瘫痪病人辅助设备

技术领域

[0001] 本发明涉及医疗设备自动化技术领域，特别涉及一种瘫痪病人辅助设备。

背景技术

[0002] 瘫痪病人辅助设备主要是帮助病人康复的，比如腿部和腰部受内伤后，需要做一

些腿部和腰部活动，有助于病人腿部康复，目前市场上有辅助康复用的设备，但是设备尺寸

不能调节角度，病人长期坐在上面不舒服，康复设备也不方便病人上去或者下来。

发明内容

[0003] 针对上述问题，本发明提供一种瘫痪病人辅助设备，通过设置有可调节角度的腿

部支撑垫，并且可以调节椅子高度便于不同胖瘦高矮的病人倚靠，腿部辅助恢复装置可以

避让也可以打开，方便病人坐在椅子上并且方便病人腿部放入腿部辅助恢复装置，调节装

置，对病人腰部康复有一定辅助作用。

[0004] 本发明所使用的技术方案是：  一种瘫痪病人辅助设备，包括：轮椅主体、腿部辅助

恢复装置、腿部恢复调整装置、底架、主体高度调整装置、调节装置、弹簧和背部垫；

[0005] 所述腿部恢复调整装置铰接在轮椅主体左端，背部垫铰接在轮椅主体右端，腿部

辅助恢复装置分别滑动安装在腿部恢复调整装置两侧，调节装置固定安装在底架上，调节

装置上的凸轮与背部垫接触，两个弹簧一端分别与背部垫固定，两个弹簧另一端固定安装

在调节装置的固定座上，主体高度调整装置一端安装在底架上，另一端连接在轮椅主体下

部，轮椅主体侧面的扶手上安装有控制器。

[0006] 进一步的，所述的腿部辅助恢复装置包括腿部环架、耳板支架、圆环上下气缸和环

架底座；

[0007] 所述的耳板支架通过销轴与腿部环架中间部位固定连接，环架底座两端通过销轴

与腿部环架两侧固定连接，圆环上下气缸的气缸杆与耳板支架底部固定连接，圆环上下气

缸的缸筒与环架底座固定连接。

[0008] 进一步的，所述的腿部环架包括半圆环、环支杆、连接块和环滑杆；

[0009] 两个所述的半圆环通过螺栓连接，两组用螺栓连接好的半圆环之间通过环支杆固

定连接，所述的连接块分别固定安装在半圆环上；另外两个用螺栓连接好的半圆环两侧分

别固定连接有四个环滑杆；安装有四个环滑杆的半圆环的两外侧分别滑动安装有两组用螺

栓连接好的半圆环。

[0010] 进一步的，所述腿部恢复调整装置包括：腿垫支架、腿部支承座、调节杆和滑动气

缸；

[0011] 所述的腿部支承座铰接在轮椅主体左端，腿垫支架固定安装在腿部支承座下面，

腿部辅助恢复装置分别滑动安装在腿垫支架两侧，滑动气缸的气缸杆固定安装在腿部辅助

恢复装置上，滑动气缸的缸筒固定安装在腿垫支架上；调节杆一端与腿部支承座铰接，调节

杆另一端与底架铰接。

说　明　书 1/4 页

4

CN 110812112 B

4



[0012] 进一步的，所述主体高度调整装置包括：第一滑动架、第二活动架、第三固定架和

主体调整气缸；

[0013] 所述第一滑动架一端与底架铰接，第一滑动架另一端分别与轮椅主体下部铰接，

所述的第二活动架与第一滑动架铰接，第二活动架另一端与第三固定架铰接，主体调整气

缸缸筒与轮椅主体铰接，主体调整气缸的气缸杆与底架铰接。

[0014] 进一步的，所述的调节杆包括：第一耳板、销轴螺母、第二耳板、第一辅助滑杆、第

一套杆、第二辅助滑杆、第三耳板、第二套杆、螺杆和第四耳板；

[0015] 所述的第一耳板通过销轴螺母与第一套杆转动连接，第二套杆滑动安装在第一套

杆里面，螺杆与第二套杆通过螺纹配合连接，第四耳板固定安装在螺杆端部，第二耳板铰接

在第一套杆一端，第一辅助滑杆固定安装在第二耳板上，第二辅助滑杆滑动安装在第一辅

助滑杆里面，第三耳板固定连接在第二辅助滑杆端部，第三耳板铰接在第二套杆上。

[0016] 进一步的，所述的调节装置包括：凸轮、电机、连接转轴和固定座；

[0017] 所述的凸轮通过连接转轴转动安装在固定座耳板之间，电机固定安装在固定座耳

板上，电机输出轴固定连接在连接转轴上。

[0018] 进一步的，所述底架为框架式结构，以稳定支撑，所述框架式结构可为铝合金型材

或者不锈钢材料拼接制成，其下端可安装万向轮。

[0019] 进一步的，所述控制器包括：语音控制面板和中央处理器；

[0020] 所述中央处理器中可编写控制程序，所述语音控制面板可人工操纵装置，也可以

语音命令。

[0021] 由于本发明采用了上述技术方案，本发明具有以下优点：

[0022] （1）本发明通过设置有可调节角度的腿部支撑垫，并可以调节椅子的高度，便于不

同胖瘦高矮的病人倚靠；

[0023] （2）本发明腿部辅助恢复装置可以避让也可以打开，方便病人坐在椅子上并且方

便病人腿部放入腿部辅助恢复装置；

[0024] （3）本发明通过设置有调节装置，对病人腰部康复有一定辅助作用。

附图说明

[0025] 图1、图2为本发明的整体装配结构示意图。

[0026] 图3为本发明的腿部辅助恢复装置结构示意图。

[0027] 图4为本发明的腿部环架结构示意图。

[0028] 图5为本发明调节杆结构示意图。

[0029] 图6为本发明的调节装置结构示意图。

[0030] 附图标号：

[0031] 1‑轮椅主体；2‑腿部辅助恢复装置；3‑腿垫支架；4‑腿部支承座；5‑调节杆；6‑底

架；7‑第一滑动架；8‑第二活动架；9‑第三固定架；10‑主体调整气缸；11‑调节装置；12‑弹

簧；13‑背部垫；14‑滑动气缸；201‑腿部环架；202‑耳板支架；203‑圆环上下气缸；204‑环架

底座；205‑半圆环；206‑环支杆；207‑连接块；208‑环滑杆；501‑第一耳板；502‑销轴螺母；

503‑第二耳板；504‑第一辅助滑杆；505‑第一套杆；506‑第二辅助滑杆；507‑第三耳板；508‑

第二套杆；509‑螺杆；510‑第四耳板；1101‑凸轮；1102‑电机；1103‑连接转轴；1104‑固定座。
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具体实施方式

[0032] 下面通过实施例，并结合附图，对本发明的技术方案作进一步具体的说明。

[0033] 实施例

[0034] 如图1、图2、图3、图4、图5、图6所示，包括：轮椅主体1、腿部辅助恢复装置2、腿部恢

复调整装置、底架6、主体高度调整装置、调节装置11、弹簧12和背部垫13；

[0035] 腿部恢复调整装置铰接在轮椅主体1左端，背部垫13铰接在轮椅主体1右端，腿部

辅助恢复装置2分别滑动安装在腿部恢复调整装置两侧，调节装置11固定安装在底架6上，

调节装置11上的凸轮与背部垫13接触，两个弹簧12一端分别与背部垫13固定，两个弹簧12

另一端固定安装在调节装置11的固定座上，主体高度调整装置一端安装在底架6上，另一端

连接在轮椅主体1下部，轮椅主体1侧面的扶手上安装有控制器；

[0036] 底架6为框架式结构，以稳定支撑，框架式结构可为铝合金型材或者不锈钢材料拼

接制成，其下端可安装万向轮；

[0037] 腿部恢复调整装置包括：腿垫支架3、腿部支承座4、调节杆5和滑动气缸14；

[0038] 腿部支承座4铰接在轮椅主体1左端，腿垫支架3固定安装在腿部支承座4下面，腿

部辅助恢复装置2分别滑动安装在腿垫支架3两侧，滑动气缸14的气缸杆固定安装在腿部辅

助恢复装置2上，滑动气缸14的缸筒固定安装在腿垫支架3上；调节杆5一端与腿部支承座4

铰接，调节杆5另一端与底架6铰接；

[0039] 主体高度调整装置包括：第一滑动架7、第二活动架8、第三固定架9和主体调整气

缸10；

[0040] 第一滑动架7一端与底架6铰接，第一滑动架7另一端分别与轮椅主体1下部铰接，

第二活动架8与第一滑动架7铰接，第二活动架8另一端与第三固定架9铰接，主体调整气缸

10缸筒与轮椅主体1铰接，主体调整气缸10的气缸杆与底架6铰接；

[0041] 控制器包括语音控制面板和中央处理器，用以控制整个装置自动化工作；

[0042] 所述中央处理器中可编写控制程序，所述语音控制面板可人工操纵装置，也可以

语音命令

[0043] 工作时将所有电控设备与控制器电性连接，电机1102等电力驱动部件与装置自带

电源连接，主体调整气缸10、滑动气缸14、圆环上下气缸203等通过管路与气源连接，根据需

要在控制器的中央处理器中编写控制程序，使用时可以人工操作语音控制面板来操纵设

备，也可以也可以语音命令设备工作，整个工作过程通过控制器自动化控制，病人坐在椅子

上，可以根据病人身高来旋转调节杆5使腿部支承座4处于一种舒适的角度，主体调整气缸

10伸缩可以调节椅子的高度，在弹簧12作用下背部垫13始终与凸轮1101接触，带动背部垫

13上下旋转，有助于病人腰部康复，滑动气缸14使腿部辅助恢复装置2滑到适当位置，将病

人腿放入半圆环205内部，圆环上下气缸203收缩带动腿部辅助恢复装置2中间圆环上下运

动，从而帮助病人腿部康复，病人可根据自身需要自动化调节。

[0044] 本发明实施例的一个可选实施方式中，如图3‑4所示，腿部辅助恢复装置2包括腿

部环架201、耳板支架202、圆环上下气缸203、环架底座204，耳板支架202通过销轴与腿部环

架201中间部位固定连接，环架底座204两端通过销轴与腿部环架201两侧固定连接，圆环上

下气缸203的气缸杆与耳板支架202底部固定连接，圆环上下气缸203的缸筒与环架底座204

固定连接；
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[0045] 腿部环架201包括半圆环205、环支杆206、连接块207、环滑杆208，两个半圆环205

通过螺栓连接，两组用螺栓连接好的半圆环205之间通过环支杆206固定连接，连接块207分

别固定安装在半圆环205上；另外两个用螺栓连接好的半圆环205两侧分别固定连接有四个

环滑杆208；安装有四个环滑杆208的半圆环205的两外侧分别滑动安装有两组用螺栓连接

好的半圆环205，最外侧的两组半圆环205组成的圆环可以在环滑杆208上滑动，打开腿部辅

助恢复装置2的半圆环205，将病人腿放入半圆环205内部，将打开的半圆环205连接好，启动

圆环上下气缸203，圆环上下气缸203收缩带动腿部辅助恢复装置2中间圆环上下运动，从而

帮助病人腿部康复。

[0046] 本发明实施例的一个可选实施方式中，如图5所示，调节杆5包括第一耳板501、销

轴螺母502、第二耳板503、第一辅助滑杆504、第一套杆505、第二辅助滑杆506、第三耳板

507、第二套杆508、螺杆509、第四耳板510，第一耳板501通过销轴螺母502与第一套杆505转

动连接，第二套杆508滑动安装在第一套杆505里面，螺杆509与第二套杆508通过螺纹配合

连接，第四耳板510固定安装在螺杆509端部，第二耳板503铰接在第一套杆505一端，第一辅

助滑杆504固定安装在第二耳板503上，第二辅助滑杆506滑动安装在第一辅助滑杆504里

面，第三耳板507固定连接在第二辅助滑杆506端部，第三耳板507铰接在第二套杆508上，病

人坐在椅子上，可以根据病人身高来旋转调节杆5的第一辅助滑杆504使腿部支承座4处于

一种舒适的角度。

[0047] 本发明实施例的一个可选实施方式中，如图6所示，调节装置11包括凸轮1101、电

机1102、连接转轴1103、固定座1104，凸轮1101通过连接转轴1103转动安装在固定座1104耳

板之间，电机1102固定安装在固定座1104耳板上，电机1102输出轴固定连接在连接转轴

1103上，调节装置11的电机1102旋转，带动凸轮1101旋转，凸轮1101将背部垫13顶起，在弹

簧12作用下背部垫13始终与凸轮1101接触，因此带动背部垫13上下旋转，有助于病人腰部

康复。
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