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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Steuerverfahrenfiirein
Hochdruckreinigungsgerat, das eine Pumpe zum For-
dern einer Reinigungsflissigkeit, einen Elektromotor
zum Antreiben der Pumpe, eine Steuereinrichtung zum
Steuern des Elektromotors sowie ein erstes Anschluss-
element zum AnschlieRen einer Versorgungsleitung fiir
unter Druck zu setzende Reinigungsflissigkeit und ein
zweites Anschlusselement zum AnschlieRen einer Aus-
lassleitung aufweist, die an ihrem freien Ende ein Aus-
bringorgan mit einer Diise zum Abgeben der unter Druck
gesetzten Reinigungsflissigkeit tragt, wobei die Steuer-
einrichtung mehrere Betriebsmodi aufweist, in denen sie
den Elektromotor mit jeweils unterschiedlicher Drehzahl
steuert, und wobei die Steuereinrichtung die elektrische
Leistungsaufnahme des Elektromotors tiberwacht.
[0002] AuRerdem betrifft die Erfindung ein Hochdruck-
reinigungsgerat, das eine Pumpe zum Férdern einer Rei-
nigungsflissigkeit, einen Elektromotor zum Antreiben
der Pumpe, eine Steuereinrichtung zum Steuern des
Elektromotors sowie ein erstes Anschlusselement zum
AnschlieBen einer Versorgungsleitung fir unter Druck
zu setzende Reinigungsflissigkeit und ein zweites An-
schlusselement zum AnschlieBen einer Auslassleitung
aufweist, die an ihrem freien Ende eine Dise zum Ab-
geben der unter Druck gesetzten Reinigungsflissigkeit
tragt, insbesondere zur Durchfiihrung des voranstehend
genannten Steuerverfahrens, wobei die Steuereinrich-
tung mehrere Betriebsmodi aufweist, in denen sie den
Elektromotor mit jeweils unterschiedlicher Drehzahl
steuert, und wobei die Steuereinrichtung die elektrische
Leistungsaufnahme des Elektromotors tiberwacht.
[0003] Mit Hilfe eines Hochdruckreinigungsgerats
kann eine Reinigungsflissigkeit, vorzugsweise Wasser,
unter Druck gesetzt und auf einen zu reinigenden Ge-
genstand gerichtet werden. Uber eine Versorgungslei-
tung, beispielsweise einen Saugschlauch, kann einer
Pumpe des Hochdruckreinigungsgerats Reinigungsflis-
sigkeit zugefiihrt werden. Die Reinigungsflissigkeitkann
von der Pumpe unter Druck gesetzt und anschlielend
Uber eine Auslassleitung, die an ihrem freien Ende ein
Ausbringorgan mit einer Dise zum Abgeben der unter
Druck gesetzten Reinigungsflissigkeit tréagt, abgegeben
werden. Zur Steuerung des Elektromotors, der die Pum-
pe antreibt, weist das Hochdruckreinigungsgerat eine
elektrische Steuereinrichtung auf, die den Elektromotor
ein- und ausschaltet und die Drehzahl des Elektromotors
steuert.

[0004] Zur Abgabe von unter Druck gesetzter Reini-
gungsflissigkeit kdnnen unterschiedliche Disen zum
Einsatz kommen, die sich insbesondere in der GroRer
ihrer Auslasso6ffnung, Uber die die Reinigungsflissigkeit
abgegeben wird, unterscheiden. Mit Hilfe der Disen
kann ein Reinigungsfliissigkeitsstrahl erzeugt werden,
deraufdenzureinigenden Gegenstand gerichtet werden
kann. Mit Hilfe von Diisen, die eine verhaltnismaRig klei-
ne Auslassoffnung aufweisen, kann ein sehr intensiver
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Reinigungsflissigkeitsstrahl erzeugt werden, der vor al-
lem fiir die Reinigung von eher unempfindlichen Gegen-
stéanden geeignet ist, wohingegen mit Hilfe von Dusen,
die eine verhaltnismaRig grofRe Auslasséffnung aufwei-
sen, ein Reinigungsflissigkeitsstrahl erzeugt werden
kann, der vor allem fiir die Reinigung von empfindlichen
Gegenstanden geeignet ist. Die elektrische Leistungs-
aufnahme des Elektromotors ist abhangig von der GréRRe
der Auslassoéffnung der zum Einsatz kommenden Diise.
Bei Disen miteinerkleineren Auslassoffnung istdie elek-
trische Leistungsaufnahme des Elektromotors grof3er als
bei Disen mit einer gréReren Auslassoffnung. Bei einem
Wechsel der Duse andert sich somit die elektrische Leis-
tungsaufnahme des Elektromotors.

[0005] Aus der DE 90 13 486 U1 ist ein Steuerverfah-
ren fur ein Hochdruckreinigungsgerat bekannt, das eine
Stromregelschaltung aufweist. Als SteuergréRe der
Stromregelschaltung dient ein der Stromaufnahme des
Elektromotors entsprechendes Signal einer Strommes-
seinrichtung. Um den Druck in der Druckleitung des
Hochdruckreinigungsgerats konstant zu halten, wird der
Motorstrom auf einen Sollwert geregelt.

[0006] AusderDE 32 10082 A1 ist eine Pumpensteu-
erung bekannt, die insbesondere fiir einen Heizungs-
kreislauf geeignet ist. Die Regelung der Drehzahl eines
Pumpenmotors erfolgt in Abh&angigkeit von einem Strom-
messsignal. Bei einem hohen Durchflusswiderstand in
der Pumpenleitung erhéht sich die Stromaufnahme des
Motors und dies hat zur Folge, dass die Pumpendrehzahl
heraufgesetzt wird. Bei einem verminderten Durchfluss-
widerstand wird die Pumpendrehzahl herabgesetzt.
[0007] Ein Steuerverfahren mit den Merkmalen des
Oberbegriffs von Patentanspruch 1 und ein Hochdruck-
reinigungsgerat mitden Merkmalen des Oberbegriffs von
Patentanspruch 8 sind ausder DE 42 11 788 A1 bekannt.
[0008] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, ein
Steuerverfahren sowie ein Hochdruckreinigungsgerat
der eingangs genannten Art derart weiterzubilden, dass
die Drehzahl des Elektromotors bei einem Wechsel der
an da Hochdruckreinigungsgerat angeschlossenen DU-
se einfach einstellbar ist.

[0009] Diese Aufgabe wird bei einem Steuerverfahren
der gattungsgemafRen Art erfindungsgemaf dadurch ge-
I6st, dass die Steuereinrichtung bei einer einen vorge-
gebenen Toleranzbereich Uberschreitenden Erhéhung
der Leistungsaufnahme des Elektromotors vom aktuell
vorliegenden Betriebsmodus in den Betriebsmodus mit
der nachst héheren Drehzahl des Elektromotors um-
schaltet, sofern der aktuelle Betriebsmodus nicht bereits
der Betriebsmodus mit der héchsten Drehzahl des Elek-
tromotors ist, und wobei die Steuereinrichtung bei einer
einen vorgegebenen Toleranzbereich Uberschreitenden
Verringerung der Leistungsaufnahme des Elektromotors
vom aktuell vorliegenden Betriebsmodus in den Be-
triebsmodus mit der nachst niedrigeren Drehzahl des
Elektromotors umschaltet, sofern der aktuelle Betriebs-
modus nicht bereits der Betriebsmodus mit der niedrigs-
ten Drehzahl des Elektromotors ist.
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[0010] Beim erfindungsgemaRen Steuerverfahren
weist die Steuereinrichtung mehrere Betriebsmodi auf,
in denen sie den Elektromotor mit jeweils unterschiedli-
cher Drehzahl steuert, und die Steuereinrichtung tber-
wacht die elektrische Leistungsaufnahme des Elektro-
motors und andert ihren Betriebsmodus in Abhangigkeit
von einer Anderung der elektrischen Leistungsaufnah-
me.

[0011] Erkennt die Steuereinrichtung eine einen vor-
gegebenen Toleranzbereich tGberschreitende Erhéhung
der Leistungsaufnahme des Elektromotors, so schaltet
sie vom aktuell vorliegenden Betriebsmodus in den Be-
triebsmodus mit der nachst hdheren Drehzahl des Elek-
tromotors, sofern sie sich nicht bereits im Betriebsmodus
mit der héchsten Drehzahl des Elektromotors befindet.
Falls Letzteres der Fall ist, behalt die Steuereinrichtung
bei einer einen vorgegebenen Toleranzbereich Uber-
schreitenden Erhéhung der Leistungsaufnahme den Be-
triebsmodus mit der hdchsten Drehzahl des Elektromo-
tors bei.

[0012] Erkennt die Steuereinrichtung eine einen vor-
gegebenen Toleranzbereich Uberschreitende Verringe-
rung der Leistungsaufnahme des Elektromotors, so
schaltet sie vom aktuell vorliegenden Betriebsmodus in
den Betriebsmodus mit der nachst niedrigeren Drehzahl
des Elektromotors, sofern sie sich nicht bereits im Be-
triebsmodus mit der niedrigsten Drehzahl des Elektro-
motors befindet. Falls Letzteres der Fall ist, behalt sie
bei einer einen vorgegebenen Toleranzbereich Uber-
schreitende Verringerung der Leistungsaufnahme des
Elektromotors den Betriebsmodus mit der niedrigsten
Drehzahl des Elektromotors bei.

[0013] Anderungen der Leistungsaufnahme des Elek-
tromotors, die innerhalb des vorgegebenen Toleranzbe-
reichs liegen, beruhen nicht auf einem Diisenwechsel
und werden daher von der Steuereinrichtung nicht be-
achtet. Dies stellt sicher, dass geringfiigige Anderungen
der Leistungsaufnahme nicht zu einer Anderung des Be-
triebsmodus der Steuereinrichtung fihren.

[0014] Wird eine erste Diise durch eine zweite Diise
ersetzt, die eine kleinere Auslassoffnung als die erste
Duse aufweist, so fihrt dies zu einer Erhéhung der elek-
trischen Leistungsaufnahme des Elektromotors. Die
elektrische Steuereinrichtung Gberwacht die elektrische
Leistungsaufnahme des Elektromotors und erkennt da-
her anhand der Erhéhung der Leistungsaufnahme den
Wechsel zu einer Dise mit kleinerer Auslasséffnung.
Dies hat zur Folge, dass die Steuereinrichtung vom ak-
tuellen Betriebsmodus in den Betriebsmodus mit der
nachst hoheren Drehzahl des Elektromotors umschaltet,
so dass der Elektromotor nach einem derartigen Diisen-
wechsel mit einer hdheren Drehzahl betrieben wird. Be-
findet sich die Steuereinrichtung allerdings bei einer Er-
héhung der elektrischen Leistungsaufnahme des Elek-
tromotors bereits im Betriebsmodus mit der hdchsten
Drehzahl des Elektromotors, so behalt die Steuereinrich-
tung diesen Betriebsmodus auch nach der Erhéhung der
Leistungsaufnahme bei.

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

[0015] Wird eine erste Diise durch eine zweite Dise
ersetzt, die eine groRere Auslassoffnung als die erste
Duse aufweist, so fihrt dies zu einer Verringerung der
elektrischen Leistungsaufnahme des Elektromotors. Da
die elektrische Steuereinrichtung die elektrische Leis-
tungsaufnahme des Elektromotors Uberwacht, erkennt
sie anhand der Verringerung der Leistungsaufnahme
den Wechsel zu einer Diise mit groRerer Auslasséffnung.
Dies hat zur Folge, dass die Steuereinrichtung vom ak-
tuellen Betriebsmodus in den Betriebsmodus mit der
nachst niedrigeren Drehzahl des Elektromotors um-
schaltet, so dass der Elektromotor nach einem derartigen
Dusenwechsel mit einer niedrigeren Drehzahl betrieben
wird. Befindet sich die Steuereinrichtung allerdings bei
einer Verringerung der elektrischen Leistungsaufnahme
des Elektromotors bereits im Betriebsmodus mit der
niedrigsten Drehzahl des Elektromotors, so behélt die
Steuereinrichtung diesen Betriebsmodus auch nach der
Verringerung der Leistungsaufnahme bei.

[0016] Die elektrische Leistungsaufnahme des Elek-
tromotors kann bei niedrigster Drehzahl beispielsweise
800 Watt oder 1.000 Watt betragen, und der vorgegebe-
ne Toleranzbereich unbeachtlicher Anderungen der
elektrischen Leistungsaufnahme kann beispielsweise 10
Watt betragen.

[0017] Anderungen der elektrischen Leistungsaufnah-
me von beispielsweise mehr als 10 Watt beruhen auf
einem Diisenwechsel und filhren zu einer Anderung des
Betriebsmodus der Steuereinrichtung, sofern sich die
Steuereinrichtung bei einer Erhéhung der elektrischen
Leistungsaufnahme nicht bereits im Betriebsmodus mit
der héchsten Drehzahl des Elektromotors und bei einer
Verringerung der elektrischen Leistungsaufnahme nicht
bereits im Betriebsmodus mit der niedrigsten Drehzahl
des Elektromotors befindet. Anderungen der Leistungs-
aufnahme bis maximal beispielsweise 10 Watt werden
von der Steuereinrichtung nicht beachtet.

[0018] Durch die Uberwachung der elektrischen Leis-
tungsaufnahme des Elektromotors erkennt die Steuer-
einrichtung einen Diisenwechsel und kann eine Ande-
rung der Drehzahl des Elektromotors durchfiihren. Die
Einstellung der Drehzahl gestaltet sich somit sehr ein-
fach. Dies erleichtert dem Benutzer die Handhabung des
Hochdruckreinigungsgerats.

[0019] Es ist vorgesehen, dass die Steuereinrichtung
eine Vielzahl von Betriebsmodi aufweist, beispielsweise
drei, vier oder fiinf Betriebsmodi, die sich in der Drehzahl
des Elektromotors unterscheiden, so dass bei aufeinan-
derfolgenden Disenwechseln mit zunehmend gréReren
oder zunehmend kleineren Auslassoffnungen die Be-
triebsmodi sukzessive durchlaufen werden koénnen in
Abhangigkeit davon, ob sich die elektrische Leistungs-
aufnahme des Elektromotors Uber einen vorgegebenen
Toleranzbereich hinaus erhéht oder verringert.

[0020] Bei einer besonders einfachen Ausgestaltung
des erfindungsgemalen Steuerverfahrens weist die
Steuereinrichtung zwei Betriebsmodi auf, wobei sie den
Elektromotor im ersten Betriebsmodus mit einer ersten
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Drehzahl und im zweiten Betriebsmodus mit einer zwei-
ten Drehzahl steuert, wobei die zweite Drehzahl hoher
ist als die erste Drehzahl. Bei einer derartigen Ausge-
staltung schaltet die Steuereinrichtung ausgehend vom
ersten Betriebsmodus bei einer den vorgegebenen To-
leranzbereich Uberschreitenden Erhéhung der elektri-
schen Leistungsaufnahme des Elektromotors in den
zweiten Betriebsmodus um, und ausgehend vom zwei-
ten Betriebsmodus schaltet die Steuereinrichtung bei ei-
ner den vorgegebenen Toleranzbereich tberschreiten-
den Verringerung der elektrischen Leistungsaufnahme
des Elektromotors in den ersten Betriebsmodus um. Im
ersten Betriebsmodus wird der Elektromotor mit der klei-
neren ersten Drehzahl betrieben und im zweiten Be-
triebsmodus wird der Elektromotor mit der gréReren
zweiten Drehzahl betrieben werden. Die erste Drehzahl
kann beispielsweise 16.000 Umdrehungen pro Minute
betragen und die zweite Drehzahl kann beispielsweise
18.000 Umdrehungen pro Minute betragen.

[0021] Befindet sich die Steuereinrichtung im ersten
Betriebsmodus und erkennt sie eine Erhéhung der elek-
trischen Leistungsaufnahme des Elektromotors, die den
vorgegebenen Toleranzbereich Uberschreitet, so schal-
tet die Steuereinrichtung in den zweiten Betriebsmodus
um und steuert den Elektromotor mit der zweiten Dreh-
zahl. Erkennt die Steuereinrichtung jedoch im ersten Be-
triebsmodus eine den vorgegebenen Toleranzbereich
Uberschreitende Verringerung der elektrischen Leis-
tungsaufnahme des Elektromotors, so behélt sie den ers-
ten Betriebsmodus bei. Befindet sich die Steuereinrich-
tung im zweiten Betriebsmodus und erkennt sie eine den
vorgegebenen Toleranzbereich Uberschreitende Erho-
hung der elektrischen Leistungsaufnahme des Elektro-
motors, so behalt sie den zweiten Betriebsmodus bei.
Erkenntdie Steuereinrichtung im zweiten Betriebsmodus
eine den vorgegebenen Toleranzbereich Gberschreiten-
de Verringerung der elektrischen Leistungsaufnahme
des Elektromotors, so schaltet sie in den ersten Betriebs-
modus um steuert den Elektromotor mit der ersten Dreh-
zahl.

[0022] Ginstig ist es, wenn die Steuereinrichtung den
Istwert des Versorgungsstroms und den Istwert der Ver-
sorgungsspannung des Elektromotors erfasst und aus
diesen Istwerten den Istwert der elektrischen Leistungs-
aufnahme des Elektromotors berechnet. Der Istwert der
elektrischen Leistungsaufnahme des Elektromotors er-
gibt sich durch Multiplikation des Istwertes des Versor-
gungsstroms und des Istwertes der Versorgungsspan-
nung des Elektromotors. Zum Betrieb des Elektromotors
wird dieser von einer elektrischen Energiequelle mit elek-
trischer Energie versorgt. Der von der Energiequelle be-
reitgestellte Strom stellt den Versorgungsstrom des Elek-
tromotors dar, und die Ausgangsspannung der Energie-
quelle stellt die Versorgungsspannung des Elektromo-
tors dar. Die Steuereinrichtung erfasst glinstigerweise
den Istwert des Versorgungsstroms und den Istwert der
Versorgungsspannung berechnet daraus den Istwertder
elektrischen Leistungsaufnahme des Elektromotors. Der
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Istwert kann von der Steuereinrichtung periodisch neu
bestimmt und auf Anderungen iiberwacht werden, um
erforderlichenfalls den Betriebsmodus zu andern, wie
dies voranstehend bereits erlautert wurde.

[0023] Besonders glinstig ist es, wenn die Steuerein-
richtung nach jedem Start des Elektromotors den sich
nach dem Start einstellenden Istwert der Leistungsauf-
nahme als Referenzwert speichert und nach jeder den
Toleranzbereich iberschreitenden Anderung der Leis-
tungsaufnahme des Elektromotors den gednderten Ist-
wert der elektrischen Leistungsaufnahme des Elektro-
motors als Referenzwert speichert und im anschliel3en-
den Betrieb des Elektromotors den Istwert der Leistungs-
aufnahme periodisch neu bestimmt und mit dem zuletzt
gespeicherten Referenzwert vergleicht. Bei einer derar-
tigen Ausgestaltung des erfindungsgemafen Steuerver-
fahrens wird nach jedem Start und nach jeder den Tole-
ranzbereich Uberschreitenden Anderung der Leistungs-
aufnahme des Elektromotors der nach dem Start bezie-
hungsweise nach der Anderung vorliegende Istwert der
Leistungsaufnahme als neuer Referenzwert gespeichert
und im anschlieBenden Betrieb wird der Istwert der elek-
trischen Leistungsaufnahme periodisch bestimmt und
mit dem zuletzt gespeicherten Referenzwert verglichen.
Jeder Start des Elektromotors und jede Anderung der
Leistungsaufnahme, die den vorgegebenen Toleranzbe-
reich Giberschreitet, hat somit eine Aktualisierung des Re-
ferenzwertes zur Folge.

[0024] Bei einer besonders bevorzugten Ausgestal-
tung des erfindungsgemafien Steuerverfahrens steuert
die Steuereinrichtung den Elektromotor beim Starten mit
einer Startdrehzahl, die identisch ist mit der Drehzahl,
die beim vorhergehenden Ausschalten des Elektromo-
tors vorlag, oder die fest vorgegeben ist. Beim Starten
des Elektromotors gibt die Steuereinrichtung dem Elek-
tromotor eine Startdrehzahl vor. Es kann sich hierbei um
die Drehzahl handeln, die beim vorhergehenden Aus-
schalten des Elektromotors vorlag. Alternativ kann es
sich bei der Startdrehzahl um eine insbesondere herstel-
lerseitig fest vorgegebene Drehzahl handeln.

[0025] Von Vorteil ist es, wenn die Steuereinrichtung
beim Ausschalten des Elektromotors die zuletzt vorlie-
gende Drehzahl des Elektromotors in einem fliichtigen
Speicherglied speichert und bei einem anschliefenden
Neustart des Elektromotors die zuletzt im Speicherglied
gespeicherte Drehzahl als Startdrehzahl heranzieht, so-
fern das Speicherglied noch nicht geldscht ist, und an-
sonsten die fest vorgegebene Startdrehzahl heranzieht.
Eine derartige Ausgestaltung des erfindungsgemafien
Steuerverfahrens hat den Vorteil, dass nach einer kurz-
zeitigen Betriebsunterbrechung die zuletzt vorliegende
Drehzahl des Elektromotors als neue Startdrehzahl zum
Einsatz kommt, wohingegen bei einer lang andauernden
Betriebsunterbrechung des Elektromotors die insbeson-
dere herstellerseitig vorgegebene Startdrehzahl heran-
gezogen wird.

[0026] Die fest vorgegebene Startdrehzahl ist bevor-
zugt die kleinste Drehzahl des Elektromotors. Bei einer
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derartigen Ausgestaltung erfolgt der Start des Elektro-
motors im Betriebsmodus mit der niedrigsten Drehzahl
des Elektromotors. Wie bereits erwahnt, kann die nied-
rigste Drehzahl beispielsweise 16.000 Umdrehungen pro
Minute betragen.

[0027] Von besonderem Vorteil ist es, wenn die Steu-
ereinrichtung den Elektromotor ausschaltet, falls der
Pumpenauslassdruck der Reinigungsflissigkeit einen
vorgegebenen Ausschaltwert berschreitet, und wenn
die Steuereinrichtung den Elektromotor wieder einschal-
tet, wenn der Pumpenauslassdruck der Reinigungsflis-
sigkeit wieder abfallt, insbesondere einen vorgegebenen
Einschaltwert unterschreitet. Bei einer derartigen Aus-
gestaltung hat der Benutzer die Moglichkeit, den Elek-
tromotor auszuschalten, indem er das am freien Ende
der Auslassleitung angeordnete Ausbringorgan, bei-
spielsweise eine Spritzpistole, verschlielt. Dies hat zur
Folge, dass der Pumpenauslassdruck der Reinigungs-
flissigkeit steigt, so dass ein vorgegebener Ausschalt-
wert Uberschritten wird. Ein entsprechendes Steuersig-
nal kann dann die Steuereinrichtung veranlassen, den
Elektromotor auszuschalten, wobei die Steuereinrich-
tung beim Ausschalten die aktuell vorliegende Drehzahl
des Elektromotors vorzugsweise in einem fllichtigen
Speicherglied speichert. Wird das Ausbringorgan vom
Benutzer wieder geéffnet, so fallt der Pumpenauslass-
druck ab und unterschreitet einen vorgegebenen Ein-
schaltwert. Dies veranlasst die Steuereinrichtung, den
Elektromotor wieder einzuschalten, wobei sie als Start-
wert fur dessen Drehzahl vorzugsweise die im fliichtigen
Speicherglied gespeicherte Drehzahl heranzieht, falls
der Betrieb des Elektromotors nur kurzzeitig unterbro-
chen wurde und daher die zuletzt gespeicherte Drehzahl
des Elektromotors aus dem fliichtigen Speicherglied ab-
gerufen werden kann. Wird der Elektromotor jedoch erst
nach einer langer andauernden Betriebsunterbrechung
wieder eingeschaltet, so liegtim fllichtigen Speicherglied
keine abrufbare Drehzahl mehr vor und die Steuerein-
richtung verwendet stattdessen vorzugsweise die insbe-
sondere herstellerseitig fest vorgegebene Startdrehzahl.
[0028] Wie eingangs erwahnt, betrifft die Erfindung
auch ein Hochdruckreinigungsgerat, das eine Pumpe
zum Fordern einer Reinigungsflissigkeit, einen Elektro-
motor zum Antreiben der Pumpe, eine Steuereinrichtung
zum Steuern des Elektromotors sowie ein erstes An-
schlusselement zum AnschlieRen einer Versorgungslei-
tung fur unter Druck zu setzende Reinigungsflissigkeit
und ein zweites Anschlusselement zum Anschlielen ei-
ner Auslassleitung aufweist, die an ihrem freien Ende ein
Ausbringorgan mit einer Dise zum Abgeben der unter
Druck gesetzten Reinigungsflissigkeit tragt, wobei die
Steuereinrichtung mehrere Betriebsmodi aufweist, in de-
nen sie den Elektromotor mit jeweils unterschiedlicher
Drehzahl steuert, und wobei die Steuereinrichtung die
elektrische Leistungsaufnahme des Elektromotors tiber-
wacht.

[0029] Um das Hochdruckreinigungsgerat derart wei-
terzubilden, dass die Drehzahl des Elektromotors bei ei-
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nem Wechsel der an das Hochdruckreinigungsgerat an-
geschlossenen Duse auf einfache Weise einstellbar ist,
wird erfindungsgemaR vorgeschlagen, dass die Steuer-
einrichtung eingerichtet ist, bei einer einen vorgegebe-
nen Toleranzbereich Uberschreitenden Erhéhung der
Leistungsaufnahme des Elektromotors vom aktuell vor-
liegenden Betriebsmodus in den Betriebsmodus mit der
nachst héheren Drehzahl des Elektromotors umzuschal-
ten, sofern der aktuelle Betriebsmodus nicht bereits der
Betriebsmodus mit der hdchsten Drehzahl des Elektro-
motors ist, und wobei die Steuereinrichtung eingerichtet
ist, bei einer einen vorgegebenen Toleranzbereich Gber-
schreitenden Verringerung der Leistungsaufnahme des
Elektromotors vom aktuell vorliegenden Betriebsmodus
in den Betriebsmodus mit der nachst niedrigeren Dreh-
zahl des Elektromotors umzuschalten, sofern der aktu-
elle Betriebsmodus nicht bereits der Betriebsmodus mit
der niedrigsten Drehzahl des Elektromotors ist.

[0030] Wie bereits erwahnt, kann durch eine derartige
Ausgestaltung des Hochdruckreinigungsgerats die
Drehzahl des Elektromotors auf einfache Weise einge-
stellt werden. Hierzu weist die Steuereinrichtung mehre-
re Betriebsmodi auf, in denen sie den Elektromotor mit
jeweils unterschiedlicher Drehzahl steuert, und die Steu-
ereinrichtung Uberwacht die elektrische Leistungsauf-
nahme des Elektromotors. Ein Disenwechsel wird von
der Steuereinrichtung anhand einer einen vorgegebenen
Toleranzbereich tiberschreitenden Anderung der elektri-
schen Leistungsaufnahme des Elektromotors erkannt.
Bei einer Erhdhung der elektrischen Leistungsaufnah-
me, die den vorgegebenen Toleranzbereich iberschrei-
tet, schaltet die Steuereinrichtung aus dem aktuell vor-
liegenden Betriebsmodus in den Betriebsmodus mit der
nachst hoheren Drehzahl des Elektromotors um, sofern
sie sich nicht bereits im Betriebsmodus mit der hochsten
Drehzahl des Elektromotors befindet, und bei einer Ver-
ringerung der Leistungsaufnahme des Elektromotors,
die den vorgegebenen Toleranzbereich berschreitet,
schaltet die Steuereinrichtung aus dem aktuell vorliegen-
den Betriebsmodus in den Betriebsmodus mit der nachst
niedrigeren Drehzahl des Elektromotors um, sofern sie
sich nicht bereits im Betriebsmodus mit der niedrigsten
Drehzahl des Elektromotors befindet.

[0031] Beieiner konstruktiv besonders einfachen Aus-
gestaltung des erfindungsgemaen Hochdruckreini-
gungsgerats weist die Steuereinrichtung zwei Betriebs-
modi auf, wobei sie eingerichtet ist, den Elektromotor im
ersten Betriebsmodus mit einer ersten Drehzahl und im
zweiten Betriebsmodus mit einer zweiten Drehzahl zu
steuern, wobei die zweite Drehzahl hoher ist als die erste
Drehzahl. Bei einer derartigen Ausgestaltung ist die
Steuereinrichtung eingerichtet, ausgehend vom ersten
Betriebsmodus bei einer den vorgegebenen Toleranz-
bereich Uberschreitenden Erhéhung der elektrischen
Leistungsaufnahme des Elektromotors in den zweiten
Betriebsmodus umzuschalten, und die Steuereinrich-
tung ist eingerichtet, ausgehend vom zweiten Betriebs-
modus bei einer einen vorgegebenen Toleranzbereich
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Uberschreitenden Verringerung der elektrischen Leis-
tungsaufnahme des Elektromotors in den ersten Be-
triebsmodus umzuschalten.

[0032] Wie voranstehend bereits erlautert, wird der
Elektromotor bei einer derartigen Ausgestaltung des er-
findungsgemafRen Hochdruckreinigungsgerats entwe-
der mit der kleineren ersten Drehzahl oder mit der gr6-
Reren zweiten Drehzahl betrieben. Zu diesem Zweck
weist die Steuereinrichtung einen ersten Betriebsmodus
und einen zweiten Betriebsmodus auf. Befindet sich die
Steuereinrichtung im ersten Betriebsmodus und erkennt
sie eine einen vorgegebenen Toleranzbereich Uber-
schreitende Erhéhung der Leistungsaufnahme des Elek-
tromotors, so schaltet sie um in den zweiten Betriebsmo-
dus, in dem der Elektromotor mit der hoheren zweiten
Drehzahl betrieben wird. Befindet sich die Steuereinrich-
tung im zweiten Betriebsmodus und erkennt sie eine Ver-
ringerung der elektrischen Leistungsaufnahme des Elek-
tromotors, die den vorgegebenen Toleranzbereich tiber-
schreitet, so schaltet sie um in den ersten Betriebsmo-
dus, so dass der Elektromotor anschlieRend mit der klei-
neren ersten Drehzahl betrieben wird. Anderungen der
elektrischen Leistungsaufnahme des Elektromotors, die
den vorgegebenen Toleranzbereich nicht Giberschreiten,
werden von der Steuereinrichtung nicht beachtet.
[0033] Giunstig ist es, wenn die Steuereinrichtung ein
Stromerfassungsglied zur Erfassung des Istwertes des
Versorgungsstroms des Elektromotors und ein Span-
nungserfassungsglied zur Erfassung des Istwertes der
Versorgungsspannung des Elektromotors aufweist und
eingerichtet ist, aus den Istwerten des Versorgungs-
stroms und der Versorgungsspannung den Istwert der
elektrischen Leistungsaufnahme des Elektromotors zu
berechnen. Wie bereits erwahnt, stellt der von einer En-
ergiequelle dem Elektromotor bereitgestellte Strom den
Versorgungsstrom des Elektromotors dar, und die Aus-
gangsspannung der Energiequelle stellt die Versor-
gungsspannung des Elektromotors dar. Die Steuerein-
richtung ist glinstigerweise derart ausgestaltet, dass sie
aus den Istwerten des Versorgungsstroms und der Ver-
sorgungsspannung den Istwert der elektrischen Leis-
tungsaufnahme des Elektromotors berechnet, der dann
auf Veranderungen uberwacht werden kann, um gege-
benenfalls den Betriebsmodus der Steuereinrichtung
und damit die Drehzahl des Elektromotors zu andern.
[0034] Zur Berechnung des Istwertes der Leistungs-
aufnahme weist die Steuereinrichtung bevorzugt ein Si-
gnalverarbeitungsglied auf, insbesondere ein Multiplika-
tionsglied.

[0035] Beieiner vorteilhaften Ausgestaltung des erfin-
dungsgemafien Hochdruckreinigungsgerats weist die
Steuereinrichtung ein erstes Speicherglied auf zum Spei-
chern eines Referenzwertes der Leistungsaufnahme des
Elektromotors, und die Steuereinrichtung weist ein Ver-
gleichsglied auf zum Vergleichen des Referenzwertes
mitdem aktuell bestimmten Istwert der elektrischen Leis-
tungsaufnahme des Elektromotors.

[0036] Bevorzugt ist die Steuereinrichtung ausgestal-
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tet, nach jedem Start des Elektromotors den sich nach
dem Start einstellenden Istwert der Leistungsaufnahme
als Referenzwert zu speichern und nach jeder den To-
leranzbereich (iberschreitenden Anderung der Leis-
tungsaufnahme des Elektromotors den gednderten Ist-
wert der elektrischen Leistungsaufnahme des Elektro-
motors als Referenzwert zu speichern und im anschlie-
Renden Betrieb des Elektromotors den Istwert der Leis-
tungsaufnahme periodisch neu zu bestimmen und mit
dem zuletzt gespeicherten Referenzwert zu vergleichen.
Bei einer derartigen Ausgestaltung des erfindungsgema-
Ren Hochdruckreinigungsgerats kann nach jedem Start
und nach jeder den Toleranzbereich lberschreitenden
Anderungder Leistungsaufnahme des Elektromotors der
nach dem Start beziehungsweise nach der Anderung
vorliegende Istwert der Leistungsaufnahme als neuer
Referenzwert gespeichert werden und im anschlielRen-
den Betrieb kann der Istwert der elektrischen Leistungs-
aufnahme periodisch neu bestimmt und mit dem zuletzt
gespeicherten Referenzwert verglichen werden. Jeder
Start des Elektromotors und jede Anderung der Leis-
tungsaufnahme, die den vorgegebenen Toleranzbereich
Uberschreitet, hat bei einer derartigen Ausgestaltung ei-
ne Aktualisierung des Referenzwertes zur Folge.
[0037] Von Vorteil ist es, wenn die Steuereinrichtung
ein flichtiges Speicherglied aufweist zum Speichern der
aktuellen Drehzahl des Elektromotors. Insbesondere
kann vorgesehen sein, dass die Steuereinrichtung ein-
gerichtet ist, die Drehzahl des Elektromotors im fliichti-
gen Speicherglied zu speichern, bevor der Elektromotor
ausgeschaltet wird. Die gespeicherte Drehzahl kann
beim Starten des Elektromotors nach einer kurzzeitigen
Betriebsunterbrechung als Startdrehzahl herangezogen
werden.

[0038] Alternativ oder ergéanzend kann vorgesehen
sein, dass die Steuereinrichtung ein nicht-flichtiges
Speicherglied aufweist zum Speichern einer fest vorge-
gebenen Startdrehzahl des Elektromotors. Die fest vor-
gegebene Startdrehzahl kann beispielsweise im Herstel-
lerwerk des Hochdruckreinigungsgerats im nicht-fliichti-
gen Speicherglied hinterlegt werden.

[0039] Bei einer besonders bevorzugten Ausgestal-
tung des erfindungsgemafRen Hochdruckreinigungsge-
rats ist der Elektromotor von der Steuereinrichtung aus-
schaltbar, wenn der Pumpenauslassdruck der Reini-
gungsflissigkeit einen vorgegebenen Ausschaltwert
Uberschreitet, und der Elektromotor ist von der Steuer-
einrichtung wieder einschaltbar, wenn der Pumpenaus-
lassdruck der Reinigungsflissigkeit wieder abfallt, ins-
besondere einen vorgegebenen Einschaltwert unter-
schreitet. Wie bereits erwahnt, kann der Benutzer bei
einer derartigen Ausgestaltung des Hochdruckreini-
gungsgerats den Elektromotor ausschalten, indem er
das am freien Ende der Auslassleitung angeordnete Aus-
bringorgan, welches die Diise zum Abgeben der unter
Druck gesetzten Reinigungsflissigkeit aufweist, ver-
schliel3t. Dadurch steigt der Pumpenauslassdruck, so
dass einvorgegebener Ausschaltwert iiberschritten wird.
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Ein entsprechendes Steuersignal kann die Steuerein-
richtung veranlassen, den Elektromotor auszuschalten,
wobei sie die aktuelle Drehzahl des Elektromotors im
flichtigen Speicherglied hinterlegt. Wird das Ausbring-
organ vom Benutzer wieder gedffnet, so fallt der Pum-
penauslassdruck der Reinigungsfliissigkeit ab und un-
terschreitet einen vorgegebenen Einschaltwert und ein
entsprechendes Steuersignal kann die Steuereinrich-
tung veranlassen, den Elektromotor wieder einzuschal-
ten, wobei sie als Startdrehzahl die zuvor im fllichtigen
Speicherglied gespeicherte Drehzahl heranzieht, sofern
das nicht-flichtige Speicherglied nicht geldéscht wurde.
Andernfalls kann der Elektromotor als Startdrehzahl die
im nicht-flichtigen Speicherglied hinterlegte, fest vorge-
gebene Startdrehzahl heranziehen.

[0040] Giunstigistes, wenn das Hochdruckreinigungs-
gerat mindestens eine wiederaufladbare Batterie zur En-
ergieversorgung des Elektromotors aufweist. Der Ein-
satz der mindestens einen wiederaufladbaren Batterie
erlaubt es, das Hochdruckreinigungsgerat auch dann zu
betreiben, wenn keine externe Energiequelle, insbeson-
dere kein 6ffentliches Energieversorgungsnetz, zur Ver-
figung steht.

[0041] Die nachfolgende Beschreibung einer bevor-
zugten Ausfihrungsform der Erfindung dient im Zusam-
menhang mit der Zeichnung der ndheren Erlauterung.
Es zeigen:
Figur 1:  eine perspektivische Darstellung eines erfin-
dungsgemaflen  Hochdruckreinigungsge-
rats, an das uber eine Auslassleitung ein Aus-
bringorgan mit einer Diise zum Abgeben von
unter Druck gesetzter Reinigungsflissigkeit
angeschlossen ist;

ein schematisches Blockschaltbild einer
Steuereinrichtung des Hochdruckreinigungs-
gerats aus Figur 1.

Figur 2:

[0042] In Figur 1 ist eine bevorzugte Ausfiihrungsform
eines erfindungsgemaflen Hochdruckreinigungsgerats
schematisch dargestellt und insgesamt mit dem Bezugs-
zeichen 10 belegt. Das Hochdruckreinigungsgerat 10
weist ein Gehause 12 auf, in dem ein Elektromotor 14,
eine Pumpe 16 sowie eine Steuereinrichtung 18 und eine
wiederaufladbare Batterie 20 angeordnet sind. Der Elek-
tromotor 14 treibt die Pumpe 16 an und wird von der
wiederaufladbaren Batterie 20 mit elektrischer Energie
versorgt. Die Steuereinrichtung 18 steuert den Elektro-
motor 14.

[0043] Das Hochdruckreinigungsgerat 10 weist ein
erstes Anschlusselement 22 und ein zweites Anschlus-
selement24 auf. An das erste Anschlusselement 22 kann
eine Versorgungsleitung, insbesondere ein Saug-
schlauch, angeschlossen werden, um die Pumpe 16 mit
unter Druck zu setzender Reinigungsflissigkeit zu ver-
sorgen. Eine derartige Versorgungsleitung ist dem Fach-
mann an sich bekannt und daher in Figur 1 nicht darge-
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stellt.

[0044] An das zweite Anschlusselement 24 ist eine
Auslassleitung 26 angeschlossen, die an ihrem freien
Ende ein Ausbringorgan 28 mit einer auswechselbaren
Duse 30 zum Abgeben der unter Druck gesetzten Rei-
nigungsflissigkeit trégt. Das Ausbringorgan 28 istim dar-
gestellten Ausfiihrungsbeispiel als Spritzpistole 32 aus-
gestaltet und weist einen Hebel 34 auf, der vom Benutzer
mit der Hand betatigt werden kann, um die Strémungs-
verbindung zwischen der Auslassleitung 26 und der DU-
se 30 wahlweise freizugeben und zu unterbrechen. Gibt
der Benutzer die Stromungsverbindung frei, so kann tiber
die Duse 30 ein Reinigungsmittelstrahl auf einen zu rei-
nigenden Gegenstand gerichtet werden, unterbricht der
Benutzer die Strémungsverbindung, so wird die Abgabe
von Reinigungsflissigkeit unterbrochen.

[0045] Die Steuereinrichtung 18 steht tber eine Sig-
nalleitung 36 miteinem Drucksensor 38 in signalleitender
Verbindung, mit dem der in der Auslassleitung 26 herr-
schende Pumpenauslassdruck der Reinigungsflissig-
keit erfasst werden kann. Der Drucksensor 38 kann bei-
spielsweise in Form eines Druckschalters ausgestaltet
sein. Dies erlaubt es der Steuereinrichtung 18, den Elek-
tromotor 14 in Abhangigkeit vom Pumpenauslassdruck
der Reinigungsflissigkeit ein- und auszuschalten. Unter-
bricht der Benutzer mittels der Spritzpistole 32 die Stro-
mungsverbindung zwischen der Auslassleitung 26 und
der Duse 30, so steigt der Pumpenauslassdruck der Rei-
nigungsfliissigkeit an. Uberschreitet der Druck einen vor-
gegebenen Ausschaltwert, so wird vom Drucksensor 38
ein Steuersignal an die Steuereinrichtung 18 Gibertragen,
die dadurch veranlasst wird, den Elektromotor 14 aus-
zuschalten. Gibt der Benutzer die Strémungsverbindung
zwischen der Auslassleitung 26 und der Diise 30 wieder
frei, so fallt der Pumpenauslassdruck der Reinigungs-
flissigkeit ab. Unterschreitet der Druck einen vorgege-
benen Einschaltwert, so wird vom Drucksensor 38 ein
Steuersignal an die Steuereinrichtung 18 Ubertragen,
das die Steuereinrichtung 18 veranlasst, den Elektromo-
tor 14 wieder einzuschalten.

[0046] DerLadezustand der wiederaufladbaren Batte-
rie 20 wird von der Steuereinrichtung 18 iberwacht und
kann dem Benutzer an einer Anzeigeeinrichtung 40 des
Hochdruckreinigungsgerats 10 angezeigt werden.
[0047] Die Steuereinrichtung 18 weistim dargestellten
Ausflihrungsbeispiel zwei Betriebsmodi auf, die sich da-
durch unterscheiden, dass die Steuereinrichtung 18 den
Elektromotor 14 mit unterschiedlicher Drehzahl steuert.
In einem ersten Betriebsmodus steuert die Steuerein-
richtung 18 den Elektromotor 14 mit einer ersten Dreh-
zahl, und im zweiten Betriebsmodus steuert die Steuer-
einrichtung 18 den Elektromotor 14 mit einer zweiten
Drehzahl, wobei die zweite Drehzahl hoher ist als die
erste Drehzahl. Die erste Drehzahl kann beispielsweise
16.000 Umdrehungen pro Minute betragen und die zwei-
te Drehzahl kann beispielsweise 18.000 Umdrehungen
pro Minute betragen. Zum Umschalten des Betriebsmo-
dus weist die Steuereinrichtung ein steuerbares Schalt-
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glied 41 auf.

[0048] Die Steuereinrichtung 18 weist ein Stromerfas-
sungsglied 42 und ein Spannungserfassungsglied 44
auf. Mit Hilfe des Stromerfassungsglieds 42 wird der von
der Batterie 20 bereitgestellte Istwert des Batteriestroms,
das heil3t der Istwert des Versorgungsstroms des Elek-
tromotors 14 erfasst, und mittels des Spannungserfas-
sungsglieds 44 wird der Istwert der Ausgangsspannung
der Batterie 20, das heil’t der Istwert der Versorgungs-
spannung des Elektromotors 14 erfasst. Die Erfassung
der Istwerte erfolgt periodisch in Zeitabstadnden von bei-
spielsweise einer oder zwei Sekunden.

[0049] Vom Stromerfassungsglied 42 wird der Istwert
des Batteriestroms an ein Signalverarbeitungsglied 46
Ubertragen, und vom Spannungserfassungsglied 44 wird
der Istwert der Batteriespannung an das Signalverarbei-
tungsglied 46 ubertragen. Der Istwert der Batteriespan-
nung wird vom Signalverarbeitungsglied 46 mit dem Ist-
wert des Batteriestroms multipliziert. Die Multiplikation
ergibt den Istwert der elektrischen Leistungsaufnahme
des Elektromotors 14.

[0050] Die Leistungsaufnahme des Elektromotors 14
ist von der GroRe einer Auslassoffnung 52 der Diise 30
abhangig. Je groRer die Auslassoffnung 52 ist, desto ge-
ringer ist die elektrische Leistungsaufnahme des Elek-
tromotors 14. Ein Wechsel der Dise 30 hat somit eine
Anderung der elektrischen Leistungsaufnahme des Elek-
tromotors 14 zur Folge.

[0051] Nach jedem Start des Elektromotors 14 werden
die Istwerte des Versorgungsstroms und der Versor-
gungsspannung des Elektromotors erfasst und der Ist-
wert der elektrischen Leistungsaufnahme wird berech-
net. Der berechnete Istwert der elektrischen Leistungs-
aufnahme des Elektromotors 14 wird in einem ersten
Speicherglied 48 der Steuereinrichtung 18 als Referenz-
wert gespeichert. Im nachfolgenden Betrieb des Elektro-
motors 14 werden die Istwerte des Versorgungsstroms
und der Versorgungsspannung des Elektromotors 14 pe-
riodisch in Zeitabstanden von beispielsweise einer oder
zwei Sekunden erfasst und der daraus berechnetet ak-
tuelle Istwert der elektrischen Leistungsaufnahme des
Elektromotors 14 wird mit Hilfe eines Vergleichsglieds
50 der Steuereinrichtung 18 mit dem im ersten Speicher-
glied 48 hinterlegten Referenzwert verglichen.

[0052] Erkenntdas Vergleichsglied 50 eine einen vor-
gegebenen Toleranzbereich tberschreitende Erhéhung
oder Verringerung der elektrischen Leistungsaufnahme
des Elektromotors 14, so andert die Steuereinrichtung
18 ihren Betriebsmodus in Abhangigkeit davon, in wel-
chem Betriebsmodus sie sich aktuell befindet. AuRerdem
wird nach jeder Anderung der elektrischen Leistungsauf-
nahme, die den vorgegebenen Toleranzbereich Uber-
schreitet, der im ersten Speicherglied 48 hinterlegte Re-
ferenzwert durch den nach der Anderung vorliegenden
Istwert der Leistungsaufnahme ersetzt, das heif3t jede
Uber den vorgegebenen Toleranzbereich hinausgehen-
de Anderung der Leistungsaufnahme fiihrt zu einer Ak-
tualisierung des im ersten Speicherglied 48 gespeicher-
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ten Referenzwertes.

[0053] Erkenntdas Vergleichsglied 50 keine tiber den
vorgegebenen Toleranzbereich hinausgehende Veran-
derung der elektrischen Leistungsaufnahme des Elek-
tromotors 14, so bleibt die Steuereinrichtung 18 in ihrem
aktuellen Betriebsmodus, so dass die die Drehzahl des
Elektromotors 14 unverandert bleibt, und die laufenden
Uberwachung der elektrischen Leistungsaufnahme wird
fortgesetzt.

[0054] Befindet sich die Steuereinrichtung 18 in ihrem
ersten Betriebsmodus und erkennt sie mit Hilfe des Ver-
gleichsglieds 50 eine Erh6hung der elektrischen Leis-
tungsaufnahme des Elektromotors 14, die den vorgege-
benen Toleranzbereich von beispielsweise 10 Watt Giber-
schreitet, so andert die Steuereinrichtung 18 ihren Be-
triebsmodus, indem sie in den zweiten Betriebsmodus
umschaltet und folglich den Elektromotor 14 mit der ho-
heren zweiten Drehzahl steuert. Der nach erfolgter An-
derung vorliegende Istwert der elektrischen Leistungs-
aufnahme des Elektromotors 14 wird im ersten Speicher-
glied 48 hinterlegt und dient anschlieRend wahrend des
weiteren Betriebs des Elektromotors 14 als aktualisierter
Referenzwert, der vom Vergleichsglied 50 mit dem peri-
odisch neu ermittelten aktuellen Istwert der Leistungs-
aufnahme verglichen wird.

[0055] Befindetsichdie Steuereinrichtung 18imersten
Betriebsmodus und erkennt sie mit Hilfe des Vergleichs-
glieds 50 eine Verringerung der elektrischen Leistungs-
aufnahme des Elektromotors 14, so behalt sie ihren ers-
ten Betriebsmodus bei. Es wird aber auch in diesem Fall
der nach der erfolgten Anderung der Leistungsaufnahme
vorliegende Istwert der Leistungsaufnahme im ersten
Speicherglied 48 hinterlegt, der dann anschlielend wah-
rend des weiteren Betriebs des Elektromotors 14 als ak-
tualisierter Referenzwert dient, der vom Vergleichsglied
50 mit dem periodisch neu ermittelten aktuellen Istwert
der Leistungsaufnahme verglichen wird.

[0056] Befindet sich die Steuereinrichtung 18 in ihrem
zweiten Betriebsmodus und erkennt sie mit Hilfe des Ver-
gleichsglieds 50 eine Erhéhung der elektrischen Leis-
tungsaufnahme des Elektromotors 14, die den vorgege-
benen Toleranzbereich Uberschreitet, so behélt sie ihren
zweiten Betriebsmodus bei. Wiederum wird der nach der
erfolgten Anderung der Leistungsaufnahme vorliegende
Istwert der Leistungsaufnahme im ersten Speicherglied
48 hinterlegt und dient anschlieBend wahrend des wei-
teren Betriebs des Elektromotors 14 als aktualisierter Re-
ferenzwert, der vom Vergleichsglied 50 mit dem perio-
disch neu ermittelten aktuellen Istwert der Leistungsauf-
nahme verglichen wird.

[0057] Befindet sich die Steuereinrichtung 18 im zwei-
ten Betriebsmodus und erkennt sie mit Hilfe des Ver-
gleichsglieds 50 eine Verringerung der elektrischen Leis-
tungsaufnahme, die den vorgegebenen Toleranzbereich
Uberschreitet, so schaltet die Steuereinrichtung 18 umin
den ersten Betriebsmodus, so dass der Elektromotor 14
anschlieBend mit der niedrigeren ersten Drehzahl ge-
steuert wird. Auch in diesem Fall wird der nach der er-
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folgten Anderung der Leistungsaufnahme vorliegende
Istwert der Leistungsaufnahme im ersten Speicherglied
48 hinterlegt und dient anschlieRend wahrend des wei-
teren Betriebs des Elektromotors 14 als aktualisierter Re-
ferenzwert, der vom Vergleichsglied 50 mit dem perio-
disch neu ermittelten aktuellen Istwert der Leistungsauf-
nahme verglichen wird.

[0058] WirdderElektromotor 14 von der Steuereinrich-
tung 18 ausgeschaltet, so wird die zuletzt vorliegende
Drehzahl des Elektromotors 14 in einem fllichtigen zwei-
ten Speicherglied 54 gespeichert. Dariiber hinaus weist
die Steuereinrichtung 18 ein nicht-flichtiges drittes Spei-
cherglied 56 auf, in dem vorzugsweise herstellerseitig
eine fest vorgegebene Startdrehzahl des Elektromotors
14 gespeichert wird.

[0059] Wird der Elektromotor 14 nach einer Betriebs-
unterbrechung von der Steuereinrichtung 18 wieder ein-
geschaltet, so ruft sie aus dem fliichtigen zweiten Spei-
cherglied 54 die vor dem letzten Ausschalten des Elek-
tromotors 14 vorliegende Drehzahl ab und verwendet
diese als Startdrehzahl fir den Elektromotor 14. Sollte
die im flichtigen zweiten Speicherglied 54 gespeicherte
Drehzahl aufgrund einer langer andauernden Betriebs-
unterbrechung geldscht sein, so verwendet die Steuer-
einrichtung 18 die im nicht-flichtigen dritten Speicher-
glied 56 hinterlegte, fest vorgegebene Drehzahl als Start-
drehzahl fir den Elektromotor 14.

[0060] Falls der Benutzer einen Disenwechsel vor-
nimmt, indem er die Diise 30 durch eine Dise mit gro-
Rerer oder kleinerer Auslassoéffnung 52 ersetzt, so fihrt
dies zu einer Anderung der elektrischen Leistungsauf-
nahme des Elektromotors 14. Diese Anderung wird von
der Steuereinrichtung 18 erkannt, da sie die Leistungs-
aufnahme Uberwacht, indem sie periodisch den Istwert
der elektrischen Leistungsaufnahme des Elektromotors
14 mit dem im ersten Speicherglied 48 hinterlegten Re-
ferenzwert vergleicht. Je nachdem, in welchem Betriebs-
modus sich die Steuereinrichtung 18 gerade befindetund
in welcher Weise sich die Leistungsaufnahme andert,
andert die Steuereinrichtung 18 ihren Betriebsmodus
und andert damit auch die Drehzahl des Elektromotors
14.

Patentanspriiche

1. Steuerverfahren fiir ein Hochdruckreinigungsgerat
(10), das eine Pumpe (16) zum Férdern einer Rei-
nigungsflissigkeit, einen Elektromotor (14) zum An-
treiben der Pumpe (16), eine Steuereinrichtung (18)
zum Steuern des Elektromotors (14) sowie ein erstes
Anschlusselement (22) zum AnschlieRen einer Ver-
sorgungsleitung fur unter Druck zu setzende Reini-
gungsflissigkeit und ein zweites Anschlusselement
(24) zum AnschliefRen einer Auslassleitung (26) auf-
weist, die an ihrem freien Ende ein Ausbringorgan
(28) mit einer Dise (30) zum Abgeben der unter
Druck gesetzten Reinigungsflissigkeit tragt, wobei
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die Steuereinrichtung (18) mehrere Betriebsmodi
aufweist, in denen sie den Elektromotor (14) mit je-
weils unterschiedlicher Drehzahl steuert, und wobei
die Steuereinrichtung (18) die elektrische Leistungs-
aufnahme des Elektromotors (14) tUberwacht, da-
durch gekennzeichnet, dass die Steuereinrich-
tung (18) bei einer einen vorgegebenen Toleranz-
bereich Uberschreitenden Erhéhung der Leistungs-
aufnahme des Elektromotors (14) vom aktuell vor-
liegenden Betriebsmodus in den Betriebsmodus mit
dernachsthéheren Drehzahl des Elektromotors (14)
umschaltet, sofern der aktuelle Betriebsmodus nicht
bereits der Betriebsmodus mit der héchsten Dreh-
zahl des Elektromotors (14) ist, und wobei die Steu-
ereinrichtung (18) bei einer einen vorgegebenen To-
leranzbereich Uberschreitenden Verringerung der
Leistungsaufnahme des Elektromotors (14) vom ak-
tuell vorliegenden Betriebsmodus in den Betriebs-
modus mit der ndchst niedrigeren Drehzahl des
Elektromotors (14) umschaltet, sofern der aktuelle
Betriebsmodus nicht bereits der Betriebsmodus mit
der niedrigsten Drehzahl des Elektromotors (14) ist.

Steuerverfahren nach Anspruch 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Steuereinrichtung (18) zwei
Betriebsmodi aufweist, wobei sie den Elektromotor
(14) im ersten Betriebsmodus mit einer ersten Dreh-
zahlundim zweiten Betriebsmodus miteiner zweiten
Drehzahl steuert, wobei die zweite Drehzahl hoher
ist als die erste Drehzahl.

Steuerverfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, dass die Steuereinrichtung (18)
den Istwert des Versorgungsstroms und den Istwert
der Versorgungsspannung des Elektromotors (14)
erfasst und daraus den Istwert der elektrischen Leis-
tungsaufnahme des Elektromotors (14) berechnet.

Steuerverfahren nach einem der voranstehenden
Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Steuereinrichtung (18) nach jedem Start des Elek-
tromotors (14) den sich nach dem Start einstellenden
Istwert der Leistungsaufnahme als Referenzwert
speichert und nach jeder den Toleranzbereich Gber-
schreitenden Anderung der Leistungsaufnahme des
Elektromotors (14) den geanderten Istwert der elek-
trischen Leistungsaufnahme des Elektromotors (14)
als Referenzwert speichert und im anschlieRenden
Betrieb des Elektromotors (14) den Istwert der Leis-
tungsaufnahme periodisch neu bestimmt und mit
dem zuletzt gespeicherten Referenzwert vergleicht.

Steuerverfahren nach einem der voranstehenden
Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Steuereinrichtung (18) den Elektromotor (14) beim
Start mit einer Startdrehzahl steuert, die identisch ist
mit der Drehzahl, die beim vorhergehenden Aus-
schalten des Elektromotors (14) vorlag, oder die fest
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vorgegeben ist.

Steuerverfahren nach Anspruch 5, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Steuereinrichtung (18)
beim Ausschalten des Elektromotors (14) die zuletzt
vorliegende Drehzahl des Elektromotors (14) in ei-
nem fllichtigen Speicherglied (54) speichert und bei
einem erneuten Start des Elektromotors (14) die zu-
letzt im flichtigen Speicherglied (54) gespeicherte
Drehzahl als Startdrehzahl heranzieht, sofern das
Speicherglied (54) noch nicht geldscht ist, und an-
sonsten die fest vorgegebene Startdrehzahl heran-
zieht, vorzugsweise

dass die fest vorgegebene Startdrehzahl die kleinste
Drehzahl des Elektromotors (14) ist.

Steuerverfahren nach einem der voranstehenden
Anspriche, dadurch gekennzeichnet, dass die
Steuereinrichtung (18) den Elektromotor (14) aus-
schaltet, falls der Pumpenauslassdruck der Reini-
gungsflissigkeit einen vorgegebenen Ausschalt-
wert Uberschreitet, und dass die Steuereinrichtung
(18) den Elektromotor (14) wieder einschaltet, wenn
der Pumpenauslassdruck der Reinigungsflissigkeit
wieder abfallt.

Hochdruckreinigungsgerat, das eine Pumpe (16)
zum Foérdern einer Reinigungsflissigkeit, einen
Elektromotor (14) zum Antreiben der Pumpe (16),
eine Steuereinrichtung (18) zum Steuern des Elek-
tromotors (14) sowie ein erstes Anschlusselement
(22) zum AnschlieBen einer Versorgungsleitung fur
unter Druck zu setzende Reinigungsflissigkeit und
ein zweites Anschlusselement (24) zum Anschlie-
Ren einer Auslassleitung (26) aufweist, die an ihrem
freien Ende ein Ausbringorgan (28) mit einer Dise
(30) zum Abgeben der unter Druck gesetzten Reini-
gungsflissigkeit tragt, insbesondere zur Durchfih-
rung des Steuerverfahrens nach einem der voran-
stehenden Anspriiche, wobei die Steuereinrichtung
(18) mehrere Betriebsmodi aufweist, in denen sie
den Elektromotor (14) mit jeweils unterschiedlicher
Drehzahl steuert, und wobei die Steuereinrichtung
(18) eingerichtet ist, die elektrische Leistungsauf-
nahme des Elektromotors (14) zu Uberwachen, da-
durch gekennzeichnet, dass die Steuereinrich-
tung (18) eingerichtet ist, bei einer einen vorgege-
benen Toleranzbereich tiberschreitenden Erhéhung
der Leistungsaufnahme des Elektromotors (14) vom
aktuell vorliegenden Betriebsmodus in den Betriebs-
modus mit der nachst héheren Drehzahl des Elek-
tromotors (14) umzuschalten, sofern der aktuelle Be-
triebsmodus nicht bereits der Betriebsmodus mitder
héchsten Drehzahl des Elektromotors (14) ist, und
wobei die Steuereinrichtung (18) eingerichtet ist, bei
einer einen vorgegebenen Toleranzbereich uber-
schreitenden Verringerung der Leistungsaufnahme
des Elektromotors (14) vom aktuell vorliegenden Be-
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10.

1.

12.

13.

triebsmodus in den Betriebsmodus mit der nachst
niedrigeren Drehzahl des Elektromotors (14) umzu-
schalten, sofern der aktuelle Betriebsmodus nicht
bereits der Betriebsmodus mit der niedrigsten Dreh-
zahl des Elektromotors (14) ist.

Hochdruckreinigungsgerat nach Anspruch 8, da-
durch gekennzeichnet, dass die Steuereinrich-
tung zwei Betriebsmodi aufweist, wobei sie den Elek-
tromotor (14) im ersten Betriebsmodus mit einer ers-
ten Drehzahl und im zweiten Betriebsmodus mit ei-
ner zweiten Drehzahl steuert, wobei die zweite Dreh-
zahl héher ist als die erste Drehzahl.

Hochdruckreinigungsgerat nach Anspruch 8 oder 9,
dadurch gekennzeichnet, dass die Steuereinrich-
tung (18) ein Stromerfassungsglied (42) zur Erfas-
sung des Istwerts des Versorgungsstroms des Elek-
tromotors (14) und ein Spannungserfassungsglied
(44) zur Erfassung des Istwerts der Versorgungs-
spannung des Elektromotors (14) aufweist, und dass
die Steuereinrichtung (18) eingerichtet ist, aus den
Istwerten des Versorgungsstroms und der Versor-
gungsspannung den Istwert der elektrischen Leis-
tungsaufnahme des Elektromotors (14) zu berech-
nen.

Hochdruckreinigungsgerat nach einem der Anspru-
che 8 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass die
Steuereinrichtung (18) ein erstes Speicherglied (48)
aufweist zum Speichern eines Referenzwertes der
Leistungsaufnahme des Elektromotors (14), und
dass die Steuereinrichtung (18) ein Vergleichsglied
(50) aufweist zum Vergleichen des Referenzwertes
mit dem aktuellen Istwert der Leistungsaufnahme
des Elektromotors (14).

Hochdruckreinigungsgerat nach Anspruch 11, da-
durch gekennzeichnet, dass die Steuereinrich-
tung (18) eingerichtetist, nach jedem Start des Elek-
tromotors (14) den sich nach dem Start einstellenden
Istwert der Leistungsaufnahme als Referenzwert zu
speichern und nach jeder den Toleranzbereich Gber-
schreitenden Anderung der Leistungsaufnahme des
Elektromotors (14) den geanderten Istwert der elek-
trischen Leistungsaufnahme des Elektromotors (14)
als Referenzwert zu speichern und im anschliel3en-
den Betrieb des Elektromotors (14) den Istwert der
Leistungsaufnahme periodisch neu zu bestimmen
und mit dem zuletzt gespeicherten Referenzwert zu
vergleichen.

Hochdruckreinigungsgerat nach einem der Anspru-
che 8 bis 12, dadurch gekennzeichnet, dass die
Steuereinrichtung (18) ein fliichtiges Speicherglied
(54) aufweist zum Speichern der Drehzahl des Elek-
tromotors (14).



14.

15.

16.

19 EP 3 762 156 B1 20

Hochdruckreinigungsgerat nach einem der Anspri-
che 8 bis 13, dadurch gekennzeichnet, dass die
Steuereinrichtung (18) ein nicht-fliichtiges Speicher-
glied (56) aufweist zum Speichern einer fest vorge-
gebenen Startdrehzahl des Elektromotors (14).

Hochdruckreinigungsgerat nach einem der Anspri-
che 8 bis 14, dadurch gekennzeichnet, dass der
Elektromotor (14) von der Steuereinrichtung (18)
ausschaltbarist, wenn der Pumpenauslassdruck der
Reinigungsflissigkeit einen vorgegebenen Aus-
schaltwert Gberschreitet, und dass der Elektromotor
(14) von der Steuereinrichtung (18) wiedereinschalt-
bar ist, wenn der Pumpenauslassdruck der Reini-
gungsflissigkeit wieder abfallt.

Hochdruckreinigungsgerat nach einem der Anspri-
che 8 bis 15, dadurch gekennzeichnet, dass das
Hochdruckreinigungsgerat (10) mindestens eine
wiederaufladbare Batterie (20) zur Energieversor-
gung des Elektromotors (14) aufweist.

Claims

Control method for a high pressure cleaning appli-
ance (10) that comprises a pump (16) for conveying
a cleaning liquid, an electric motor (14) for driving
the pump (16), a control device (18) for controlling
the electric motor (14), as well as a first connecting
element (22) for connecting a supply conduit for
cleaning liquid to be pressurized and a second con-
necting element (24) for connecting an outlet conduit
(26) that bears on its free end a dispensing member
(28) with a nozzle (30) for dispensing the pressurized
cleaning liquid, wherein the control device (18) com-
prises a plurality of operating modes in which it con-
trols the electric motor (14) at a different rotational
speed in each case, and wherein the control device
(18) monitors the electrical power consumption of
the electric motor (14), characterized in that the
control device (18), in the case of an increase in the
power consumption of the electric motor (14) ex-
ceeding a predetermined tolerance range, switches
from the current operating mode into the operating
mode with the next higher rotational speed of the
electric motor (14), provided the current operating
mode is not already the operating mode with the
highest rotational speed of the electric motor (14),
and wherein the control device (18), in the case of a
reduction in the power consumption of the electric
motor (14) exceeding a predetermined tolerance
range, switches from the current operating mode into
the operating mode with the next lower rotational
speed of the electric motor (14), provided the current
operating mode is not already the operating mode
with the lowest rotational speed of the electric motor
(14).
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2.

Control method in accordance with Claim 1, char-
acterized in that the control device (18) comprises
two operating modes, wherein it controls the electric
motor (14) in the first operating mode at a first rota-
tional speed and in the second operating mode at a
second rotational speed, wherein the second rota-
tional speed is higher than the first rotational speed.

Control method in accordance with Claim 1 or 2,
characterized in that the control device (18) detects
the actual value of the supply current and the actual
value of the supply voltage of the electric motor (14)
and calculates therefrom the actual value of the elec-
trical power consumption of the electric motor (14).

Control method in accordance with any one of the
preceding Claims, characterized in that the control
device (18), after each start of the electric motor (14),
stores as a reference value the actual value of the
power consumption that arises after the start and,
after each change in the power consumption of the
electric motor (14) exceeding the tolerance range,
stores as areference value the changed actual value
of the electrical power consumption of the electric
motor (14) and, in the subsequent operation of the
electricmotor (14), periodically newly determines the
actual value of the power consumption and com-
pares it with the last stored reference value.

Control method in accordance with any one of the
preceding Claims, characterized in that the control
device (18) controls the electric motor (14) at the
start at a starting rotational speed that is identical to
the rotational speed that was present at the previous
switch-off of the electric motor (14) or that is fixedly
predetermined.

Control method in accordance with Claim 5, char-
acterized in that the control device (18), upon the
switch-off of the electric motor (14), stores the last
present rotational speed of the electric motor (14) in
a volatile storage member (54) and, upon a new start
of the electric motor (14), uses as a starting rotational
speed the last rotational speed stored in the volatile
storage member (54), provided the storage member
(54)is notyet erased, and otherwise uses the fixedly
predetermined starting rotational speed, preferably
in that the fixedly predetermined starting rotational
speed is the lowest rotational speed of the electric
motor (14).

Control method in accordance with any one of the
preceding Claims, characterized in that the control
device (18) switches off the electric motor (14) in the
event that the pump outlet pressure of the cleaning
liquid exceeds a predetermined switch-off value, and
in that the control device (18) switches the electric
motor back on when the pump outlet pressure of the
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cleaning liquid drops again.

High pressure cleaning appliance, which comprises
a pump (16) for conveying a cleaning liquid, an elec-
tric motor (14) for driving the pump (16), a control
device (18) for controlling the electric motor (14), as
well as a first connecting element (22) for connecting
a supply conduit for cleaning liquid to be pressurized
and a second connecting element (24) for connect-
ing an outlet conduit (26), which bears onits free end
a dispensing member (28) with a nozzle (30) for dis-
pensing the pressurized cleaning liquid, in particular
for performing the control method in accordance with
any one of the preceding Claims, wherein the control
device (18) comprises a plurality of operating modes
in which it controls the electric motor (14) at a differ-
ent rotational speed in each case, and wherein the
control device (18) is set up to monitor the electrical
power consumption of the electric motor (14), char-
acterized in that the control device (18) is set up to,
upon an increase in the power consumption of the
electric motor (14) exceeding a predetermined tol-
erance range, switch from the current operating
mode into the operating mode with the next higher
rotational speed of the electric motor (14), provided
the current operating mode is not already the oper-
ating mode with the highest rotational speed of the
electric motor (14), and wherein the control device
(18) is set up to, upon a reduction in the power con-
sumption of the electric motor (14) exceeding a pre-
determined tolerance range, switch from the current
operating mode into the operating mode with the next
lower rotational speed of the electric motor (14), pro-
vided the current operating mode is not already the
operating mode with the lowest rotational speed of
the electric motor (14).

High pressure cleaning appliance in accordance with
Claim 8, characterized in that the control device
comprises two operating modes, wherein it controls
the electric motor (14) in the first operating mode at
a first rotational speed and in the second operating
mode at a second rotational speed, wherein the sec-
ond rotational speed is higher than the first rotational
speed.

High pressure cleaning appliance in accordance with
Claim 8 or9, characterized in that the control device
(18) comprises a current detection member (42) for
detecting the actual value of the supply current of
the electric motor (14) and a voltage detection mem-
ber (44) for detecting the actual value of the supply
voltage of the electric motor (14), and in that the
control device (18) is set up to calculate the actual
value of the electrical power consumption of the elec-
tric motor (14) from the actual values of the supply
current and the supply voltage.
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High pressure cleaning appliance in accordance with
any one of Claims 8 to 10, characterized in that the
control device (18) comprises a first storage member
(48) for storing a reference value of the power con-
sumption of the electric motor (14) and in that the
control device (18) comprises acomparison member
(50) for comparing the reference value with the cur-
rent actual value of the power consumption of the
electric motor (14).

High pressure cleaning appliance in accordance with
Claim 11, characterized in that the control device
(18) is set up to, after each start of the electric motor
(14), store as a reference value the actual value of
the power consumption that arises after the startand
to, after each change in the power consumption of
the electric motor (14) exceeding the tolerance
range, store as areference value the changed actual
value of the electrical power consumption of the elec-
tric motor (14) and to, in the subsequent operation
of the electric motor (14), periodically newly deter-
mine the actual value of the power consumption and
to compare it with the last stored reference value.

High pressure cleaning appliance in accordance with
any one of Claims 8 to 12, characterized in that the
control device (18) comprises a volatile storage
member (54) for storing the rotational speed of the
electric motor (14).

High pressure cleaning appliance in accordance with
any one of Claims 8 to 13, characterized in that the
control device (18) comprises a nonvolatile storage
member (56) for storing a fixedly predetermined
starting rotational speed of the electric motor (14).

High pressure cleaning appliance in accordance with
any one of Claims 8 to 14, characterized in that the
electric motor (14) can be switched off by the control
device (18) when the pump outlet pressure of the
cleaning liquid exceeds a predetermined switch-off
value and in that the electric motor (14) can be
switched back on by the control device (18) when
the pump outlet pressure of the cleaning liquid drops
again.

High pressure cleaning appliance in accordance with
any one of Claims 8 to 15, characterized in that the
high pressure cleaning appliance (10) comprises at
least one rechargeable battery (20) for supplying en-
ergy to the electric motor (14).

Revendications

1.

Procédé de commande pour un appareil de nettoya-
ge haute pression (10), qui présente une pompe (16)
pour refouler un liquide de nettoyage, un moteur
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électrique (14) pour entrainer la pompe (16), un dis-
positif de commande (18) pour commander le mo-
teur électrique (14) ainsi qu'un premier élément de
raccordement (22) pour raccorder une conduite d’ali-
mentation pour le liquide de nettoyage a mettre sous
pression et un deuxiéme élément de raccordement
(24) pour raccorder une conduite de sortie (26), qui
porte a son extrémité libre un organe d’émission (28)
avec une buse (30) pour émettre le liquide de net-
toyage mis sous pression, dans lequel le dispositif
de commande (18) présente plusieurs modes de
fonctionnement, dans lesquels il commande le mo-
teur électrique (14) avec une vitesse de rotation res-
pectivement différente, et dans lequel le dispositif de
commande (18) surveille la puissance absorbée
électrique du moteur électrique (14), caractérisé en
ce que le dispositif de commande (18), lorsque la
puissance absorbée du moteur électrique (14) dé-
passe une plage de tolérance prédéfinie, effectue
un basculement du mode de fonctionnement actuel-
lement présent dans le mode de fonctionnement
avec la vitesse de rotation du moteur électrique (14)
immédiatement plus élevée dans la mesure ou le
mode de fonctionnement actuel n’est pas déja le mo-
de de fonctionnement avec la vitesse de rotation du
moteur électrique (14) la plus élevée, et dans lequel
le dispositif de commande (18), lorsque la diminution
de la puissance absorbée du moteur électrique (14)
dépasse une plage de tolérance prédéfinie, effectue
un basculement du mode de fonctionnement actuel-
lement présent dans le mode de fonctionnement
avec la vitesse de rotation du moteur électrique (14)
immédiatement plus basse dans |la mesure ou le mo-
de de fonctionnement actuel n’est pas déja le mode
de fonctionnement avec la vitesse de rotation du mo-
teur électrique (14) la plus basse.

Procédé de commande selon la revendication 1, ca-
ractérisé en ce que le dispositif de commande (18)
présente deux modes de fonctionnement, dans le-
quel il commande le moteur électrique (14) dans le
premier mode de fonctionnement avec une premiére
vitesse de rotation et dans le deuxiéme mode de
fonctionnement avec une deuxiéme vitesse de rota-
tion, dans lequel la deuxiéme vitesse de rotation est
plus élevée que la premiére vitesse de rotation.

Procédé de commande selon la revendication 1 ou
2, caractérisé en ce que le dispositif de commande
(18) détecte la valeur réelle du courant d’alimenta-
tion et la valeur réelle de la tension d’alimentation
du moteur électrique (14) et calcule a partir de celles-
ci la valeur réelle de la puissance absorbée électri-
que du moteur électrique (14).

Procédé de commande selon 'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
le dispositif de commande (18) met en mémoire
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aprés chaque démarrage du moteur électrique (14)
la valeur réelle de la puissance absorbée s’établis-
sant aprés le démarrage en tant que valeur de réfé-
rence, et met en mémoire aprés chaque modification
de la puissance absorbée du moteur électrique (14)
dépassant la plage de tolérance la valeur réelle mo-
difiée de lapuissance absorbée électrique du moteur
électrique (14) en tant que valeur de référence, et
redétermine périodiquement pendant le fonctionne-
ment consécutif du moteur électrique (14) la valeur
réelle de la puissance absorbée et la compare a la
valeur de référence mise en mémoire en dernier.

Procédé de commande selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
le dispositif de commande (18) commande le moteur
électrique (14) lors du démarrage avec une vitesse
de rotation de démarrage qui est identique a la vi-
tesse de rotation qui était présente lors de I'arrét pré-
cédent du moteur électrique (14), ou qui est prédé-
finie fermement.

Procédé de commande selon la revendication 5, ca-
ractérisé en ce que le dispositif de commande (18)
met en mémoire lors de I'arrét du moteur électrique
(14) la vitesse de rotation du moteur électrique (14)
présente en dernier dans un élément de mémoire
(54) volatile, et la vitesse de rotation mise en mé-
moire en dernier dans I'élément de mémoire (54)
volatile est utilisée, lors d’'un redémarrage du moteur
électrique (14), comme vitesse de rotation de dé-
marrage dans la mesure ou I'élément de mémoire
(54) n’a pas encore été effacé, et sinon utilise la vi-
tesse de rotation de démarrage fermement prédéfi-
nie, la vitesse de rotation de démarrage fermement
prédéfinie étant de préférence la vitesse de rotation
du moteur électrique (14) la plus petite.

Procédé de commande selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que
le dispositif de commande (18) arréte le moteur élec-
trique (14) si la pression de sortie de pompe du li-
quide de nettoyage dépasserait une valeur d’arrét
prédéfinie, et que le dispositif de commande (18)
redémarre le moteur électrique (14) lorsque la pres-
sion de sortie de pompe du liquide de nettoyage chu-
te a nouveau.

Appareil de nettoyage haute pression, qui présente
une pompe (16) pour refouler un liquide de nettoya-
ge, un moteur électrique (14) pour entrainer la pom-
pe (16), un dispositif de commande (18) pour com-
mander le moteur électrique (14) ainsi qu’un premier
élément de raccordement (22) pour raccorder une
conduite d’alimentation pour le liquide de nettoyage
a mettre sous pression et un deuxieme élément de
raccordement (24) pour raccorder une conduite de
sortie (26), qui porte a son extrémité libre un organe
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d’émission (28) avec une buse (30) pour émettre le
liquide de nettoyage mis sous pression, en particulier
pour la mise en ceuvre du procédé de commande
selon I'une quelconque des revendications précé-
dentes, dans lequel le dispositif de commande (18)
présente plusieurs modes de fonctionnement, dans
lesquels il commande le moteur électrique (14) avec
une vitesse de rotation respectivement différente, et
dans lequel le dispositif de commande (18) est congu
pour surveiller la puissance absorbée électrique du
moteur électrique (14), caractérisé en ce que le dis-
positif de commande (18), lorsque 'augmentation
de la puissance absorbée du moteur électrique (14)
dépasse une plage de tolérance prédéfinie, est con-
cu pour effectuer un basculement du mode de fonc-
tionnement actuellement présent dans le mode de
fonctionnementavecla vitesse de rotation du moteur
électrique (14) immédiatement plus élevée dans la
mesure ou le mode de fonctionnement actuel n’est
pas déja le mode de fonctionnement avec la vitesse
de rotation du moteur électrique (14) la plus élevée,
et dans lequel le dispositif de commande (18) est
congu, lorsque la diminution de la puissance absor-
bée du moteur électrique (14) dépasse une plage de
tolérance prédéfinie, pour effectuer un basculement
du mode de fonctionnement actuellement présent
dans le mode de fonctionnement avec la vitesse de
rotation du moteur électrique (14) immédiatement
plus basse dans la mesure ou le mode de fonction-
nement actuel n’est pas déja le mode de fonction-
nement avec la vitesse de rotation du moteur élec-
trique (14) la plus basse.

Appareil de nettoyage haute pression selon la re-
vendication 8, caractérisé en ce que le dispositif de
commande présente deux modes de fonctionne-
ment, dans lequel il commande le moteur électrique
(14) dans le premier mode de fonctionnement avec
une premiere vitesse de rotation etdans le deuxiéme
mode de fonctionnementavec une deuxiéme vitesse
de rotation, dans lequel la deuxiéme vitesse de ro-
tation est plus élevée que la premiere vitesse de ro-
tation.

Appareil de nettoyage haute pression selon la re-
vendication 8 ou 9, caractérisé en ce que le dispo-
sitif de commande (18) présente un élément de dé-
tection de courant (42) pour détecter la valeur réelle
du courant d’alimentation du moteur électrique (14)
et un élément de détection de tension (44) pour dé-
tecter la valeur réelle de la tension d’alimentation du
moteur électrique (14), et que le dispositif de com-
mande (18) est congu pour calculer a partir des va-
leurs réelles du courant d’alimentation et de la ten-
sion d’alimentation la valeur réelle de la puissance
absorbée électrique du moteur électrique (14).

Appareil de nettoyage haute pression selon I'une
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quelconque des revendications 8 a 10, caractérisé
en ce que le dispositif de commande (18) présente
un premier élément de mise en mémoire (48) pour
mettre en mémoire une valeur de référence de la
puissance absorbée du moteur électrique (14), et
que le dispositif de commande (18) présente un élé-
ment de comparaison (50) pour comparer la valeur
de référence a la valeur réelle actuelle de la puis-
sance absorbée du moteur électrique (14) .

12. Appareil de nettoyage haute pression selon la re-

vendication 11, caractérisé en ce que le dispositif
de commande (18) est congu, apres chaque démar-
rage du moteur électrique (14), pour mettre en mé-
moire la valeur réelle de la puissance absorbée
s’établissant aprés le démarrage en tant que valeur
de référence, et aprés chaque modification de la
puissance absorbée du moteur électrique (14) dé-
passant la plage de tolérance, pour mettre en mé-
moire la valeur réelle modifiée de la puissance ab-
sorbée électrique du moteur électrique (14) en tant
que valeur de référence, et dans le fonctionnement
consécutif du moteur électrique (14), pour détermi-
ner a nouveau périodiquement la valeur réelle de la
puissance absorbée et la comparer a la valeur de
référence mise en mémoire en dernier.

13. Appareil de nettoyage haute pression selon l'une

quelconque des revendications 8 a 12, caractérisé
en ce que le dispositif de commande (18) présente
un élément de mémoire volatile (54) pour mettre en
mémoire la vitesse de rotation du moteur électrique
(14).

14. Appareil de nettoyage haute pression selon l'une

quelconque des revendications 8 a 13, caractérisé
en ce que le dispositif de commande (18) présente
un élément de mémoire non volatile (56) pour mettre
en mémoire une vitesse de rotation de démarrage
du moteur électrique (14) fermement prédéfinie.

15. Appareil de nettoyage haute pression selon l'une

quelconque des revendications 8 a 14, caractérisé
en ce que le moteur électrique (14) peut étre arrété
par le dispositif de commande (18) lorsque la pres-
sion de sortie de pompe du liquide de nettoyage dé-
passe une valeur d’arrét prédéfinie, et que le moteur
électrique (14) peut étre remis en marche par le dis-
positif de commande (18) lorsque la pression de sor-
tie de pompe du liquide de nettoyage chute a nou-
veau.

16. Appareil de nettoyage haute pression selon l'une

quelconque des revendications 8 a 15, caractérisé
en ce que l'appareil de nettoyage haute pression
(10) présente au moins une batterie rechargeable
(20) pour l'alimentation en énergie du moteur élec-
trique (14).
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