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Sitlomas besvaistiklinis stamoklinis jrenginys - vidaus degimo variklis, garo masina, siurblys,
kompresorius, tiesiaeigiy-sukamyjy judéjimy keitiklis ar panasiai - apjungia tradicinj stdmoklinj mechanizmg ir
tiesiaeigio slenkamojo judéjimo keitimo sukamuoju ir atvirk§éiai krumpliaratinj mechanizmg j vieninga sistema,
galin&ia funkcionuoti kaip savarankikas agregatas arba kity jrenginiy sudétyje, ir priskirtinas prie bendrosios
masiny gamybos srities bei varikliy. ISradimo tikslas - patobulinti besvaistikliniy stamokliniy jrenginiy konstrukcija,
sumazinti jy svorj, gamybos ir eksploatacijos kastus bei iSplésti $iy jrenginiy komponavimo ir pritaikymo galimybes,
panaudojant juos, pavyzdziui, ir kaip plataus diapazono tiesiaeigiy ir sukamyjy judéjimy reduktorius (ar
multiplikatorius), keiian&ius judanciy elementy greidio ir jegos parametrus, eigy dydzius ir kryptis. Sitiloma jrenginj
sudaro korpusas (1), jame sumontuotas tiesiaeigio slenkamojo judéjimo keitimo sukamuoju ir atvirkSdiai
krumpliaratinis mechanizmas (2) ir tradicinis stimoklinis ar kitoks tiesiaeigio judéjimo mechanizmas. Judéjimo
keitimo mechanizmo (2) pagrinda sudaro diferencialiné pavara (10), susidedanti tik i§ dviejy krumpliaraciy,
skriejiko (14) ir kreipiangiosios (21), uztikrinanéios Sio mechanizmo galinés adies (17) tiesiaeigj slenkamajj
judéjima.
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Sitlomas besvaistiklinis stimoklinis jrenginys- vidaus degimo variklis, garo masina,
siurblys, kompresorius, tiesiaeigiy-sukamyju judejimy keitiklis ar panaSiai--apjungia tradicinj
stamoklinj mechanizma ir tiesiaeigio slenkamojo judéjimo keitimo sukamuoju ir atvirk3Ciai
krumpliaratinj mechanizma | vieninga sistema, galin¢ia funkcionuoti kaip savarankiSkas
agregatas arba kity jrenginiy sudétyje, ir priskirtinas tiek prie bendrosios masiny gamybos srities,
tiek prie varikliy, siurbliy, kompresoriu, tiek ir prie. mechanizmy bei pavary srities.
Begvaistiklinis stamoklinis jrenginys uztikrina optimaly vienos energijos rusies pakeitima kita
rigimi, tiesiaeigio slenkamojo judejimo pakeitima sukamuoju judéjimu ir atvirk3Ciai bei
tiesiaeigiy ir sukamyjy judéjimy krypties, eigos dydzio, greicio ir jégos parametry keitima.

Besvaistiklinis stimoklinis jrenginys gali biiti panaudotas traktoriy, automobiliy,
motocikly, kompresoriy, siurbliy, reduktoriy gamybos pramonéje, aviacijoje, kosmonautikoje,
laivy statyboje, poligrafijoje, kalnakasyboje, stakliy, prietaisy bei kélimo-transporto jrenginiy
gamyboje, energetikoje ir daugelyje kitu sri¢iy. Sitilomas jrenginys ypatingai tinka naujo tipo
vidaus degimo varikliy, siurbliu, kompresoriy, reduktoriy, automatizuoty sistemy, prietaisy
gamybai. [renginj numatyta vadinti ,,Herberto jrenginiu® ir Zyméti ji Siuo zenklu.

Technikos lygiu Zinomi jvairis besvaistikliniai stamokliniai jrenginiai (vidaus degimo
varikliai, siurbliai, kompresoriai), susidedantys i3 stimokliniy mechanizmy ir krumpliaratiniy
judéjimo keitimo mechanizmy, sujungty tarpusavyje isilginémis jungtimis, judan¢iomis
tiesiaeigiu Slenkamuoju judéjimu, t.y., sprendZiantys panasy uzdavini, kaip ir siilomas jrenginys,
pavyzdziui, jrenginys, apraSytas US patente Nr.6, 510, 831B2 (Vaismano variklis). [renginys turi
nejudamai sumontuota vidinio kabinimo krumpliaratj, sukabinta su dvigubai maZesnio
skersmens satelitiniu krumpliara¢iu, laisvai besisukantiu nesanios jvorés ekscentrinéje
kiauryméje ir turindiu ekscentrinj pirsta, sujungta su isilgine jungtimi. Dél nejudamai uztvirtinto
vidinio kabinimo krumpliaraio ir biitino jo perdavimo santykio su satelitiniu krumpliara¢iu (2:1)

bei itin auksty gamybos tikslumo reikalavimy jrenginys turi labai ribotas pritaikymo galimybes.

Kitas zinomas jrenginys aprasytas US patente Nr.6, 098, 477. [renginys keicia tiesiaeig|
slenkamaji judéjima sukamuoju ir atvirk$ciai, panaudojant planetarini mechanizma, susidedant]
i nejudamai uZztvirtinto vidinio kabinimo krumpliaracio, sukabinto su dvigubai mazesniu

satelitiniu krumpliaradiu, nejudamai sumontuotu ant veleno, laisvai besisukangio skriejiko
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ekscentrinéje kiauryméje, ant to paties veleno nejudamai sumontuotas galinis pirstas, kurio adies
atstumas iki minéto veleno asies lygus satelitinio krumpliaracio spinduliui. Jrenginys irgi turi
ribotas pritaikymo galimybes, kadangi nejudamai uztvirtintas vidinio kabinimo krumpliaratis del
bitino nekintamo jo perdavimo santykio su satelitiniu krumpliaraciu (2:1) visada turi porinj
danty skai¢iy, smiigine apkrova periodiskai dasnai tenka tiems patiems dantims, o tiesiaeigio
judéjimo eiga vienareik3miskai apibréZta krumpliaratiy matmenimis, kas labai apriboja irenginio
kinematinius, jégos, ilgaamziskumo bei ekonomiskumo rodiklius.

Dar vienas jrenginys apradytas 2005 m. sausio 26 d. patentinéje paraiskoje Nr. 2005 006,
uZregistruotoje Lietuvos valstybiniame patenty biure. [renginys keiia tiesiaeigj slenkamajj
judéjima sukamuoju ir atvirk3ciai, panaudojant krumpliaratinj diferencialinj judéjimo keitimo
mechanizma ir kinemating pavara, kietai kinémati§kai sujungiania to diferencialinio
mechanizmo skriejika ir jame sumontuot3 satelitinj krumpliaratj su kitu to diferencialinio
mechanizmo krumpliara¢iu. [renginio pritaikymo galimybes apriboja kinematinés pavaros darbo
imlumas ir jrenginio komponavimo galimybés.

Iiradimo tikslas—patobulinti begvaistikliniy stimokliniy {renginiy konstrukcija,
sumazinti jy svori, gamybos ir eksploatacijos kastus bei isplesti 3iu jrenginiy komponavimo ir
pritaikymo galimybes, panaudojant juos, pavyzdziui, kaip plataus diapazono tiesiaeigiy ir
sukamyjy judéjimy reduktorius (ar multiplikatorius), kei¢ianCius judaniy elementy greicio ir
jégos parametrus, eigy dydZius ir kryptis.

Belvaistiklinis stimoklinis jrenginys turi korpusa, jame sumontuota judéjimo keitimo
mechanizma, cilindra, nejudamai sutvirtinta su korpusu, stimoklj, laisvai slankiojantj cilindre,
cilindro galvute, nejudamai sutvirtinta su cilindru, darbinés ertmes uzpildymo bei i3laisvinimo
elementus, pavyzdZiui, voZtuvus, uzdegimo Zvakes ar panasiat, idilging jungti, aSine kryptimi
Kietai kinematiskai sujungiantia stimokli su judéjimo keitimo mechanizmu, ciklo valdymo
elementus ir balansavimo svorj, nejudamai sujungta su skriejiku. Nauja jrenginyje yra tai, kad
judéjimo keitimo mechanizma, kuris keicia tiesiaeigi slenkamaji judéjima sukamuoju ir
atvirki&iai, sudaro tik diferencialine pavara, apimanti dalijamojo skersmens spinduli I3 turintj
satelitinj krumpliaratj, nejudamai sutvirtinta su laikikliu bei galine adimi ir laisvai besisukant]
skriejike ekscentrikai sumontuotos aSies atzvilgiu, sukabinta su korpuse laisvai besisukanciu
dalijamojo skersmens spinduli T2 turin€iu vidinio kabinimo krumpliaraciu, kurio viduje laisvai
sukasi centrinis velenas, inerciné masé ir kreipiancioji. Tos diferencialinés pavaros galinés asies
centro atstumas r iki satelitinio krumpliaracio sukimosi asies lygus tokiam pat atstumui ' nuo

skriejiko sukimosi asies iki jame ekscentriskai sumontuotos asies centro. Inerciné mase
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nejudamai uZtvirtinta ant centrinio veleno, nejudamai sutvirtinto su skriejiku, arba ant vidinio
kabinimo krumpliaratio. Kreipianciosios pagrindas nejudamai sujungtas su korpusu, o jos
tiesialinijinis kreipiantysis elementas, kurio asis eina per skriejiko sukimosi asj, kinematiskai
suridtas su galine adimi taip, kad pastaroji gali laisvai judéti tiesiaeigiu slenkamuoju judéjimu.

Galimas kitas jrenginio komponavimo variantas, kai jo judéjimo keitimo mechanizmo
krumpliara&iai sumontuoti prieSingoje korpuso puséje, negu laikiklis ir galiné asis. Tuomet
satelitinis krumpliaratis nejudamai uZtvirtintas ant ekscentriskai sumontuotos asies, laisvai
besisukancios skriejiko ekscentrinéje kiauryméje ir nejudamai sutvirtintos su laikikliu bei galine
aSimi.

Tokio komponavimo tikslas--iSlaisvinti jrenginio judéjimo  keitimo krumpliaratinio
mechanizmo galinés agies judéjimo erdve optimaliam stimoklinio mechanizmo sujungimui su
tuo krumpliaratiniu mechanizmu, sustiprinti skriejike ekscentridkai sumontuota asj bei jos
atramas.

Galimas dviejy auk3&iau apradyty jrenginiu, turin¢iy vienodus ar skirtingus parametrus,
sujungimas i bendra irengini, kai abu Sie jrenginiai sumontuoti bendroje korpuso asyje, kiekvieno
i§ ty dviejy jrenginiy judéjimo keitimo mechanizmy galinés adys ir kreipianciosios bei
stimokliniai mechanizmai yra priedingose korpuso pusese, tie jrenginiai sujungti tarpusavyje
taip, kad vieno judéjimo keitimo mechanizmo vidinio kabinimo krumpliaratis nejudamai
sutvirtintas su kito judéjimo keitimo mechanizmo skriejiko centriniu velenu, pirmojo judéjimo
keitimo mechanizmo centrinis velenas laisvai sukasi jo vidinio kabinimo krumpliaratyje, o
antrojo judéjimo keitimo mechanizmo vidinio kabinimo krumpliaratis laisvai sukasi korpuse;
galima ir kitokia 3iy dviejy jrenginiy sujungimo schema, kai, pavyzdziui, antrojo judejimo
keitimo mechanizmo skriejiko centrinis velenas laisvai sukasi jo vidinio kabinimo krumpliaraCio
viduje, tas vidinio kabinimo krumpliaratis nejudamai sutvirtintas su pirmojo judéjimo keitimo
mechanizmo skriejiko centriniu velenu, o pirmojo judéjimo keitimo mechanizmo vidinio
kabinimo krumpliaratis laisvai sukasi korpuse; galima ir tokia Siy dvieju jrenginiy sujungimo
schema, kai, pavyzdZiui, nejudamai tarpusavyje sutvirtinami juy judéjimo keitimo mechanizmy
vidinio kabinimo krumpliaratiai, o centriniams velenams leidziama laisvai atskirai suktis, arba
tokia schema, kai nejudamai tarpusavyje sujungiami abiejy jrenginiy centriniai velenai, 0 laisvai
atskirai suktis leidziama jy vidinio kabinimo krumpliaradiams; galimas ir dvieju kinematiskai
vienody jrenginiy sujungimas { bendra jrenginj, nejudamai sujungiant tarpusavyje pirmojo

judéjimo keitimo mechanizmo vidinio kabinimo krumpliaratj su antrojo jud¢jimo keitimo
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mechanizmo vidinio kabinimo krumpliaradiu bei atskirai ty jrenginiy skriejiky centrinius
velenus, o kreipiancioji gali bati ir viena.

Tokio sujungimo tikslas—sukurti paprasta kompaktiSka jrenginj (reduktoriy ar
multiplikatoriy ), galintj labai placiose ribose keisti sukamojo ir tiesiaeigio judéjimo parametrus:
eigas, jégas, greilius, kryptis.

Pateikiamas kitas begvaistiklinis stimoklinis irenginys, kurio judéjimo keitimo
mechanizmas atlieka tiesiaeigio slenkamojo judéjimo keitima sukamuoju ir atvirk$¢iai iSorinio
kabinimo krumpliaratiy pagalba. Jo judéjimo keitimo mechanizma sudaro diferencialiné pavara,
inerciné masé, varantysis (arba varomasis) elementas bei kreipianioji, diferencialing pavarg

sudaro dalijamojo skersmens spinduli I3 turintis satelitinis krumpliaratis, su juo sukabintas

dalijamojo skersmens spindulj Iy turintis iSorinio kabinimo centrinis krumpliaratis bei korpuse
sumontuotas laisvai besisukantis skriejikas, kurio viduje laisvai sukasi centrinis velenas,
nejudamai sujungtas su centriniu krumpliaraCiu, satelitinis krumpliaratis nejudamai sutvirtintas
su laikikliu bei galine agimi ir laisvai sukasi skriejike ekscentrikai sumontuotos asies atzvilgiu,
skriejike ekscentriskai sumontuotos aSies centras nutoles nuo skriejiko sukimosi asies centro

atstumu T, galinés asies centras nutoles nuo satelitinio krumpliaragio sukimosi asies centro taip

pat atstumu T, inerciné masé nejudamai uZtvirtinta ant centrinio krumpliara¢io centrinio veleno
arba ant skriejiko, varantysis (arba varomasis) elementas kietu kinematiniu rySiu sujungtas su
centrinio krumpliaradio centriniu velenu arba su skriejiku, kreipiangiosios pagrindas nejudamai
sujungtas su korpusu, o jos tiesialinijinis kreipiantysis elementas, kurio aSis eina per skriejiko
sukimosi asi, kinematiskai suritas su galine aimi taip, kad pastaroji gali laisvai judéti tiesiaeigiu
slenkamuoju judéjimu.

Tokio jrenginio pritaikymo tikslas--pagerinti jo konstrukcijos technologiskuma,
sumazinti gamybos sanaudas, i3plésti jrenginid pritaikymo ribas ir uZtikrinti tiesiaeigio
slenkamojo judéjimo keitima sukamuoju ir atvirkstiai tik iSorinio kabinimo krumpliaraliy
pagalba.

Galimas kitas auksciau apradyto jrenginio komponavimo variantas, kai judéjimo keitimo
krumpliaratinio mechanizmo iSorinio kabinimo krumpliaradiai sumontuoti priesingoje korpuso
puséje, negu laikiklis ir galiné aSis. Tuomet satelitinis krumpliaratis nejudamai uZtvirtintas ant
ekscentrikai sumontuotos adies, laisvai besisukantios skriejiko ekscentrinéje kiauryméje ir

nejudamai sutvirtintos su laikikliu bei galine asimi.
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Tokio komponavimo tikslas- islaisvinti judéjimo keitimo krumpliaratinio mechanizmo
galinés asies judéjimo erdvg optimaliam stimoklinio mechanizmo sujungimui su tuo
krumpliaratiniu mechanizmu ir sustiprinti skriejike ekscentriSkai sumontuotg a3j bei jos atramas.

Sitilomas jrenginys, susidedantis i$ dviejy irenginiy, turintiy vienodus ar skirtingus
parametrus bei judéjimo keitimo mechanizmus tik su idorinio kabinimo krumpliaraCiais,
sumontuoty bendroje korpuso alyje, kiekvieno i& tu dviejy irenginiy judéjimo  keitimo
mechanizmy galinés adys ir kreipianciosios bei stimokliniai mechanizmai yra prieSingose
korpuso pusése, tie jrenginiai sujungti tarpusavyje taip, kad vieno judéjimo keitimo mechanizmo
skriejikas nejudamai sutvirtintas su kito judéjimo keitimo mechanizmo centrinio krumpliaracio
centriniu velenu, pirmojo judéjimo keitimo mechanizmo centrinis velenas laisvai sukasi jo
skriejike, o antrojo judéjimo keitimo mechanizmo skriejikas laisvai sukasi korpuse; galima ir
kitokia iy dviejy irenginiy sujungimo schema, kai, pavyzdZiui, antrojo judéjimo keitimo
mechanizmo centrinio krumpliaratio centrinis velenas laisvai sukasi to mechanizmo skriejiko
viduje, tas skriejikas nejudamai sutvirtintas su pirmojo judéjimo keitimo mechanizmo centrinio
krumpliara&io centriniu velenu, o pirmojo judéjimo keitimo mechanizmo skriejikas laisvai sukasi
korpuse; galima ir tokia Siy dviejy irenginiy sujungimo schema, kai, pavyzdziui, nejudamai
tarpusavyje sutvirtinami jy judéjimo keitimo mechanizmy skriejikai, o centriniams velenams
leid¥iama atskirai laisvai suktis, arba tokia schema, kai nejudamai tarpusavyje sujungiami abiejy
jrenginiy centriniai velenai, o atskirai laisvai suktis leidziama skriejikams; galimas ir dviejy
kinematidkai vienody irenginiy sujungimas { bendra jrenginj, nejudamai sujungiant tarpusavyje
pirmojo judéjimo keitimo mechanizmo skriejika su antrojo judéjimo keitimo mechanizmo
skriejiku bei atskirai ty judéjimo keitimo mechanizmy centrinius velenus, 0 kreipiancioji gali buti
ir viena.

Tokio komponavimo tikslas—sukurti paprasta ir kompaktiska jrenginj (reduktoriy ar
multiplikatoriy), galinti salyginai mazy perdavimo santykiy ribose keisti sukamojo ir tiesiaeigio
judéjimo parametrus: eigas, jégas, greidius, kryptis.

Siiilomas dar vienas jrenginys, susidedantis i3 vieno irenginio, turin¢io judéjimo keitimo
mechanizmo vidinio kabinimo diferencialing pavara, ir vieno jrenginio, turin¢io judéjimo
keitimo mechanizmo i%orinio kabinimo diferencialing pavara. Abu &ie jrenginiai sumontuoti
bendroje korpuso aSyje, kiekvieno i ty dviejy jrenginiy judejimo keitimo mechanizmy galinés
adys ir kreipianiosios bei stimokliniai mechanizmai yra priesingose korpuso pusése, tie
irenginiai sujungti tarpusavyje taip, kad vieno judéjimo keitimo mechanizmo vidinio kabinimo

krumpliaratis nejudamai sutvirtintas su kito judgjimo keitimo mechanizmo centrinio
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krumpliara¢io centriniu velenu, pirmojo judejimo keitimo mechanizmo skriejiko centrinis
velenas laisvai sukasi vidinio kabinimo krumpliaratio viduje, o antrojo judéjimo keitimo
mechanizmo skriejikas laisvai sukasi korpuse; galima ir kitokia iy dviejy jrenginiy sujungimo
schema, kai, pavyzdziui, antrojo judéjimo keitimo mechanizmo centrinio krumpliaradio centrinis
velenas laisvai sukasi to mechanizmo skrigjiko viduje, tas skriejikas nejudamai sutvirtintas su
pirmojo judéjimo keitimo mechanizmo skriejiko centriniu velenu, o pirmojo judéjimo keitimo
mechanizmo vidinio kabinimo krumpliaratis laisvai sukasi korpuse; galima ir tokia $iy dviejy
irenginiy sujungimo schema, kai, pavyzdziui, nejudamai tarpusavyje sutvirtinami pirmojo
judéjimo keitimo mechanizmo vidinio kabinimo krumpliaratis su antrojo judéjimo keitimo
mechanizmo skriejiku, pirmojo judéjimo keitimo mechanizmo skriejiko centrinis velenas laisvai
sukasi vidinio kabinimo krumpliara&io viduje, o antrojo judejimo keitimo mechanizmo centrinio
krumpliaratio centrinis velenas laisvai sukasi to mechanizmo skriejiko viduje; dar viena galima
irenginiy sujungimo schema, kai nejudamai tarpusavyje sutvirtinamas pirmojo judéjimo keitimo
mechanizmo skriejiko centrinis velenas su antrojo judéjimo keitimo mechanizmo centrinio
krumpliaratio centriniu velenu, o vidinio kabinimo krumpliaratis bei antrojo judéjimo keitimo
mechanizmo skriejikas laisvai atskirai sukasi korpuse.

Tokio jrenginio sukiirimo tikslas—sukurti irenginj (reduktoriy ar multiplikatoriy), galintj
vidutiniy perdavimo santykiy ribose keisti sukamojo ir tiesiaeigio slenkamojo judéjimo
parametrus: eigas, jégas, greicius, kryptis.

Siiilomas jrenginys, kai pvrie besvaistiklinio stimoklinio jrenginio, turinio vieng
krumpliaratinj judéjimo keitimo mechanizma ir vieng stimoklinj mechanizma, prijungtas dar
vienas stimoklinis mechanizmas. Tokio irenginio korpuse nejudamai sumontuoti du cilindrai,
iddestyti vienoje adyje vienas priedais Kita skirtingose nuo galinés aies pusése, o stimokliu,
cilindry galvudiy, darbinés ertmés uzpildymo ir i8laisvinimo elementy bei isilginiy jungtiy kiekis
taip pat yra dvigubas. Gamybos paklaidy kompensavimui vienoje iSilginéje jungtyje {vestas, |
pavyzdziui, kompensacinis 3arnyras, sujungtas su kita i3ilgine jungtimi, arba panaudotas kitas
Zinomas gamybos paklaidy kompensavimo biidas.

Sio jrenginio pritaikymo tikslas- uZtikrinti irenginio kompaktiskuma ir technologiskuma,
padidinti jo galinguma bei ekonomiSkuma.

Galimas auks¢iau apradyty jrenginiy jungimas i kompleksinj jrenginj, kurio korpuse
sumontuoti keli vienodi arba skirtingi stiimokliniai jrenginiai, kuriy krumpliaratiniai judéjimo
keitimo mechanizmai krumpliaradiy pagalba nuosekliai tarpusavyje sujungti i sistema, kiekvieno

i3 ty jrenginiy galinés adys asine kryptimi kietai kinematiskai sujungtos su cilindry stimokliais, 0 .
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nejudamai uztvirtinti papildomi krumpliaraiai paskaiciuoti ir sumontuoti taip, kad visy galiniy
asiy centrai, dirbant jrenginiui, atlieka tiesiaeigi slenkamajj judéjima; ciklo valdymo elementai,
inerciné masé, kreipiandioji ir varantysis (arba varomasis) elementas turi biti bent viename i3
sujungty jrenginiy.

Tokio sujungimo tikslas- uztikrinti galimybe konstruoti i gaminti norimo galingumo ir
parametry daugiafunkcijinius jrenginius.

Sitlomas kompleksinis stimoklinis jrenginys, susidedantis i3 keliy vienody ar skirtingy
stimokliniy jrenginiu, kuriy stimokliniy mechanizmy iSilginés aSys judéjimo keitimo
mechanizmy centriniy veleny asiy linijos atzvilgiu isdéstytos kampu.

[renginys leidZia kompaktiSkai komponuoti jo mazgy tarpusavio i3déstyma.

Siiilomas dar vienas kompleksinio stdmoklinio jrenginio variantas, Kai korpuse
sumontuoti ir nuosekliai tarpusavyje krumpliaraiais sujungti i sistema keli besvaistikliniai
stimokliniai jrenginiai, kuriy centriniy veleny asys iSdestytos lanku ar apskritimu.

Irenginio sukirimo tikslas- iSplésti komponavimo galimybes.

Sitlloma jrenginiy sistema i$ dviejy vienody stamokliniy jrenginiy, sumontuoty vienas
priesais kita ant bendro pagrindo taip, kad ju priesais esantios galinés asys, judangios vienodu
greitiu, vienodomis kryptimis bei vienodo dydZio eigomis, sutampa; priesais esancios galinés
adys gali biti pagamintos ir iSvien arba nejudamai sujungtos tarpusavyje; irenginiy korpusai,
pagrindas ir stimokliniy mechanizmy cilindrai taip pat gali bati apjungti { bendra korpusa.

Tokios sistemos paskirtis- pakeisti apkrovy, veikian&iy i galines asis, pobiidi bei suteikti
naujas siilomy jrenginiy komponavimo galimybes.

Sis iéradimas gali i8 esmés pakeisti stimokliniy irenginiy konstrukcijy ir gamybos
koncepcijas, nes leidzia, panaudojant paprastas mechaniniy rysiy sistemas, bet nenaudojant
sudétingy ir imliy Svaistikliniy mechanizmy, keisti tiesiaeigius slenkamuosius judéjimus
sukamaisiais ir atvirk3iai, be to, leidZia iSvengti Soniniy jégu. veikianciy i cilindry ir stamokliy
pavirsius, poveikio, tuo paiu padidinti jy ilgaamZiskuma bei ekonomiskuma.

liradimas paaidkinamas bréZiniais, kur Fig.1 pateikta jrenginio su tiesiaeigio slenkamojo
judéjimo keitimo sukamuoju ir atvirks¢iai vidinio kabinimo krumpliaratiniu mechanizmu
principinés schemos vaizdas i$ priekio;

Fig.2—Fig.1 pavaizduoto jrenginio principiné schema pjavyje;

Fig.3—Fig.1 irFig.2 pavaizduoto jrenginio kitas komponavimo variantas, kai

krumpliaraciai sumontuoti prieSingoje korpuso puséje, negu laikiklis ir galiné asis:
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Fig.4—jrenginio, susidedanéio i§ dviejy irenginiy, pavaizduoty Fig.2, ir sumontuoty
bendroje korpuso adyje, schema;

Fig.5—irenginio, susidedancio i§ dviejy jrenginiy, pavaizduoty Fig.3, ir sumontuoty
bendroje korpuso asyje, schema;

Fig.6 ir Fig.7—irenginio su tiesiaeigio slenkamojo judéjimo  keitimo sukamuoju ir
atvirkigiai iforinio kabinimo krumpliaratiniu mechanizmu principiné schema (atitinkamai-
vaizdas i$ priekio ir pjivyje);

Fig.8—Fig.6 ir Fig.7 pavaizduoto jrenginio Kkitas komponavimo variantas, kai
krumpliara¢iai sumontuoti priesingoje korpuso puséje, negu laikiklis ir galiné aSis;

Fig.9—jrenginio, susidedanio is dviejy jrenginiy, pdVaizduotq Fig.7, ir sumontuoty
bendroje korpuso asyje, schema;

Fig.10—irenginio, susidedantio i$ dviejy irenginiy, pavaizduoty Fig.8, ir sumontuoty
bendroje korpuso adyje, schema;

Fig.11—jrenginio, susidedancio i§ dviejy irenginiy, pavaizduoty Fig.2 ir Fig.7, ir
sumontuoty bendroje korpuso adyje, schema;

Fig.12—irenginio, susidedantio i§ dvieju irenginiy, pavaizduoty Fig.3 ir Fig8, ir
sumontuoty bendroje korpuso asyje, schema;

Fig.13—papildomo stiimoklinio mechanizmo montavimo schema;

Fig.14—kompleksinio stimoklinio jrenginio, kuriame sujungti keli vienodi arba skirtingi
stimokliniai jrenginiai, schema;

Fig.15—kompleksinio stimoklinio jrenginio, kurio stimokliniy mechanizmy iSilginés
adys judéjimo keitimo mechanizmy centriniy veleny aSiy linijos atzvilgiu iddeéstytos kampu,
schema;

Fig.16—kompleksinio stiimoklinio jrenginio, kurio centriniy veleny asys isdéstytos lanku
arba apskritimu, schema;

Fig.17—irenginiy sistemos, sudarytos i§ dviejy vienody kompleksiniy irenginiu,
sumontuoty ant bendro korpuso galinémis asimis vienas pries kita, schema.

Fig.l ir Fig.2 pavaizduota siiloma jrengini sudaro korpusas 1, jame nejudamai
sumontuotas judéjimo keitimo mechanizmas 2, cilindras 3, nejudamai sutvirtintas su korpusu 1,
stimoklis 4, laisvai asine kryptimi judantis cilindre 3, cilindro galvuté 5, nejudamai sutvirtinta su
cilindru 3 ir uzdaranti jo darbing ertm¢ 6, tos ertmeés uzpildymo ir i8laisvinimo elementai 7
(pavyzdziui, voZtuvai, uzdegimo yvakés ar panadiai), iSilginé jungtis 8, asine kryptimi kietai

kinematiskai sujungianti stimoklj 4 su judéjimo keitimo mechanizmo 2 galine adimi 17, ciklo
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valdymo elementai 9, kietai kinematiskai suriti su mechanizmo 2 skriejiko 14 centriniu velenu
18 arba (ir) isilgine jungtimi 8, diferencialiné pavara 10, kuri yra sudetiné judéjimo keitimo
mechanizmo 2 dalis, apimanti krumpliaratius 12 ir 13, skriejika 14, jame ekscentriskai
sumontuota asj 15, laikikli 16, galing asi 17, centrinj velena 18 ir balansavimo svorj 19, inerciné
masé 11,varantysis (arba varomasis) elementas 20 ir kreipiantioji 21 su tiesialinijiniu
kreipiangiuoju elementu 22.

Korpuse 1 sumontuotas laisvai besisukantis dalijamojo skersmens spindulj Iy turintis

vidinio kabinimo krumpliaratis 12 sukabintas su dalijamojo skersmens spindulj r3 turin€iu
satelitiniu krumpliaragiu 13, laisvai besisukanciu skriejike 14 ekscentriSkai sumontuotos asies 15
atzvilgiu ir nejudamai sutvirtintu su laikikliu 16 bei galine aSimi 17. Skriejiko 14 gale nejudamai
sumontuotas balansavimo svoris 19. Centrinis velenas 18 nejudamai sujungtas su skriejiku 14 ir
laisvai sukasi vidinio kabinimo krumpliara¢io 12 viduje. Skriejike 14 ekscentriSkai sumontuotos

adies 15 centras nutolgs nuo centrinio veleno 18 adies centro atstumu I, galinés aSies 17 centras

nutoles nuo satelitinio krumpliaracio 13 sukimosi adies centro taip pat atstumu I. Inerciné masé
11 nejudamai uZztvirtinta ant centrinio veleno 18 arba ant vidinio kabinimo krumpliaraCio 12,
varantysis (arba varomasis) elementas 20 kietu kinematiniu ry3iu sujungtas su skriejiko 14
centriniu velenu 18 arba su bet kuriuo besisukan¢iu mechanizmo 2 elementu, idskyrus satelitinj
krumpliaratj 13, kreipiandioji 21 nejudamai sutvirtinta su korpusu 1, o jos tiesialinijinio
kreipiangiojo elemento 22 aSis eina per skriejiko 14 sukimosi asj. Satelitinis krumpliaratis 13 gali
biti ir nejudamai uZtvirtintas ant adies 15 bei kartu su ja laisvai suktis skriejiko 14 ekscentrinéje
kiauryméje, kurios aSies atstumas iki skriejiko 14 sukimosi aSies turi biti lygus r.

[renginys dirba tokiu budu.

Sukantis skriejiko 14 centriniam velenui 18, skriejikas 14 kartu su ekscentriskai
sumontuota adimi 15 sukasi apskritimu. Tuo pat metu satelitinis krumpliaratis 13, esantis
sukabinime su vidinio kabinimo krumpliaraciu 12, kartu su skriejiku 14 taip pat juda apskritimu
ir sukasi apie skriejike 14 ekscentridkai sumontuota a$j 15, o su juo sutvirtinta galiné asis 17
kreipian¢iosios 21 tiesialinijinio kreipianciojo elemento 22 déka juda tiesiaeigiu slenkamuoju
judéjimu. Vidinio kabinimo krumpliaratis 12, sukabintas su satelitiniu krumpliarac¢iu 13, visada
sukasi ry/(2r3-ry) karty léciau uz skriejika 14, 0 jo sukimosi kryptis yra prieSinga skriejiko 14
sukimosi kryp¢iai, jei santykio ra/(2rs-ra) reikimé yra teigiama; jei Sio santykio ry/(2r3-ra)
reikimé yra neigiama, vidinio kabinimo krumpliaratio 12 ir skriejiko 14 sukimosi kryptys

sutampa.
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Galinés asies 17 centrui atlickant tiesiaeigj slenkamajj judéjima, pastarasis kartu su
iSilgine a%imi 8 ir stamokliu 4 per vieng skriejiko 14 apsisukima atlieka viena dviguba eiga,
kurios atstumas tarp galiniy tasky lygus 4r.

Tiesiaeigio slenkamojo judéjimo trajektorija sutampa su tiese. kuri gali biiti iSvesta tam
tikroje padétyje per skriejiko 14 centrinio veleno 18 a3, satelitinio krumpliaragio 13 sukimosi
agies centra ir galinés asies 17 centra, kai pastarasis yra tolimiausioje nuo centrinio veleno 18
padétyje, o tos tiesés padétis plokStumoje gali biiti nustatoma bet kokiu norimu kampu pagal
reikala.

[renginys dirba ir atvirk$¢iai, negu auks¢iau apradyta, t. y., stamokliui 4, isilginei jungciai
8 ir galinei aSiai 17 vykdant tiesiaeigj slenkamajj judéjima, visi kiti elementai, sukesi pries tai
apra$ytu biidu, atlieka sukamajj judéjima.

Fig.3 pavaizduotas kitas siilomo {renginio komponavimo variantas, Kai krumpliaraciai
sumontuoti prieSingoje korpuso 1 pus€je, negu laikiklis 16 ir galiné asis 17.

Kaip pavaizduota bréZinyje, vidinio kabinimo krumpliaratis 12 ir satelitinis krumpliaratis
13 yra vienoje korpuso 1 puséje, o laikiklis 16 ir galin¢ asis 17--kitoje puséje. Be to, satelitinis
krumpliaratis 13 nejudamai uZtvirtintas ant skriejike 14 ekscentridkai sumontuotos asies 15,
laisvai besisukan&ios skriejiko 14 ekscentrinéje kiaurymeje ir nejudamai sujungtos su laikikliu 16
bei galine asimi 17.

Fig.4 ir Fig.5 pavaizduoti dviejy skirtingy komponavimo schemy jrenginiai. Kiekvienas
toks jrenginys susideda i§ dvieju vienody ar skirtingy parametry begvaistikliniy stimokliniy
jrenginiy, sumontuoty bendroje korpuso 1 aSyje ir sujungty tarpusavyje, o ju tiesiaeigio
slenkamojo judéjimo keitimas sukamuoju ir atvirk§eiai atliekamas vidinio kabinimo
krumpliaratiniy mechanizmy 2 ir 2’ pagalba.

Kaip matosi i schemy, tie sujungti stimokliniai jrenginiai sumontuoti taip, kad ju galinés
aSys 17, 17°, kreipianciosios 21, 217 bei stiimokliniai mechanizmai (vienas i3 jy-kairéje puséje-
salyginai neparodytas) yra priedingose korpuso 1 pusése. Abieju irenginiy. kol jie nesujungti
tarpusavyje, vidinio kabinimo krumpliaraciai 12, 12” gali laisvai suktis korpuso 1 kiauryméje, o
juy skriejiky 14, 14’ centriniai velenai 18, 18’ gali laisvai suktis vidinio kabinimo krumpliaraciy
12, 12’ kiaurymése. Ty judéjimy parametrai (jégos, greiciai. sukimosi kryptys) priklauso nuo 3iy
irenginiy tarpusavio sujungimo budo. Fig.4 ir Fig.5 pavaizduotas toks jrenginiy sujungimo
biidas, kai vieno judéjimo keitimo mechanizmo 2 vidinio kabinimo krumpliaratis 12 nejudamai
sutvirtintas su kito judéjimo keitimo mechanizmo 2’ skriejiko 14° centriniu velenu 18", pirmojo

judéjimo keitimo mechanizmo 2 centrinis velenas18 laisvai sukasi jo vidinio kabinimo
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krumpliaratyje 12, o antrojo judéjimo keitimo mechanizmo 2’ vidinio kabinimo krumpliaratis
12’ laisvai sukasi korpuse 1; galima ir kitokia Siy dviejy irenginiy sujungimo schema, kai,
pavyzdziui, antrojo judéjimo keitimo mechanizmo 2’ skriejiko 14’centrinis velenas 18" laisvai
sukasi jo vidinio kabinimo krumpliaracio 12 viduje, tas vidinio kabinimo krumpliaratis 12’
nejudamai sutvirtintas su pirmojo judéjimo keitimo mechanizmo 2 skriejiko 14 centriniu velenu
18, o pirmojo judéjimo keitimo mechanizmo 2 vidinio kabinimo krumpliaratis 12 laisvai sukasi
korpuse 1; galima ir tokia $iy dviejy jrenginiy sujungimo schema, kai, pavyzdziui, nejudamai
tarpusavyje sutvirtinami jy judéjimo keitimo mechanizmy 2, 2’ vidinio kabinimo krumpliara¢iai
12, 12", o centriniams velenams 18, 18’ leidziama laisvai atskipai suktis, arba tokia schema, kai
nejudamai tarpusavyje sujungiami abiejy irenginiy centriniai velenai 18, 18’, o laisvai atskirai
suktis leidziama jy vidinio kabinimo krumpliaratiams 12, 12’; galimas ir dviejy kinematiskai
vienody jrenginiy sujungimas { bendra irengini, nejudamai sujungiant tarpusavyje pirmojo
judéjimo keitimo mechanizmo 2 vidinio kabinimo krumpliarati 12 su antrojo judéjimo keitimo
mechanizmo 2’ vidinio kabinimo krumpliaragiu 12’ bei atskirai ty jrenginiy skriejiky 14, 14
centrinius velenus18, 18°, o kreipiangioji tuomet gali biti ir viena (pavyzdziui, kreipian€ioji 21).

Varantysis (arba varomasis) elementas 20 (schemoje neparodytas) arba ty elementy
visuma gali biiti pajungiama prie bet kurio besisukandio ar tiesiaeigi slenkamaji judéjima
vykdangéio konstrukcijos elemento, iskyrus satelitinius krumpliaralius 13, 13°. Inerciné masé 11
(schemoje neparodyta) paprastai uZtvirtinama ant grei¢iausiai besisukanCio konstrukcijos
elemento. Abi kreipianciosios 21 ir 21’ bitinos, isskyrus auks$¢iau minéta atveji, o jy tarpusavio
iSdéstymo kampas nustatomas pagal reikala.

Kiekvienas Fig.4 ar Fig.5 pavaizduotas jrenginys susideda i3 dviejy vienodos
konstrukcijos irenginiy, tatiau vienoje korpuso 1 adyje gali bati montuojami bei tarpusavyje
sujungiami ir skirtingy konstrukeijy irenginiai, pavyzdZiui, vienas gali biiti i3pildytas pagal Fig.2
parodyta schema, o kitas-pagal Fig.3 parodyta schema, o ty jrenginiy tarpusavio sujungimo bidai
gali biti tokie pat, kaip apradyta auks¢iau.

[renginys dirba tokiu bidu.

Fig4 ir Fig.5 pavaizduotose schemose galinei asiai 17 vykdant nustatyto daznio
tiesiaeigio slenkamojo judéjimo dvigubas eigas, skriejikas 14 sukasi tokiu pat dazniu, o vidinio
kabinimo krumpliaratis 12 ir su juo sujungti centrinis velenas 18" bei skrigjikas 14" sukasi
ry/(2ry-ry) karty lé¢iau. Savo ruoztu, galinés asies 17’ tiesialinijinio slenkamojo judgjimo
dviguby eigy daznis lygus skriejiko 14° sukimosi dazniui. Vidinio kabinimo krumpliaratis 12’

sukasi ry’/(2ry’-1y") karty létiau uz skriejika 14, o to pasékoje jo sukimosi daznis ry*ry’/(2rs-
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ry)*(2ry>-ry’) karty mazesnis, negu galines asies 17 tiesiaeigio slenkamojo judéjimo dviguby
eigy daznis. Jeigu satelitiniy krumpliaraCiy 13 ir 13’ spinduliai r3 ir ry’ artimi atitinkamy vidinio
kabinimo krumpliaradiy 12, 12’ spinduliy ry ir ry’ pusinéms reikSmems, tai akivaizdu, kad
perdavimo santykis tarp galinés asies 17 tiesiaeigio slenkamojo judéjimo dviguby eigy daznio ir
vidinio kabinimo krumpliaratio 12’ sukimosi daznio realiai gali siekti 10000 ar net didesniy
reik§miy. Tokiu atveju irenginys dirba kaip labai plataus diapazono sukamuyjy ir tiesiaeigiy
slenkamuyju judéjimy reduktorius. Jeigu varantjji judejima atlieka judéjimo keitimo mechanizmo
2’ galiné asis 17" arba , tarkime, jo vidinio kabinimo krumpliaratis 12°, 0 varomuoju elementu
yra, tarkime, judéjimo keitimo mechanizmo 2 galiné asis 17 arba vidinio kabinimo krumpliaratis
12, tai jrenginys dirba kaip tiesiaeigiu  slenkamuju judéjimy ir sukamyjy judéjimy
multiplikatorius.

Fig.6 ir Fig.7 pavaizduota siiloma jrenginj sudaro korpusas 1, jame sumontuotas
judéjimo keitimo mechanizmas 2, cilindras 3, nejudamai sutvirtintas su korpusu 1, stimoklis 4,
laisvai slankiojantis cilindre 3, cilindro galvuté 5, nejudamai sutvirtinta su cilindru 3, darbinés
ertmés 6 uzpildymo ir islaisvinimo elementai 7 (pavyzdziui, voztuvai, uzdegimo zvakes ar
panagiai), iilginé jungtis 8, asine kryptimi kietai kinematidkai sujungianti stimoklj 4 su judéjimo
keitimo mechanizmo 2 galine a3imi 17, ciklo valdymo elementai 9, kietai kinematiskai suristi su
skriejiku 14 arba (ir) iSilgine jungtimi 8, diferencialiné pavara 10, kuri yra judéjimo keitimo
mechanizmo 2 sudétiné dalis, apimanti iSorinio kabinimo krumpliaraius 13 ir 23, skriejikg 14,
jame ekscentrikai sumontuota asj 15, laikiklj 16, galing asj 17, centrinj veleng 18 ir balansavimo
svorj 19, inerciné masé 11, varantysis (arba varomasis) elementas 20 ir kreipian¢ioji 21 su
tiesialinijiniu kreipian¢iuoju elementu 22.

Korpuse 1 sumontuotas laisvai besisukantis skriejikas 14, kurio viduje laisvai sukasi

centrinis velenas 18, nejudamai sujungtas su dalijamojo skersmens spinduli rz turingiu i3orinio

kabinimo centriniu krumpliaraCiu 23, sukabintu su dalijamojo skersmens spindulj r3 turintiu
satelitiniu krumpliaradiu 13, laisvai besisukanciu skriejike 14 ekscentriskai sumontuotos asies 15
atzvilgiu ir nejudamai sutvirtintu su laikikliu 16 bei galine adimi 17. o skriejiko 14 korpuse
nejudamai sumontuotas balansavimo svoris 19. Inerciné masé 11 nejudamai uZtvirtinta ant
centrinio veleno 18 arba ant skriejiko 14. varantysis (arba varomasis) elementas 20 kietu
kinematiniu rySiu sujungtas su centriniu velenu 18 arba su bet kuriuo kitu besisukanciu judéjimo
keitimo mechanizmo 2 elementu, idskyrus centrinio krumpliaracio 23 krumplini vainika ir
satelitinj krumpliarat 13, kreipiancioji 21 nejudamai sutvirtinta su korpusu 1, o jos tiesialinijinio

kreipianciojo elemento 22 aSis eina per skriejiko 14 sukimosi asj. Skriejike 14 ekscentriskai
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sumontuotos asies 15 centras nutolgs nuo skriejiko 14 sukimosi asies centro atstumu T, galinés
asies 17 centras nutoles nuo satelitinio krumpliaracio 13 sukimosi asies centro taip pat atstumu I

[renginys dirba tokiu budu.

Sukantis centriniam velenui 18, o kartu su juo ir i%orinio kabinimo centriniam
krumpliaradiui 23, satelitinis krumpliaratis 13, esantis sukabinime su centriniu krumpliara¢iu 23,
sukasi apie savo a3j prieSinga kryptimi, nei skriejikas 14 ir centrinis krumpliaratis 23, ir kartu su
skriejiku 14 juda apskritimu, o su satelitiniu krumpliaradiu 13 sutvirtinta galiné adis 17
kreipianciosios 21 tiesialinijinio kreipianciojo elemento 22 déka juda tiesiaeigiu slenkamuoju
judéjimu. Skriejikas 14 visada sukasi ta patia kryptimi, kaip ir centrinis krumpliaratis 23, tik
(2r3+r;)/r; karty uz ji léciau.

Galinés asies 17 centrui atliekant tiesiaeigi slenkamaji judéjima, pastarasis kartu su
iSilgine asimi 8 ir stimokliu 4 per viena skriejiko 14 apsisukima atlieka viena dviguba eiga,
kurios atstumas tarp galiniy tasky lygus 4r.

Tiesiaeigio slenkamojo judéjimo trajektorija sutampa su tiese, kuri gali bti iSvesta tam
tikroje padétyje per centrinio krumpliaratio 23 sukimosi a3j, satelitinio krumpliara¢io 13
sukimosi agj ir galinés aSies 17 centra, kai pastarasis yra tolimiausioje nuo centrinio veleno 18
padétyje, o tos tiesés padétis plokStumoje gali biiti nustatoma bet kokiu norimu kampu pagal
reikala.

[renginys dirba ir atvirk3ciai, negu auk$¢iau apradyta, t.y., stimokliui 4, isilginei jungCiai
8 ir galinei asiai 17 vykdant tiesiaeigi slenkamaji judéjima, visi kiti elementai, sukesi prie$ tai
apradytu biidu, atlieka sukamaji judéjima.

Sidlomame jrenginyje satelitinis krumpliaratis 13 visada pasisuka dvigubai didesniu
kampu, nei skriejikas 14, kryptimi, priedinga skriejiko 14 ir centrinio krumpliaragio 23 sukimosi
kryp¢iai.

Fig.8 pavaizduotas siilomo irenginio variantas. kai krumpliaragiai 13 ir 23 sumontuoti
priedingoje korpuso 1 puséje, negu laikiklis 16 ir galiné asis 17.

Kaip pavaizduota brézinyje, iSorinio kabinimo centrinis krumpliaratis 23 ir satelitinis
krumpliaratis 13 yra vienoje korpuso 1 puséje, 0 laikiklis 16 ir galiné adis 17--kitoje puséje. Be
to, satelitinis krumpliaratis 13 nejudamai sujungtas su skriejike 14 ekscentriskai sumontuota
adimi 15, laisvai besisukancia skriejiko 14 ekscentringje kiauryméje ir nejudamai sujungta su
laikikliu 16 bei galine asimi 17. Balansavimo svorio 19 funkcija gali atlikti ir balansavimo

kiaurymés skriejiko 14 korpuse arba Kiti elementai, sumontuoti ant skriejiko 14.
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Fig.9 ir Fig.10 pavaizduoti dviejy skirtingy komponavimo schemy jrenginiai. Kiekvienas
toks jrenginys susideda i¥ dviejy vienody ar skirtingy parametry besvaistikliniy stumokliniy
irenginiy, sumontuoty bendroje korpuso 1 ayje ir sujungty tarpusavyje, 0 ju tiesiaeigio
slenkamojo  judéjimo  keitimas sukamuoju ir atvirké¢iai atliekamas iSorinio kabinimo
krumpliaratiniy mechanizmy 2 ir 2’ pagalba.

Kaip matosi i§ schemy, tie jrenginiai sumontuoti taip, kad jy galinés aSys 17, 17°,
kreipian¢iosios 21, 21’ bei stimokliniai mechanizmai (vienas i§ ju-kairéje puséje-salyginai
neparodytas) yra priesingose korpuso 1 pusése. Kol tie jrenginiai nesujungti tarpusavyje, abiejy
irenginiy skriejikai 14, 14” gali laisvai suktis korpuso 1 kiauryméje, o jy centriniy krumpliaragiy
23, 23’ centriniai velenai 18, 18 gali laisvai suktis skriejiku 14, 14’ kiaurymése. Ty judéjimy
parametrai (jégos, greiiai, sukimosi kryptys) priklauso nuo §iy jrenginiy tarpusavio sujungimo
bido. Fig.9 ir Fig.10 pavaizduotas toks irenginiy sujungimo bidas, kai vieno judéjimo keitimo
mechanizmo 2 skriejikas 14 nejudamai sutvirtintas su kito judéjimo keitimo mechanizmo 2°
centrinio krumpliaradio 23’ centriniu velenu 18’, pirmojo judéjimo keitimo mechanizmo 2
centrinis velenas18 laisvai sukasi jo skriejiko 14 viduje, o antrojo judéjimo keitimo mechanizmo
2’ skriejikas 14’ laisvai sukasi korpuse 1; galima ir kitokia 3iy dviejy irenginiu sujungimo
schema, kai, pavyzdZiui, antrojo judéjimo keitimo mechanizmo 2’ centrinis velenas 18’ laisvai
sukasi jo skriejike 14°, tas skriejikas 14’ nejudamai sutvirtintas su pirmojo judéjimo keitimo
mechanizmo 2 centriniu velenu 18, o pirmojo judéjimo keitimo mechanizmo 2 skriejikas 14
laisvai sukasi korpuse 1; galima ir tokia 3iy dviejy irenginiq sujungimo schema, kai, pavyzdZiui,
nejudamai tarpusavyje sutvirtinami jy judéjimo keitimo mechanizmy 2, 2’ skriejikai 14, 14°, 0
centriniams velenams 18, 18’ leidziama laisvai atskirai suktis, arba tokia schema, kai nejudamai
tarpusavyje sujungiami abieju irenginiy centriniai velenai 18, 18, o laisvai atskirai suktis
leidziama ju skriejikams 14, 14’; galimas ir dvieju kinematiskai vienody jrenginiy sujungimas |
bendra jrenginj, nejudamai sujungiant tarpusavyje pirmojo judéjimo keitimo mechanizmo 2
skriejika 14 su antrojo judéjimo keitimo mechanizmo 2° skriejiku 14” bei atskirai tu jrenginiy
centrinius velenus 18, 18’, o kreipiancioji gali biti ir viena (pavyzdziui, kreipianioji 21).

Varantysis (arba varomasis) elementas 20 (schemoje neparodytas) arba ty elementy
visuma gali biiti pajungiama prie bet kurio besisukandio ar tiesiaeigi slenkamaji judejima
vykdangio konstrukcijos elemento, iSskyrus satelitinius krumpliaragius 13, 13° ir centrinius
krumpliaragius 23, 23°. Inerciné masé 11 (schemoje neparodyta) paprastai uztvirtinama ant
grei¢iausiai besisukancio konstrukcijos elemento. Abi kreipianciosios 21 ir 21 bitinos(isskyrus

auks¢iau aprasytus atvejus), o jy tarpusavio isdestymo kampas nustatomas pagal reikala.
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Kiekvienas Fig.9 ar Fig.10 pavaizduotas irenginys susideda i3 dviejy vienodos
konstrukcijos jrenginiy. ta¢iau vienoje korpuso 1 adyje gali biti montuojami bei tarpusavyje
sujungiami ir skirtingy konstrukcijy jrenginiai, pavyzdziui, vienas gali biti i$pildytas pagal Fig.7
parodyta schema, kitas-pagal Fig.8 parodyta schema, o ty jrenginiy tarpusavio sujungimo budai
gali biti tokie pat, kaip apradyta auk3Ciau.

Irenginys dirba tokiu biidu.

Fig.9 ir Fig.10 pavaizduotose schemose galinei asiai 17 vykdant nustatyto daznio
tiesiaeigio slenkamojo judéjimo dvigubas eigas, tokiu pat dazniu sukasi skriejikas 14, o centrinis
krumpliaratis 23 laisvai sukasi ta pacia kryptimi (2r3try)/r; karty grei¢iau. Skriejikas 14
nejudamai sujungtas su centriniu velenu 18’ ir su centriniu krumpliaraéiu 23’, todél visi jie
sukasi to skriejiko 14 dazniu. Skriejikas 14 sukasi ta patia kryptimi, kaip ir centrinis
krumpliaratis 23°, bet (2r3’+ry’)/ry’ karty léciau. Savo ruoztu, galinés aSies 17 tiesialinijinio
slenkamojo judéjimo dviguby eigy daznis lygus skriejiko 14’ sukimosi daZniui. [renginys Siuo
atveju dirba kaip salyginai maZy perdavimo santykiy sukamyjy ir tiesiaeigiy slenkamyjy
judéjimy reduktorius. Jeigu pavaizduotoje schemoje varantjji judéjima atlieka judéjimo keitimo
mechanizmo 2’ galiné adis 17’ arba, pavyzdziui, skriejikas 14’, o varomuoju elementu yra,
pavyzdziui, judéjimo keitimo mechanizmo 2 galiné aSis 17 arba skriejikas 14, tai jrenginys dirba
kaip tiesiaeigiy slenkamuyjy judéjimy ir sukamyjy judéjimy salyginai mazy perdavimo santykiy
multiplikatorius.

Fig.11 ir Fig.12 pavaizduoti dar dvieju skirtingy komponavimo schemy irenginiai.
Kiekvienas toks jrenginys susideda i$ dvieju bedvaistikliniy stimokliniy jrenginiy, turinCiy
skirtingus judéjimo keitimo krumpliaratinius mechanizmus (vienas-su vidinio kabinimo
krumpliaragiais, kitas-su iSorinio kabinimo krumpliaragiais), sumontuoty bendroje korpuso 1
adyje ir sujungty tarpusavyje.

Kaip matosi i§ schemy, tie sujungti stimokliniai jrenginiai sumontuoti taip, kad ju galinés
adys 17, 17°, kreipian¢iosios 21, 21” bei stimokliniai mechanizmai (vienas i§ ju-kairéje pus¢je-
salyginai neparodytas) yra priesingose korpuso 1 pusese. Ko! tie jrenginiai nesujungti
tarpusavyje, vidinio kabinimo krumpliaratis 12 ir skriejikas 14’ gali laisvai suktis korpuso 1
kiauryméje, centrinis velenas 18 gali laisvai suktis vidinio kabinimo krumpliaracio 12 viduje, o
centrinis velenas 18’ gali laisvai suktis skrigjiko 14 viduje. Ty judéjimy parametrai (jégos.
grei¢iai, sukimosi kryptys) priklauso nuo Siy jrenginiy tarpusavio sujungimo bido. Fig.11 ir
Fig.12 pavaizduotas toks jrenginiy sujungimo budas. kai vieno judéjimo keitimo mechanizmo 2

vidinio kabinimo krumpliaratis 12 nejudamai sutvirtintas su kito judéjimo keitimo mechanizmo
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2’ centriniu velenu 18’, pirmojo judéjimo keitimo mechanizmo 2 centrinis velenas18 laisvai
sukasi vidinio kabinimo krumpliaratyje 12, o antrojo judgjimo keitimo mechanizmo 2’ skriejikas
14’ laisvai sukasi korpuse 1; galima ir kitokia Siy dvieju irenginiy sujungimo schema, kai,
pavyzdziui, antrojo judéjimo keitimo mechanizmo 2’ centrinis velenas 18’ laisvai sukasi
skriejiko 14’ viduje, tas skriejikas 14’ nejudamai sutvirtintas su pirmojo judéjimo keitimo
mechanizmo 2 centriniu velenu 18, o pirmojo judéjimo keitimo mechanizmo 2 vidinio kabinimo
krumpliaratis 12 laisvai sukasi korpuse 1; galima ir tokia 3iy dviejy jrenginiy sujungimo schema,
kai, pavyzdziui, nejudamai tarpusavyje sutvirtinamas vidinio kabinimo krumpliaratis 12 su
antrojo judéjimo keitimo mechanizmo 2’ skriejiku 14’, 0 centriniams velenams 18, 18 leidziama
laisvai atskirai suktis, arba tokia schema, kai nejudamai tarpusavyje sujungiami abieju jrenginiy
centriniai velenai 18, 18’, o laisvai atskirai suktis korpuse 1 leidziama vidinio kabinimo
krumpliaragiui 12 ir skriejikui 14°.

Varantysis (arba varomasis) elementas 20 (schemoje neparodytas) arba ty elementy
visuma gali biti pajungiama prie bet kurio besisukanéio ar tiesiaeigi slenkamaji judéjima
vykdanéio konstrukcijos elemento, iSskyrus satelitinius krumpliaragius 13, 13’ ir centrinj
krumpliaratj 23°. Inerciné masé 11 (schemoje neparodyta) paprastai uztvirtinama ant greitiausiai
besisukanéio konstrukcijos elemento. Abi kreipianciosios 21 ir 21’ biitinos, o ju tarpusavio
iddéstymo kampas nustatomas pagal reikala.

Kiekvienas Fig.11 ar Fig.12 pavaizduotas irenginys susideda i$ dvieju vienodo
komponavimo irenginiy (pavyzdziui, Fig.ll kiekvieno sujungto jrenginio galiné aSis ir
krumpliaragiai yra toje pat korpuso 1 puséje), tadiau vienoje korpuso 1 adyje gali biti
montuojami bei tarpusavyje sujungiami ir skirtingy komponavimy jrenginiai, i3pildyti pagal
Fig.2, 3, 7 ir 8 pavaizduotas schemas, 0 ty jrenginiy tarpusavio sujungimo badai gali biiti tokie
pat, kaip apradyta auk3Ciau.

[renginys dirba tokiu badu.

Figll ir Fig.12 pavaizduotose schemose galinei adiai 17 vykdant nustatyto daznio
tiesiaeigio slenkamojo judéjimo dvigubas eigas, tokiu pat dazniu sukasi ir skriejikas 14, 0 vidinio
kabinimo krumpliaratis 12 ir su juo sujungti centrinis velenas 18’ bei centrinis krumpliaratis 23’
sukasi ry/(2r;-ry) karty lé¢iau. Savo ruoztu, galinés asies 17" tiesialinijinio slenkamojo judéjimo
dviguby eigy daznis lygus skriejiko 14 sukimosi dazniui. o skriejikas 14" sukasi dar
(2r3"+r,y")/ry’ karty lé&iau u centrinj krumpliaratj 23', ko pasékoje skriejiko 147 sukimosi daznis
[r/rs-r)]*[(2rs’+ry’)/ry’] karty maZzesnis, negu galinés asies 17 tiesiaeigio slenkamojo

judéjimo dviguby eigy daznis. Akivaizdu, kad $io jrenginio perdavimo santykis tarp varanéiyy ir
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varomyjy elementy judéjimy dazniy realiai gali siekti 1000 ar net didesniy reikSmiy. Tokiu
atveju jrenginys dirba kaip vidutinio diapazono sukamyjy ir tiesiaeigiy slenkamyjy judéjimy
reduktorius. Jeigu varantjji judéjima atlieka judéjimo keitimo mechanizmo 2’ galiné asis 17
arba, pavyzdziui, jo skriejikas 14°, o varomuoju elementu yra, pavyzdziui, judéjimo keitimo
mechanizmo 2 galiné asis 17 arba vidinio kabinimo krumpliaratis 12, tai jrenginys dirba kaip
tiesiaeigiy slenkamyjy judéjimy ir sukamuyjy judejimy multiplikatorius.

Fig.13 pavaizduota papildomo stdmoklinio mechanizmo sumontavimo schema,
prijungiant ji prie stimoklinio jrenginio judéjimo keitimo mechanizmo galinés asies 17.

Kaip pavaizduota bréZinyje, prie beSvaistiklinio stimoklinio jrenginio, turinCio vieng
krumpliaratini judéjimo keitimo mechanizma 2 ir viena stﬁmoklinl mechanizma, prijungtas dar
vienas stimoklinis mechanizmas. Tokio jrenginio korpuse 1 nejudamai sumontuoti du cilindrai
3, isdéstyti vienoje adyje vienas priesais kita skirtingose nuo galinés asies 17 pusése, o stimokliy
4, cilindry galvudiy 5, darbinés erdvés 6 uzpildymo ir iSlaisvinimo elementy 7 bei isilginiy
jungéiy 8 kiekis taip pat yra dvigubas. Gamybos paklaidy kompensavimui vienoje isilginéje
jungtyje 8 jvestas, pavyzdziui, kompensacinis Sarnyras 24, sujungtas su kita i3ilgine jungtimi 8,
arba panaudotas kitas Zinomas gamybos paklaidy kompensavimo biidas.

Fig.14 pavaizduota kompleksinio stamoklinio jrenginio, kuriame sujungti keli vienodi ar
skirtingi stimokliniai jrenginiai, schema, kai ty irenginiy krumpliaratiniai judéjimo keitimo
mechanizmai krumpliaradiy pagalba nuosekliai tarpusavyje sujungti { bendra sistema.

Kaip pavaizduota brézinyje, jrenginyje nuosekliai tarpusavyje sujungti | sistema,
pavyzdziui, keturi stimokliniai jrenginiai, i3 kuriy du jrenginiai turi vienodus vidinio kabinimo
judéjimo keitimo krumpliaratinius mechanizmus (atitinkamai 2, 2’), o du jrenginiai turi
skirtingus i%orinio kabinimo judéjimo keitimo krumpliaratinius mechanizmus (2”7, 2’”),
kiekvieno i3 jy galinés asys (17, 17°, 177, 177) sujungtos su stimokliniais mechanizmais
(stimokliai 4, cilindry galvutés 5, cilindro ertmés uzpildymo ir islaisvinimo elementai 7 bei
iSilginés jungtys 8 neparodytos). Mechanizmai 2, 2°, 2” ir 2”7 paskaiCiuoti ir tarpusavyje
kinematikai sujungti nejudamai uztvirtinty krumpliaratiy 25, 26, 27, 28, 29, 30, 31, 32, 33, 34,
35 pagalba taip, kad kiekviename i mechanizmy 2, 2" vidinio kabinimo krumpliaraciai 12,12
sukasi lé&iau u? to mechanizmo skriejika ir tokia kryptimi to skriejiko atzvilgiu, kaip nurodyta
Fig.l ir Fig.2 apraSyme: kiekviename i$ mechanizmy 27 ir 2" iSorinio kabinimo centrinis
krumpliaratis (atitinkamai 23 ar 23°) sukasi grei¢iau ir ta pacia kryptimi. kaip to mechanizmo
skriejikas. o ty grei¢iy santykis nurodytas Fig.6 ir Fig.7 aprasyme. I3laikius Siuos reikalavimus,

visy mechanizmy 2. 2°, 2 ir 27”7 galiniy asiy 17. 17°. 17 ir 1777 centrai atlieka tiesiaeigj
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slenkamajj judéjima. Varantysis (arba varomasis) elementas 20 arba ty elementy visuma gali biiti
pajungiama prie bet kurio besisukan€io ar tiesiaeig slenkamaji judéjima vykdangio konstrukeijos
elemento, isskyrus satelitinius krumpliaragius 13, 13°, 13”°, 13°* bei centrinius krumpliaradius
23, 23, Inerciné masé 11 paprastai uZtvirtinama ant greitiausiai besisukan¢io konstrukcijos
elemento. Kreipiangioji 21 batina bent viename i3 sujungty jrenginiy.

Fig.15 parodyta kompleksinio stimoklinio irenginio, kurio stimokliniy mechanizmy
isilgings adys judéjimo keitimo mechanizmy centriniy veleny asiy linijos atzvilgiu i8déstytos
kampu, schema.

Kaip pavaizduota bréZinyje, tarpusavyje lygiagretios stamokliniy mechanizmy adys su
judéjimo keitimo mechanizmy 2 centriniy veleny asiy linija"sudaro kampa f3°, o atstumas
E=C*sin °. Panasi schema gali biiti panaudota ir tuomet, kai stimokliniy mechanizmy asys
tarpusavyje sudaro kampa (tarkime, V-tipo varikliuose ar pana$iai).

Fig.16 pateikta kompleksinio stimoklinio jrenginio, kurio centriniy veleny asys
iSdéstytos apskritimu, schema. To jrenginio judéjimo keitimo mechanizmy 2 centriniy veleny
asys iddéstytos apskritimu, o §iu mechanizmy galinés asys 17 asine kryptimi kietai kinematiSkai
sujungtos su stimokliais 4.

Fig.17 pateikta jrenginiy sistemos, sudarytos i3 dviejuy vienody kompleksiniy jrenginiy,
nejudamai sumontuoty ant bendro korpuso galinémis asimis vienas priesais kita, schema.

Kaip pavaizduota brézinyje, du vienodi kompleksiniai jrenginiai , turintys korpusus 1ir
1a, sumontuoti vienas prie3ais kita ant bendro pagrindo 36 taip, kad jy priedais esanios galinés
adys, pavyzdziui, aSys 17 ir 17a bei 17b ir 17¢, judangios vienodu grei¢iu, vienodomis kryptimis
bei vienodo dydZzio eigomis, sutampa; pastarosios i3ilginémis jungtimis 8 (schemoje
neparodytos) aSine kryptimi kietai kinematidkai sujungtos su stdmokliniy mechanizmy
stimokliais 4 (schemoje neparodyti), kuriy cilindrai 3 nejudamai sumontuoti korpusuose 1, 1a
arba ant bendro pagrindo 36;prie3ais esancios galines asys 17 ir 17a bei 17b ir 17¢, pavyzdZiui,
gali bati pagamintos ir i$vien arba nejudamai sujungtos tarpusavyje: korpusai 1, 1a, pagrindas 36

ir stimokliniy mechanizmy cilindrai 3 taip pat gali bati isvien.
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Iiradimo apibréztis

1. Besvaistiklinis stimoklinis jrenginys, turintis korpusa, jame sumontuota judéjimo keitimo
mechanizma, cilindra, nejudamai sutvirtinta su korpusu, stimoklj, laisvai slankiojantj cilindre,
cilindro galvute, nejudamai sutvirtinta su cilindru, darbinés ertmés uzpildymo bei iSlaisvinimo
elementus, pavyzdziui, voZztuvus, uZdegimo Zvakes ar panaéiai: i§ilging jungt, asine kryptimi kietai
kinematiskai sujungianéia stiimoklj su judéjimo keitimo mechanizmu, ciklo valdymo elementus ir
balansavimo svorj, besiskiriantis tuo, kad judéjimo keitimo mechanizma (2), kuris keicia
tiesiaeig] slenkamajj judéjima sukamuoju ir atvirki¢iai, sudaro tik diferencialiné pavara (10),
apimanti dalijamojo skersmens spindulj rj turintj satelitini krumpliaratj (13), nejudamai sutvirtinta
su laikikliu (16) bei galine asimi (17) ir laisvai besisukant] skriejike (14) ekscentriSkai sumontuotos
asies (15) atzvilgiu, sukabinta su korpuse (1) laisvai besisukanéiu dalijamojo skersmens spindulj r;
turindiu vidinio kabinimo krumpliaradiu (12), kurio viduje laisvai sukasi centrinis velenas (18),
inerciné maseé (11) ir kreipianéioji (21), tos diferencialinés pavaros (10) galinés aSies (17) centro
atstumas r iki satelitinio krumpliaragio (13) sukimosi adies lygus tokiam pat atstumui I nuo
skriejiko (14) sukimosi aies iki jame ekscentriskai sumontuotos asies (15) centro, inerciné mase
(11) nejudamai uztvirtinta ant centrinio veleno (18), nejudamai sutvirtinto su skriejiku (14), arba ant
vidinio kabinimo krumpliaradio (12), kreipian&iosios (21) pagrindas nejudamai sujungtas su
korpusu (1), o jos tiesialinijinis kreipiantysis elementas (22), kurio aSis eina per skrigjiko (14)
sukimosi a§j, kinematiskai suriitas su galine a$imi (17) taip, kad pastaroji gali laisvai judéti
tiesiaeigiu slenkamuoju judéjimu.

2. [renginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad judéjimo keitimo mechanizmo (2)
krumpliaragiai sumontuoti priesingoje korpuso (1) puséje, negu laikiklis (16) ir galiné asis (17), o
satelitinis krumpliaratis (13) nejudamai uztvirtintas ant ekscentridkai sumontuotos asies (15), laisvai
besisukangios skriejiko (14) ekscentrinéje kiauryméje ir nejudamai sutvirtintos su laikikliu (16) bei
galine asimi (17).

3. Irenginys, susidedantis i§ dviejy begvaistikliniy stimokliniy irenginiy pagal 1-2 punktus,
turinéiy vienodus ar skirtingus parametrus, besiskiriantis tuo, kad ty dviejy besvaistikliniy
stimokliniy jrenginiy judéjimo keitimo mechanizmai (2), (2’) sumontuoti bendroje korpuso (1)
ayje. kiekvieno i ty dvieju jrenginiy judéjimo keitimo mechanizmy (2). (2°) galines adys (17,
(17°). kreipianciosios (21). (217) bei stumokliniai mechanizmai yra prieSingose korpuso (1) pusése.
o tie jrenginiai sujungti tarpusavyje taip, kad vieno judéjimo keitimo mechanizmo, pavyzdziui,
mechanizmo (2). vidinio kabinimo krumpliaratis (12) nejudamai sutvirtintas su kito judéjimo

keitimo mechanizmo (2°) skriejiko (14’) centriniu velenu (18’). pirmojo judéjimo keitimo
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mechanizmo (2) centrinis velenas (18) laisvai sukasi jo vidinio kabinimo krumpliaratyje (12), o
antrojo judéjimo keitimo mechanizmo (2°) vidinio kabinimo krumpliaratis (12°) laisvai sukasi
korpuse (1).

4. Jrenginys pagal 3 punkta, besiskiriantis tuo, kad antrojo judéjimo keitimo mechanizmo
(2’) skriejiko (14°) centrinis velenas (18°) laisvai sukasi jo vidinio kabinimo krumpliara¢io (12?)
viduje, tas vidinio kabinimo krumpliaratis (12’) nejudamai sutvirtintas su pirmojo judéjimo keitimo
mechanizmo (2) skriejiko (14) centriniu velenu (18), o pirmojo judéjimo keitimo mechanizmo (2)
vidinio kabinimo krumpliaratis (12) laisvai sukasi korpuse (1).

5. [renginys pagal 3 punkta, besiskiriantis tuo, kad judéjimo keitimo mechanizmy (2), (2°)
vidinio kabinimo krumpliaragiai (12), (12’) nejudamai sutvirtinti tarpusavyje, o centriniai velenai
(18), (18) laisvai atskirai sukasi jy viduje.

6. [renginys pagal 3 punkta, besiskiriantis tuo, kad judéjimo keitimo mechanizmy (2), (2°)
centriniai velenai (18), (18) nejudamai sutvirtinti tarpusavyje, o vidinio kabinimo krumpliaradiai
(12), (12°) laisvai atskirai sukasi korpuse (1).

7. Irenginys, susidedantis i§ dviejy kinematiskai vienody besdvaistikliniy stimokliniy
irenginiy pagal 1-2 punktus, turinéiy vienodus ar skirtingus parametrus, besiskiriantis tuo, kad ty
dviejy besvaistikliniy stiimokliniy jrenginiy judéjimo keitimo mechanizmai (2), (2°) sumontuoti
bendroje korpuso (1) adyje, kiekvieno i3 ty dviejy irenginiy judéjimo keitimo mechanizmy (2), (2°)
galinés adys (17), (17°), kreipianciosios (21), (217) bei stiimokliniai mechanizmai yra prieSingose
korpuso (1) pusése, tie irenginiai sujungti tarpusavyje taip, kad pirmojo judéjimo keitimo
mechanizmo (2) vidinio kabinimo krumpliaratis (12) nejudamai sujungtas su antrojo judéjimo
keitimo mechanizmo (2?) vidinio kabinimo krumpliaratiu (12°), o pirmojo judéjimo keitimo
mechanizmo (2) skriejiko (14) centrinis velenas (18) nejudamai sujungtas su antrojo judéjimo
keitimo mechanizmo (2°) skriejiko (14°) centriniu velenu (18°).

8. Besvaistiklinis stimoklinis jrenginys. turintis korpusa, jame sumontuotg judéjimo
keitimo mechanizma, cilindra, nejudamai sutvirtinta su korpusu, stimoklj, laisvai slankiojantj
cilindre, cilindro galvute, nejudamai sujungta su cilindru, darbinés ertmes uzpildymo beli
idlaisvinimo elementus, pavyzdziui, voZtuvus, uzdegimo Zvakes ar panagiai, iSilging jungtj. aSine
kryptimi kietai kinematiskai sujungiania stimoklj su judéjimo keitimo mechanizmu. ciklo
valdymo elementus ir balansavimo svori, besiskiriantis tuo. kad judéjimo keitimo
mechanizimg (2), atliekant] tiesiaeigio slenkamojo judéjimo keitimg sukamuoju ir atvirk3¢iai, sudaro
diferencialine pavara (10), inerciné mase (11), varantysis (arba varomasis) elementas (20) bei

kreipianioji (21), diferencialing pavara (10) sudaro dalijamojo skersmens spindulj I3 turintis
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satelitinis krumpliaratis (13). su juo sukabintas dalijamojo skersmens spindulj r; turintis iSorinio
kabinimo centrinis krumpliaratis (23) bei korpuse (1) sumontuotas laisvai besisukantis skriejikas
(14), kurio viduje laisvai sukasi centrinis velenas (18), nejudamai sujungtas su centriniu
krumpliara&iu (23), satelitinis krumpliaratis (13) nejudamai sutvirtintas su laikikliu (16) bei galine
adimi (17) ir laisvai sukasi skriejike (14) ekscentridkai sumontuotos asies (15) atzvilgiu, skriejike
(14) ekscentriskai sumontuotos asies (15) centras nutolgs nuo skriejiko (14) sukimosi asies centro

atstumu r, galinés adies (17) centras nutolgs nuo satelitinio krumpliaracio (13) sukimost aSies centro

taip pat atstumu r, inerciné masé (11) nejudamai uZtvirtinta ant centrinio krumpliaracio (23)
centrinio veleno (18) arba ant skriejiko (14), varantysis (arba varomasis) elementas (20) kietu
kinematiniu ry$iu sujungtas su centrinio krumpliara&io (23) centriniu velenu (18) arba su skriejiku
(14), kreipian&iosios (21) pagrindas nejudamai sujungtas su korpusu (1), o jos tiesialinijinis
kreipiantysis elementas (22), kurio ais eina per skriejiko (14) sukimosi aj, kinematiskai suriStas su
galine agimi (17) taip, kad pastaroji gali laisvai judéti tiesiaeigiu slenkamuoju judéjimu.

9. [renginys pagal 8 punkta, besiskiriantis tuo, kad judéjimo keitimo mechanizmo (2)
i%orinio kabinimo krumpliaradiai (13), (23) sumontuoti priesingoje korpuso (1) pus¢je, negu
laikiklis (16) ir galiné adis (17), o satelitinis krumpliaratis (13) nejudamai uZtvirtintas ant
ekscentridkai sumontuotos asies (15), laisvai besisukanéios skriejiko (14) ekscentrinéje kiauryméje
ir nejudamai sutvirtintos su laikikliu (16) bei galine aSimi (17).

10. [renginys, susidedantis i§ dviejy be3vaistikliniy stimokliniy jrenginiy pagal 8-9 punktus,
turinéiy vienodus ar skirtingus parametrus, besiskiriantis tuo, kad ty dviejy besvaistikliniy
stimokliniy jrenginiy judéjimo keitimo mechanizmai (2), (2’) sumontuoti bendroje korpuso (1)
adyje, kiekvieno i§ ty dviejy jrenginiy judéjimo keitimo mechanizmy (2), (2°) galinés aSys (17),
(17%), kreipiangiosios (21), (21°) bei stimokliniai mechanizmai yra prieSingose korpuso (1) pusese,
o tie jrenginiai sujungti tarpusavyje taip, kad vieno judéjimo keitimo mechanizmo, pavyzdZiui,
mechanizmo (2), skriejikas (14) nejudamai sutvirtintas su kito judéjimo keitimo mechanizmo (2°)
centrinio krumpliaradio (23’) centriniu velenu (18’), pirmojo judéjimo keitimo mechanizmo (2)
centrinis velenas (18) laisvai sukasi jo skriejike (14), o antrojo judéjimo keitimo mechanizmo (2°)
skriejikas (14”) laisvai sukasi korpuse (1).

11. Irenginys pagal 10 punkta, besiskiriantis tuo, kad antrojo judéjimo keitimo
mechanizmo (27) centrinio krumpliaragio (23’) centrinis velenas (18°) laisvai sukasi to mechanizmo
skriejiko (14°) viduje. skriejikas (14’) nejudamai sutvirtintas su pirmojo judéjimo keitimo
mechanizmo (2) centrinio krumpliaratio (23) centriniu velenu (18). o pirmojo judéjimo keitimo

mechanizmo (2) skriejikas (14) laisvai sukasi korpuse (1).



22

LT 5398 B

12. Irenginys pagal 10 punkta, besiskiriantis tuo, kad “judéjimo keitimo
mechanizmy (2). (2°) skriejikai (14), (14’) nejudamai sutvirtinti tarpusavyje. 0 centriniai velenai
(18). (18) laisvai atskirai sukasi jy viduje. |

13. [renginys pagal 10 punkta, besiskiriéntis tuo, kad judéjimo keitimo
mechanizmy (2), (2°) centriniai velenai (18), (18’) nejudamai sutvirtinti tarpusavyje, o skriejikai
(14), (14’) atskirai laisvai sukasi korpuse (1).

14. [renginys, susidedantis i§ dviejy kinematidkai vienody besvaistikliniy stimokliniy
irenginiy pagal 8-9 punktus, turin¢iy vienodus ar skirtingus parametrus, besiskiriantis tuo,
kad ty dvieju bedvaistikliniy stiimokliniy jrenginiy judéjifno keitimo mechanizmai (2), (2°)
sumontuoti bendroje korpuso (1) aSyje, kiekvieno i§ tu dviejy irenginiy judéjimo keitimo
mechanizmy (2), (2°) galinés adys (17), (17°), kreipianciosios (21), (21’) bei stimokliniai
mechanizmai yra priefingose korpuso (1) pusése, tie jrenginiai sujungti tarpusavyje taip, kad
pirmojo judéjimo keitimo mechanizmo (2) skriejikas (14) nejudamai sujungtas su antrojo judéjimo
keitimo mechanizmo (2°) skriejiku (14%), o pirmojo judéjimo keitimo mechanizmo (2) centrinis
velenas (18) nejudamai sujungtas su antrojo judéjimo keitimo mechanizmo (2’) centriniu velenu
(18%).

15. [renginys, susidedantis i§ beSvaistikliniy stimokliniy jrenginiy pagal punktus 1-2 ir 8-9,
besiskiriantis tuo, kad vienas beivaistiklinis stimoklinis irenginys, turintis judéjimo keitimo
mechanizma (2) su vidinio kabinimo diferencialine pavara, ir vienas besvaistiklinis stimoklinis
irenginys, turintis judéjimo keitimo mechanizma (2’) su iSorinio kabinimo diferencialine pavara,
sumontuoti bendrame korpuse (1) taip, kad ju judé¢jimo keitimo mechanizmy (2), (2°) adys sutampa,
kiekvieno i3 ty dviejy jrenginiy judéjimo keitimo mechanizmy (2), (2%) galinés adys (17), (17°),
kreipiangiosios (21), (217) bei stimokliniai mechanizmai yra priesingose korpuso (1) pusése, tie
irenginiai sujungti tarpusavyje taip, kad vieno judéjimo keitimo mechanizmo, pavyzdziui,
mechanizmo (2), vidinio kabinimo krumpliaratis (12) nejudamai sutvirtintas su kito judejimo
keitimo mechanizmo (2’) centrinio krumpliaracio (23’) centriniu velenu (18’), pirmojo judéjimo
keitimo mechanizmo (2) skriejiko (14) centrinis velenas (18) laisvai sukasi vidinio kabinimo
krumpliaracio (12) viduje, o antrojo judeéjimo keitimo mechanizmo (2°) skriejikas (14°) laisvai
sukasi korpuse (1).

16. [renginys pagal 15 punkta, besiskiriantis tuo, kad antrojo judé¢jimo keitimo
mechanizmo (2’) centrinio krumpliaracio (23’) centrinis velenas (18?) laisvai sukasi to mechanizmo

skriejiko (14’) viduje, tas skriejikas (14°) nejudamai sutvirtintas su pirmojo judéjimo keitimo
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mechanizmo (2) centriniu velenu (18), o pirmojo judéjimo keitimo mechanizmo (2) vidinio
kabinimo krumpliaratis (12) laisvai sukasi korpuse (1).

17. [renginys pagal 15 punkts, besiskiriantis tuo, kad pirmojo judéjimo keitimo
mechanizmo (2) vidinio kabinimo krumpliaratis (12) nejudamai sutvirtintas su antrojo judéjimo
keitimo mechanizmo (2°) skriejiku (14%), pirmojo judéjimo keitimo mechanizmo (2) skriejiko (14)
centrinis velenas (18) laisvai sukasi vidinio kabinimo krumpliaragio (12) viduje, o antrojo judéjimo
keitimo mechanizmo (2°) centrinio krumpliaragio (23’) centrinis velenas (18’) laisvai sukasi to
mechanizmo skriejiko (14°) viduje.

18. renginys pagal 15 punkta, besiskiriantis tuo, kad pirmojo judéjimo keitimo
mechanizmo (2) skriejiko (14) centrinis velenas (18) nejudamai sutvirtintas su antrojo judéjimo
keitimo mechanizmo (2°) centrinio krumpliaragio (23’) centriniu velenu (18’), o vidinio kabinimo
krumpliaratis (12) bei antrojo judéjimo keitimo mechanizmo (2°) skriejikas (14°) laisvai atskirai
sukasi korpuse (1).

19. [renginys pagal 1-2 ir 8-9 punktus, besiskiriantis tuo, kad korpuse (1) nejudamai
sumontuoti du cilindrai (3), isdéstyti vienoje adyje vienas priesais kita skirtingose nuo galinés aSies
(17) pusése, stimokliy (4), cilindry galvuéiy (5), darbinés ertmés (6) uZpildymo ir i$laisvinimo
elementy (7) bei isilginiy jung&iy (8) kiekis taip pat yra dvigubas, o gamybos paklaidy
kompensavimui vienoje isilginéje jungtyje (8) ivestas, pavyzdZiui, kompensacinis Sarnyras (24),
sujungtas su kita isilgine jungtimi (8), arba panaudotas kitas Zinomas gamybos paklaidy
kompensavimo biidas.

20. [renginys, susidedantis i§ keliy vienody ar skirtingy jrenginiy pagal 1-2, 8-9 ir 19
punktus, besiskiriantis tuo, kad korpuse (1) sumontuoti kel stimokliniai jrenginiai, kuriy
krumpliaratiniai judéjimo keitimo mechanizmai, pavyzdziui, mechanizmai (2, 2°, 27, 2",
krumpliaradiy pagalba nuosekliai tarpusavyje sujungti | sistema, kiekvieno i3 ty jrenginiy galinés
asys (17, 17°, 17°*, 17°”) adine kryptimi kietai kinematiskai sujungtos su cilindry (3) stimokliais, o
nejudamai uztvirtinti papildomi krumpliaragiai, pavyzdziui. krumpliaratiai (25, 26, 27. 28. 29. 30,
31, 32, 33, 34, 35), paskaiciuoti ir sumontuoti taip, kad visy galiniy asiy (17, 17°, 177, 17°7)
centrai, dirbant jrenginiui, atlieka tiesiaeigj slenkamajj judéjima; ciklo valdymo elementai (9).
inerciné masé (11) ir varantysis (arba varomasis) elementas (20) turi bti bent viename i$ sujungty
jrenginiy.

21. [renginys pagal 20 punkta, besiskiriantis tuo. kad jo stiimokliniy mechanizmy
isilginés adys judéjimo keitimo mechanizmy (2) centriniy veleny asiy linijos atzvilgiu i3destytos

kampu.
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22. [renginys pagal 20 punkta, besiskiriantis tuo, kad korpuse (1) sumontuoti ir
nuosekliai tarpusavyje krumpliaradiais sujungti i sistema keli beSvaistikliniai stimokliniai
irenginiai, kuriy centriniy veleny ays i3déstytos lanku arba apskritimu.

23. [renginiy sistema i§ dviejy jrenginiy pagal 1-2, 8-9, 19-22 punktus, besiskirianti
tuo, kad du vienodi jrenginiai sumontuoti vienas priesais kit ant bendro pagrindo (36) taip, kad jy
priesais esantios galinés adys, pavyzdziui, ays (17, 17a, bei 17b, 17¢), judantios vienodu greidiu,
vienodomis kryptimis bei vienodo dydzio eigomis, sutampa; priesais esan¢ios galineés ays (17, 17a
bei 17b ir 17c) gali biiti pagamintos ir i§vien arba nejudamai sujungtos tarpusavyje; irenginiy
korpusai (1, la), pagrindas (36) ir stiimokliniy mechanizmy cilindrai (3) taip pat gali biti apjungti |

bendra korpusa.
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