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@ CONTAINER VANG- EN ZEEVAST SYSTEEM

@O

Beschreven wordt container vang- en zeevast systeem omvattende een frame met een grondvlak voor het daarop
plaatsen van een container, boven het grondvlak aan het frame bevestigde scharnierassen, en rondom het
grondvlak gelegen vangarmen, elk met een voornoemde scharnieras, met boven die as gelegen armdelen die in
opengevouwen toestand contact maken met een neer te laten container om deze naar het grondvlak te geleiden,
en met onder de scharnieras gelegen armdelen die bij contact met de container naar buiten bewegen, waardoor
althans de bovenste vangarm aan komt te liggen tegen de container.

Dit octrooi is verleend ongeacht het bijgevoegde resultaat van het onderzoek naar de stand van de
techniek en schriftelijke opinie. Het octrooischrift komt overeen met de oorspronkelijk ingediende
stukken.
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CONTAINER VANG- EN ZEEVAST SYSTEEM

De onderhavige uitvinding heeft betrekking op een
container vang- en zeevast systeem en het gebruik daarvan

aan boord van schepen.

Doel van de onderhavige uitvinding is het verschaffen
van een meer universeel, doch veilig toepasbaar, container
vang- en zeevast systeem, dat ook onder ruwe
weersomstandigheden op zee in staat is om containers, in
het bijzonder zeecontainers, veilig aan boord wvan een

vaartuig te brengen en daarop vast te zetten.

Daartoe omvat het container vang- en zeevast systeem
volgens de uitvinding:

- een frame met een grondvlak voor het daarop
plaatsen van een container,

- boven het grondvlak aan het frame bevestigde
scharnierassen, en

- rondom het grondvlak gelegen vangarmen, elk met een
voornoemde scharnieras, met boven die as gelegen armdelen
die in opengevouwen toestand contact maken met een neer te
laten container om deze naar het grondvlak te geleiden, en
met onder de scharnieras gelegen armdelen die bij contact
met de container naar buiten bewegen, waardoor althans de

bovenste vangarm aan komt te liggen tegen de container.

Voordeel van de uitvinding is dat de scharnierbaar
uitgevoerde, vangarmen althans uit elkaar beweegbaar ziijn,
waardoor een container binnen het door die vangarmen
begrensde gebied relatief eenvoudig kan worden
gemanoeuvreerd, om uiteindelijk naar een vooraf bepaalde
gegeven positie op het grondvlak tussen de vangarmen te
worden geleid. Dit maakt het mogelijk om de uitvinding
veilig, zonder tussenkomst van dekpersoneel, in woelig

water, zoals op zee toe te passen, bijvoorbeeld bij het
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oppakken en/of het uiteindelijk op het dek van een supply
vessel plaatsen van containers. In opengevouwen toestand
van met name de bovenste armdelen van de vangarmen wordt
tijdens het neerlaten van de container contact gemaakt
tussen die uitstaande boven de scharnieras gelegen bovenste
armdelen en een onderste hoeklijn van de neergelaten
container. Dit zorgt voor een door die armdelen naar het
grondvlak toe geleiden van de container. Bij het verder
neerlaten van de container zakt de container zo op tevoren
bepaalde wijze in de richting van de tevoren bepaalde
positie op het grondvlak. Als de hoeklijn van de container
de scharnieras passeert wordt hierdoor contact gemaakt met
het onder de scharnieras gelegen armdeel dat als zijwaarts
beweegbare nok fungeert, waardoor met name het bovenste
deel van de betreffende vangarm als wandgeleider tegen de
zijwand van de container komt aan te liggen, als deze door
de uiteindelijk volledig rechtstandige vangarm nauwkeurig
op het grondvlak wordt neergelaten.

Voor de nodige kracht om het betreffende bovenste
vangarmdeel te laten scharnieren wordt op hiervoor
beschreven wijze zuiver mechanisch gezorgd, doordat de
container contact maakt met het onderste vangarmdeel en dit
verplaatst. Hierbij zijn in principe dan ook geen extra
energie vergende maatregelen, zoals actuatoren, nodig om de
container in de vooraf bepaalde positie tussen de vangarmen

op te sluiten.

Een uitvoeringsvorm van het container wvangsysteem
heeft volgens de uitvinding het kenmerk dat naburige
vangarmen door middel van liggers onderling zijn gekoppeld.

Door het koppelen en gezamenliijk scharnierbaar zijn,
worden de gekoppelde vangarmen mechanisch sterker en worden
de aanzienlijke stootkrachten die door heen en weer
zwaaiende containers teweeg worden gebracht beter

opgenomen, zonder dat beschadigingen optreden.



10

15

20

25

30

35

FEen volgende uitvoeringsvorm van het container
vangsysteem heeft volgens de uitvinding het kenmerk dat
althans de boven de scharnier gelegen armdelen tot nabij
het grondvlak invouwbaar zijn uitgevoerd.

Voordeel hiervan is dat het containersysteem plat
opvouwbaar 1s en weinig ruimte inneemt, en er in principe
meerdere frames op elkaar kunnen worden gestapeld.
Bovendien kunnen desgewenst één of meer frames tegelijk
getransporteerd worden, waarbij het onderste frame van de
stapel op een vaartuig of voertuig monteerbaar zal zijn

uitgevoerd.

Verder gedetailleerde mogelijke uitvoeringsvormen die
in de overige conclusies zijn uiteen gezet, zijn samen met
de daarbij behorende voordelen in de navolgende

beschrijving vermeld.

Thans zal het container vang— en zeevast systeem
volgens de onderhavige uitvinding nader worden toegelicht
aan de hand van de onderstaande figuren, waarin
overeenkomstige onderdelen van dezelfde verwijzingscijfers
zijn voorzien. Daarbij toont:

Figuur 1 een uitvoeringsvorm van het systeem volgens
de uitvinding met scharnierbaar uitgevoerde vangarmen;
tonen

Figuren 2a en 2b weergaves van mogelijke
achtereenvolgende posities die een tussen de vangarmen
gemanoeuvreerde container kan innemen; en toont

Figuur 3 een zijaanzicht van het systeem volgens de

uitvinding waarbij de container op het grondvlak staat.

Figuur 1 toont een container vang- en zeevast systeem
1, dat is voorzien van in de richting van de pijlen, en
daar tegenin, beweegbare vangarmen 2 die op een frame 3
zijn bevestigd. Het frame 3 heeft een grondvlak G dat

gedimensioneerd is om daarop een container 4 te plaatsen.
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Rondom het frame 3 zijn verhogingen 5 aangebracht, waarin
scharnierassen 6 draaibaar zijn die onderdeel vormen van de
om de assen 6 scharnierbare vangarmen 2. De assen 6 van de
scharnierbare vangarmen 2 bevinden zich boven het grondvlak
G. Elke scharnierbare vangarm 2 heeft een bovenste
vangarmdeel 2-1 en een onderste vangarmdeel 2-2 die
onderling door middel van een niet in de figuren
weergegeven bedienbare grendel star verbindbaar zijn en dan
om de gezamenlijke scharnieras 6 kunnen zwenken.

Het boven de scharnieras 6 gelegen armdeel 2-1 maakt
in opengevouwen toestand, zoals getoond in figuren 2a,
contact met de daarnaar toe bewogen container 4 om deze
vervolgens in de richting van de neergaande pijl naar het
grondvlak G te geleiden. Als de weergegeven hoeklijn 4-1
van de container 4 waar diens wanden samenkomen de
scharnieras passeert en contact maakt met het onder de
scharnieras gelegen armdeel 2-2 wordt dit naar buiten
bewogen.

Aan de tegenoverliggende zijde van het frame 3
bevinden zich een of meer in de figuren 1 en 3 getoonde
vast —-doch veelal uitneembaar- op het frame 3 bevestigde
korte, naar buiten gebogen vangarmen 7 die samen met het
onderste armdeel 2-2 de indalende container geleiden. Deze
vangarmen 7 met kortere lengte die zich aan de invoerzijde
van de boven het grondvlak langs passerende containers 4
zullen bevinden, zorgen er mede voor dat het armdeel 2-2
door de dalende container 4 naar buiten beweegt.

Het naar buiten bewegende onderste armdeel 2-2 zorgt
ervoor dat het bovenste armdeel 2-1 en uiteindelijk de
gehele vangarm tegen, in dit geval de rechter wand van de
container komt te liggen, waardoor deze stabiel op het
grondvlak G geplaatst kan worden en ligt ingesloten.

Figuur 1 toont verder dat naburige vangarmen 7 door
middel van liggers 8 onderling zijn gekoppeld. Hierdoor
ontstaan langs de omtrek van het grondvlak G een of meer

stabiele hekwerken die de wat grotere stootkrachten goed
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kunnen opnemen die met name ontstaan bij het voor de eerste
maal contact maken van een container 4 met de betreffende
vangarmen.

Het systeem 1 is compact ingeval de boven de
scharnieras 6 gelegen armdelen 2-1 tot nabij het grondvlak
G invouwbaar zijn uitgevoerd. Door middel van de voornoemde
grendel worden de delen 2-1 en 2-2 losgekoppeld, in welke
toestand de dan individueel scharnierbare delen 2-1
nagenoeg vlak op het frame 3 kunnen scharnieren. Desgewenst
kan het frame 3 als de delen 2-1 zijn ingeklapt op een
voertuig of vaartuig gemonteerd en vervolgens in compacte
vorm getransporteerd worden.

Omdat het voordelen heeft vanwege een niet
noodzakelijke elektrische energievoorziening of
voorzieningen voor pneumatiek of hydrauliek kan worden
volstaan met de hier toegelichte zuiver mechanische
maatregelen om de vangarmen 2 te laten scharnieren. Onder
omstandigheden kan het container vangsysteem 1 echter met
de vangarmen 2 verbonden elektrisch, mechanisch,
elektromechanisch, pneumatisch of hydraulisch uitgevoerde,
al of niet sensorgestuurde, actuatoren omvatten die zijn
uitgevoerd om de vangarmen 2, 2-1 te scharnieren. De
armdelen 2-2 hoeven dan niet meer dan nokken te zijn van
schakelaars die de voornoemde actuatoren -mede- bedienen.
In dat geval is het bovenste armdeel 2-1 afzonderlijk
actuator gestuurd scharnierbaar, op commando van de al of
niet ingedrukte nok.

Het container vang—- en zeevast systeem 1 is bij
voorkeur te gebruiken bij het aan- of van boord, wvan een
van het container vangsysteem voorzien vaartuig, hijsen van
containers 4, in het bijzonder al of niet personele
reddingscontainers, zeecontainers, en/of servicecontainers.

Op het frame 3 zullen zo nodig welbekende corner
fittings zijn aangebracht om de container 4 op het

grondvlak G te borgen.
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CONCLUSIES

1. Container vang- en zeevast systeem omvattende:

- een frame met een grondvlak voor het daarop
plaatsen van een container,

- boven het grondvlak aan het frame bevestigde
scharnierassen, en

- rondom het grondvlak gelegen vangarmen, elk met een
voornoemde scharnieras, met boven die as gelegen armdelen
die in opengevouwen toestand contact maken met een neer te
laten container om deze naar het grondvlak te geleiden, en
met onder de scharnieras gelegen armdelen die bij contact
met de container naar buiten bewegen, waardoor althans de

bovenste vangarm aan komt te liggen tegen de container.

2. Container vangsysteem volgens conclusie 1, met het
kenmerk dat naburige vangarmen door middel van liggers

onderling zijn gekoppeld.

3. Container vangsysteem volgens één van de
conclusies 1-2, met het kenmerk dat althans de boven de
scharnieras gelegen armdelen tot nabij het grondvlak

invouwbaar zijn uitgevoerd.

4. Container vangsysteem volgens één van de
conclusies 1-3, met het kenmerk dat het container
vangsysteem c.q. het frame op een vaartuig of voertuig

monteerbaar is uitgevoerd.

5. Container vangsysteem volgens één van de
conclusies 1-4, met het kenmerk dat het container
vangsysteem met de vangarmen verbonden elektrisch,
mechanisch, elektromechanisch, pneumatisch of hydraulisch
uitgevoerde, al of niet sensorgestuurde, actuatoren omvat

die zijn uitgevoerd om de vangarmen te scharnieren.
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6. Container vangsysteem volgens één van de
conclusies 1-5, met het kenmerk dat de vangarmen ongeliijke
lengtes bezitten, waarbij in het bijzonder de vangarmen aan
de invoerziijde, waarlangs containers over het grondvlak

passeren, lager zijn dan overige vangarmen.

7. Container vangsysteem volgens één van de conclusie
1-6, met het kenmerk dat het container vangsysteem tevens
één of meer rondom het grondvlak opgestelde wvaste, doch

uitneembare, vangarmen omvat.

8. Container vangsysteem volgens conclusie 7, met het
kenmerk dat de één of meer langs het grondvlak opgestelde
vangarmen boven het grondvlak naar buiten gebogen einden

hebben.

9. Gebruik van het container vang- en zeevast systeem
volgens één van de conclusies 1-8 bij het aan- of van boord
van een van het container vangsysteem voorzien vaartuig
hijsen van containers, 1in het bijzonder al of niet
personele reddingscontainers, zeecontainers, en/of

servicecontainers.
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UITTREKSEL

Beschreven wordt container vang- en zeevast systeem
omvattende een frame met een grondvlak voor het daarop
plaatsen van een container, boven het grondvlak aan het
frame bevestigde scharnierassen, en rondom het grondvlak
gelegen vangarmen, elk met een voornoemde scharnieras, met
boven die as gelegen armdelen die in opengevouwen toestand
contact maken met een neer te laten container om deze naar
het grondvlak te geleiden, en met onder de scharnieras
gelegen armdelen die bij contact met de container naar
buiten bewegen, waardoor althans de bovenste vangarm aan

komt te liggen tegen de container.
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Box No. i Basis of this opinion

. This opinion has bean established on the basis of the latest sotof ¢laims fied Defore tha stark of the search.

2. With regard to any niclectide andior amino acid sequence disclosedt irihé application and necessary o the

claimed invention, Hiis opinion has been established on ths basis of:
a. type of material:

1 asequence listing

L1 tablets) refateddo the sequence listing
b format of materiak

O onpaper

£ i electronic form
¢, Hme of filingfuraishing:

£l contained in the application asfiled.

L3 filed together with the application: in electranic form.

1 fumished subsequently for the purposes of search.
. B} ncaddition, in the case thal more than ong-version oy copy of a sequence listing andor table relating thersto
hag bean filed orfumishad, the required staternenis that the.nformation in the subseguent or additional
coplas isddentical to that in the gpplication as hled or doas not go beyond the application ag filad, as
gppropriate, wera furnishad

- Adgitional comments:

Box No. V' Reasoned statement with regard 10 novelty, inventive step or industrial applicability;
citations and explanations supporting such siatement

P

1. Statemant
Nowvealty ¥es: Claims 1-8
No:  Claims
Invantive step Yes: Claims: 19
Mo Claims
indusirial applicability Yeog: Claims 1-8

Mo Claims

Citations and explanations

see separate shest
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WRITTEN OPINION Application number
{SEPARATE SHEET) ME2O1 ’7631_

Reltem V

Reasoned statement with regard to novelly, inventive step or industrial
applicability; citations and explanations supporting such statement
Reference is made to the following documesnts:

D1 DE 198 22 565 A1 {(SCHMIDT JAN PETER [DE] 26 november 1999
{1999-11-25)

B US 3776 169 A (STRECKER W) 4 december 1873 (1973-12-04}

D1, fig. 1, fig. 2 is regarded as being the prior an clogsest to the subject-matter of claim
1, and discloses {in the wording of claim 1)

Container vang- en zeevast systeem {eguivalent to road trailer application)
omvaitends:

- sen frame (23, 24, 25, 26) met een grondviak (21) voor het daarop plaatsen van een
container {not shown},

- boven het grondvlak (21} aan het frame (23, 24, 25, 28) bevestigde scharnierassen
{38}, en

- random het grondviak gelegen vangarmen {37), elk met gen voornoemde
scharnieras {38), met boven die as gelegen armdelen die inn opengevouwen toastand
contact maken met esn neer te laten containgr om deze naar het grondviak te
geleiden.

The subject-matter of claim 1 differs from this known container catch and guiding
system in that: met onder de scharnieras (8) gelegen armdelen {2-2) die bij contact

met de container (4) naar buiten bewegen, waardogor althans de bovenste vangarm
{2-1) aan komt te liggen tegen de container {4).

See also figures 2band fig. @

The subject-matter of claim 1 {s thersfore new.

The problem {o be solved by the present invention may be regarded as the
improvement of the guiding or catching of the container 1o be loaded on deck of an
offshore supply vessel and subsequently the positioning and fixing on deck.

The sclution o this problem proposed inclaim 1 of the present application is
considered as involving an inventive step for the following reasons:
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With a single bracket hinged mechanism with & pivot axis at a position elevated with
respect to the base of support frame, itis possible to catch the container being
lowered on the support frame and to guide it in the dedicated position. When the
container is lowered completely, the hinged bracket also holds the containsr into the
stowed position onboard the offshore supply vessel.

None of the cited documents propose a contfaingr catch, guiding and holding system
in a single hinged bracket mechanism as the subject matter of claim 1.

he same reasoning applies, mutatis mutandis, to the subject-matter of the
corresponding independent use claim 8, which therefore is alzo considered new and
nventive.

Claims 2 to 8 are dependent on claim 1 and as such also meet the reguirements of
novelty and inventive step.

if the present application is the basis of an EP or PCT filing, the following remarks
appiy:

~The state of the art document should be identified in the desgription.

~independent ¢laim is not in the two-part form, which in the present case would be
appropriate, with those features known in combination from the prior arnt {D1) being
placed i the preamble and the remaining fealures being included in the
characterising part.

-The features of the claims should be provided with reference signs placed in
parentheses o increase the intelligibility of the claims.
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