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Sposdb cyfrowej zamiany analogowych wartosci mierzonych
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Przedmiotem wynalazku jest sposob cyfrowej za-
miany analogowych warto$ci mierzonych, przezna-
czony zwlaszcza do pomiaréw ruchowych, w Kkto-
rym obrét o dany kat ruchomego elementu mecha-
nizmu mierzgcego wywoluje cigg impulséw pro-
porcjonalny do kata obrotu.

Przyrzady pomiarowe, przeznaczone do przetwa-
rzania na drodze elektronicznej analogowej warto-
$ci mierzonej na cyfrowg warto$¢ mierzona, sg dro-
gie i nie sa ekonomiczne dla pomiaréw elementéw
bedgcych w ruchu. Z tych wzgledow zgodnie z roz-
maitymi metodami obrét o dany kat elementu ru-
chomego klasycznych instrumentéw pomiarowych
zostaje bezposrednio przetwarzany na sygnal cy-
frowy.

Znane sg urzgdzenia, w ktérych wskazéwka przy-
rzadu mierzgcego jest wykonana z materialu ele-
ktrycznie przewodzgcego i w okresSlonych odstepach
jest dociskana do kodowanych toréw przewodo-
wych. Tak samo znane sg przyrzady, w ktérych jed-
'na lub kilka wskazéwek $wietlnych dotykajg kodo-
wanych masek. Te odbydwa sposoby majg te wa-
de, ze na granicach kazdego mierzonego kwantu,
nie mozna jednoznacznie okres$li¢é pomiaru.

Znane s3a i inne przyrzady pomiarowe, w ktérych
powracajgca wskazowka S$Swietlna przy przerywa-
niu obwodu mierzacego poprzez uklad rastru lu-
strzanego wytwarza w fotokomoérce impulsy, ktére
sa sumowane za pomoacg licznika elektronicznego, a
nastepnie sg sygnalizowane. Wada tego sposobu po-
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lega na tym, ze. rastry lustrzane muszg mieé z wiel-
kim trudem i nakladem pracy wykonywang elip-
tyczng krzywizne, a ponadto musi byé przeprowa-
dzane nadzwyczaj pracochtonne ustawianie fotoko-
moérki, przy czym pomimo to nie daje sie unikngé
pewnego rozpraszania na brzegach skali. Poza tym
do stosowania tego sposobu mozna uzywaé tylko
mierniki z wskazéwkag $wietlng.

Znane sg réwniez przyrzady pomiarowe, w kto-
rych napedzany od silnika synchronicznego uklad
informacyjny odczytuje wychylenie pelnej wska-
z6wKi, przy czym przy pelnym wychyleniu wska-
z6wki zostaje podany do elektronicznego -licznika
impulséw sygnal startowy, a przy mijaniu przez
wskazéwke znaku zerowego — sygnal zatrzymujg-
cy. Tego rodzaju przyrzad pomiarowy moze by¢é sto-
sowany tylko przy wskazéwkowych przyrzgdach po-
miarowych, a wskutek umieszczenia silnika syn-
chronicznego ponad mechanizmem mierzagcym cala
konstrukcja wypada stosunkowo wysoka.

Zadaniem niniejszego wynalazku jest opracowa-
nie sposobu za pomocg ktoérego cyfrowa zamiana
moze byé przeprowadzana niezaleznie od wskazo-
wek analogowego przyrzadu mierzacego.

Zadanie to wedlug wynalazku zostalo w ten spo-
sOb rozwigzane, ze ruchomy element uksztaltowany
najkorzystniej w postaci ramki ruchomej cewki,
ktéry na okreSlony przecigg czasu zostaje odlaczo-
ny od mierzonej wielko$ci i wlgczany jest do ob-
wodu tlumigcego, przy czym na poczatku i na kon-
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cu odbywajacego sie w tym czasie ruchu powrotne-
go tegoz elementu, powstajace w znany sposéb w
obwodzie tlumigcym szczyty natezenia prgdu indu-
kowanego otwierajg ewentualnie z powrotem zamy-.
kajg, droge do liczgcego ukiadu polgczen.

w rozwinigciu wynalazku zostalo osiagnigte to,
Ze ruch powrotny elementu ruchomego jest ruchem
jednostajnym, na przyklad dzieki odpowiedniemu
uksztaltowaniu szczeliny powietrzriej. Poza tym w
dalszym rozwinieciu sposobu wedlug wynalazku
wykorzystano to, ze wyzwalana przy zakorczonym
ruchu powrotnym energia uderzenia elementu ru-
chomego jest magazynowani, a nastepnie wyko-
rzystywana do uzyskania krétkiego ruchu elemen-
tu ruchomego w kierunku przeciwnym.

_Zaleta sposobu wedlug wynalazku polega na tym,
Ze jest. on_niezalezny od zastosowanych wskazéwek
(pelnych lub swietlnych). W wyniku tego uzyskuje
sie zmniejszenie momentu’ bezwladnosci elementu
ruchomego ‘1 wreszcie' majgcg niemale znaczenie
zwartg konstrukcje sprzetu.

) W celu lepszego zrozumienia wynalazku zostanie

on blizej opisany na przykladzie jego wykonania z
powolaniem sie nha rysunek, na ktérym fig. 1 przed-
stawia wykres natezehia prgdu indukcyjnego ele-
mentu ruchomego przy jego ruchu powrotnym, fig.
2 — schemat blokowy dla wskazan cyfrowych.

Element ruchomy przyrzadu magnetoelektrycz-
nego 1 w wyniku dzialania przylgczonej do wielko-
$ci mierzonej zostaje obrécony o okre§lony kat ¢.
Za pomocy taktownika 2 element ruchomy przyrza-
du magnetoeiektrycznego 1 zostaje odlgczony od
wielko$ci mierzonej i zostaje przylozony do odpo-
wiednio dobranego obwodu tlumigcego.

Przy ruchu powrotnym elementu ruchomego do
polozenia zerowego w jego uzwojeniu jest induko-

‘ do
. _ dt
(gdzie z — oznacza liczbe zwojéw, (sp — strumien
magnetyczny i ¢ — kat wychylenia), ktoérej czola
impulsu pradowego otwiera bramke 3 (fig. 2), po-
przez ktérg impulsy powielacza czestotliwosci 4 tra-
fiaja do ukladu liczacego 5. Gdy element ruchomy
osiggnie zderzak zerowy, to w wyniku zderzenia zo-
staje odrzucony, indukujac jednoczeénie sile elektro-

wana sila elektromotoryczna e; = zQ sp

motoryczig e; =

dy 5 .
— zQsp - gy 23 pomoca ktérej

bramka 3 zostaje z powrotem zamknigta. Zsumowa-
ne w ukladzie liczacym 5 impulsy zostajg uwidocz-
nione w ukladzie wskazujgcym 6. Po ukonczeniu
cyklu pomiarowego, przyrzgd magnetoelektryczny 1
zostaje przylozony do wielkoséci mierzonej, a uklad
polaczen liczacyeh zostaje wygaszony.

W celu uzyskania jednostajnego ruchu powrotne-
€o elementu ruchomego pomiedzy dwoma ‘odcin-
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kami jego ruchu przyspieszanego, co ma duze zna-
czenie ze wzgiedu na zachodzgcg proporcjonalnosé
pomiedzy katem obrécenia sie elemenfu ruchome-
go i ciggiem impulséw, korzystne jest nier6éwno-
mierne uksztaltowanie szczeliny powietrznej. Dru-
gi impuls pradu, ktéry powstaje poglczas ruchu po-
wrotnego elementu ruchomego przy  osiggnieciu
przez niego polozenia zerowego, moze byé jeszcze
zwiekszony w ten sposéb, ze energia uderzenia ele-
mentu ruchomego zamagazynowana zostaje w aku-
mulatorze sily, a nastepnie Zzuzyta zostaje do
wzmocnienia sily powrotnej. '

Do stosowania sposobu wedlug wynalazku moga
byz uzyte wszystkie przyrzady magnetoelektiryczne
z pelnymi i §wietlnymi wskazéwkami, przy czym
oczywiste jest, jak to juz bylo wyzej wspomniane,
ze mozna réwniez calkowicie zrezygnowaé ze stoso-
wania wskazéwki. .

Jednakze stosowanie sposobu wedlug wynalazku
nie ogranicza sie tylko do przyrzadéw magnetoele-
ktrycznych, ale przy stworzeniu odpowiednich za-
lozen, gdy na przyklad mechanizmowi mierzacemu
podporzagdkowana zostanie cewka pomocnicza, moze
on by¢ stosowany-réwniez przy innym sprzecie mie-
rzacym.

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6b cyfrowej zamiany analogowych wartosci
mierzonych, przeznaczony zwlaszcza do pomia-
ru elementéw bedacych w ruchu, w ktérych
obr6t o dany kat ruchomego elementu mecha-
nizmu mierzacego wywoluje cigg impulséw, pro-
porcjonalny do kata obrotu, znamienny tym, ze
element ruchomy, uksztaltowany najkorzystniej
w postaci ramki cewki obrotowej, odlgcza sie na
okreflony przecigg czasu od wielkd$ci mierzonej
i wlacza sie do obwodu tlumigcego, przy czym
na poczatku i na koncu odbywajgcego sie w
tym czasie ruchu powrotnego' elementu rucho-
mego, impulsy natezenia prgdu indukowanego
powstajagce w znany spos6b w obwodzie tlumia-
cym.otwierajg lub zamykajg obwody ukladu li-
czacego. . ‘
Sposéb wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze przy
ruchu powrothym elementu ruchomego utrzy-
muje sie jego ruch jednostajny pomiedzy odcin-
kami ruchu przyspieszonego przez nier6wnomier-
ne uksztaltowanie szczeliny powietrznej.

S0 -

Sposéb wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Ze wy-
zwalana przy koncu ruchu powrotnego energia
zderzenia jest magazynowana i wykorzystywana
do spowodowania krétkiego ruchu elementu ru-
chomego w kierunku przeciwnym.
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