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1

Vynélez se tyké navijedky civek vinut{ elektrickych stroji todivjeh, opat¥ené rotad-
nf navijeci hlavou pro kladeni vodidl, civek vinuti na stojici ¥ablony a undSeci deskou
s voditky, premistitelnou ve smdru osy rotace navijeci hlavy, spojenou s pohybovym dgtro-

jim vratného pohybu p¥imo8arého pohonu.

Pro strojni navijeni civek vinuti seriov® vyrdbénych elektrickych strojl todivych se
a3 do souSasné doby vyu¥ivéd navijedek opat¥enych navijecimi hlaevami upevnénymi ne konci
dutého vietena, kterym je vodid piivddén k navijeci hlavé., Dutému v¥etenu je kromé rotace
soudasnd uddlovdn i p¥imodary vratny pohyb, aby bylo mo¥né kladeni zdvitld na stojiciiSeb-
lony véetnd p¥edem programovatelnych poskoki a rychloposuvi pro ustaveni daldd vychozi
polohy pro zaS4tek navijeni dalSi uvafované skupiny civek vinuti. Tento primoary vratay
pohyb je vietenu opatienému navijeei hlavou doposud udélovén pPevéZné tlakovym pohonem,
jeho¥ pohybové lstroji predstavuje bud pneumaticky, hebo hydraulicky védlec, ktery je pro-

stPednictvim posuvové desky s voditky spojen s unddeci deskou navijeei hlavy.

Pro sprévinou a spolehlivou funkei dosud u¥ivenfch navijedek civek vinuti je bezpod-
minednd nutné zajistit dokonalé otélivé ulo¥eni a premistitelné vedeni vietena ve sk¥ini
yieteniku. Toto otddivé uloZeni a premistitelné vedeni, zpravidla realizované ve StyPech

mistech vedeni v¥etena, jako¥ i provedeni vlestni sk¥ind vieteniku je z konstrukiniho a
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v¥robné-technologického hlediske velmi ndrodné, cof p¥i nep¥etriitém provozu u takto vy-

tvorenyoh navijeek pYedstavuje dasty zdroj poruch spojenych s dagovd i menipuland ndrod-
nou udrZbou, nebo opravou, které ve svém diisledku vedou k relativnd nizké provoznd-funks-

ni Zivotnosti stdvajicich navijedek civek vinuti elektrickych strojd todivych.

Tyto nevyhody jeou u navijefek civek vinut{i elektrickych stroji todivfch podle vyné-
lezu odstranény tim, Ze unédSeci deska je na strand piivricené k navijeoi hlavé opat¥ena
depem 8 prvaim vridnim souosym s otvorem v uné¥eci desce a s osou rotace navijeci hlavy,
na ném# je otd8iv¥ ulo¥en rotor, ke kterému je p¥ipevndna navijeci hlava, rotor je opatien
rotadnim pohonem upevnénym k unéSeci desce mimo osu rotace navijeci hlavy, a ddle je uné-
#eci deska opat¥ena ns strand odvrdcené od navijec{ hlavy aleapon jednim voditkem ulo¥e-
nym suvné ve sméru osy rotace navijeci hlavy v zdkladnd nesené stojanem, kterd je v ose
rotace navijeci{ hlavy opat¥ena pruvlekem pro prichod vodide k navijeci hlavé, p¥idem¥ na

té%e strand undSeci desky je p¥ipojeno pohybové Ustroji pFimoderého pohonu.

Navijedka oivek vinuti elektrickych stroji todivych podle vyhélezu se vyznaduje pod-
statnd jednodusifim, na obsluhu i ddrZfbu ménd ndro¥nym, konstrukdnim Pedenim, zarudujicim
maximdlni funk&ni spolehlivost a vysokou provozni Zivotnost. Néhrads dosud vyuiivaného
konstrukéné znaind nérodného uspo¥dddni rotadniho pohonu navijeci hlavy vytvoreného pro-
st¥ednictvim otd8ivého a vratné plemistitelného vietena ve sk¥ini vi¥eteniku jednoduchym
usporddénim samostatného rotedniho pohonu navijeci hlavy umist&ného na unddeci desce spo-
jené s piimola¥e vratnd premistitelnym pohybovym tstrojim umo¥ni ¥edit navijedky civek
vinut{ podle vyndlezu s kvalitativn® mendimi zastavovecimi rozméry e v ndveznosti tedy
i s ni%&imi poFfizovacimi nékledy. K vyznamnym p¥ednostem nového Yedeni navijedky civek vi-
nuti podle vyndlezu lze rovnd¥ piidist i volitelnost uspo¥ddédni pohybového tGstroji piimo-
Sarého pohonu v névaznosti ne komplexni konoepci Fe¥eni celého za¥izeni navijedky civek
vinut{ podle vyndlezu, to jest vietnd FeSeni uspoiddéni kontejneru se zdsobnim vodi¥em
e zplsobu dopravy vodife k navijeoi hlavd, P#i uspo¥dddni pohybového dstroji pifmodarého
pohonu v ose rotece navijecf hlavy se doprave vodife z kontejneru se zdsobnim vodidem ug~
kutedhuje vrténim pistnice pFimodarého pohonu, pFiSems p¥i uspoPddéni pohybového dstroji
piimoéarého pohonu mimo osu rotace navijeci hlavy je doprava vodide z kontejneru se zdsob-
nim vodifem k navijeci hlavé realizovéna tak, Ze vodi¥ prochdzi nejdiive v ose rotace navi-
jeol hlavy vytvorenym privlekem v zdkladnd, ddle souosym otvorem v unédSec{ desce a nakonec
k navijeci hlavd pfes v ose rotace navijec{ hlavy vytvo¥enym prvnim vrténim Sepu. ReSenim
rotadnfho pohonu & p¥imofarého vratného pohybu navijeci hlavy u navijedky civek vinuti
elektrickych stroji todivych podle vyndlezu je mo#né docilit uspoidddni kontejneru se zé-
sobnim vodidem bezprostiednd za vlastnim t8lesem navijedky, cof umoZfnuje ddle sniZit cel-

kové zastavevaci rozmdry navijedky civek vinuti podle vyndlezu.

Na p#ipojenych vykresech jsou zndzorndny p#iklady provedeni navijedky civek vinuti
elektrickych stroji tofivych podle vyndlezu, p¥idem% na obr. 1 je znézorndno uspoidddni

navijedky opatiené p¥imodarym pohonem s pohybovym dstrojim umisténjm v ose rotace navijec{
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hlavy v podélném Pezu, & na obr. 2 je znizorndno uspotddédni navijelky opat¥ené pFimolarym

pohonem s pohybovym dstrojim umisténym mimo osu rotace nevijeci hlavy v podélném Fezu.

Navije¥ke civek vinuti elektrickych stroju todivych podle vyndlezu je opafi-ené unéSe-
c{ deskou ], kterd je ne strend piivrdcené k navijeci hlavé 2 opatiena Zepem 3, ve kterém
je vytvoreno prvni vrtdni 4 uspoiddané souose s otvorem 5 v undSeci desce ] a s osou rota-
ce navijeci hlavy 2. Na Sepu 3 je otddivé ulo¥en rotor §, k némuf je p¥ipevnéna navijeci
hlava 2. OtdSeni rotoru & je zprostiedkovéno pomoei rotadniho pohonu 7, ktery je na undSe-
ci desce 1 mimo osu rotace navijeci hlavy 2 sp¥aZen ozubenym p¥evodem 16 s rotorem 5.
UnéSecd deska 1 je na strané odvrécené od navijeci hlavy 2 opatiena alespol jednim vodit—
kem 8, uloZenym suvné v 2éklednd 10, nejlépe ve vodicim pouzd¥e 9 zékladny 10, spojené

se stojanem 1l.

Pro p¥isun vodiSe z kontejneru se zdsobnim vodidem k nevijeci hlavé 2 navijedky civek
vinuti podle vyndlezu v ose rotace navijeci hlavy 2 je zékladna 10 opatfena prtuvlekem LT,
konkrétns na obr. 1 i na obr, 2 piedstavovaného dvojici v ose rotace navijeci hlavy 2 vy-
tvoFenych souosych otvord, ve kterych je pfi uspo¥4ddni pohybového dstroji 13 p¥{mo&arého
pohonu 12 v ose rotace navijeci hlevy 2, jek je zobrazeno na obr. 1, umisténo pohybové
dstroji 13 p¥imodarého pohonu 12 tvo¥ené pistnici 14 opat¥enou druhym vrtdnim 15 souosym
s otvorem 5 v unédSeci desce L a 8 prvoim vrténim 4 Sepu 3. Podle obr. 1 je patrno, Ze p¥i
uspo¥#ddéni pohybového dstroji 13 pFimodarého pohonu 12 v ose rotace navijeci hlavy 2 se
p¥isun vodide z kontejneru se zésobnim vodidem k na.v:’.jeci hlavé 2 uskutednuje pies druhé
vrténi 15 pistnice 14, ddle p¥es 8 nim souose uspoiddany otvor 3 v unddeci desce 1 & pres
prvni vrtdnf 4 depu 3, souosé s osou rotace navijeci hlavy 2 a s otvorem 5 undSeci desky

1.

Jiné mo¥né uspoidddni pohybového dstroji 13 p¥imodarého pohonu 12 navijedky civek vi-
nuti podle vynélezu je patrné na obr. 2, kde je pohybové dstroji 12 primodarého pohonu
12 p¥ipojeno k undSeci desce 1 mimo osu rotace navijeci hlavy 2. Tim se dosdhne jednodussi-
ho uspo?édéni vlastniho pohybového tstroji 13 p¥imoferého pohonu 12, které je v tomto p¥i-
pad¥ tvo¥eno pistnici 15 z plného materidlu. Podle obr. 2 je patrno, Fe u takto vytvoFené-
ho uspo¥dddni p¥imodarého pohonu 12 & pohybového ustroji 13 se piisun vodide z kontejneru
ge zdsobnim vodidem k navijeci hlavé 2 uskutelhuje v ose rotace navijeci hlavy 2 pouze
pres privlek 17, tvoieny dvojici s osou rotace navijeci hlavy 2 souosych otvort zdkladny
10, p¥es s nimi soubs;’r otvor 5 v undeci desce 1 a ddle pres prvai vridni 4 depu 3, souosé

s osou rotace navijeci hlavy 2 a s otvorem 5 undSeci desky 1.



205 639
PREDMET VYNLLEZU

1. Navijedka civek vinuti elektrickych stroji todivych, opatfend rotadni navijeci
hlavou pro kladeni vodidsd civek vinuti na stojici ¥eblony a undeci deskou s voditky,
premistitelnou ve smdru osy rotace navijeci hlavy, spojenou s pohybovym dstrojim vrainého
pohybu p¥imo¥arého pohonu, vyznadujici se tim, %e undSeoi deska (1) je na strand piivréce-
né k navijecf hlavé (2) opat¥ena Sepem (3) & prvaim vrtdnim (4) souosym s otvorem (5)

v undSeci desce (1) a s osou rotace navijeci hlavy (2), na ném¥ je otd48ivé uloZen rotor
(6), ke kterému je p¥ipevndna navijeci hlava (2), rotor (6) je opatfen rotaénim pohonem

(7) upevndnym k unéSeci desce (1) mimo osu rotece navijeci hlavy (2), a ddle Je unédSeci
deska (1) opatiena na odwvrdcené strand od navijeci hlavy (2) alespon jednim voditkem (8)
ulofenym suvnd ve sméru osy rotace navijeci hlavy (2) v zdkladnd (10) nesené stojanem

(11), kterd je v ose rotace navijeci hlavy (2) opatiena privlekem (17) pro prichod vodide

k navijeci hlavd (2), p¥ifemZ na té¥e strand undSeci desky (1) je piipojeno pohybové iustro-

34 (13) p¥imodarého pohonu (12),

2. Navi{jedka civek vinuti podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze unéSeci deska (1) je
spojena s pohybovym Ustrojim (13) p¥imo¥arého pohonu (12) v ose rotace navijeci hlavy (2)
& pohybové Gstroji (13) je tvoreno pistnici (14) opat¥enou druhym vridnim (15) souosym

s otvorem (5) v unédSeoci desce (1) a s prvnim vrtdnim (4) Sepu (3).

3. Navijedke cfivek vinuti podle bodu 1, vyznedujiei se tim, Ze pohybové ustroji (13)

je k unédSeci desce (1) pripojeno mimo oau rotace navijeci hlavy (2).

4, Navijedka civek vinuti podle bodu 3, vyznalujici se tim, %e pohybové vstroji (13)
je tvofeno pistnic{ (14) z plného materidlu,

5. Navijedka civek vinuti podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze rotadni pohon (7) je

s rotorem (6) spojen prostPednictvim ozubeného prevodu (16).

6. Navijedke oivek vinuti podle bodu 5, vyznadujici se tim, Ze rotadni pohon (7) je

tvoren hydraulickim motorem.

2 vykresy
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