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kodovani s délenim do ramcu, predikéni kédovini a
cntropické kodovani. Krome sign i, nesoucich informace
primémiho vyznamu, je na SACD nositi potteba zakodovat i
velké mnozstvi dodategnych parametra (tzv. po stranni
informace ). Postranni informace obsahuji koeficienty
predikiniho filtru a pravdépod obnostni tabulky, kisré byly
pouZity pfi kédovani a které je potfeba pien st do dekodéru,
Cim je mengi uklidaci pamét'ovy prostor, kiery je potfeba
vyhradit pro postranni i formace, tim je obecné lepsi kodovaci
zisk. Proto se v praxi phi zdznamu postrannich informaci take
pouzivaji kodovaci techniky pro kompresi jejich datové
velikosti. Ramce mohou byt rozdéleny do segmentd a kazdy
segment mize mit sviij vlastni soubor filtracnich koeficientd a
pravdépodobnosini tabulku.
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Zafizeni a zptsob pro kédovini digitalniho informaéniho signalu, zafizeni pro dekodovini
a nosi¢ zaznamu

Oblast techniky

Vynélez se tyka zafizeni pro bezeztratové kodovani digitalniho informaéniho signalu a zpusobu
bezeztratového kodovani. Vynalez se dale tyka zafizeni pro dekadovani a nosice zaznamu.

Dosavadni stav techniky

U technologie .Super Audio CD* (SACD) jsou DSD signaly zakddovany bezeztratovym
zpiisobem, pfidemz se pouziva kodovani s délenim do ramed, predikani kodovani a entropické
kodovani. Kromé signald, nesoucich informace primamniho vyznamu, je na SACD nosii potfeba
sakodovat i velké mnozstvi dodate¢nych parametria (tzv. postranni informace). Cim je mensi
pamét'ovy prostor, kiery je potfeba vyhradit pro postranni informaci, tim je obecné lepsi kodovaci
Jisk. Proto se kodovaci techniky pouzivaji v praxi take pii zdznamu postranni informace. Popis
bezeztratového kodovani DSD signali Ize nalézt v publikaci Improved lossless coding of 1-bit
audio signals* (Zdokonaleny zptisob kédovani jednobitovych audio signalii.). Autorem této pub-
likace je F. Brukers a kolektiv a jeji vydani 4563(1-6) bylo prezentovano na 103. setkani AES,
které se konalo 26.-29. zafi 1997 v New Yorku.

Dile publikace Lossless compression of binary Audio signals” (Bezeztratova komprese binarnich
audio signali) od Van der Vleuten, R. J. and Bruekers, F., Data Compression conference, 1998.
DCC’98 Proceedings, strana 579, popisuje zplsob bezeztratové komprese binarnich audio signa-
i1, Obé publikace popisuji zpisob zlepseni kédovéni pouze jednoho kanali n—kandlového digital-
niho audio signalu. Dale prvni dokument uvadi, Ze je nutné penaset postranni informaci a Z¢ to
ovliviiuje zisk kodovani. Ob& publikace viak nezmifiuji zpiisob uspofeni pottu bitd, které musi
byt pouzity pro ukladani postranni informace.

Podstata vynalezu

Vynélez si poklada za ikol vytvofit zpisoby, jejichz pouzivani by naptiklad u SACD vedlo ke
zmendeni velikosti pam&fového prostoru, ktery by bylo nutné vyhradit pro uloZeni postranni
informace.

Predmétem vynalezu je zafizeni pro kodovéni digitalniho informaéniho signdlu, jako napfiklad
n-kanalovy digitalni audio signal, kde n je celé &islo v&tsi neZ jedna, jehoz podstatou je, Ze obsa-
huje vstupni zafizeni pro pifjem digitalniho informa&niho signalu, kodovaci zaifzeni 6 pro kodo-
vani digitalniho informa&niho signalu, pro vytvoreni zakodovaneho digitalniho informaéniho
signalu, ptitemz kodovaci zafizeni je upraveno pro zakédovani kazdé z uvedenych kandlovych
slozek n-kanalového digitalniho audio signélu pro ziskani zakédovaného kanalového signdlu pro
kazdy z uvedenych kanalovych signali odezvou na hodnoty pravd&podobnosti kazdého z uvede-
nych kanalovych signal, zafizeni predikéniho filtru pro provedeni predikaéni filtrace na kazde
uvedené kanalové slozce n—kanalového digitdlniho audio signélu odezvou na soubor koeficientd
predikéniho filtru pro kazdy z uvedenych kanalovych signalil pro ziskani predikénim zplsobem
vyfiltrovaného kanlového signilu zkaZdého z uvedenych kanalovych signali, zafizeni pro
uréeni koeficientds predikéniho filtru, pro generovani souboru koeficientl predikéniho filtru pro
kazdy z uvedenych kanalovych signald, zafizeni 8 pro uréeni hodnot pravdépodobnosti, pro gene-
rovani hodnot pravdépodobnosti pro kazdy z uvedenych kanalovych signali odezvou na pravds-
podobnostni tabulku pro kazdy z uvedenych kanalovych signali a odpovidajicim predikénim
zpisobem vyfiltrovanym kanalovym signalem pro kazdy z uvedenych kanalovych signall, zafi-
zeni pro uréovani pravdépodobnostnich tabulek, pro urceni pravdépodobnostnich tabulek pro
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kazdy z uvedenych kanalovych signald, multiplexni zafizeni, které je uzpiisobené pro generovani
prvni mapovaci informace a mnozstvi m soubori koeficientii predikéniho filtru, kde m je celé
Cislo, pro které plati, ze 1 < m < n, pfiemz uvedena prvni mapovaci informace a m soubori
koeficientii predikéniho filtru reprezentuji uvedenych n souborii koeficient predikéniho filtry
pro uvedenych n kanald; a pro generovani druhé mapovaci informace a mnozstvi p pravdépodob-
nostnich tabulek, kde p je celé ¢islo, pro které plati, ze 1 < p < n, pfi¢emz uvedena druha mapova-
ci informace a p pravdépodobnostnich tabulek reprezentuji uvedenych n pravdépodobnostnich
tabulek pro uvedenych n kanalii, pfitemz multiplexni zafizeni je dale uzpisobené pro zkombino-
vani uvedeného zakodovancho digitalniho informa¢niho signélu, uvedeného prvniho a druhého
mapovaciho informaéniho signalu, uvedeného mnoZzstvi m soubord koeficienti predikéniho filtru
a uvedeného mnoistvi p pravdépodobnostnich tabutek do podoby kompozitniho informaéniho
signalu, vystupni zafizeni pro vyvedeni uvedeného kompozitniho informagniho signilu na
vystup.

Dalsim pfedmétem tohoto vynalezu je zafizeni pro kédovani digitalniho informagniho signalu,
Jako napfiklad n—kandlovy digitalni audio signal, kde n je celé &islo vét$i neZ jedna. Zafizeni
obsahuje vstupni zafizeni pro piijem digitalniho informaniho signalu, kodovaci zatizeni 6 pro
kédovani digitalniho informaéniho signalu, pro vytvofeni zakddovaciho digitalniho informagniho
signalu, pfitemZ kddovaci zafizeni je upraveno pro zakddovani éasové ekvivalentnich signalnich
blokd kazdé z uvedenych kanalovych slozek n—kanalového digitalniho audio signalu pomoci
rozdeéleni ¢asové ekvivalentnich signalnich bioki do M segmentt a pomoci zakodovani signdl-
nich Casti kanalovych signali ve viech M segmentech uvedenych ¢asové ekvivalentnich signal-
nich blokd, pro ziskani zakédovanych signalnich &ésti pro kazdou z uvedenych signalnich &asti
v uvedenych M segmentech, které jsou odezvou na hodnoty pravdépodobnosti pro kazdou

i=n—{
M= sp,

z uvedenych signalnich ¢asti, kde =0 a sp; je poCet segmentl v ¢asové ekvivalentnim
signalnim bloku i~tého kandlového signalu, zafizeni 8 pro urdeni hodnot pravdépodobnosti, pro
generovani hodnot pravdépodobnosti pro kazdou z uvedenych M signélnich ¢asti odezvou na
pravdépodobnostni tabulku pro kazdou z uvedenych M signalnich &isti, zafizeni pro urlovani
pravdépodobnostnich tabulek, pro generovéani pravdépodobnostnich tabulek pro kaidy z uvede-
nych M kanalovych signdll, pficemz multiplexni zafizeni je dale upraveno pro prevedeni
informace o délce a polohach M segmentd v n-kanalovém signalu do podoby prvni segmentaéni
informace a pro generovani prvni mapovaci informace a mnozstvi m pravdépodobnostnich tabu-
lek, kde m je celé €islo, pro které plati, e 1 < m < M, pfidemz uvedena prvni mapovaci informa-
ce a uvedenych m pravdépodobnostnich tabulek reprezentuje uvedenych M pravdépodobnostnich
tabulek, pfi¢emz multiplexni zafizeni je dile upraveno pro zkombinovani &asti zakédovaného
digitdlniho informa¢niho signélu, obsazeného v uvedenych dasové ekvivalentnich signalnich blo-
cich, uvedené prvni segmentaéni informace, uvedeného prvniho mapovaciho informaéniho sign-
lu a uvedeného mnozstvi m pravdépodobnostnich tabulek do podoby kompozitniho informagniho
signlu, vystupni zafizeni pro vyvedeni uvedeného kompozitniho informatniho signilu na
vystup.

Ve vyhodném provedeni takové zafizeni dale obsahuje zafizeni predikéniho filtru pro provedeni
predikeni filtrace digitalniho informaéniho signalu pro ziskani predik&nim zpiisobem vyfiltrova-
n¢ho digitalniho informaéniho signalu, pfi€emz zafizeni predikéniho filtru je upraveno pro pro-
vadeéni predikeni filtrace Casové ekvivalentnich signalnich bloki kazdé z uvedenych kanalovych
slozek n—kanalového digitalniho audio signalu pomoci rozd&leni dasové ekvivalentnich signal-
nich blokd do segmenti a pomoci predikéni filtrace signalnich &asti kanalovych signali ve viech
P segmentech uvedenych Zasové ekvivalentnich signalnich blokid, pro ziskéni predikénim
zpiisobem vyfiltrovanych signalnich &asti pro kazdou z uvedenych P signalnich ¢asti odezvou na

I
R v . P=2f
koeficienty predikéniho filtru kaZdé z yvedenych signalnich &sti, kde =0 asf) je podet
segmentil v Casové ekvivalentnich signalnich blocich i~tého kanalového signalu, zafizeni pro
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uréeni koeficientdl predikéniho filtru, pro generovéani souboru koeficientd predikéniho filtru pro
kazdou zuvedenych P signalnich &asti, pfitemZ multiplexni zafizeni je dile upraveno pro
prevadéni informace o délce a poloze P segmentdl v n kandlovych signdlech do podoby druhé
segmentaéni informace a generovat druhou mapovaci informaci a mnoZstvi p soubortl koeficientil
predikéniho filtru, kde p je celé Eislo, pro které plati, Ze 1 < p <P, pfitemd uvedena druha mapo-
vaci informace a uvedenych p soubori koeficientd predikéniho filtru reprezentuje uvedenych P
souborii koeficienth predikéniho filtru, prigem2 multiplexni zafizeni je dale upraveno pro zkom-
binovani uvedené druhé segmentaéni informace, uvedeného druhého mapovaciho informagniho
signalu a uvedeného mnoZstvi p soubord koeficientd predikéniho filtru do podoby kompozitniho
informa&niho signalu.

V dalsim vyhodném provedeni zatizeni je multiplexni zafizeni upraveno pro generovini prvniho
indikatorového slova s prvni hodnotou, kterd znamena, Ze segmentace dasové ekvivalentnich
signalnich bloki pro pravdépodobnostni tabulky se li8i od segmentace Casové ekvivalentnich
signalnich bloki pro soubory koeficientd predikéniho filtru, a jehoZ druha hodnota znamena, Ze
segmentace <asové ekvivalentnich signalnich blokii pro pravdépodobnostni tabulky je stejna jako
segmentace pro koeficienty predikéniho filtru, pfiemz v tomto pfipadé je pouze uvedena bud’
prvni, nebo druhé segmentaéni informace; pfiemz multiplexni zafizeni je déle upraveno pro
zkombinovani prvniho indiktorového slova a pouze jedné z prvni segmentacni informace nebo
druh¢ segmentaini informace do uvedeného kompozitniho informa¢niho signélu v piipadé¢, Ze
prvni indikatorové slovo nabyvé druhé hodnoty.

V daldim vyhodném provedeni podle tohoto vynaiezu je multiplexni zafizeni upraveno pro gene-
rovani pouze jedné zuvedené prvni nebo druhé segmentalni informace v pfipadé, ze prvni
indikatorové slovo nabyvé druhé hodnoty.

V daliim vyhodném provedeni je multiplexni zafizeni upraveno pro generovani druhého indika-
torového slova se tieti hodnotou, kterd znamena, ¥e &asové ekvivalentni signdlni bloky maji
véechny stejnou segmentaci pro soubory koeficientt predikéniho filtru, a je upraveno pro genero-
vani uvedeného indikatorového slova se &tvrtou hodnotou, ktera znamend, Ze asové ekvivalentni
signlni bloky maji kazdy jinou segmentaci pro soubory koeficienti predikéniho filtru; v ptipadé,
7e druhé indikatorové slovo nabyvé tieti hodnoty, je pievodni zafizeni upraveno pro generovani
druhé segmentatni informace pouze pro jeden &asové ekvivalentni signlni blok a v ptipadé, ze
druhé indikatorové slovo nabyva &tvrté hodnoty, je prevodni zafizeni upraveno pro generovéni
druhé segmentalni informace pro kaZdy zCasové ekvivalentnich signdlnich blokl; pficemz
kombina&ni zafizeni je upraveno pro zakomponovéni druhého indikatorového slova do uvedené-
ho kompozitniho informa&niho signalu.

Podle daldtho vyhodného provedeni je multiplexni zafizeni upraveno pro generovani tietiho
indikatorového slova s patou hodnotou, ktera znamena, ze ¢asové ekvivalentni signalni bloky
maji véechny stejnou segmentaci pro pravdépodobnostni tabulky, a je upraveno pro generovani
uvedeného indikatorového slova s $estou hodnotou, ktera znamena, Ze asové ekvivalentni
signalni bloky maji kady jinou segmentaci pro pravdépodobnostni tabulky; v ptipad€, ze tfeti
indikatorové slovo nabyva paté hodnoty, je prevodni zakizeni upraveno pro generovani prvni
segmentaéni informaci pouze pro jeden ¢asové ekvivalentni signalni blok a v piipadé, Ze tfeti
indikatorové slovo nabyva Sesté hodnoty, je pfevodni zafizeni upraveno pro generovani prvni
segmentaéni informace pro kazdy z &asové ekvivalentnich signalnich bloki; pii¢emz kombinacni
zafizeni je upraveno pro zakomponovani tietiho indikatorového slova do uvedencho kompozit-
niho informaéniho signalu.

Podle dalsiho vyhodného provedeni tohoto vyndlezu je multiplexni zafizeni upraveno pro
generovani ¢tvrtého indikatorového slova se sedmou hodnotou, kterd znamend, ze mapovaci
informace pro pravdépodobnostni tabulky se lii od mapovaci informace pro koeficienty prediké-
nfho filtru, a je upraveno pro generovéni uvedeného indikatorového slova s osmou hodnotou,
kterd znamend, 7e mapovaci informace pro pravdépodobnostni tabulky je stejné jako mapovaci




10

30

tard
w

40

45

CZ 300954 B6

informace pro koeficienty predikéniho filtru, pricemz v tomto ptipadé je pouze uvedena bud’
prvni, nebo druha mapovaci informace; pfi¢emz kombinadni zafizeni je upraveno pro zakompo-
novani &vrtého indikatorového slova a pouze jedné z prvni mapovaci informace nebo druhé
segmentaéni informace do uvedeného kompozitniho informaéniho signal v piipadé, Ze &tvrté
indikatorové slovo nabyva osmé hodnoty.

Podle dalSiho vyhodného provedeni tohoto vynalezu je multiplexni zafizeni upraveno pro
generovani patého indikatorového slova sdevatou hodnotou, kterd znamena, e Gasové
ckvivalentni signalni bloky maji viechny stejnou mapovaci informaci pro soubory koeficientii
predikéniho filtru, a je upraveno pro generovéni uvedeného indikitorového slova s desitou
hodnotou, ktera znamena, Ze Sasové ekvivalentni signalni bloky maji kazdy jinou mapovaci
informaci pro soubory koeficientd predikéniho filtru; v piipadé, ze paté indikatorové slovo
nabyva devaté hodnoty, je prevodni zafizeni upraveno pro generovani druhé mapovaci informace
pouze pro jeden Casové ekvivalentni signalni blok a v pfipadé, Ze paté indikatorové slovo nabyva
desaté hodnoty, je prevodni zafizeni upraveno pro generovani druhé mapovaci informace pro
kazdy z &asové ekvivalentnich signalnich blokd; pfiemZ kombinaéni zafizeni je upraveno pro
zakomponovani patého indikatorového slova do uvedeného kompozitntho informaéniho signalu.

Podle dalsiho vyhodného provedeni tohoto vynalezu je multiplexni zatizeni dale upraveno pro
pfevedeni informace o poftu segmentil v asové ekvivalentnim signalnim bloku kanalového
signdlu do podoby ¢iselného kédu a Ze kombina€ni zafizeni je upraveno pro zakomponovani
ciselného kédu do uvedeného kompozitniho informaéniho signalu.

Podle dalsiho vyhodného provedeni tohoto vynélezu je &iselny kod v souladu s ndsledujici
tabulkou:

5 tkod (8)
1
01

001

00031
O{S_-l}l

i & W N &~

kde S je pocet segmentil v Casové ekvivalentnim signalnim bloku kanalového signalu.

Podle daliho vyhodného provedeni tohoto vynalezu je prvni soubor koeficienti predikéniho filt-
ru je pfifazen k prvaimu z uvedenych P segmentd, pfi¢emz uvedena druhd mapovaci informace
neobsahuje mapovaci informaci pro namapovéni uvedeného prvniho souboru koeficientd pre-
dikéniho filtru k prvnimu segmentu uvedenych P segmentl a (a) prvni bit v uvedené druhé
mapovaci informaci znamend bud’ Ze soubor koeficientl predik&niho filtru pro druhy segment je
prvni soubor koeficientl predikéniho filtru, nebo ze soubor koeficientil predikéniho filtru, nebo
ze soubor koeficienti predikEniho filtru pro druhy segment je druhy soubor koeficientd prediké-
nho filtru, (b1) v ptipadé, 7e prvni soubor koeficient predikéniho filtru je také soubor koefi-
cientt filtru pro druhy segment, pak druhy bit v uvedené druhé mapovaci informaci znamena bud’
Ze soubor koeficientii predik&niho filtru pro tfeti segment je prvni soubor koeficienti predikéniho
filtru, nebo Ze soubor koeficientdl predikéniho filtru pro treti segment je druhy soubor koeficientit
predikéniho filtru, (b2) v ptipadé, Ze druhy soubor koeficientii predikéniho filtru je soubor koefi-
cientii filtru pro druhy segment, pak nasledujici dva bity v druhé mapovaci informaci znamenaji
bud’ ze soubor koeficientl predikéniho filtru pro teti segment je prvni soubor koeficientii pre-
dikéniho filtru, nebo Ze soubor koeficienti predikéniho filtru pro téeti segment je druhy soubor
koeficient( predikéniho filtru, nebo Ze soubor koeficientd predikéniho filtru pro tieti segment je
tfeti soubor koeficientd predikéniho filtru, (c1) v pripadé, Ze prvni soubor koeficientd pre-
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dikéniho filtru je soubor koeficientd filtru pro druhy a tfeti segment, pak tieti bit uvedené druhé
mapovaci informace znamené bud’ Ze soubor koeficienti predikéniho filtru pro ¢tvrty segment je
prvni soubor koeficientd predik&niho filtru, nebo Ze soubor koeficientd predikéniho filtru pro
étvrty segment je druhy soubor koeficientii predikéniho filtru, {c2) v pfipadé, ze prvni soubor
koeficientii predikéniho filtru je soubor koeficientd filtru pro druhy segment a druhy soubor
koeficienti: predik&niho filtru je soubor koeficientd filtru pro tfeti segment, pak tfeti a trty bit
v uvedené druhé mapovaci informaci znamenaji bud’ ze soubor koeficientd predikéniho filtru pro
¢tvrty segment je prvai soubor koeficientdl predikéniho filtru, nebo Ze soubor koeficientd pre-
dikéniho filtru pro &vrty segment je druhy soubor koeficientd predikéniho filtru, nebo ze soubor
koeficientd predikéniho filtru pro &tvrty segment je treti soubor koeficientd predikéniho filtru,
(c3) v pripadé, ¥e druhy soubor koeficientd predikéniho filtru je soubor koeficientl filtru pro
druhy segment a prvni nebo druhy soubor koeficienti filtru je soubor koeficientl filtru pro tieti
segment, pak &tvrty a paty bit v druhé mapovaci informaci znamenaji bud’ ze soubor koeficient
predikénibo filtru pro &tvrty segment je prvni soubor koeficientd predikéniho filtru, nebo Ze
soubor koeficientii predikéniho filtru pro &tvrty segment je druhy soubor koeficientd predikéniho
filtru, nebo ze soubor koeficientii predikéniho filtru pro Stvrty segment je tfeti soubor koeficientd
predikénho filtru, (c4) v piipadé, ze druhy soubor koeficientd predikéniho filtru je soubor koefi-
cientti filtru pro druhy segment a tfeti soubor koeficientd filtru je soubor koeficientii filtru pro
tfeti segment, pak &tvrty a paty bit v druhé mapovaci informaci znamenaji bud’ Ze soubor koefi-
cientit predikéniho filtru pro &tvrty segment je prvni soubor koeficientt filtru, nebo Ze soubor
koeficienti predikéniho filtru pro &tvrty segment je druhy soubor koeficientu filtru, nebo Ze
soubor koeficientd predikéniho filtru pro &tvrty segment je tieti soubor koeficientd filtru, nebo Ze
soubor koeficientt: predikéniho filtru pro &tvrty segment je &tvrty soubor koeficienti filtru.

Podle dal$iho vyhodného provedeni tohoto vynélezu je prvni pravdépodobnostni tabulka pfifa-
zena k prvnimu z uvedenych M segmentd, pfigemZ uvedend prvni mapovaci informace neobsa-
huje mapovaci informaci pro namapovéni uvedené prvni pravdépodobnostni tabulky k prvnimu
segmentu uvedenych M segmentil a pfi¢emZ (a) prvni bit v uvedené prvni mapovaci informaci
znamend bud’ Ze pravdépodobnostni tabulka pro druhy segment je prvni pravdépodobnostni
tabulka, nebo e pravdépodobnosti tabulka pro druhy segment je druha pravdépodobnostni
tabulka, {b1) v pfipadé, e prvni pravdépodobnostni tabulka je také pravd&podobnostni tabulka
pro druhy segment, pak druhy bit v uvedené prvni mapovaci informaci znamena bud’ Ze pravdé-
podobnostni tabulka pro tetf segment je prvni pravdépodobnostni tabulka, nebo ze pravdépodob-
nostni tabulka pro tfeti segment je druha pravdépodobnostni tabulka, (b2) v piipadé, Ze druha
pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro druhy segment, pak nésledujici dva
bity v prvni mapovaci informaci znamenaji bud’ ze pravdépodobnostni tabulka pro tfeti segment
je prvni pravdépodobnostni tabulka, nebo Ze pravdEpodobnostni tabulka pro teti segment je
druhé pravd&podobnostni tabulka, nebo Ze pravdépodobnostni tabulka pro tfeti segment je tieti
pravd&podobnostni tabulka, (c1) v pipadg, e prvni pravdépodobnostni tabulka je pravdépodob-
nostni tabulka pro druhy a teti segment, pak tfeti bit uvedené prvni mapovaci informace
znamend bud’ ze pravdépodobnostni tabulka pro ¢tvrty segment je prvni pravdépodobnostni
tabulka, nebo Ze pravdépodobnostni tabulka pro &tvrty segment je druha pravdépodobnostni
tabulka, (c2) v pFipadg, Ze prvni pravdpodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro
druhy segment a druhd pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro tfeti
segment, pak tfeti a étvrty bit v uvedené prvni mapovaci informaci znamenaji bud’ Ze pravdépo-
dobnostni tabulka pro &tvrty segment je prvni pravdépodobnostni tabulka, nebo ze pravd€podob-
nostni tabulka pro &tvrty segment je druha pravdépodobnostni tabulka, nebo ze pravdépodob-
nostni tabulka pro &tvrty segment je tfeti pravdépodobnostni tabulka, (c3) v piipadé, ze druha
pravd&podobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro druhy segment a prvni nebo druhd
pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro tfeti segment, pak &tvrty a paty bit
v prvni mapovaci informaci znamenaji bud’ Ze pravdépodobnostni tabulka pro &tvrty segment je
prvni pravdépodobnostni tabulka, nebo Ze pravdépodobnostni tabulka pro Stvrty segment je druhd
pravdépodobnostni tabulka, nebo Ze pravdépodobnostni tabulka pro &tvrty segment je tieti
pravdépodobnostni tabulka, (c4) v piipadg, Ze druhd pravdépodobnostni tabulka je pravdépodob-
nostni tabulka pro druhy segment a tfeti pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka
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pro tfeti segment, pak Gtvrty a paty bit v prvni mapovaci informaci znamenaji bud’ Ze pravdépo-
dobnostni tabulka pro &tvrty segment je prvni pravdépodobnostni tabulka, nebo ze pravdépodob-
nostni tabulka pro ¢tvrty segment je druha pravdépodobnostni tabulka, nebo e pravdépodob-
nostni tabulka pro Ctvrty segment je tieti pravdépodobnostni tabulka, nebo e pravdépodobnostni
tabulka pro &tvrty segment je Gtvrtd pravdépodobnostni tabulka.

Podle dal3iho vyhodného provedeni tohoto vynédlezu obsahuje uvedené vystupni zafizeni zapiso-
vaci zafizeni pro zapis kompozitniho informaéniho signilu na nosi¢ zaznamu.

Podle daldiho vyhodného provedeni tohoto vyndlezu vystupni zafizeni déle obsahuje kanalové
kodovaci zafizeni a/nebo kodovaci zafizeni s korekei chyb pro vykonani kanalového kddovani
a/nebo kadovani s korekei chyb uvedeného kompozitniho informacniho signalu pred samotnym
zapisem kompozitniho informagniho signal na nosi¢ zaznamu.

Dal8im predmétem tohoto vynalezu je zpiisob pro provadéni kédovani digitalniho informaéniho
signalu, jako napiiklad n-kanilovy digitalni audio signal, kde n je cclé &islo vétsi nez jedna,
JehoZ podstatou e, Ze obsahuje kroky pFijmu digitalniho informaéniho signalu, kodovani digital-
niho informaniho signalu, pro vytvofeni zakddovaného digitalniho informaéniho signalu, p¥i-
CemZ kédovaci zafizeni je upraveno pro zakodovani kazdé z uvedenych kandlovych slozek n—
kanalového digitalniho audio signalu pro ziskani zakodovaného kandlového signalu pro kazdy
z uvedenych kanalovych signli odezvou na hodnoty pravdépodobnosti kazdého z uvedenych
kanalovych signall, provedeni predikéni filtrace na kazdé uvedené kanalové sloZce n-kandlové-
ho digitalniho audio signalu odezvou na soubor koeficienti predik&niho filtru pro kazdy z uvede-
nych kanalovych signilil pro ziskani predikénim zpiisobem vyfiltrovaného kanalového signalu
z kazdého z uvedenych kandlovych signalll, generovani souboru koeficientd predikéniho filtru
pro kazdy zuvedenych kandlovych signall, generovani hodnot pravd&podobnosti pro kazdy
z uvedenych kandlovych signalii odezvou na pravdépodobnostni tabulku pro kazdy z uvedenych
kandlovych signilii a odpovidajicim predik&nim zpilisobem vyfiltrovanym kandlovym signalem
pro kazdy zuvedenych kandlovych signalii, urdeni pravdépodobnostnich tabulek pro kazdy
z uvedenych kanalovych signald, generovani prvni mapovaci informace a mnoZstvi m soubori
koeficientd predikéniho filtru, kde m je celé &islo, pro které plati, e 1 < m < n, pficemz uvedena
prvni mapovaci informace a m soubord koeficientii predik&niho filtru reprezentuji uvedenych n
souboril koeficienti predikéniho filtru pro uvedenych n kanali; a pro generovani druhé mapovaci
informace a mnozstvi p pravdépodobnostnich tabulek, kde p je celé &islo, pro které plati, ze
I <p<n, pfitemz uvedend druhd mapovaci informace a p pravdépodobnostnich tabulek
reprezentuji uvedenych n pravdépodobnostnich tabulek pro uvedenych n kanali, zkombinovéni
uvedené¢ho zakodovaného digitalniho informaéniho signalu, uvedeného prvniho a druhého mapo-
vaciho informagniho signalu, uvedeného mnozstvi m soubort koeficientd predikéniho filtru a
uvedeného mnoZstvi p pravdépodobnostnich tabulek do podoby kompozitniho informaéniho
signalu, vyvedeni uvedeného kompozitniho informagniho signalu na vystup.

Dalsim pfedmétem tohoto vyndlezu je zplisob pro provadéni kédovani digitalniho informaéniho
signalu, jako napfiklad n-kanilovy digitalni audio signal, kde n je celé &islo vétsi nez jedna,
JehoZ podstatou je, Ze obsahuje kroky pfijmu digitdlniho informaéniho signalu, kadovani digital-
niho informa¢niho signalu, pro vytvofeni zakddovaného digitalniho informagniho signalu, pii-
temZ kodovaci zafizeni je upraveno pro zakddovani Gasové ekvivalentnich signalnich bloki
kazdé z uvedenych kanalovych slozek n-kanalového digitalniho audio signélu pomoci rozdéleni
Casové ekvivalentnich signdlnich blokii do M segmentii a pomoci zakédovéni signdlnich &asti
kanalovych signala ve viech M segmentech uvedenych &asové ekvivalentnich signdlnich blokd,
pro ziskani zakodovanych signalnich &4sti pro kazdou z uvedenych signélnich &asti v uvedenych
M segmentech, které jsou odezvou na hodnoty pravd&podobnosti pro kazdou zuvedenych

i=n=1
M= ZSP;
signalnich ¢asti, kde 4 a sp; je poet segmentil v Casové ekvivalentnim signalnim
bloku i-tého kanalového signalu, generovani hodnot pravdépodobnosti pro kazdou z uvedenych
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M signalnich &4sti odezvou na pravdépodobnostni tabulku pro kazdou z uvedenych M signalnich
Easti, generovani pravdépodobnostnich tabulek pro kazdy z uvedenych M kandlovych signali,
pievedeni informace o déice a polohach M segmentl v n—kanalovém signdlu do podoby prvni
segmentaéni informace a pro generovani prvni mapovaci informace a mnoZzstvi m pravdépodob-
nostnich tabulek, kde m je celé gislo, pro které piati, ze | < m <M, pfi¢emZ uvedend prvni mapo-
vaci informace a uvedenych m pravdépodobnostnich tabulek reprezentuje uvedenych M pravde-
podobnostnich tabulek, zkombinovéni ¢ésti zakédovaného digitainiho informac¢niho signalu,
obsazeného v uvedenych &asové ekvivalentnich signalnich blocich, uvedené prvni segmentalni
informace, uvedeného prvniho mapovaciho informagniho signilu a uvedeného mnoZstvi m
pravdépodobnostnich tabulek do podoby kompozitniho informaéniho signalu, vyvedeni uvedené-
ho kompozitniho informaéniho signalu na vystup.

Podle dalitho vyhodného provedeni tohoto vynalezu zpiisob dale obsahuje krok pfivedeni kom-
pozitniho informaéniho signdlu na nosi¢ zdznamu.

Daliim pfedmétem tohoto vynilezu je zaiizeni pro dekodovéni zakodovaného kompozitniho
informaéniho signalu, ktery obsahuje zakddovana data n—kanalového digitlntho informaéniho
signalu, jako naptiklad n—kanalovy digitalni audio signdl, pfi¢emZ n je celé Cislo vétSi neZ jedna,
a ktery obsahuje postranni informace, které jsou ve vztahu s uvedenym zakodovanym digitalnim
informagnim signalem, jehoZ podstatou je, Ze zafizeni obsahuje vstupni zatizeni pro pfijem kom-
pozitniho informaZniho signélu, obnovovaci zafizeni 20 pro ziskani zakédovanych informaénich
dat a postrannich informaci z uvedeného kompozitniho informacniho signélu, dekodovaci zafize-
ni 24 pro dekédovani zakédovanych informagnich dat, pro ziskani uvedencho n—kandlového
signalu odezvou na soubor hodnot pravd&podobnosti pro kazdy z uvedenych kanalovych signald,
zafizeni predik&niho filtru pro provedeni predikéni filtrace na kaZdé uvedené kanalove slozce n-
kanalového digitélniho audio signalu odezvou na n souborii koeficienti predikéniho filtru pro
ziskani predikénim zpisobem vyfiltrovaného kanalového signdlu z kazdého z uvedenych kandlo-
vych signélt, pFidemz existuje jeden soubor koeficientii predikeniho filtru pro kazdy z uvedenych
kanalovych signalll a pficemz uvedené soubory koeficientd predikéniho filtru jsou odvozeny
zuvedenych postrannich informaci, zafizeni 26 pro urfeni hodnot pravdépodobnosti, pro
generovani n soubori hodnot pravdépodobnosti v souladu s odpovidajicim predikénim zplsobem
vyfiltrovanym kandlovym signilem a odpovidajici pravdépodobnostni tabulkou, pfifemz existuje
jeden soubor hodnot pravdépodobnosti pro kaZdy z kanalovych signali a uvedenych n pravdé-
podobnostnich tabulek je odvozeno z postrannich informaci, pfiCemz existuje jedna pravdé-
podobnostni tabulka pro kazdy z kanalovych signald, pfitemz obnovovaci zafizeni 20 je dale
upraveno pro ziskani prvni a druhé mapovaci informace, mnoZstvi m soubors koeficientd
predikéniho filtru a mnoZstvi p pravdépodobnostnich tabulek z uvedenych postrannich informaci,
pridem2 obnovovaci zafizeni 20 je dale upraveno pro pevedeni prvni mapovaci informace a
uvedenych m soubori koeficienti predik&niho filtru do podoby n soubori koeficientd
predik&niho filtru, pi%em? existuje jeden soubor koeficienti predikéniho filtru pro kazdy z kana-
lovych signalil a pFidemz m je celé &islo, pro které plati, e 1 <m < n, a pro pfevedeni uvedené
druhé mapovaci informace a uvedenych p pravdépodobnostnich tabulek do podoby n
pravdépodobnostnich tabulek, pridemz existuje jeden soubor pro kazdy z uvedenych kanalovych
signalil a p¥idemz p je celé &islo, pro které plati, 2e 1 <p <n, vystupni zafizeni pro vyvedeni
uvedenych n kanalovych signald na vystup.

Dal$im predmétem tohoto vynalezu je zafizeni pro dekédovani zakédovaného kompozitniho
informa&niho signalu, ktery obsahuje zakddovana data n—kanalového digitdlniho informaéniho
signalu, jako napiiklad n—kanalovy digitlni audio signl, pfitemz n je celé &islo vétdi nez jedna,
a ktery obsahuje postranni informace, které jsou ve vztahu s uvedenym zakédovanym digitalnim
informaénim signalem, jehoZ podstatou je, e zafizeni obsahuje vstupni zafizeni pro piijem kom-
pozitniho informa&niho signalu, obnovovaci zafizeni 21 pro ziskani zakédovanych informacnich
dat a postrannich informaci z uvedeného kompozitniho informagniho signalu, dekédovaci zafize-
ni 22 pro dekédovani zakodovanyeh informagnich dat do podoby M signalnich Zasti v souladu
odpovidajicimi soubory hodnot pravdépodobnosti, pfitem? existuje jeden soubor hodnot pravdé-
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podobnosti pro kazdou z uvedenych M signalnich ¢asti, kde =0 asp; je pocet segmen-
th v Casové ekvivalentnim signatnim bloku i~tého kanalového signdlu, zafizeni 26 pro urceni
hodnot pravdépodobnosti, pro generovani M souborii hodnot pravdépodobnosti odezvou na
odpovidajici pravdépodobnostni tabulku, pfiemz existuje jeden soubor hodnot pravdépodobnosti
pro kaZdou zuvedenych M signalnich ¢asti a pficemz uvedenych M pravdépodobnostnich
tabulek je odvozeno z uvedenych postrannich informaci, pfi¢em2 existuje jedna pravdépodob-
nostni tabulka pro kazdou signalni &ast, obnovovaci zafizeni 20, které je upraveno pro ziskani
prvni segmenta¢ni informace a prvni mapovaci informace a mnozstvi m pravd&podobnostnich
tabulek z uvedenych postrannich informaci, pFiSemz m je celé &islo, pro které plati, 76 1< m <M,
pfiemZ obnovovaci zafizeni 20 je dale upraveno pro prevedeni prvni mapovaci informace a
uvedenych m pravdépodobnostnich tabulek do podoby M pravdépodobnostnich tabulek, pricemz
existuje jedna pravdépodobnostni tabulka pro kazdou zuvedenych signalnich &asti, a pro
prevedeni uvedené prvni segmentadni informace do podoby informace o délce a umisténi M
segmentil v n kanalovych signalech pro ziskani asové ekvivalentnich signalnich bloki v uvede-
nych n kanlovych signalech, vystupni zafizeni pro vyvedeni &asové ekvivalentnich signalnich
blokii uvedenych n kandlovych signalii na vystup.

Podle vyhodného provedeni zafizeni dle obsahuje zaFizeni predikéniho filtru pro provedeni pre-
dikeni filtrace uvedenych Sasové ekvivalentnich signélnich blokt kazdého z uvedenych kanalo-
vych slozek n-kanalového digitalniho informaéniho signalu pomoci rozdéleni Sasové ekvivalent-
nich signalnich blokd do segmenti a pomoci predikéni filtrace signalnich &asti kanalovych
signalil ve viech P segmentech uvedenych Sasové ekvivalentnich signalnich bloki a pro viech n
kanalovych signdli, pro ziskdni predik&nim zpisobem vyfiltrovanych signainich Sasti pro kazdou
z uvedenych P signilnich &asti odezvou na soubor koeficientd predikéntho filtru pro kazdou

{an=]
P= Zsj;

z uvedenych signalnich &asti, kde =0 a sf; je poCet segmentd v Casové ekvivalentnim
signdlnim bloce i~tého kanalového signalu, obnovovaci zafizeni 20, které je upraveno pro ziskani
druh¢ segmentaéni informace, druhé mapovaci informace a p souborii koeficienti predikéniho
filtru z uvedenych postrannich informaci, pricemz p je celé &islo, pro které plati, ze 1 < p<P,
pfitemz obnovovaci zafizeni 20 je dale upraveno pro prevedeni druhé mapovaci informace do
podoby informace o délce a umisténi P segmentii v n kanalovych signalech a prevedeni P
soubortt koeficientli predikéniho filtru do podoby P souborii koeficientii predikéniho filtru
pomoci vyuZiti uvedenych postrannich informaci, pfi¢em? existuje jeden soubor koeficientd
predikéniho filtru pro kazdou z uvedenych P signdlnich &asti.

Podle dalsiho vyhodného provedeni jsou obnovovaci zatizeni 2Q upravena pro ziskani z postran-
nich informaci prvniho indikétorového slova wy, pridemz v piipadé, Ze toto prvni indikatorové
slovo nabyva prvni hodnoty, tak se segmentace Zasové ekvivalentnich signalnich blokii pro
pravdépodobnostni tabulky [i3i od segmentace ¢asové ekvivalentnich signalnich blok pro koe-
ficienty predikéntho filtru, a pokud uvedené indikatorové slovo nabyva druhé hodnoty, tak
segmentace Casove ekvivalentnich signélnich blokd pro pravdépodobnostni tabulky je stejna jako
segmentace pro koeficienty predikéniho filtru, pfitem? v tomto ptipads je z postrannich informa-
ci obnovena pouze jedna segmentaéni informace a pridem? obnovovaci zafizeni 20 Je dale upra-
veno pro pfekopirovani uvedené segmentaéni informace pro ziskani prvni a druhé segmentaéni
informace.

Podle dalsiho vyhodného provedeni tohoto vynalezu je obnovovaci zafizeni 20 upraveno pro
ziskani z postrannich informaci druhého indikitorového slova wy, pridemz v piipadé, Ze toto
druhé indikatorové slovo nabyvé tfeti hodnoty, tak Sasové ckvivalentni signalni bloky maji
viechny stejnou segmentaci pro koeficienty predikéniho filtru, a pokud uvedené indikatorové
slovo nabyva Ctvrté hodnoty, tak ¢asové ekvivalentni signalni bloky maji kazdy jinou segmentaci
pro koeficienty predikéniho filtru; v piipadg, e druhé indikatorové slovo nabyva teti hodnoty, je
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obnovovaci zafizeni 20 déle upraveno pro ziskdni z postrannich informaci druhé segmentaéni
informace pouze pro jeden asové ekvivalentni signdlni biok a v ptipadg, Ze druhé indikatorové
slovo nabyvé &tvrté hodnoty, je obnovovaci zafizeni upraveno pro ziskani z postrannich infor-
maci druhé segmentadni informace pro kazdy z ¢asové ekvivalentnich signalnich bloki; pfiemz
obnovovaci zafizeni 20 je dale upraveno pro n—1 krat pfekopirovini druhé segmentacni infor-
mace pro ziskani P segmentil éasové ekvivalentnich signalnich bloki viech n kanalovych signald
v ptipad¥, Ze druhé indikatorové slovo nabyva tfetf hodnoty.

Podle dal§iho vyhodného provedeni tohoto vynalezu je obnovovaci zafizeni 20 upraveno pro
ziskani z postrannich informaci tfetiho indikatorového slova ws, pticemz v pfipadé, Ze toto tfeti
indikatorové slovo nabyva paté hodnoty, tak ¢asov& ekvivalentni signélni bloky maji vSechny
stejnou segmentaci pro pravdépodobnostni tabulky, a pokud uvedené indikatorové slovo nabyva
Sesté hodnoty, tak Easové ekvivalentni signalni bloky maji kazdy jinou segmentaci pro pravdépo-
dobnostni tabulky; v pfipadé, Ze tfeti indikatorové slovo nabyva paté hodnoty, je obnovovaci
zatizeni 20 dale upraveno pro ziskéni z postrannich informaci prvni segmentaCni informace
pouze pro jeden &asové ekvivalentni signalni blok a v pfipadg, Ze tfeti indikatorové slovo nabyva
Sesté hodnoty, je obnovovaci zafizeni 20 déle upraveno pro ziskni z postrannich informaci prvni
segmentatni informace pro kazdy z Sasové ekvivalentnich signalnich bloki; pfitemz obnovovaci
zafizeni 20 je dile upraveno pro n—1 krét ptekopirovani prvni segmentalni informace pro
uvedeny jeden Zasové ekvivalentni blok pro ziskini M segmentii Casové ekvivalentnich
signalnich blokdi viech n kanalovych signll v pfipade, Ze treti indikatorové slovo nabyva paté
hodnoty.

Podle dal$iho vyhodného provedeni je obnovovaci zatizeni 20 upraveno pro ziskani z postrannich
informaci &tvrtého indikatorového slova w,, pfiemz v ptipads, Ze toto &tvrté indikatorové slovo
nabyvé sedmé hodnoty, tak se mapovaci informace pro pravdépodobnostni tabulky lisi od
mapovaci informace pro soubory koeficientii predikéntho filtru, a pokud uvedené indikatorové
slovo nabyva osmé hodnoty, tak mapovaci informace pro pravdépodobnostni tabulky je stejna
jako mapovaci informace pro koeficienty predikéniho filtru, pficemz v tomto pfipadé je obnovo-
vaci zafizeni 20 dale upraveno pro ziskani pouze jedné mapovaci informace; piitemz obnovovaci
zatizeni 20 je ddle upraveno pro prekopirovani mapovaci informace, ktera byla ziskana v pfipadé,
%e &tvrté indikatorové slovo nabyvalo osmé hodnoty.

Podle dal§iho vyhodného provedeni tohoto vynalezu je obnovovaci zafizeni 20 upraveno pro
ziskani z postrannich informaci patého indikétorového slova ws, pfiemz v ptipadé, ze toto pité
indikitorové slovo nabyva devaté hodnoty, tak se asové ekvivalentni signalni bloky maji
viechny stejnou mapovaci informaci pro koeficienty predikénho filtru, a pokud uvedené indika-
torové slovo nabyva desaté hodnoty, tak ¢asové ekvivalentni signalni bloky maji kazdy jinou
mapovaci informaci pro koeficienty predikéniho filtru; v pfipadg, Ze paté indikatorové slovo
nabyvé devaté hodnoty, je obnovovaci zafizeni 20 upraveno pro ziskani druhé mapovaci infor-
mace pouze pro jeden &asové ekvivalentni signalni blok a v piipadg, Ze paté indikatorové slovo
nabyvé desaté hodnoty, je obnovovaci zafizeni upraveno pro ziskani druhé mapovaci informace
pro kazdy z €asové ekvivalentnich signdlnich blokd.

Podle daliiho vyhodného provedeni tohoto vynalezu je obnovovaci zafizeni 20 dale upraveno pro
prevadéni informaci pro ziskani ¢iselného kodu pro asové ekvivalentni signlni blok z uvedené
postranni informace, pfiSemZ uvedeny &iselny kod reprezentuje pocet segment(i v uvedeném
dasové ekvivalentnim signalnim bloku.

Podle dal§iho vyhodného provedeni tohoto vynalezu je uvedeny &iselny kéd v souladu s nasledu-
jici tabulkou:
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s kéd (S)
1 1t

2 01

3 pol

4 0001

5 0 1==17T71

kde S je podet segmentil v Sasové ekvivalentnim signalnim bloku kanalového signalu.

Podle dalstho vyhodného provedeni tohoto vynalezu jsou obnovovaci zafizeni 20 upravena pro
ziskani z uvedené postranni informace mnoZstvi soubori koeficienti predikéniho filtru a ziskani
pole bitd z druhé mapovaci informace, pidems zafizeni dale obsahuje pfifazovaci zafizeni pro
prifazeni prvniho souboru koeficientd predikéniho filtru k prvnimu segmentu uvedenych
P segmenti a pficem? (a) pfifazovaci zafizeni pritadi prvni soubor koeficientd predikéniho filtru
ke druhému segmentu v pripadg, %e prvni bit v poli bitd nabyva prvni bindmi hodnoty a pfifa-
zovaci zafizeni pifadi druhy soubor koeficientd predikéniho filtru ke druhému segmentu v piipa-
d&, Ze prvni bit nabyva druhé bindmi hodnoty (b1) v pfipadg, Ze prvni soubor koeficientd pre-
dikéniho filtru je také soubor koeficienti filtru pro druhy segment, pak pFifazovaci zafizeni
pfifadi prvni soubor koeficientd predikdniho filtru ke tfetimu segmentu tehdy, pokud druhy bit
v poli bitd nabyva prvni binarni hodnoty a ptifazovaci zafizeni ptifadi druhy soubor koeficienti
predikentho filtru ke tietimu segmentu tehdy, pokud druhy bit v poli bitl nabyva druhé binarni
hodnoty, (b2) v pfipadé, e druhy soubor koeficientit predikéniho filtru je soubor koeficienti
filtru pro druhy segment, pak piifazovaci zatizeni pfifadi bud’ prvni, nebo druhy nebo tieti soubor
koeficientd predikéniho filtru ke tfetimu segmentu v zavislosti na hodnotach dvou nasledujicich
bitd v poli bit, (cl) v pfipads, e prvni soubor koeficientd predikéniho filtru je soubor koefi-
cientit filtru pro druhy a tieti segment, pak pritazovaci zafizeni pfifadi bud’ prvni, nebo druhy
soubor koeficientii predikéniho filtru ke Etvrtému segmentu v zavislosti na hodnotach tetiho bitu
v uvedeném poli bitd, (c2) v pfipadé, e prvni soubor koeficient predikéniho filtru je soubor
koeficientd filtru pro druhy segment a druhy soubor koeficienti predikéniho filtru je soubor
koeficienti filtru pro tfeti segment, pak pfifazovaci zafizeni piitadi bud’ prvni, nebo druhy nebo
treti soubor koeficientli predik&niho filtru ke &tvrtému segmentu v zavislosti na hodnotéach tretiho
a Ctvrteho bitu v uvedeném poli bitd, (c3) v pfipads, 2e druhy soubor koeficientil predikéniho
filtru je soubor koeficienti filtru pro druhy segment a prvni nebo druhy soubor koeficientti pre-
dikéniho filtru je soubor koeficientt filtru pro tfeti segment, pak pfifazovaci zafizeni pfifadi bud’
prvni, nebo druhy nebo tfeti soubor koeficientii predikéniho filtru ke &tvrtému segmentu
v zévislosti na hodnotich Gtvrtého a patého bitu v poli bitd, (c4) v pripadé, Zze druhy soubor
koeficientd predikéniho filtru je soubor koeficientd filtru pro druhy segment a tfeti soubor
koeficientli predikéniho filtru je soubor koeficienti filtru pro tieti segment, pak pFifazovaci
zafizeni pfifadi bud’ prvni, nebo druhy nebo tieti nebo &tvrty soubor koeficienti predikéniho
filtru ke ctvrtému segmentu v zdvislosti na hodnotich &tvrtého a patcho bitu v poli biti.

Podle dalsiho vyhodného provedeni tohoto vynalezu Jsou obnovovaci zafizeni 20 upravena pro
ziskani z uvedené postranni informace mnozstvi pravdépodobnostnich tabulek a ziskéni pole bitd
z prvni mapovaci informace, pFi¢em? zafizeni dale obsahuje ptifazovaci zafizeni pro ptifazeni
prvni pravdépodobnostni tabulky k prvnimu segmentu uvedenych M segmentii a pfiemz (a)
pfifazovaci zafizeni pfitadi prvni pravdipodobnostni tabulku ke druhému segmentu v pFipadg, Ze
prvni bit v poli bith nabyva prvni binarni hodnoty a pfitazovaci zaifzeni pfifadi druhou pravdé-
podobnostni tabulku ke druhému segmentu v ptipadg, e prvni bit nabyva druhé bindrni hodnoty
(bl) v pfipadé, Ze prvni pravdépodobnostni tabulka je také pravdépodobnostni tabulka pro druhy
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segment, pak pfifazovaci zafizeni pfifadi prvni pravdépodobnostni tabulku ke tietimu segmentu
tehdy, pokud druhy bit v poli biti nabyva prvni binarni hodnoty a ptifazovaci zafizeni pfifadi
druhou pravdépodobnostni tabulku ke tfetimu segmentu tehdy, pokud druhy bit v poli bitd
nabyva druhé bindrni hodnoty, (b2) v ptipadé, Ze druha pravdépodobnostni tabulka je pravdépo-
dobnostni tabulka pro druhy segment, pak prifazovaci zafizeni pfifadi bud’ prvni, nebo druhou
nebo tfeti pravdépodobnostni tabulku ke tfetimu segmentu v zavislosti na hodnotach dvou
nasledujicich bitli v poli biti, (c1) v pfipadé, Ze prvni pravdépodobnostni tabulka je pravdépo-
dobnostni tabulka pro druhy a tfeti segment, pak pfifazovaci zafizeni ptiradi bud’ prvni, nebo
druhou pravd&podobnostni tabulku ke {tvrtému segmentu v zavislosti na hodnotach tfetiho bitu
v uvedeném poli biti, (¢2) v pfipadg, Ze prvni pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni
tabulka pro druhy segment a druhy pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro
tfeti segment, pak pfifazovaci zafizeni ptifadi bud’ prvni, nebo druhou nebo tieti pravdépodob-
nostni tabutku ke &tvrtému segmentu v zavislosti na hodnotéch tfetiho a &tvrteho bitu v uvedeném
poli bitd, (c3) v piipadé, Ze druha pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro
druhy segment a prvni nebo druha pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro
tfeti segment, pak pfifazovaci zafizeni pfifadi bud’ prvni, nebo druhou nebo tieti pravdépodob-
nostni tabulku ke &tvrtému segmentu v zavislosti na hodnotéch &tvriého a patého bitu v poli bitd,
(c4) v pfipad®, ¥e druha pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro druhy
segment a teti pravd&podobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro tieti scgment, pak
ptitazovaci zatizeni ptifadi bud’ prvni, nebo druhou nebo tieti nebo &tvrtou pravdépodobnostni
tabulku ke Stvrtému segmentu v zivislosti na hodnotach étvrtého a pétého bitu v poli bitt.

Podle daliiho vyhodného provedeni tohoto vyndlezu uvedené vstupni zafizeni obsahuje &teci
zafizeni pro preteni kompozitniho informa&niho signal z nosice zAznamu.

Podle daldiho vyhodného provedeni tohoto vynalezu uvedené vstupni zatizeni dale obsahuje
kandlové dekodovaci zaFizeni a/nebo zatizeni s korekei chyb pro vykonani kanalového dekodo-
vani a/nebo korekce chyb kompozitniho informacniho signalu pfed pfivedenim kompozitniho
informaéniho signal do obnovovaciho zafizeni 20.

Podle dalsiho vyhodného provedeni tohoto vynalezu kédovaci zafizeni slou?i k zakodovani £aso-
vé ekvivalentni signalni bloky kazdého z uvedenych kanalovych signald n—kanalového informac-
niho signalu pro ziskani zakédovanych fasové ekvivalentnich signalnich blokii pro kaZdy z uve-
denych signalnich bloki odezvou na hodnoty pravdépodobnostni pro kazdy z uvedenych sig-
nalnich bloka, zafizeni predikatniho filtru sloui k provedeni predikacni filtraci na kazdém z uve-
denych dasové ekvivalentnich signainich bloki odezvou na uvedenych n soubord koeficientd
predikéniho filtru, ptitemz existuje jeden soubor koeficientil predik&niho filtru pro kazdy z Caso-
vé ekvivalentnich signinich blokd, zafizeni pro ureni pravdépodobnostni tabulky slouzi k urce-
ni uvedenych n pravdépodobnostnich tabulek, pfitemZ existuje jedna pravdépodobnostni tabulka
pro kazdy z uvedenych Sasové ekvivalentnich signalnich bloki.

Podle daliho vyhodného provedeni tohoto vynalezu je pfevodni zatizeni upraveno pro genero-
véani prvniho indikatorového slova w, s prvni hodnotou, ktera znamen4, e mapovaci informace
pro pravdépodobnostni tabulky se 1i8i od mapovaci informace pro koeficienty predikéniho filtru,
a je upraveno pro generovani uvedeného indikétorového slova s druhou hodnotou, kterd zname-
na, 2 mapovaci informace pro pravdépodobnostni tabulky je stejna jako mapovaci informace pro
koeficienty predikéniho filtru, pfiGemZ v tomto piipadé je pouze uvedena bud’ prvni, nebo druha
mapovaci informace; pfi¢emz kombinaéni zafizeni je upraveno pro zkombinovani prvniho indi-
katorového slova a pouze jednu z prvni mapovaci informace nebo druhé segmenta¢ni informace
do uvedeného kompozitniho informaéniho signalu v pfipadé, e prvni indikétorové slovo nabyva
druhé hodnoty.

Podle dalgiho vyhodného provedeni tohoto vynilezu je pfevodni zafizeni upraveno pro genero-
vani druhého indikdtorového slova ws se tfeti hodnotou, ktera znamend, Ze Casové ekvivalentni
signalni bloky maji viechny stejnou mapovaci informaci pro soubory koeficientd predikéniho
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filtru, a je upraveno pro generovani druhého indikatorového slova se &tvrtou hodnotou, ktera
znamend, Ze &asové ckvivalentni signdlni bloky maji kazdy jinou mapovaci informaci pro
soubory koeficientii predikeniho filtru; v pipadé, Ze druhé indikatorové slovo nabyva tieti
hodnoty, je pfevodni zatizeni upraveno pro generovani druhé mapovaci informace pouze pro
jeden ¢asové ekvivalentni signalni blok a v pfipadé, Ze druhé indikdtorové slovo nabyva étvrté
hodnoty, je ptevodni zaFizeni upraveno pro generovani druhé mapovaci informace pro kazdy
z Casové ekvivalentnich signalnich bloki; pfi¢emz kombina¢ni zafizeni je upraveno pro zakom-
ponovani druhého indikatorového slova do uvedeného kompozitniho informaéniho signalu.

Podle dal3iho vyhodného provedeni tohoto vynalezu prvni soubor koeficients predikéniho filtru
Je pfifazen k prvnimu z uvedenych n &asové ekvivalentnich signalnich bloki, pfiemz uvedena
druhd mapovaci informace neobsahuje mapovaci informaci pro namapovéni uvedeného prvniho
souboru koeficientti predikéniho filtru k uvedenému prvnimu &asové ekvivalentnimu signatnimu
bloku uvedenych n ¢asové ekvivalenmich signalnich bloki a pfitemz (a) prvni bit v uvedené
druhé mapovaci informaci znamend bud’ Ze soubor koeficienti predikéniho filtru pro druhy
Casové ekvivalentni signdlni blok je prvni soubor koeficienti predikéniho filtru nebo ze soubor
koeficienti predikéniho filtru pro druhy casové ekvivalentni signalni blok je druhy soubor koefi-
cientil predikéniho filtru, (b1) v ptipadé, Ze prvni soubor koeficienti predikéniho filtru je také
soubor koeficientii filtru pro druhy ¢asov& ekvivalentni signalni blok, pak druhy bit v uvedené
druhé mapovaci informaci znamena bud’ Ze soubor koeficientd predik&niho filtru pro tieti Sasové
ckvivalentni signlni blok je prvni soubor koeficientii predik&niho filtru, nebo e soubor koefici-
entil predikéniho filtru pro tieti ¢asové ckvivalentni signalni blok je druhy soubor koeficienti
predikéniho filtru, (b2) v pipadg, Ze druhy soubor koeficientii predikéniho filtru je soubor koefi-
cientd filtru pro druhy ¢asové ekvivalentni signalni blok, pak nésledujici dva bity v druhé mapo-
vaci informaci znamenaji bud’ Ze soubor koeficienti predikéniho filtru pro tieti casové ekvi-
valentni signalni blok je prvni soubor koeficientii predikéniho filtru, nebo e soubor koeficientit
predikéniho filtru pro tfeti Casové ekvivalentni signalni blok je druhy soubor koeficientd:
predikéniho filtru, nebo ze soubor koeficient predikéniho filtru pro téeti Sasové ekvivalentni
signlni blok je tieti soubor koeficientil predikéniho filtru, (c1) v pfipadé, ze prvni soubor koefi-
cientii predikéniho filtru je soubor koeficientd filtru pro druhy a téeti &asové ekvivalentni signatni
blok, pak tfeti bit uvedené druhé mapovaci informace znamena bud’ e soubor koeficientd
predikEniho filtru pro ¢tvrty dasové ekvivalentni signalni blok je prvni soubor koeficienti pre-
dikéniho filtru, nebo Ze soubor koeficientd predikéniho filtru pro &tvrty ¢asové ekvivalentni sig-
nalni blok je druhy soubor koeficientd predikéniho filtru, (c2) v piipads, ze prvni soubor koefi-
cienti predikéniho filtru je soubor koeficienti filtru pro druhy &asov& ekvivalentni signalni blok a
druhy soubor koeficienti predikéniho filtru je soubor koeficientd filtru pro tfeti asové ekvi-
valentni signalni blok, pak tfeti a &tvrty bit v uvedené druhé mapovaci informaci znamenaji bud’
Ze soubor koeficientd predikéniho filtru pro tvrty &asové ekvivalentni signalni blok je prvni
soubor koeficientd predikéniho filtru, nebo ze soubor koeficientl predikéniho filtru pro dtvrty
Casove ekvivalentni signdlni blok je druhy soubor koeficientii predikéniho filtru, nebo e soubor
koeficientd predikéniho filtru pro &tvrty Easové ekvivalentni signalni blok je tieti soubor koefici-
entil predikéniho filtru, (c3) v pFipadé, Ze druhy soubor koeficientii predikéniho filtru je soubor
koeficientd filtru pro druhy asové ekvivalentni signalni blok a prvni nebo druhy soubor
koeficientl filtru je soubor koeficienti filtru pro tieti Casove ekvivalentni signalni blok, pak &tvr-
ty a paty bit v druhé mapovaci informaci znamenaji bud’ ze soubor koeficientd predik&niho filtru
pro Ctvrty Casové ekvivalentni signalni blok je prvni soubor koeficientd predikéniho filtru, nebo
ze soubor koeficientl predikéniho filtru pro &tvrty Easové ekvivalentni signalni blok je druhy
soubor koeficienti predikéniho filtru, nebo e soubor koeficientt predikéniho filtru pro étvrty
Casové ekvivalentni signalni blok je tieti soubor koeficientii predikéniho filtru, (c4) v pfipadé, Ze
druhy soubor koeficientii predikéniho filtru je soubor koeficienti filtru pro druhy ¢asové ekviva-
lentni signalni blok a tfeti soubor koeficienta filtru je soubor koeficientd filtry pro tieti ¢asové
ckvivalentni signalni blok, pak &tvrty a paty bit v druhé mapovaci informaci znamenaji bud’ 7e
soubor koeficientil predikéniho filtru pro &tvrty Sasové ekvivalentni signalni blok je prvni soubor
koeficientd filtru, nebo Ze soubor koeficientd predikéniho filtru pro Stvrty Sasové ekvivalentni
signélni blok je druhy soubor koeficienti filtru, nebo Ze soubor koeficienti predikéniho fiktru pro
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&vrty Casové ekvivalentni signdlni blok je teti soubor koeficientd filtru, nebo Ze soubor koefi-
cientl predikéniho filtru pro étvrty Casové ekvivalentni signlni blok je Ctvrty soubor koeficienttl
filtru.

Podle dal§iho vyhodného provedeni tohoto vynalezu je prvni pravdépodobnostni tabulka pfifaze-
na k prvnimu z uvedenych n Sasové ekvivalentnich signdlnich bloku, pfi¢emz uvedend prvni
mapovaci informace neobsahuje mapovaci informaci pro namapovani uvedené prvni pravdé-
podobnostni tabulky k uvedenému prvnimu Sasové ekvivalentnimu signalnimu bloku uvedenych
n &asové ekvivalentnich signdlnich blokd a pfitemz (a) prvni bit v uvedené prvni mapovact
informaci znamen4 bud’ e pravdépodobnostni tabulka pro druhy Casové ekvivalentni signilni
blok je prvni pravdépodobnostni tabulka, nebo Ze pravdépodobnostni tabulka pro druhy casové
ckvivalentni signalni blok je druha pravdépodobnostni tabulka, (b1) v pfipad®, Ze prvni prav-
dépodobnostni tabulka je také pravdépodobnostni tabulka pro druhy Casové ekvivalentni signalni
blok, pak druhy bit v uvedené prvni mapovaci informaci znamend bud’ Ze pravdépodobnostni
tabulka pro tfeti Sasové ekvivalentni signalni blok je prvni pravd&podobnostni tabulka, nebo Ze
pravdépodobnostni tabulka pro tfeti éasové ekvivalentni signalni blok je druha pravdépodob-
nostni tabulka, (b2) v ptipadg, Ze druha pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka
pro druhy dasové ekvivalentni signalni blok, pak nasledujici dva bity v prvni mapovaci informaci
znamenaji bud’ Ze pravd¥podobnostni tabulka pro tfeti tasové ekvivalentni signain blok je prvni
pravdépodobnostni tabulka, nebo Ze pravdépodobnostni tabulka pro tfeti ¥asové ekvivalentni
signalni blok je druha pravdépodobnostni tabulka, nebo Ze pravdépodobnostni tabulka pro tfeti
gasové ekvivalentni signalni blok je tfeti pravdépodobnostni tabulka, (c1) v pfipadg, Ze prvni
pravdpodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabutka pro druhy a treti Casove ekvivalentni
signalni blok, pak treti bit uvedené prvni mapovaci informace znamena bud’ ze pravdépodob-
nostni tabulka pro &vrty ¢asové ekvivalentni signdlni blok je prvni pravdépodobnostni tabulka,
nebo e pravdépodobnostni tabulka pro &tvrty &asové ekvivalentni signalni blok je druha pravdé-
podobnostni tabulka, (c2) v pfipadg, Ze prvni pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni
tabulka pro druhy &asové ekvivalentni signalni blok a druha pravdépodobnostni tabulka je
pravd&podobnostni tabulka pro tfeti Easové ekvivalentni signalni blok, pak tfeti a ¢tvrty bit v uve-
dené prvni mapovaci informaci znamenaji bud’ Ze pravd&podobnostni tabulka pro Stvrty ¢asové
ekvivalentni signalni blok je prvni pravdépodobnostni tabulka, nebo Ze pravdépodobnostni tabul-
ka pro &tvrty asové ekvivalentni signdlni blok je druha pravdépodobnostni tabulka, nebo Ze
pravdépodobnostni tabulka pro étvrty Easové ckvivalentni signlni blok je tfeti pravdépodob-
nostni tabulka, (¢3) v piipadé, Ze druhd pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka
pro druhy Sasové ekvivalentni signilni blok a prvni nebo druh4 pravdépodobnostni tabulka je
pravdépodobnostni tabulka pro tfeti dasové ekvivalentni signdlni blok, pak &tvrty a paty bit
v prvni mapovac{ informaci znamenaji bud’, Ze pravdépodobnostni tabulka pro ¢tvrty Casové
ekvivalentni signalni blok je prvni pravdépodobnostni tabulka, nebo Ze pravdépodobnostni
tabulka pro &tvrty &asové ekvivalentni signalni blok je druhd pravdpodobnostni tabulka, nebo Ze
pravdépodobnostni tabulka pro &tvrty Gasové ekvivalentni signalni blok je tfeti pravdépodobnost-
ni tabulka, (c4) v pipadé, e druha pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro
druhy &asové ekvivalentni signalni blok a tfeti pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni
tabulka pro teti $asové ekvivalentni signalni blok, pak &tvrty a paty bit v prvai mapovaci infor-
maci znamenaji bud’ e pravdépodobnostni tabulka pro Etvrty Sasové ekvivalentni signalni blok
je prvni pravdépodobnostni tabulka, nebo Ze pravdépodobnostni tabuika pro Stvrty asové ekvi-
valentni signalni blok je druhd pravdpodobnostni tabulka, nebo ze pravdépodobnostni tabulka
pro &tvrty Sasové ekvivalentni signdlni blok je tfeti pravdépodobnostni tabulka, nebo Ze pravde-
podobnostni tabulka pro &tvrty asové ekvivalentni signalni blok je ctvrta pravdépodobnostni
tabulka.

Podle dalsiho vyhodného provedeni tohoto vynalezu slouZi uvedena dekodovaci zafizeni k deko-
dovani zakédovanych informaénich dat do podoby n &asové ekvivalentnich signalnich bloki,
pritemz existuje jeden pro kaZdy z n kandlovych signali, a obnovovaci zafizeni je upraveno pro
ziskani z postrannich informaci prvniho indikatorového slova w, pfitemz v pfipadé, Ze toto prvni
indikatorové slovo nabyva prvni hodnoty, tak se mapovaci informace pro pravd&podobuostni
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tabulky li$i od mapovaci informace pro soubory koeficientii predikéniho filtru, a pokud uvedené
indikatoroveé slovo nabyva druhé hodnoty, tak mapovaci informace pro pravdépodobnostni tabul-
ky ye stejnd jako mapovaci informace pro koeficienty predikéniho filtru, pfidemz v tomto pripadé
Je obnovovaci zafizeni dale upraveno pro ziskani z postrannich informaci pouze jedné mapovaci
informace; pfiemz prevodni zafizeni je dale upraveno pro pfekopirovani mapovaci informace,
ktera byla ziskand v pfipadg, Ze prvni indikdtorové slovo nabyvalo osmé hodnoty.

Podle dal3iho vyhodného provedeni tohoto vyndlezu sloui uvedena dekddovaci zatizeni k deko-
dovani zakédovanych informaénich dat do podoby n &asové ekvivalentnich signalnich blokd,
pficemz existuje jeden pro kazdy z n kandlovych signall, a obnovovaci zatizeni je upraveno pro
ziskani z postrannich informaci druhého indikatorového slova, p¥idemz v pFipads, 7e toto druhé
indikatorové slovo nabyva tfeti hodnoty, tak &asové ekvivalentni signalni bloky maji viechny
stejnou mapovaci informaci pro koeficienty predikéniho filtru, a pokud uvedené indikatorové slo-
vo nabyva &tvrté hodnoty, tak Sasové ekvivalentni signalni bloky maji kazdy jinou mapovaci
informaci pro koeficienty predikéniho filtru; v pfipadé, Ze paté indikatorové slovo nabyva tieti
hodnoty, je abnovovaci zafizeni 20 dale upraveno pro ziskani druhé mapovaci informace pouze
pro jeden Casové ekvivalentni signdlni blok a v piipadg, Ze paté indikatorové slovo nabyva &tvrté
hodnoty, je obnovovaci zafizeni upraveno pro ziskani druhé mapovaci informace pro kazdy
z Casove ekvivalentnich signalnich blokd.

Podle daliho vyhodného provedeni tohoto vyndlezu slouzi uvedena dekddovaci zafizeni k deké-
dovani zakédovanych informaénich dat do podoby n &asové ekvivalentnich signélnich bloki,
pfidemZ existuje jeden pro kaZdy z n kanlovych signald, a obnovovaci zafizeni jsou upravena
pro ziskdni z uvedené postranni informace mnoZstvi soubord koeficientdi predikéniho filtru a
ziskani pole bitil z druhé mapovaci informace, pfidemz zafizeni dale obsahuje ptifazovaci zafize-
ni pro phifazeni prvniho souboru koeficientd predikéniho filtru k prvnimu gasové ekvivalentnimuy
signalnimu bloku uvedenych n Sasové ekvivalentnich signalnich bloki a pficem (a) ptifazovaci
zafizeni pFifadi prvni soubor koeficientd predikéniho filtru ke druhému &asové ekvivalentnimu
signdlnimu bloku v pfipadé, Ze prvni bit v poli bitd nabyvé prvni bindrni hodnoty a pfitazovaci
zafizeni pfifadi druhy soubor koeficientil predik&niho filtru ke druhému &asové ekvivalentnimu
signalnimu bloku v piipadé, e prvni bit nabyva druhé binari hodnoty (b1) v p¥pads, ze prvni
soubor koeficientii predikéniho filtru je také soubor koeficienti filtru pro druhy dasové ekviva-
lentni signalni blok, pak pritazovaci zafizeni piifadi prvni soubor koeficientii predikéniho filtru
ke tfetimu Casové ekvivalentnimu signalnimu bloku tehdy, pokud druhy bit v poli bith nabyva
prvni bindrni hodnoty a pfifazovaci zafizeni prifadi druhy soubor koeficientii predik&niho filtru
ke tfetimu &asové ekvivalentnimu signalnimu bloku tehdy, pokud druhy bit v poli biti nabyva
druhé bindmi hodnoty, (b2) v pfipadg, ze druhy soubor koeficientdi predik&niho filtru je soubor
koeficientt filtru pro druhy ¢asové ekvivalentni signalni blok, pak ptifazovaci zatizeni pfifadi
bud’ prvni, nebo druhy nebo tieti soubor koeficientd predikéniho filtru ke tfetimu Casové
ckvivalentnimu signalnimu bloku v zavislosti na hodnotach dvou nasledujicich bitil v poli bitt,
(c1) v pfipad€, Ze prvni soubor koeficientil predikéniho filtru je soubor koeficientd filtru pro
druhy a tfeti ¢asové ekvivalentni signalni blok, pak pfifazovaci zafizeni pfifadi bud’ prvni, nebo
druhy soubor koeficientd predikéniho filtru ke étvrtému casové ekvivalentnimu signalnimu bloku
v zdvislosti na hodnotach tfetiho bitu v uvedeném poli bitd, (c2) v pripadé, e prvni soubor
koeficientil predikéniho filtru je soubor koeficientd filtru pro druhy asové ekvivalentni signalni
blok a druhy soubor koeficientd predikéniho filtru je soubor koeficientii filtru pro tieti dasové
ekvivalentni signalni blok, pak ptifazovaci zafizeni ptitadi bud’ prvni, nebo druhy nebo tieti
soubor koeficientd predikéniho filtru ke &tvrtému éasové ekvivalentnimu signalnimu bloku
v zavislosti na hodnotach tietiho a ctvrtého bitu v uvedeném poli bitd, (c3) v piipads, ze druhy
soubor koeficientd predikéniho filtru je soubor koeficientd filtru pro druhy &asové ekvivalentni
signalni blok a prvni nebo druhy soubor koeficientli predikéniho filtru je soubor koeficient filtru
pro tfeti casové ekvivalentni signdlni blok, pak pfitazovaci zatizeni pfifadi bud’ prvni, nebo druhy
nebo tfeti soubor koeficientii predikcniho filtru ke dtvrtému &asové ekvivalentnimu signalnimu
bloku v zavislosti na hodnotich tvrtého a patého bitu v poli bitd, (c4) v piipadé, Ze druhy soubor
koeficienti predikeniho filtru je soubor koeficienti filtru pro druhy asové ekvivalentni signilni
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blok a tfeti soubor koeficientii predik&niho filtru je soubor koeficienti filtru pro tfeti Sasové ekvi-
valentni signalni blok, pak piifazovaci zafizeni piifadi bud’ prvni, nebo druhy nebo tfeti nebo
gtvrty soubor koeficientit predikéniho filtru ke &tvrtému Easové ekvivalentnimu signalnimu bloku
v zévislosti na hodnotach &tvrtého a patého bitu v poli bitd.

Podle dalsiho vyhodného provedent tohoto vynalezu slouzi uvedend dekédovaci zafizeni k deko-
dovani zakédovanych informaénich dat do podoby n Zasové ekvivalentnich signalnich blok,
pFitemz existuje jeden pro kazdy z n kanlovych signal, a obnovovaci zafizeni 20 jsou upravena
pro ziskéni z uvedené postranni informace mnozstvi pravdépodobnostnich tabulek a ziskani pole
bité z prvni mapovaci informace, pfitemz zafizeni dale obsahuje pfifazovaci zafizeni pro pfifaze-
ni prvnf pravdépodobnostni tabulky k prvnimu ¢asové ekvivalentnimu signlnimu bloku uvede-
nych n dasové ekvivalentnich signalnich blokii a p¥idemz (a) pfifazovaci zafizeni ptifadi prvni
pravdépodobnostni tabulku ke druhému &asové ekvivalentnimu signalnimu bloku v pfipadé, Ze
prvni bit v poli bitd nabyvéa prvni binimi hodnoty a pfifazovaci zafizeni pfitadi druhou pravdé-
podobrnostni tabulku ke druhému gasové ekvivalentnimu signdlnimu bloku v pfipadé, Ze prvni bit
v poli bitd nabyva druhé binami hodnoty (b1) v pfipadg, Ze prvni pravdépodobnostni tabulka je
také pravdépodobnostni tabulka pro druhy ¢asové ekvivalentni signélni blok, pak pfifazovaci
zatizeni pifadi prvni pravdépodobnostni tabulku ke tfetimu &asové ekvivalentnimu signdlnimu
bloku tehdy, pokud druhy bit v poli bitdl nabyvé prvni bindrni hodnoty a pfifazovaci zafizeni pii-
fadi druhou pravdépodobnostni tabulku ke tfetimu dasové ekvivalentnimu signalnimu bloku
tehdy, pokud druhy bit v poli biti nabyv4 druhé binami hodnoty, (b2) v pfipadé, Ze druha pravdé-
podobnostni tabulka je pravd&podobnostni tabulka pro druhy dasové ekvivalentni signalni blok,
pak pritazovaci zafizeni pfifadi bud’ prvni, nebo druhou nebo téeti pravd&podobnostni tabulku ke
tietimu Sasové ekvivalentnimu signalnimu bloku v zavislosti na hodnotich dvou ndsledujicich
bitd v poli bitl, (c1) v pipadé, Ze prvni pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka
pro druhy a tfeti Sasové ekvivalentni signalni blok, pak pfifazovaci zafizeni pfifadi bud’ prvni,
nebo druhou pravdépodobnosini tabulku ke &tvrtému Zasové ekvivalentnimu signdlnimu bloku
v zavislosti na hodnotach tfetiho bitu v uvedeném poli bitd, (c2) v pfipadé, ze prvni pravdg-
podobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro druhy gasové ekvivalentni signdlni blok a
druh4 pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro tfeti ¢asove ekvivalentni
signalni blok, pak pfitazovaci zafizeni pfifadi bud’ prvni, nebo druhou nebo tieti pravdépodob-
nostni tabulku ke &tvrtému &asové ekvivalentnimu signélnimu bloku v zévislosti na hodnotach
tietiho a &tvrtého bitu v uvedeném poli bitd, (c3) v piipadg, Ze druhé pravdépodobnostni tabulka
je pravdépodobnostni tabulka pro druhy &asové ekvivalentni signalni blok a prvni nebo druha
pravdépodobnostni tabulka je pravd&podobnostni tabulka pro tfeti casové ckvivalentni signalni
blok, pak ptitazovaci zafizeni pfifadi bud prvni, nebo druhou nebo tieti pravdépodobnostni
tabulku ke &tvrtému &asové ekvivalentnimu signalnimu bloku v zévislosti na hodnotach tvrtého
a patého bitu v poli bitd, (c4) v pfipadé, Ze druha pravdépodobnostni tabulka je pravdépodob-
nostni tabulka pro druhy ¢asové ekvivalentni signalni blok a tfeti pravd&podobnostni tabulka je
pravdépodobnostni tabulka pro tfeti ¢asové ekvivalentni signilni blok, pak piifazovaci zafizeni
pfifadi bud’ prvni, nebo druhou nebo tieti nebo tvrtou pravdépodobnostni tabulku ke &tvrtému
¢asové ekvivalentnimu signalnimu bloku v zavislosti na hodnotach &tvrtého a patého bitu v poli
bitd.

Dalsim pfedmétem tohoto vynalezu je nosi¢ zaznamu obsahujici kompozitni informacni signal ve
stopé na uvedeném nosidi zaznamu, pfitemz kompozitni informacni signal je kombinaci kodova-
ného digitdlniho informaéniho signdlu n—kanalového digitalniho informaniho signalu, jako
naptiklad n—kanalovy digitilni audio signal, kde n je celé &islo vétsi neZ 1, prvniho a druhého
mapovaciho informagniho signalu, mnoZstvi m souborl koeficientd predikéniho filtru a mnoZstvi
p pravdpodobnostnich tabulek, pfitemz zakédovany digitalni informagni signdl je ziskdn zako-
dovanim kaZdého zuvedenych kanalovych signali n—kanalového digitalniho audio signalu
odezvou na pravdépodobnostni tabulky pro kazdy z uvedenych kanalovych signall, pficemz
prvni mapovaci informace a m soubord koeficientd predik&niho filtru reprezentuje uvedenych n
soubort koeficientd predikéniho filtru pro uvedenych n kanali, kde m je celé &islo, pro které plati
1 < m < n, pfidemz druha mapovaci informace a mnostvi p pravdépodobnostnich tabulek
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reprezentuje n pravdépodobnostnich tabulek pro uvedenych n kanéld, kde n je celé &islo, pro
které plati | <p <n,

Dalsim prfedmétem je nosi¢ zaznamu obsahujici kompozitni informadni signdl ve stopé na
uvedeném nosi€i ziznamu, pfidemz kompozitni informaéni signal je kombinaci ¢asti zakodova-
nych dat n—kanalového digitélniho informa¢niho signalu, jako napiiklad n—kanalovy digitalni
audio signal, kde n je celé &islo vétsi nez 1, a postrannich informaci, které jsou ve vztahu
s uvedenymi €astmi zakodovanych dat, pfi¢emZ n—kanalovy digitalni informacni signdl obsahuje
casové ekvivalentni signalové bloky kazdého z uvedenych n—kanalovych signali, a dasové ekvi-
valentni signdlové bloky jsou dale rozdéleny na M segmentfl, pfi¢emz ¢ast zakddovanych dat je
ziskéna kédovanim ¢asti signalu kanalovych signalii ve viech M segmentech v uvedenych ¢asové
ekvivalentnich signdlovych blocich odezvou na odpovidajici soubory M pravdepodobnostmch

M= Zsp‘

tabulek, pfidemZ kaZdé z uvedenych M &asti signalt ma jednu, kde =0 a spy je polet
segmentd v Easové ekvivalentnim signalovém bloku i—tého kanalového signalu, prigemz postran-
ni informace obsahuji prvni segmentové informace, prvni mapovaci informace a mnozstvi m
pravdépodobnostnich tabulek, pfiéemz prvni segmentové informace jsou ziskiny prevodem
informaci o délce a umisténi M segmentii v n kanalovych signdlech, pfitemz prvni mapovaci
informace a mnoZstvi m pravdépodobnostnich tabulek reprezentuje uvedenych M pravdépodob-
nostnich tabulek, kde m je celé &islo, pro které plati | <m <M.

Piehled obrazkii na vykresech

Vyndlez bude blize vysvétlen prostfednictvim konkrétnich p¥ikladi provedeni znazornénych na
vykresech, na kterych pfedstavuje

obr. 1 blokové schéma obvodu bezeztratového kodovaciho zatizeni

obr. Ib  blokové schéma obvodu odpovidajiciho dekédovaciho zafizeni, které pouziva linedrni
pfedpovidani a aritmetické kodovéni

obr.2  posloupnost rimeil vicekandlového informaéniho signalu
obr.3  segmentace Easové ekvivalentnich ramci vicekanalového informa&niho signalu

obr.4  obsah ramce vystupniho signilu kédovaciho zafizeni

Priklady provedeni vynalezu

Pomoci obr. | bude v nasledujicim popise v krétkosti bliZe vysvétlen proces bezeztratového
kodovani a dekodovani napiiklad jednobitového navzorkovaného audio signalu, pfidemz na
obr. 1a je zobrazen piiklad provedeni kédovaciho zafizeni a na obr, 1b je zobrazen piiklad pro-
vedeni dekodovaciho zaFizent.

Bezeztratové kédovani v zafizeni podle obr. 1a je providéno na samostatnych celcich (ramcich)
audio signalu. Délka podobného ramce je typicky 37632 bitd. Dv& mozné hodnoty biti vstupniho
signalu F, hodnoty '1" a '0", pfedstavuji jim odpovidajici hodnoty vzorki +1 a --1. U kazdého
ramce se v zafizeni 12 pro utfeni koeficientd predikéniho filtru, pfednostng tvoreném generato-
rem koefictentd ﬁltru urci napfiklad autokorela&nim zpdsobem soubor koeficientii pro zafizeni
predikéniho filtru 2™ A(z), ktery je oznaden vztahovou znackou ¢islo 4. Znaménko vystupmho
signdlu filtru (oznaceny vztahovou znatkou Z), uréuje hodnotu predlkovaneho bitu F,, pficemz
velikost vystupniho signilu Z filtru uréuje pravdépodobnost, sjakou je provedena predikce
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spravnd. Po kvantizaci vystupniho signalu Z filtru v kvantizatnim zafizeni 10 je ziskén prediko-
vany vstupni signél F,. Na tomto signalu je v kombinalni jednotce 2 provedena logicka operace
XOR a timto zptisobem vznikne rezidualni signdl E. Spréavné predikce neboli F=F, odpovida
pkipadu E= 0 v reziduélnim signélu E. Obsah pravdépodobnostni tabulky p(|.) je pro kazdy
ramec navren tak, ze kazdé moné hodnoté Z odpovida pravdépodobnost py, Ze E = 0. U malych
hodnot |Z| je pravdépodobnost spravné predikce blizka hodnoté 0,5 a u velkych hodnot |Z} je
pravdépodobnost spravné predikce blizkd hodnoté 1,0. Pravdépodobnost nespravné predikce,
tedy F # F,nebo E =1, je ztejmé p; = [ - po.

Pravdépodobnostni tabulky ramci (nebo segmentd, jak bude blize vysvétleno v nasledujicim
popise) jsou uréeny zafizenim 13 pro urcovani pravdépodobnostnich tabulek. Tato pravdépodob-
nostni tabulka umozni zafizeni 8 pro urdeni hodnot pravdépodobnosti, pfednostné tvofenému
generatorovou jednotkou, generovat hodnotu pravdépodobnosti Py jako odpovéd na svij vstupni
signél, coZ je signal Z, ptidemz pravdépodobnostni tabulku dodalo zafizeni 13 pro urfovani
pravdépodobnostnich tabulek do zafizeni 8 pro uréeni hodnot pravdépodobnosti.

Kédovaci zafizeni 6 (AC Enc.), vyhodné tvofené aritmetickym kédovacim zafizenim, v zafizeni
podle obr. 1a, kéduje sekvence bitii signalu E takovym zpiisobem, Ze kod D vyZaduje mensi
potet bitd. K tomuto Gdelu aritmetické kodovaci zafizeni pouziva pravdépodobnost, Ze bit
n signalu E (zépis je E[n]) ma uréitou hodnotu. Poget bitl, ktery je potfeba k zakodovani bitu
Efn] = 0, je nasledwjici:

dn =— *log(pe) + M(bity) (rovnice 1)

coZ &asto byva méné neZ jeden bit, protoze po < . Podet bitil, ktery je potfeba k zakodovani bitu
E[n] = 1, je nasledujici:

dy =~ “log(p1) + M =~ "log(1-po) + M(bity) (rovnice 2)

co? neni méné nez 1 bit. Znak M v obou rovnicich reprezentuje neoptimalni chovani aritmetic-
kého kédovaciho zafizeni, které neni moZné v praxi zanedbat.

Spravna predikee (E[n]=0) ma za nasledek vyskyt méné neZ jednoho bitu vkédu D a nespravna
predikce (E[n]=1) m4 za nasledek vyskyt vice nez jednoho bitu v kodu D. Pravdépodobnostni
tabulka je navrzena takovym zpiisobem, Ze v priiméru je u komplexniho ramce pofet bitl v kodu
D minimalni.

Z kodovaciho zafizeni do dekodovaciho zafizeni je kromé kodu D potieba pienést také koefici-
enty zafizeni predikéniho filtru 4, generované v zafizeni 12 pro ureni koeficienti predikéniho
filtru, a také je potfeba pfenést obsah pravd&podobnostni tabulky, vygenerované zafizenim 13 pro
uréovani pravdépodobnostnich tabulek, kterd uréuje pravd&€podobnostni tabulku. K tomuto uéelu
obsahuje kodovaci zafizeni multiplexni zafizeni 14, které pfijima vystupni signal kodovaciho
zatizeni 6 a také postranni informace ze zafizeni 12 pro uréeni koeficientl predikéniho filtru
a zafizeni 13 pro uréovani pravdépodobnostnich tabulek. Tyto postranni informace obsahuji koe-
ficienty predikéniho filtru a pravdépodobnostni tabulku. Multiplexni zafizeni 14 vytvaii sériovy
tok datovych informaci pro pfenosové médium, piiemz pfenosovym médiem maZe byt nosid
zAznamu,

Dekadovaci zafizeni podle obr. 1b implementuje proces, ktery je pravym opakem K procesu,
zrealizovaném pomoci kodovaciho zatizeni, a proto je moiné jej povaZovat za bezeztratovy
kédovaci systém. Obnovovaci zatizeni 20, pfednostné tvofené demultiplexni jednotkou, pfijima
sériovy tok dat, ktery obsahuje data D a postranni informace. Pomoci téchto informaci jsou
pfedtena data D a jsou pfedana dekddovacimu zafizeni 22, pfednostné tvofenému aritmetickym
dekodovacim zafizenim. Za Géelem zjidténi spravnych hodnot signalu E pouZiva dekddovaci zafi-
zeni (AC Dec.) stejné pravdépodobnosti, jaké pouzivalo aritmetické kodovaci zafizeni. Obnovo-
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vaci zafizeni 20 proto z pfijatého sériového toku dat nadte stejné koeficienty predikéniho filtru a
pravdépodobnostni tabulku, jaké byly pouzity v kédovacim zafizeni. Tyto koeficienty prediké-
niho filtru potom poskytne k dispozici predikénimu filtru 24 a pravdépodobnostni tabulku pos-
kytne k dispozici generatoru 26 pravdépodobnostnich hodnot.

Obvodové diagramy, které jsou zobrazeny na obr. 1, jsou uréeny pro kodovani/dekddovani jed-
noho jediného sériového toku informaénich dat. Kodovani/dekodovani vicekanalového infor-
maéniho signdlu, jako napfiklad vicekanalovy digitalni audio signal, vyzaduje zpracovani (popsa-
né ve vySe uvedeném popise v souladu s obr. 1) pii souéasném pouziti &asového multiplexu
v obvodech podle obr. | nebo mize byt provedeno pomoci paralelniho zpracovani ve vét§im
mnozstvi podobnych obvodii. Podobné fegeni lze nalézt v mezinarodni patentové piihlasce IB
99/00313, ktera odpovida sériovému US &islu 09/268252 (PHN 16.805).

V tuto chvili by mélo byt feceno, ze podle tohoto vynalezu nemusi kddovaci zafizeni obsahovat
kvantizaéni zafizeni 10 a kombinaéni jednotku 2. Blizi informace a vysvétleni je mozné nalézt

I Wiy

v patentovych publikacich z diiv&jsi doby, které se zabyvaji timto tématem.

U SACD technologie jsou jednobitové audio kanaly rozdéleny do ramcd s konstantni délkou
a u kazdého ramce je zvolen optimalni zpisob kodovani. Ramce mohou byt dekodovany neza-
visle na sousednich ramcich. Proto bude v nasledujicim popise blize vysvétlena datova struktura
pouze jednoho jediného rimce.

Obr. 2 zobrazuje ¢asové ekvivalentni rémce B dvou dilgich slozek dvoukandlového signalu, jako
napiiklad levd a prava signalov slozka digitalniho stereo audio signalu, pricemz leva signilova
slozka je oznadena jako ..., B{Lm—1), B(Lm), B(Lm+1), ... a prava signélova slozka je oznadena
Jako..., B(r.m-1), B(r.m), B(r.m+1), ... . Ramce mohou byt rozdéleny do segmenti, coz bude
vysvétleno v nasledujicim popise. V piipadé, 7e ramce nejsou rozdéleny do segmentd, jsou
zakddovany v celém svém rozsahu, pfigem? se pouzije pouze jeden soubor koeficienti filtru a jen
Jedna pravdépodobnostni tabulka na jeden ramec. V pfipadg, e jsou rdmce rozdéleny do seg-
mentd, mize kazdy segment ramce obsahovat sviij vlastni soubor koeficientd filtru a svou vlastni
pravdépodobnostni tabulku. Rozdéleni ramce do segmenti nemusi byt stejné z hlediska koefi-
cientd filtru a zhlediska pravdépodobnostni tabulky. Jako priklad Ize uvést rozdéleni do seg-
mentil dvou Casové ekvivalentnich rimeé B(Lm) a B(r.m) dvou sloZek dvoukandlového signalu,
coZ je zobrazeno na obr. 3. Rdmec B(l,m) byl za (telem realizace t#i riznych predikénich filtraci
v ramci rozdélen do tfi segmenti fs(,1), fs(1,2) a fs(1.3). Mélo by vak byt feteno, e ve dvou
segmentech miZe byt stejna filtrace, napfiklad v segmentech fs(1.1) a fs(1.3). Rdmec B(l,m) byl
dile rozdélen do dvou segmenti ps(1.1) a ps{1,2). Toto rozdéleni bylo provedeno za Ggelem
pouziti dvou riiznych pravdépodobnostnich tabulek u téchto dvou segmentu.

Ramec B{r,m) byl za acelem realizace ti riiznych predik&nich filtraci v rdmei rozdélen do t¥i
segmentit fs(r.1), fs(r.2) a fs(r.3). M&lo by viak byt fedeno, Ze ve dvou segmentech mize byt
stejnd filtrace, napfiklad v segmentech fs(r,]) a fs(r,3). RAmec B(r.m) byl dale rozd&len do &ty¥
segmentd ps(r.1), ps(r.2), ps(r.3) a ps(r.4). Toto rozdéleni bylo provedeno za i¢elem pouziti étyF
riznych pravdépodobnostnich tabulek u téchto &tyf segmentd. Opét by mélo byt fedeno, Ze
nékteré segmenty mohou mit stejnou pravdépodobnostni tabulku.

Rozhodnuti, zda pouZit &i nepouzit stejnou pravdépodobnostni tabulku u riiznych segmentd,
miiZe ulinit uZivatel zafizeni v pfedstihu, a to na zakladé signlni analyzy signld, obsazenych
v segmentech. Nebo mitZe byt zafizeni uzpisobeno k tomu, aby mohlo provadét uvedenou sig-
nalni analyzu a samo se pak mohlo rozhodnout v zavisiosti na vysledcich analyzy. V nékterych
situacich signalni analyza provedend na dvou segmentech miize mit za nasledek to, Ze se vypro-
dukované pravdépodobnostni tabulky Ii5i pouze nepatrnym zptisobem. V podobném piipad® pak
mizZe byt rozhodnuto, Ze pro oba segmenty bude pouzita jedna jedina pravdépodobnostni tabulka.
Tato jedind pravdépodobnostni tabulka miiZe byt shodn4 s jednou ze dvou pravdépodobnostnich
tabulek, které byly zkonstruovany pro oba segmenty, nebo miZe byt vytvorena z priméru obou
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pravdépodobnostnich tabulek. Podobné Gvaha je platni i pro soubory koeficienti filtru pro rizné
segmenty.

V kratkosti lze Fici nasledujici: pro Géely zakddovani malé &asti zvuku v audio kanalovém signalu
pomoci SACD technologie potfebuje kodovaci algoritmus jak predikéni filtr (dile filtr), tak
i pravdépodobnostni tabulku (dale tabulka).

Z diivodd vylepieni kodovaciho zisku mize byt vyhodné pouZivat razné fiitry pro rizné kana-
lové slozky. Ale i v piipadé jednoho jediného kanalu miiZe byt vyhodné pouzivat rizné filtry.
Tento fakt vysvétluje divod zavedeni konceptu déleni do segmenti. Kanil je rozdélen do seg-
menti a pro dany segment je pak poutit odpovidajici filtr. Rizné segmenty, tedy i segmenty
zjinych kanéld, mohou pouzivat stejné nebo odlidné filtry. Kromé informace o pouzivanych
filtrech je také potieba uchovavat informaci o segmentech (segmentaci) a té2 je potfeba uchova-
vat informace o tom, jaky filtr byl pouzit pro ktery segment (mapovani).

V ptipadé tabulek plati podobna koncepce, aviak jejich segmentace a mapovani se mohou lidit od
segmentace a mapovani filtrd. V pfipadé, ze je pouZivina stejna segmentace pro filtr i pro
tabulku, je na tuto skuteSnost upozornéno. Stejna my3lenka je pouZita i pro mapovani. Je-li seg-
mentace pro filtry stejna u viech kanalil, je na tuto skute&nost také upozornéno. Stejna my$lenka
je pouZita i v pfipadé mapovani.

Nejprve bude uveden popis obsahu ramce prendteného signalu, ktery obsahuje zakodované kana-
lové signlni sloZky a odpovidajici postranni informace. Obr. 4 zobrazuje schematickou podobu
ramee. Krom& synchronizadni informace (nezobrazeno) obsahuje ramec také dvé slova w; a wa,
za kterymi se nachazi segmentani informace o predikénich filtrech. Za témito slozkami ramce
nasleduje slovo w; a po ném segmentatni informace o pravdépodobnostnich tabulkdch. Poté
nasleduji dv& slova wy a ws, za kterymi se nachazi mapovaci informace o predikénich filtrech.
Poté v ramei nasleduje slovo wg, za kterym se nachdzi mapovaci informace o pravdépodob-
nostnich tabulkach. Poté nasleduji koeficienty filtru a pravd&podobnostni tabulky, které byly
dodany zaffzenim 12 pro urdeni koeficientl predikéniho filtru a zafizenim 13 pro urovani
pravdépodobnostnich tabulek. Ramec je zakongen daty D, které dodavé kodovaci zatizeni 6.

U tohoto piikladu je slovo w; dlouhé jeden bit, miiZe nabyvat hodnot ‘0’ nebo ‘1" a ukazuje, zda
segmentatni informace o koeficientech filtru a o pravdépodobnostnich tabulkich jsou stejné
(hodnota ’1') nebo zda nejsou stejné (hodnota '0"). U tohoto pfikladu je slovo wy dlouhé jeden bit,
miiZe nabyvat hodnot ‘0’ nebo 1’ a ukazuje, zda mapovaci informace o koeficientech filtru
a pravdépodobnostnich tabulkich jsou stejné (hodnota '1") nebo zda nejsou stejné (hodnota '0’).
Slovo w; je opét dlouhé jeden bit, miZe nabyvat hodnot '0' nebo I’ a ukazuje, zda kanalové
signaly maji stejnou segmentatni informaci o koeficientech predik&niho filtru (hodnota '1") nebo
zda ji nemaji stejnou (hodnota '0%). Slovo w; (dlouhé jeden bit) mize nabyvat hodnot "0’ nebo "1’
a ukazuje, zda kanalové signaly maji stejnou segmentaéni informaci o pravdépodobnostnich
tabulkach (hodnota '1") nebo zda ji nemaji stejnou (hodnota '0"). Slovo ws miiZe nabyvat hodnot
"0’ nebo 1’ a ukazuje, zda kanalové signaly maji stejnou mapovaci informaci o koeficientech
predikéniho filtru (hodnota ‘1') nebo zda ji nemaji stejnou (hodnota ‘(). Slovo wg miiZe nabyvat
hodnot ‘0’ nebo 1" a ukazuje, zda kanalové signaly maji stejnou mapovaci informaci o pravdg-
podobnostnich tabulkach (hodnota ‘1") nebo zda ji nemaji stejnou (hodnota 0.

Nyni bude popsana reprezentace celkového pottu segmentd S v rdmei,

K tomu, aby bylo zakodovéno &islo, naptiklad celkovy poet segmenti v ramei v jednom kanalo-
vém signalu, je pouita jista obdoba kodovani s bézici délkou. Je dileZité, aby pro malé hodnoty
S byl kéd maly. Jelikoz poet segmentt v kanale S > 1, nenf potfeba kddovat S=10. USACD
technologie jsou pouZzivany nésledujici kody.
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Tabulka 1:
S kéd (S)
11
2 01
3 01
4 0001
S 0(3-111

Pozndmka: V tomto pfipadé je zfejmé, Ze ,,1* urluje hranici. V obecné situaci je proto mozné
vzijemné zameénit hodnoty ,,0“ a ,,1*. Zakladni myslenkou uréeni hranice je ohranideni uréité
sekvence. Sekvenci ,,0* Ize ohranigit ,,1. Jinou moZnosti mize byt napfiklad ,,inverze" hodnoty
nasledujiciho symbolu a poutiti ,,neinvertované” hodnota v roli hrani¢niho symbolu. Timto zpi-
sobem je moZné zabranit pouZivani dlouhych sekvenci konstantnich symbold. V nasledujici
tabulce je uveden priklad invertovani sekvenci, pfiemz se zaéina ,,1%. Tento zpiisob ohrani¢o-
vani neni pouzivin u technologie SACD:

S kéd (8)
1 0

2 11

3 100

4 [1C11

5 (10100

6 (101011

Dile bude popsana reprezentace velikosti segmentd. Délka segmentu je vyjadfena pomoci poctu
bajtit kanalového signalu. Bajty B ramce kanalového signalu jsou rozdéleny do S segment.
U prvnich S--1 segmenti je nutné specifikovat podet bajti kazdého segmentu. U S—tého segmentu
Je pocet bajti specifikovin implicitng, protoze jeho délka je dana zbyvajicim postem bajti, urde-
nych pro kanalovy signal. Podet bajtii v segmentu i je roven B;, tak¥e podet bajtd v poslednim

segmentu je nasledujici:
=7

B, =B- Z B,
i=0

JelikoZ pocet bajtil v prvnich S—1 segmentech je nasobkem rozlideni R a plati, ze R = 1, pak defi-
nujeme:

3-2
Bi= bR a tudiz B, =B-YhR
i=0
S—1 hodnot b; je uloZeno a R je ulozeno v kanale pouze v pfipads, e plati S > | a zarovet plati,

Ze nen jiz uloZeno v jiném kanale,
Pocet bitd, ktery je potfeba pro uloZeni b;, zavisi na jeho moznych hodnotach:
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gl &
0 £ by & by max, kde naptiklad plati, Ze bi'mu=[~k-]—ij
j<0

Proto je podet biti b, ktery je potfeba k ukladéni, nasledujici:
polet bitd (b,.)= lz log(b,.m) +1

Toto méa vyhodu, kterd spogiva vtom, Ze pozadovany pocet bith pro délku segmentu muZe
klesnout u segmenti, jen se nachézeji na konci ramce. Pokud jsou v platnosti néjakd omezeni,
jako napfiklad minimalni délka segmentu, je moZné odpovidajicim zpiisobem prizpisobit vypo-
tet podtu bitd. Podet bith k uloZeni rozlieni R je:

pocet bitli (R)

Nyni bude popsana reprezentace segmentalni informace v sériovém toku dat. Pfitom budou
pouivény reprezentace, které jsou uvedeny vyse ve forme tabulky 1, a vse bude blize vysvétleno
na zékladé riznych ptikladil.

Pro adely rozlideni filtrd a pravdépodobnostnich tabulek jsou pouZivany popisnd indexova ozna-
teni f a t. Pro Gdely rozlideni segmentd riiznych kanall je pouZivdna popisna dvojice (¢islo
kanatu, ¢islo segmentu).

Nyni bude bliZe popsan prvni piiklad. V ptipadé dvoukanalového signalu jsou zvoleny riizné
segmentace pro filtry a pravdépodobnostni tabulky a u obou kanald se segmentace navzajem liSi.
Nasledujici tabulka zobrazuje parametry v datovém toku.

Tabulka 2

odnota ofat bitid enamky

fwvi=} 0 {1 segmentaéni informace pro filtry se
1i%%i od segmentadni informace pro
bravdépodobnostni tabulky
Filtracni seqmentace

{wy=) 0 1 kanaly maji svoji vlastni filtradni
segmentaéni informaci
filtraéni segmentace v kanalu 0

(yi=) O 1 prvni bit kédu (S¢(0)) ukazuje, Ze
Sg (0) 22

ka podet bitl {Re} Fozlifeni filtrd

be (0,0) [podet bitd brvni segment v kan&lu O md délku

{bf(0,0)) Rebe{0,0) bajta

y2=) 1 | posledni bit kodu (5¢(0)) ukazuje,
Ze Se(0)=2
filtradni segmentace v kanalu 1

{yi=) 0 1 prvni bit kédu (S¢(1)) ukazuje, Ze
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Hodnota Podet bita [Poznamky
Se(l)22
e (1,0) |pocet bita prvni segment v kandlu 1 ma délku Ry
{bg(1,0)) br(1,0) bajtd
(y=) O 1 druhy bit kédu (S¢(1l)}
ckazuje, ze S¢(1)23
b: (1,1) |pocet bita druh¢ segment v kanalu 1
(be(1,1)) ma délku Re be(l,1) bajtu
{yi=) 1 1 posledni bit kédu (Sg(1)) ukazuje,
Ze 5({1)=3
segmentace pravdépodobnostni tabulky
(wa=) 0 1 kanaly maji specifikovanou vlastni
tabulkovou segmentaci
segmentace pravdépodobnostni tabulky
v kanalu 0
(yi=) 1 1 poslednfi bit kédu (S¢(0))
ukazuje, Ze S {0)=1
segmentace pravdépodobnostni tabulky
v kanalu 1
(vi=) 0 |1 prvni bit kédu (S:(1)) ukazuje, Ze
Se(l)22
R poCet bitd (R} |rozliseni tabulek
b (1,0) poéet bitid prvni segment v kanalu 1 m& délku R,
{be(1,0)) b:{1,0) bajtn
(vy2=) 0 [i druhy bit kédu (S¢(1)) ukazuje, ze
Se(1)23
by (1,1) pocet bitd druhy segment v kanalu 1 ma délku
(be(1,2)) Rebe(1,1) bajtt
(ya =} 1 (1 posledni bit kdédu (S¢(1))
ukazuje, Ze S.{(l) = 3

U vySe uvedené tabulky 2 je prvni kombinace (yi,y,), rovnajici se dvojici (0,1), kodové slovo
kod(S) ve vySe uvedené tabuice 1 a znamend, e v kanalovém signalu s &islem 0 je pro ucely
predikéni filtrace ramec rozd€len do dvou segmentii. Kombinace (yi,y2,y3), rovnajici se trojici
(0,0,1), je kédové slovo kod(S) ve vySe uvedené tabulce | a znamen4, Ze v kanalovém signalu
s ¢islem | je pro ucely predikéni filtrace ramec rozdélen do tii segmenti. Dale miZzeme nalézt
kombinaci (y,), rovnajici se jedna (1), coz je prvni kédové slovo v tabuice 1, které znamend, e
u kanaloveho signalu s ¢islem 0 neni ramec rozdélen kviili pravd&podobnostni tabulce. Lze také
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palézt kombinaci (y;,y2ys), rovnajici se trojici (0,0,1), ktera znamena, ze rimec druhého
kanalového signalu je rozdélen do tfi segmentll a ke kazdému z nich nalezi odpovidajici pravdé-
podobnostni tabulka.

V daldim popise bude uveden ptiklad pétikandlového pfipadu. Pfedpoklada se, ze u tohoto péti-
kanalového pfipadu existuje stejnd segmentace filtri a tabulek a dale se ptedpoklada, ze
segmentace je stejna ve viech kanalech.

odnota [Podet bitu Foznémky

(wy=) 1 1 segmentacni informace pro predikéni
filtry a segmentaéni informace pro

ravdépodobnostni tabulky se nelisi

filtraéni segmentace

{wz=) 1 1 kandly maji steijnou filtracni

segmentaéni informaci

filtraéni segmentace v kanalu 0

(yi=) O 1 prvni pit kédu (S¢(0)) ukazuje, Ze
Se(0) 22
Ry podet bitl (Re) [rozlideni filtrh
be (0,0) podet bita prvni segment v kandlu 0 mé délku
(be(0,0)) Rebe (0,0) bajth
{y2=) O 1 druhy bit kédu (Sg(0)) ukazuje, Ze
Se(0)23
be (0, 1) poZet bitd druhy segment v kanalu 0
(be{0,1)) 4 déliku Rgbe(0,1) bajtl
(ya=) 1 1 posledni bit kédu

(S¢(0}) ukazuje, Ze S¢{0)=3

filtraéni segmentace v kanalu ¢
be{c,0)=bs(0,0) a bslc,1)}=be(0,1) pro
18cs5

Eégmentace pravdépodobnostni tabulky

kanalu ¢

be (¢, 0)=be(0,0) a belc,1)=be(0,1) pro
0£¢s5

Poznamka: jednotlivé bity kédu(S), které byly vioZeny do segmentacni informace, je moZné
v pfipadé ,,0“ interpretovat jako ,bude specifikovan dal$i segment™ a v pfipadé ,,1“ je moiné
pouZit interpretaci ,,nebude jiZ specifikovan Zidny segment”.

V nasledujicim popise bude blize vysvétleno mapovini.
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V pripadé kazdého segmentu jsou viechny segmenty viech kanali posuzovany spoleéné a je
nutné fici, ktery filtr nebo kterou tabulku je potfeba pouzit. Segmenty jsou vzajemné sefazeny.
Prvni v pofadi jsou segmenty kanalu 0, za nimi nasleduji segmenty kanalu 1 atd..

Cislo N(s) filtru nebo tabulky pro segment s je definovano jako:

{N(O) =0

0<N(s)SN_,.(5)
kde N.(s) oznatuje maximalni povoleny pocet pro dany segment, ktery je definovan jako:
Nmax(s) = 1 + max(N(i)) pro0 < i < s.
Pozadovany pocet N(s) biti pamétového prostoru pro uloZeni je rovny:
pofet bith (N(s)=["log(W,, (s))]+1

P out

Pocet bitd, ktery je potfeba k uchovéni &isla filtru nebo tabulky, je Cislo, jenZ v souladu s vlast-
nostmi tohoto zplisobu zavisi na fadé¢ jiz danych &isel.

Pokud tabulky pouZivaji stejné mapovani, jaké pouZivaji filtry (coZ se viak nestiva pokazdé) je
na tuto skute¢nost upozornéno. Pokud viechny kanaly pouZivaji stejné mapovani, je na tuto sku-
te¢nost také upozornéno.

Tato myslenka bude déle blize vysvétlena pomoci dvou piikladi.

Priklad 3

Predpokladejme, ze celkové existuje 7 segmenti (0 aZ 6), piicemz u nékterych segmenti je
pouZivan stejny filtr a u nékterych segmenti je pouzivan odpovidajici specificky filtr. Dale se
pfedpoklada, Ze tabulky maji stejné mapovaci charakteristiky jako filtry.

islo [Cislo Cislo MoZna &isla filtru Foéat

kanalu |segmentu [filtru bita

0 0 0 - 0

1 1 0 0 nebo 1 1

1 2 1 0 nebo 1 1

1 3 2 0, 1 nebo 2 2

1 4 3 0, 1, 2 nebo 3 2

2 5 3 0, 1, 2, 3 nebo 4 3

3 (] 1 0, 1, 2, 3 nebo 4 3
Celkovy pocet bitl 12

Podle definice segment &islo 0 pouziva filtr s &islem 0, takZe neni potfeba uvadét bity, které by
blize specifikovaly tuto skute¢nost. Segment s ¢islem | mize pouzivat diive pouzivany filtr (0)
nebo dalsi vy33i filtr (1), ktery jesté nebyl pouzit, takZe pro uvedeni této skute&nosti je potieba
jeden bit. U tohoto pfikladu pouZiva segment s &islem 1 filtr s &islem 0. Segment &islo 2 mize
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pouzivat dfive pouzivany filtr (0) nebo dalsi vy33i fiitr (1), ktery jeité nebyl pouZit, takZe pro
uvedeni této skutecnosti je potfeba jeden bit. U tohoto piikladu pouzivé segment Eislo 2 filtr
s ¢islem 1.

Segment &islo 3 miiZe pouZivat diive pouzivany filtr (0 nebo 1) nebo dalsi vyssi filtr (2), ktery
jesté nebyl pouzit, tak¥e pro uvedeni této skute¢nosti jsou potfeba dva bity. U tohoto pfikladu
pouziva segment s Cislem 3 filtr s Eislem 2.

Segment &islo 4 miZe pouZivat dfive pouZivany filtr (0, 1 nebo 2) nebo dalsi vy33i filtr (3), ktery
jesté nebyl pouzit, takZe pro uvedeni této skute¢nosti jsou potfeba dva bity. U tohoto ptikladu
pouziva segment &islo 4 filtr &islo 3. Segment &islo 5 mize pouzivat dfive pouzivany filtr (0, 1,2
nebo 3) nebo dalif vy$3i filtr (4), ktery je§té nebyl pouzit, takZe pro uvedeni této skutenosti jsou
potieba tfi bity. U tohoto piikladu pouZiva segment s ¢islem 5 filtr s Eislem 3.

Segment &islo 6 miZe pouzivat dfive pouzivany filtr (0, 1, 2 nebo 3) nebo dalsi vyssi filtr (4),
ktery jeitd nebyl pouzit, takze pro uvedeni této skutetnosti jsou potfeba tfi bity. U tohoto
piikladu pouZiva segment &islo 6 filtr &islo 1.

Celkové je tedy pro Giely uchovéni mapovani potfeba 12 bitii. V tomto okamziku datového toku
je znam celkovy podet segmenti (7 segmenth u tohoto piikladu).

Hodnota |Pocet bitd Poznamky

(we=) 1 |1 pravdépodobnostni tabulky maji
stejnou informaci o mapovani jako

predik&ni filtry

mapovani predikénich filtru

(ws=) 0 |1 kanidly maji vlastni informaci

o filtradni segmentaci

0 ¢islo filtru pro segment 0 je podle

definice 0

Ne(1) podet bitd éislo filtru
(Ne(1)) pro segment 1
Ne (2) pocet bith ¢islo filtru
(Ne{2)) pro segment 2
N¢ (3) pocet bitl ¢islo filtru
{Ne(3)) pro segment 3

Neld) podet bitu &islo filtru
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Hodnota | Pocet bith Poznamky
(Ne (4}) pro segment 4
Ne(3) podet bith Eislo filtru
(N¢ (5)) pro segment 5
Ne(6) podet bitd ¢islo filtru
(Ne(6) ) pro segment 6
mapovani pravdépodobnostnich tabulek
Ne (1) =Ne(d)
pro 0sSis7
Jiny piiklad

U tohoto pfikladu se predpoklada, Ze celkové existuje 6 kanal( s jednim segmentem a dale se
predpoklada, ze kazdy segment pouzivd stejny predikéni filtr a stejnou pravdépodobnostni

tabulku.
Hodnota Pocat bitu Poznamky

(we=) 1 |1 pravdépodobnostni tabulky maji stejnou
informaci o mapovédni jako predikéni
filtry

povani predikénich filtru

(we=) 1 [1 kandly maji vlastni charakteristiky

filtradniho mapovani
o cislo filtru pro segment 0

je podle definice 0

povani predikéniho filtru pro

seqment i

Ne(i) = 0 pro 0£i<6

mapovani pravdépodobnostni tabulky pro

segqment i

Ne (1)=Nf (i) pro 0Si<é

Celkové jsou pro tcely uchovdni kompletniho mapovani potfeba dva bity.

Poznamka: zjednoduseni dekddovaciho zafizeni je diivodem k oznamovani faktu, ze nasledujici
specifikace jsou také pouZivany u jinych aplikaci (napfiklad u tabulek se pouZiva stejna segmen-
tace, jaka se pouZiva u filtri).

Tento vynalez byl popsin na ziklad¢ pfikladd provedeni vynalezu a je proto potfeba fici, Ze
vyndlez neni omezen pouze na uvedené piiklady provedeni vynilezu. Pro odbornika se znalosti
dosavadniho stavu techniky je zfejmé, Ze lze navrhnout celou fadu zmén a obmén bez vyboéeni
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zrozsahu vynalezu jak je definovan v patentovych ndrocich. Tento vynilez lze napfiklad
zrealizovat také v provedeni, ve kterém jsou tasové ekvivalentni signalni bloky zakédovany, aniz
by ptitom byla pouZita segmentace. U podobného piikladu provedeni vynalezu neobsahuje
sériovy tok dat (jako tok dat podle obr. 4) vyde uvedenou segmentadni informaci pro filtry
a pravdépodobnostni tabulky a také nékterd indikatorova slova, jako napiiklad indikatorova slova
wi, Wy a wy. Déle vynalez spotiva v kazdém novém znaku a kombinaci znaku.

PATENTOVE NAROKY

1. Zatizeni pro kédovani digitlniho informaéniho signalu, jako naptiklad n—kandlovy digitalni
audio signal, kde n je celé gislo v&tsi ne? jedna, vyznatujici se tim, Ze obsahuje

—  vstupni zafizeni (F) pro pfijem digitdlniho informaéniho signalu,

—  kodovaci zafizeni (6) pro kodovani digitdlniho informadniho signalu, pro vytvofeni
zakodovaného digitdlniho informagniho signalu, pfiemz koédovaci zafizeni je upraveno pro
zakédovani &asové ekvivalentnich signalnich blokd kazdé zuvedenych kanalovych slozek
n—kanalového digitalniho audio signilu pomoci rozdéleni ¢asové ekvivalentnich signalnich bloki
do M segmenti a pomoci zakddovani signdlnich &4sti kanalovych signdld ve viech
M segmentech uvedenych Sasové ekvivalentnich signélnich bloki, pro ziskani zakodovanych
signdlnich &4sti pro kaZdou z uvedenych signalnich asti v uvedenych M segmentech, které jsou
odezvou na hodnoty pravddpodobnosti pro kazdou zuvedenych signdlnich Casti,

i=n=1

M= Zsp‘
kde =0 a sp; je polet segmentii v ¢asové ekvivalentnim signalnim bloku i-t¢ho
kanalového signalu,
—  zafizeni (8) pro uréeni hodnot pravdépodobnosti, pro generovani hodnot pravdépodobnosti
pro kazdou z uvedenych M signalnich ¢asti odezvou na pravdépodobnostni tabulku pro kaZdou
z uvedenych M signalnich ¢asti,
—  zafizeni (13) pro urfovani pravdépodobnostnich tabulek, pro generovani pravdépodobnost-
nich tabulek pro ka2dy z uvedenych M kandlovych signal,

—  ptidem? multiplexni zatizeni (14) je upraveno pro pfevedeni informace o délce a polohédch
M segmentli v n—kandlovém signalu do podoby prvni segmentaéni informace a pro generovani
prvni mapovaci informace a mnoZstvi m pravdépodobnostnich tabulek, kde m je celé Cislo, pro
které plati, ¢ 1 < m < M, pfiemz uvedend prvni mapovaci informace a uvedenych
m pravdépodobnostnich tabulek reprezentuje uvedenych M pravdépodobnostnich tabulek,

—  pfigemz multiplexni zafizeni (14) je déle upraveno pro zkombinovani ¢asti zakédovaného
digitalniho informadniho signalu, obsaZeného v uvedenych ¢asové ekvivalentnich signalnich
blocich, uvedené prvni segmentani informace, uvedeného prvniho mapovaciho informaéniho
signalu a uvedeného mnoZstvi m pravdépodobnostnich tabulek do podoby kompozitniho
informaéniho signalu,

- vystupni zafizeni pro vyvedeni uvedeného kompozitniho informagniho signalu na vystup.

2. Zafizeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze dle obsahuje

—  zatizeni predikéniho filtru pro provedeni predikéni filtrace digitalniho informagniho signalu
pro ziskani predikénim zpisobem vyfiltrovaného digitélniho informa¢niho signilu, pfifemz
zafizeni predikéniho filtru je upraveno pro provadéni predikéni filtrace Casové ekvivalentnich
signalnich blok kazdé z uvedenych kanalovych slozek n—kandlového digitalniho audio signélu
pomoci rozdéleni dasové ekvivalentnich signdlnich blokdi do segmentd a pomoci predikéni
filtrace signalnich &asti kanalovych signald ve viech P segmentech uvedenych casové
ekvivalentnich signalnich bloki, pro ziskani predikénim zpisobem vyfiltrovanych signalnich
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casti pro kazdou z uvedenych P signalnich éasti odezvou na koeficienty predik&niho filtru kazdé

Imapp]
P= Zsy‘:
z uvedenych signalnich &asti, kde i=0 a sf, je pofet segment(i v Casové ekvivalentnich
signalnich blocich i—tého kandlového signalu,

—  zafizeni pro ureni koeficienti predikéniho filtru, pro generovani souboru koeficientd pre-
dikeniho filtru pro kazdou z uvedenych P signalnich ¢asti,

- pfiemz multiplexni zafizeni (14) je dale upraveno pro prevadéni informace o délce a poloze
P segmentil v n kandlovych signalech do podoby druhé segmentagni informace a generovat
druhou mapovaci informaci a mnozstvi p souborii koeficientd predikéniho filtru, kde p je celé
Cislo, pro které plati, ze 1 < p < P, pti¢emz uveden4 druh4 mapovaci informace a uvedenych
p soubori koeficientd predikéniho filtru reprezentuje uvedenych P souborii koeficientit
predikéniho filtru,

—  piitemZ multiplexni zafizeni (14) je dale upraveno pro zkombinovani uvedené druhé
segmentalni informace, uvedeného druhého mapovaciho informacniho signalu a uvedeného
mnoZstvi p soubori koeficienti predik&niho filtru do podoby kompozitniho informagniho
signalu.

3. Zatizeni podle naroku2, vyznaéujici se tim, 7 multiplexni zafizeni (14) je upra-
veno pro generovéani prvniho indikatorového slova (w|) s prvni hodnotou, ktera znamena, ze seg-
mentace Casové ekvivalentnich signalnich blokii pro pravdépodebnostni tabulky se lisi od seg-
mentace Casové ekvivalentnich signalnich blokd pro soubory koeficienti predikéniho filtru,
a jehoZ druha hodnota znamen4, 7 segmentace asové ekvivalentnich signlnich bloki pro
pravdépodobnostni tabulky je stejna jako segmentace pro koeficienty predikéniho filtru, pficemsz
v tomto pfipadé je pouze uvedena bud’ prvni, nebo druha segmentaéni informace; pticem? multi-
plexni zafizeni (14) je dale upraveno pro zkombinovani prvniho indikatorového slova a pouze
jedné z prvni segmentaéni informace nebo druhé segmentaéni informace do uvedeného kompo-
zitniho informaéniho signélu v pipadg, Ze prvni indikatorové slovo nabyva druhé hodnoty.

4. Zafizeni podle ndroku 3, vyzmnadujici se tim, e multiplexni zafizeni (14) je upra-
veno pro generovani pouze jedné z uvedené prvni nebo druhé segmentaéni informace v ptipads,
Ze prvni indikatorové slovo nabyva druhé hodnoty.

5. Zatizeni podle niroku2, vyzna&ujici se tim, % multiplexni zaFizeni (14) je upra-
veno pro generovani druhého indikatorového slova (w,) se tieti hodnotou, ktera Znamena, ze
casové ekvivalentni signdlni bloky maji viechny stejnou segmentaci pro soubory koeficientit pre-
dikéniho filtru, a je upraveno pro generovéani uvedeného indikitorového slova se &tvrtou hodno-
tou, ktera znamena, Ze ¢asové ekvivalentni signalni bloky maji kazdy jinou segmentaci pro sou-
bory koeficientii predik&niho filtru; v ptipadg, Ze druhé indikatorové slovo nabyva teti hodnoty,
je pfevodni zafizeni upraveno pro generovani druhé segmentaéni informace pouze pro jeden
Casové ekvivalentni signaini blok a v pfipadé, ze druhé indikatorové slovo nabyva &tvrté hodnoty,
Je pfevodni zatizeni upraveno pro generovani druhé segmentacni informace pro kazdy z Casové
ekvivalentnich signalnich blokii; pficem? kombinaéni zafizeni je upraveno pro zakomponovani
druhého indikatorového slova do uvedeného kompozitniho informagniho signélu.

6. Zafizenipodle ndroku |, vyznadujici se tim, Ze multiplexni zafizeni (14) je upra-
veno pro generovani tfetiho indikatorového slova (w;) s patou hodnotou, kterd znamena, e ¢aso-
v& ekvivalentni signalni bloky maji viechny stejnou segmentaci pro pravd&podobnostni tabulky,
a je upraveno pro generovani uvedencho indikatorového slova s Sestou hodnotou, kterd znamena,
Ze casové ekvivalentni signdlni bloky maji kazdy jinou segmentaci pro pravdépodobnostni
tabulky; v pfipadé, Ze tfeti indikatorové slovo nabyva paté hodnoty, je prevodni zatizeni uprave-
no pro generovani prvni segmentadni informaci pouze pro jeden &asové ekvivalentni signalni
blok a v pfipadg, Ze tfeti indikatorové slovo nabyva esté hodnoty, je pfevodni zafizeni upraveno
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pro generovani prvni segmenta&ni informace pro kazdy z ¢asové ekvivalentnich signalnich bloki;
pficemz kombinatni zafizeni je upraveno pro zakomponovani tretiho indikatorového slova do
uvedeného kompozitniho informagniho signélu.

7. Zafizeni podle ndroku2, vyznadujici se tim, Ze multiplexni zaFizeni (14) je upra-
veno pro generovani tvrtého indikatorového slova (wy) se sedmou hodnotou, kterd znamena, Ze
mapovaci informace pro pravdépodobnostni tabulky se ligi od mapovaci informace pro koefi-
cienty predikéniho filtru, a je upraveno pro generovini uvedeného indikatorového slova s osmou
hodnotou, kterd znamend, %¢ mapovaci informace pro pravdépodobnostni tabulky je stejna jako
mapovaci informace pro koeficienty predikéniho filtru, pfidemz v tomto piipadé je pouze
uvedena bud’ prvni, nebo druha mapovaci informace; pficemi kombinacni zafizeni je upraveno
pro zakomponovéni &tvrtého indikdtorového slova a pouze jedné z prvni mapovaci informace
nebo druhé segmentaéni informace do uvedeného kompozitniho informaé¢niho signalu v pfipadeg,
7e Stvrté indikatorové slovo nabyva osmé hodnoty.

8. Zafizeni podle naroku2, vyznaé&ujici se tim, Ze multiplexni zafizeni (14) je upra-
veno pro generovani patého indikatoroveho slova (ws) s devatou hodnotou, kierd znamena, Ze
¢asové ekvivalentni signalni bloky maji véechny stejnou mapovaci informaci pro soubory koefi-
cientli predikéniho filtru, a je upraveno pro generovani uvedeného indikatorového slova s desatou
hodnotou, ktera znamend, ze asové ekvivalentni signilni bloky maji kazdy jinou mapovaci
informaci pro soubory koeficientd predik¢niho filtru; v piipadé, Ze paté indikatorové slovo naby-
v devaté hodnoty, je pFevodni zafizeni upraveno pro generovani druhé mapovaci informace pou-
z¢ pro jeden &asové ekvivalentni signalni blok a v ptipadé, ze paté indikitorové slovo nabyva
desité hodnoty, je pfevodni zafizeni upraveno pro generovani druhé mapovaci informace pro
kazdy z tasové ekvivalentnich signalnich bloki; pficemz kombinaéni zafizeni je upraveno pro
zakomponovani patého indikatorového slova do uvedeného kompozitniho informaéniho signalu.

9, Zafizeni podle nroku 1 nebo 2, vyzna&ujici se tim,Ze multiplexni zafizeni (14)
je dale upraveno pro ptevedent informace o pottu segmenty v &asové ekvivalentnim signalnim
bloku kanalového signalu do podoby &iselného kédu a Ze kombinacni zatizeni je upraveno pro
zakomponovéni &iseiného kédu do uvedeného kompozitniho informa&niho signalu.

10. Zatizeni podle niroku9,vyznadujici se tim,ze uvedeny &iselny kod je v souladu
s nasledujici tabulkou:

8 ikod (S)
1
0l

001
0001
CRE

T3] =] | B

kde S je podet segmentii v &asové ekvivalentnim signalnim bloku kanalového signalu.

11. Zafizeni podle ndroku 2, vyznadujici se tim, Ze prvni soubor koeficientl prediké-
niho filtru je ptifazen k prvnimu z uvedenych P segmenti, pfi¢emz uvedena druha mapovaci
informace neobsahuje mapovaci informaci pro namapovani uvedeného prvaiho souboru koefici-
entti predikéniho filtru k prvnimu segmentu uvedenych P segmentt a pii¢emZ

ja/ prvni bit v uvedené druhé mapovaci informaci znamena
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- bud’ Ze soubor koeficienti predikéniho filtru pro druhy segment je prvni soubor koeficienti
predikéniho filtru,

- ncbo Ze soubor koeficientd predikéniho filtru pro druhy segment je druhy soubor koeficientii
predikéniho filtru,

/b1/ v pfipadg, ze prvni soubor koeficient predikéniho filtru je také soubor koeficientl filtru pro
druhy segment, pak druhy bit v uvedené druhé mapovaci informaci znamena

—  bud’ Ze soubor koeficientd predikeniho filtru pro tteti segment je prvni soubor koeficienti
predikéniho filtru,

- nebo Ze soubor koeficientd predikéniho filtru pro tieti segment je druhy soubor koeficienti
predikéniho filtru,

/b2/ v ptipadé, Ze druhy soubor koeficientd predikéniho filtru je soubor koeficientd filtru pro
druhy segment, pak nasledujici dva bity v druhé mapovaci informaci znamenaii

- bud’ ze soubor koeficientd predik&niho filtru pro téeti segment je prvni soubor koeficientd
predikéniho filtru,

—  nebo Ze soubor koeficientii predikéniho filtru pro teti segment je druhy soubor koeficienti:
predikéniho filtru,

—  nebo Ze soubor koeficient predikéniho filtru pro tfeti segment je tfeti soubor koeficientd
predikéniho filtru,

/el/ v ptipadé, ze prvni soubor koeficienti predikéniho filtru je soubor koeficientd filtru pro
druhy a treti segment, pak tfeti bit uvedené druhé mapovaci informace znamens

—  bud' Ze soubor koeficientl predikéniho filtru pro &tvrty segment je prvni soubor koeficienté
predikéniho filtru,
—  nebo Ze soubor koeficientit predikéniho filtru pro &tvrty segment je druhy soubor koeficienti
predik&niho filtru,

/e2/ v piipadé, Ze prvni soubor koeficientt predikéniho filtru je soubor koeficientd filtruy pro
druhy segment a druhy soubor koeficientt predikéniho filtru je soubor koeficientd filtru pro téeti
segment, pak tfeti a Etvrty bit v uvedené druhé mapovaci informaci znamenaji

—  bud' Ze soubor koeficienti predikéniho filtru pro &tvrty segment je prvni soubor koeficientii
predikéniho filtru,
—  nebo Ze soubor koeficienti predikéniho filtru pro étvrty segment je druhy soubor koeficientd
predikéniho filtru,

—  nebo Ze soubor koeficienti predikéniho filtru pro &tvrty segment je tieti soubor koeficientdt
predikéniho filtru,

/e3/ v pfipadé, Ze druhy soubor koeficienti predikéniho filtru je soubor koeficientd filtru pro
druhy segment a prvni nebo druhy soubor koeficienti filtru je soubor koeficientd filtru pro tieti
segment, pak Ctvrty a paty bit v druhé mapovaci informaci znamenaji

—  bud’ Ze soubor koeficientii predik&niho filtru pro étvrty segment je prvni soubor koeficientd
predikéniho filtru,

~  nebo Ze soubor koeficientl predikéniho filtru pro &tvrty segment je druhy soubor koeficientd
predikéniho filtru,

- nebo Ze soubor koeficientl predikéniho filtru pro étvrty segment je tfeti soubor koeficienti
predikéniho filtru,
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/c4/ v piipads, ze druhy soubor koeficientl predikéniho filtru je soubor koeficienty filtru pro
druhy segment a tfeti soubor koeficienti filtru je soubor koeficienti: filtru pro tfeti segment, pak
&tvrty a paty bit v druhé mapovaci informaci znamenaj

_  bud e soubor koeficientd predikéniho filtru pro &tvrty segment je prvni soubor koeficientd
filtru,

_  nebo ze soubor koeficientd predikéntho filtru pro Stvrty segment je druby soubor koeficient(
filtru,

_  nebo 7e soubor koeficientd predikéniho filtru pro &tvrty segment je tieti soubor koeficientil
filtru,

_  nebo e soubor koeficienti predikéniho filtru pro &tvrty segment je Stvrty soubor koeficientd
filtru.

12. Zatizeni podle niroku |, vyznadujici se tim, Zeprvni pravdépodobnostni tabulka
je piitazena k prvnimu z uvedenych M segment, pfidemz uvedena prvni mapovaci informace
neobsahuje mapovaci informaci pro namapovéni uvedené prvni pravdépodobnostni tabulky
k prvnimu segmentu uvedenych M segmentti a pfidemz

/a/ prvai bit v uvedené prvni mapovaci informaci znamena

—  bud Z%e pravdépodobnostni tabulka pro druhy segment je prvni pravdépodobnostni tabulka,
—  nebo e pravdépodobnostni tabulka pro druhy segment je druha pravd&podobnostni tabulka,

/b1/ v ptipadg, Ze prvni pravdépodobnostni tabulka je také pravdépodobnostni tabulka pro druhy
segment, pak druhy bit v uvedené prvni mapovaci informaci znamena

—  bud 3¢ pravdépodobnostni tabulka pro tieti segment je prvni pravdépodobnostni tabulka,
—  nebo Ze pravdépodobnostni tabulka pro tfeti segment je druhd pravdépodobnostni tabulka,

/b2/ v ptipadé, ze druhd pravdSpodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro druhy
segment, pak nasledujici dva bity v prvni mapovaci informaci znamenaji

—  bud e pravdépodobnostni tabulka pro tieti segment je prvni pravdépodobnostni tabulka,
—  nebo Ze pravdépodobnostni tabulka pro tfeti segment je druha pravdépodobnostni tabulka,
—  nebo e pravdépodobnostni tabulka pro tfeti segment je tfeti pravdépodobnostni tabulka,

/¢1/ v ptipad&, e prvni pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro druhy
a tfeti segment, pak tfeti bit uvedené prvni mapovaci informace znamena

—  bud Ze pravdépodobnostni tabulka pro &tvrty segment je prva{ pravdépodobnostni tabulka,
—  nebo e pravdépodobnostni tabulka pro étvrty segment je druha pravdépodobnostni tabulka,

/c2/ v ptipadg, e prvni pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro druhy
segment a druha pravdépodobnostnf tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro tfeti segment, pak
tieti a &tvrty bit v uvedené prvni mapovaci informaci znamenaji

—  bud’ 3e pravdépodobnostni tabulka pro &tvrty segment je prvni pravdépodobnostni tabulka,
~  nebo Ze pravdépodobnostni tabulka pro &tvrty segment je druhd pravdépodobnostni tabulka,
—  nebo e pravdépodobnostni tabulka pro &tvrty segment je tieti pravdépodobnostni tabulka,

1
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/e3/ v pfipadé, ze druha pravdépodobnostni tabulka Je pravdépodobnostni tabulka pro druhy
segment a prvni nebo druhd pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro tfeti
segment, pak Ctvrty a paty bit v prvni mapovaci informaci znamenaji

—  bud’ Ze pravdépodobnostni tabulka pro Ctvrty segment je prvni pravd&podobnostni tabulka,
- nebo Ze pravdépodobnostni tabulka pro tvrty segment je druha pravdépodobnostni tabulka,
~  nebo Ze pravdépodobnostni tabulka pro Etvrty segment je tfeti pravdépodobnostni tabulka,

fcd/ v pripadé, ze druhd pravdépodobnostni tabulka Je pravdépodobnostni tabulka pro druhy
segment a tfeti pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro tieti segment, pak
Clyrty a paty bit v prvni mapovaci informaci Znamenaji

- bud’ Ze pravdépodobnostni tabulka pro tvrty segment je prvni pravdépodobnostni tabulka,
~  nebo Ze pravdépodobnostni tabulka pro étvrty segment je druha pravdépodobnostni tabulka,
- nebo Ze pravdépodobnostni tabulka pro étvrty segment je tfeti pravdépodobnostni tabulka,
—  nebo Ze pravdépodobnostni tabulka pro étvrty segment je &tvrta pravdépodobnostni tabulka,

13. Zatizeni podie nékterého z predchazejicich naroka, vyznadujici se tim, ze
uvedené vystupni zafizeni obsahuje zapisovaci zafizeni pro zapis kompozitniho informagniho
signdlu na nosi¢ zaznamu.

14, Zatizeni podle naroku 13, vyznaéujici se tim, s uvedené vystupni zafizeni dale
obsahuje kandlové kodovaci zafizeni a/nebo kédovaci zaizeni s korekei chyb pro vykonani
kanalového kédovani a/nebo kodovani s korekei chyb uvedeného kompozitniho informacniho
signalu pfed samotnym zépisem kompozitniho informagniho signalu na nosié zaznamu.

15. Zpusob pro provadéni digitalniho informa&niho signalu, jako naptiklad n—kanalovy digitalni
audio signal, kde n je celé &islo vétsi nef jedna, v yznalujici se tim, ze obsahuje kroky

~  pfijmu digitdIniho informaéniho signalu,

- kodovani digitilniho informaéniho signélu, pro vytvoteni zakoédovaného digitalniho
informaéniho signalu, pricemz kédovaci zatizeni je upraveno pro zakédovani dasové ekvivalent-
nich signalnich bloki kazdé zuvedenych kandlovych sloZek n—kanalového digitalniho audio
signdlu pomoci rozdéleni Gasové ekvivalentnich signalnich bloki do M segmentt a pomoci
zakodovani signalnich &asti kandlovych signald ve viech M segmentech uvedenych &asové
ekvivalentnich signalnich blokd, pro ziskani zakédovanych  signdlnich éasti pro kazdou
z uvedenych signélnich asti v uvedenych M segmentech, které jsou odezvou na hodnoty pravds-

i=n=1
M= Zsp,
podobnosti pro kazdou z uvedenych signalnich &asti, kde i=d a sp; je pofet segmenti
v ¢asové ekvivalentnim signalnim bloku i~tého kanaloveho signalu,

~  generovani hodnot pravdépodobnosti pro kazdou z uvedenych M signalnich &asti odezvou
na pravdépodobnostni tabulku pro kazdou z uvedenych M signalnich &asti,

—  generovani pravdépodobnostnich tabulek pro kazdy z uvedenych M kanalovych signali,

- pfevedeni informace o délce a polohich M segmentd v n—kanalovém signalu do podoby
prvni segmentaéni informace a pro generovani prvni mapovaci informace a mnozstvi m pravdé-
podobnostnich tabulek, kde m je celé &islo, pro které plati, Ze | < m < M, pficemz uvedend prvni
mapovaci informace a uvedenych m pravdépodobnostnich tabulek reprezentuje uvedenych M
pravdépodobnostnich tabulek,

— zkombinovani &isti  zakédovaného digitalniho  informagniho signalu, obsazeného
v uvedenych fasové ekvivalentnich signdlnich blocich, uvedené prvni segmentaéni informace,
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uvedeného prvniho mapovaciho informacniho signalu a uvedeného mnoZstvi m pravdépodob-
nostnich tabulek do podoby kompozitniho informaéniho signalu,

—  vyvedeni uvedeného kompozitniho informag&niho signalu na vystup.

16. Zpisob podle ndroku 15, vyznadujici se tim, 7e dile obsahuje krok piivedeni
kompozitniho informagntho signalu na nosi¢ 2zaznamu.

17, Zatizeni pro dekédovani zakédovaného kompozitniho informaéniho signalu, ktery obsahuje
zakédovana data n—kanalového digitélniho informaéniho signalu, jako napiiklad n—kanalovy
digitélni audio signal, pritemZ n je celé &islo vEtSi nez jedna, a ktery obsahuje postranni informa-
ce, které jsou ve vztahu suvedenym zakodovanym  digitalnim informagnim signalem,
vyznadujici se tim, Ze zafizeni obsahuje

—  vstupni zatizeni pro pt{jem kompozitniho informa¢niho signalu,

_  obnovovaci zafizeni (21) pro ziskani zakédovanych informacnich dat a postrannich infot-
maci z uvedeného kompozitniho informa&niho signalu,

_  dekodovac zafizeni (22) pro dekddovani zakodovanych informagnich dat do podoby M sig-
ndlnich &asti v souladu s odpovidajicimi soubory hodnot pravdépodobnosti, pfidem existuje
jeden soubor hodnot pravdépodobnosti pro kazdou zuvedenych M signalnich casti,

i=n=1

M= Zs'p‘
kde i@ asp; je podet segmentd v Casove ekvivalentnim signalnim bloku i-tého kanalo-
vého signalu,

~  zatizeni (26) pro uréeni hodnot pravd&podobnosti, pro generovani M souborll hodnot
pravdépodobnosti odezvou na odpovidajici pravdépodobnostni tabulku, pficemz existuje jeden
soubor hodnot pravdépodobnosti pro kazdou z uvedenych M signalnich &sti a pfi¢emz uvede-
nych M pravdépodobnostnich tabulek je odvozeno z uvedenych postrannich informaci, pficemz
existuje jedna pravdépodobnostni tabulka pro kazdou signalni Cast,

_  obnovovaci zafizeni (20), které je upraveno pro ziskini prvni segmentalni informace a prvni
mapovaci informace a mnozstvi m pravdépodobnostnich tabulek z uvedenych postrannich infor-
maci, pficem2 m je celé &islo, pro které plati, ze 1 <m < M,

—  ptidemz obnovovaci zafizeni (20) je déle upraveno pro pevedeni prvni mapovaci informace
a uvedenych m pravd&podobnostnich tabulek do podoby M pravdépodobnostnich tabulek, pii-
dem¥ existuje jedna pravdépodobnostni tabulka pro kazdou z uvedenych signalnich &asti, a pro
prevedeni uvedené prvni segmentacni informace do podoby informace o délce a umisténi M
segmentil v n kanalovych signlech pro ziskani tasové ekvivalentnich signalnich blokil v uvede-
nych n kanalovych signalech,

—  vystupni zafizeni pro vyvedeni Casové ekvivalentnich signalnich bloki uvedenych n kanalo-
vych signalt na vystup.

18. Zatizeni podle naroku 17, vyznadujici se t im, Ze dale obsahuje

—  zafizeni predikéniho filtru pro provedeni predikéni filtrace uvedenych dasové ekvivalentnich
signalnich blokii kazdého z uvedenych kanalovych slozek n—kanalového digitalniho informag-
niho signalu pomoci rozdéleni Easové ekvivalentnich signalnich blokii do segmenté a pomoci
predikéni filtrace signalnich &asti kanalovych signali ve viech P segmentech uvedenych Casové
ekvivalentnich signalnich bloki a pro viech n kanélovych signalii, pro ziskani predikénim zpl-
sobem vyfiltrovanych signalnich &asti pro kazdou z uvedenych P signalnich &asti odezvou na
soubor koeficienti predikéniho filtru pro  kaZdou zuvedenych signdlnich  &asti,

inh=|
P= Zsﬁ .
kde i  asf, je pofet segmentl vCasové ckvivalentnim signalnim bloce i-t¢ho
kanalového signalu,
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~  obnovovaci zafizeni (20), které je upraveno pro ziskani druhé segmentaéni informace, druhé
mapovaci informace a p souboril koeficientli predikéniho filtru z uvedenych postrannich infor-
maci, pri¢emz p je celé &islo, pro které plati, e | <p <P,

- pfiemz obnovovaci zafizeni (20) je dale upraveno pro prevedeni druhé mapovaci informace
do podoby informace o délce a umisténi P segmentil v n kanalovych signalech a ptevedeni p
souborti koeficientll predikénihio filtru do podoby P souboril koeficienti predikéniho filtru
pomoci vyuZiti uvedenych postrannich informaci, pfiemZ existuje jeden soubor koeficientt
predikéniho filtru pro kazdou z uvedenych P signalnich &asti.

19. Zafizeni podle naroku 18, vyznadujici se tim, Ze obnovovaci zafizeni (20 jsou
upravena pro ziskani z postrannich informaci prvniho indikatorového slova (wy), pficemz v piipa-
d€, Ze toto prvni indikatorové slovo nabyva prvni hodnoty, tak se segmentace Sasové ekviva-
lentnich signalnich blokd pro pravd&podobnostni tabulky li3i o segmentace ¢asové ekvivalentnich
signlnich bloki pro koeficienty predik&niho filtru, a pokud uvedené indikatorové slovo nabyva
druhé hodnoty, tak segmentace &asové ekvivalentnich signalnich bloki pro pravdépodobnostni
tabuiky je stejna jako segmentace pro koeficienty predikéniho filtru, pfiemz v tomto piipadé je
z postrannich informaci obnovena pouze jedna segmentacni informace a pticemz obnovovaci
zafizeni (20) je dale upraveno pro pfekopirovani uvedené segmentadni informace pro ziskani
prvni a druhe segmentaéni informace.

20. Zafizeni podle naroku 18, vyznadujici se tim, Ze obnovovaci zafizeni (20) je
upraveno pro ziskani z postrannich informaci druhého indikatorového slova (w»), ptidemz v pii-
padé, Ze toto druhé indikatorové slovo nabyva tfeti hodnoty, tak asové ekvivalentni signalni
bloky maji vSechny stejnou segmentaci pro koeficienty predikéniho filtru, a pokud uvedené indi-
katorové slovo nabyva &tvrté hodnoty, tak Sasové ekvivalentni signalni bloky maji kazdy jinou
segmentaci pro koeficienty predikéniho filtru; v pFipadé, ze druhé indikatorové slovo nabyva treti
hodnoty, je obnovovaci zafizeni (20) dale upraveno pro ziskani z postrannich informaci druhé
segmentacni informace pouze pro jeden Casové ekvivalentni signalni blok a v pfipadg, Ze druhé
indikatorové slovo nabyvé &tvrté hodnoty, je obnovovaci zafizeni upraveno pro ziskani z postra-
nich informaci druhé segmentaéni informace pro kazdy z &asové ekvivalentnich signalnich bloki;
pfiemzZ obnovovaci zatizeni (20) je dale upraveno pro n—I krét piekopirovani druhé segmentacni
informace pro ziskdni P segmenti ¢asové ekvivalentnich signilnich blokil viech n kanalovych
signdlii v pipadé, Ze druhé indikatorové slovo nabyva tfeti hodnoty.

21. Zafizeni podle néroku 18, vyznaédujici se tim, Ze obnovovaci zafizeni (20) je
upraveno pro ziskani z postrannich informaci tfetiho indikatorového slova (ws), pticemz v pfi-
pade, Ze toto tieti indikatorové slovo nabyva paté hodnoty, tak ¢asové ekvivalentni signélni bloky
maji viechny stejnou segmentaci pro pravdépodobnostni tabulky, a pokud uvedené indikatorové
slovo nabyva 3esté hodnoty, tak ¢asov& ekvivalentni signalni bloky maji kazdy jinou segmentaci
pro pravdépodobnostni tabulky; v ptipads, Ze tfeti indikdtorové slovo nabyva péaté hodnoty, je
obnovovaci zafizeni (20) dale upraveno pro ziskani z postrannich informaci prvni segmentacni
informace pouze pro jeden Gasové ekvivalentni signalni blok a v piipadé, Ze tieti indikatorové
slovo nabyva Sesté hodnoty, je obnovovaci zafizeni (20) dale upraveno pro ziskani z postrannich
informaci prvni segmentacni informace pro kazdy z Gasové ekvivalentnich signalnich blokd; pfi-
emz obnovovaci zatizeni (20) je dile upraveno pro n—1 krit pfekopirovani prvni segmentacni
informace pro uvedeny jeden ¢asové ekvivalentni blok pro ziskani M segmenti dasové ekviva-
lentnich signalnich blokii viech n kandlovych signdlii v pfipadé, e tfeti indikatorové slovo naby-
va paté hodnoty.

22. Zafizeni podle niroku 18, vyznadujici se tim, Ze obnovovaci zafizeni (20) je
upraveno pro ziskani z postrannich informaci Etvrtého indikatorového slova (w,), pfidemz v pi-
padé, Ze toto ¢tvrté indikatorové slovo nabyva sedmé hodnoty, tak se mapovaci informace pro
pravdépodobnostni tabulky li&i od mapovaci informace pro soubory koeficientii predikéniho
filtru, a pokud uvedené indikatorové slovo nabyva osmé hodnoty, tak mapovaci informace pro
pravdépodobnostni tabulky je stejna jako mapovaci informace pro koeficienty predikéniho filtru,
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piitemz v tomto piipad& je obnovovaci zafizeni (20) dale upraveno pro ziskani pouze jedné
mapovaci informace; pfitemi obnovovaci zafizeni (20) je dale upraveno pro prekopirovani
mapovaci informace, ktera byla ziskana v piipadg, Ze &tvrté indikdtorové slovo nabyvalo osmé
hodnoty.

23. Zafizeni podle niroku 18, vyzmalujici se tim, Ze obnovovaci zatfizeni (20) je
upraveno pro ziskani z postrannich informaci patého indikatorového slova (ws), pfiemz v pii-
padg, Ze toto paté indikatorové slovo nabyva devité hodnoty, tak se ¢asové ekvivalentni signlni
bloky maji viechny stejnou mapovaci informaci pro koeficienty predikéniho filtru, a pokud uve-
dené indikatorové slovo nabyva desété hodnoty, tak Sasové ekvivalentni signalni bloky maji
kazdy jinou mapovaci informaci pro koeficienty predikéniho filtru; v pfipade, Ze paté indikétoro-
vé slovo nabyva devaté hodnoty, je obnovovaci zafizeni (20) upraveno pro ziskani druhé mapo-
vaci informace pouze pro jeden Casové ekvivalentni signalni blok a v ptipadé, Ze paté indikato-
rové slovo nabyvé desaté hodnoty, je obnovovaci zafizeni upraveno pro ziskani druhé mapovaci
informace pro kazdy z &asové ekvivalentnich signalnich bloki.

24. Zatizeni podle naroku 17 nebo 18, vyzmadujici se tim, Ze obnovovaci zafizeni
(20) je dale upraveno pro pfevadéni informaci pro ziskani iselného kédu pro Easové ekvivalentni
signalni blok z uvedené postranni informace, pfitemz uvedeny &iselny kod reprezentuje pocet
segmentil v uvedeném Sasové ekvivalentnim signlnim bloku.

25, Zafizeni podle néroku24, vyzna&ujici se tim, Zeuvedeny &iselny kod je v soula-
du s nasiedujici tabulkou:

S kod (8)
1 i

2 |01

3 001

4 (0001

s 0(3—1)1

kde S je podet segmenti v ¢asové ekvivalentnim signalnim bloku kanalového signalu.

26. Zatizen{ podle naroku 18, vyznadujici se tim, e obnovovaci zafizeni (20) jsou
upravena pro ziskani z uvedené postranni informace mnoZstvi souborti koeficientl predikéniho
filtru a ziskani pole bitil z druhé mapovaci informace, pficemz zatizeni dile obsahuje pfifazovaci
zatizeni pro piifazeni prvniho souboru koeficientii predikéniho filtru k prvnimu segmentu uve-
denych P segmentii a pfilemz

/a/

—  ptifazovaci zafizeni pfitadi prvni soubor koeficientd predikéniho filtru ke druhému seg-
mentu v pfipadé, Ze prvni bit v poli bitd nabyvé prvni bindrni hodnoty a

—  phifazovaci zafizeni ptifadi druhy soubor koeficienti predikéniho filtru ke druhému segmen-
tu v piipadg, Ze prvni bit nabyva druhé binarni hodnoty

/bl/ v ptipadé, ze prvni soubor koeficientii predikéniho filtru je také soubor koeficientd filtru pro
druhy segment, pak
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- pfifazovaci zafizeni pifadi prvni soubor koeficientii predikéniho filtru ke tfetimu segmentu
tehdy, pokud druhy bit v poli bitd nabyva prvni binarni hodnoty a
- piifazovaci zafizeni pfifadi druhy soubor koeficientii predikéniho filtru ke tfetimu segmentu
tehdy, pokud druhy bit v poli bitd nabyva druhé binami hodnoty,

/b2/ v piipad€, ze druhy soubor koeficientd predikéniho filtru je soubor koeficientd filtru pro
druhy segment, pak piifazovaci zaFizeni ptifadi bud’ prvni, nebo druhy nebo teti soubor koefici-
enti predikéniho filtru ke tietimu segmentu v zavislosti na hodnotich dvou nésledujicich biti
v poli bitd,

fel/ v pfipad€, Ze prvni soubor koeficientti predikéniho filtru je soubor koeficientt filtru pro
druhy a tieti segment, pak pfifazovaci zafizeni ptifadi bud’ prvni, nebo druhy soubor koeficientt
predikéniho filtru ke ¢tvrtému segmentu v zévislosti na hodnotéch tretiho bitu v uvedeném poli
bitd,

/c2/ v pfipadé€, Ze prvni soubor koeficientli predikéniho filtru je soubor koeficientd filtru pro
druhy segment a druhy soubor koeficientii predikéniho filtru je soubor koeficienti filtru pro tieti
segment, pak piifazovaci zatizeni pfifadi bud’ prvni, nebo druhy nebo tfeti soubor koeficientt
predikéniho filtru ke étvrtému segmentu v zévislosti na hodnotich tietiho a &tvrtého bitu
v uvedeném poli bitd,

/¢3/ v pfipadg, Ze druhy soubor koeficientl predikéniho filtru je soubor koeficientd filtru pro
druhy segment a prvni nebo druhy soubor koeficientdl predikéniho filtru je soubor koeficienti
filtru pro treti segment, pak pifazovaci zafizeni pfifadi bud’ prvni, nebo druhy nebo tfeti soubor
koeficient predikéniho filtru ke étvrtému segmentu v zavislosti na hodnotach &tvrtého a patého
bitu v poli biti,

fed/ v pipadg, Ze druhy soubor koeficientdi predikéniho filtru je soubor koeficienti filtru pro
druhy segment a tfeti soubor koeficientii predikéniho filtru je soubor koeficienti filtru pro treti
segment, pak pfifazovaci zafizeni pfifadi bud’ prvni, nebo druhy nebo tieti nebo &tvrty soubor
koeficienti predikéniho filtru ke étvrtému segmentu v zavislosti na hodnotach étvrtého a patého
bitu v poli bitd.

27. Zatizeni podle naroku 17, vyznacdujici se tim, Ze obnovovaci zakizeni (20) jsou
upravena pro ziskdni z uvedené postranni informace mnozstvi pravddpodobnostnich tabulek
aziskani pole biti z prvni mapovaci informace, pfi¢emz zafizeni déle obsahuje pfifazovaci
zatfizeni pro pfifazeni prvni pravdépodobnostni tabulky k prvnimu segmentu uvedenych M seg-
ment a piicemz

/af

—  pfifazovaci zafizeni pfifadi prvni pravdépodobnostni tabulku ke druhému segmentu
v pripadé, Ze prvni bit v poli bitii nabyva prvni bindmi hodnoty a

—  pfifazovaci zafizeni pfifadi druhou pravdépodobnostni tabulku ke druhému segmentu
v piipadé, Ze prvni bit nabyva druhé binami hodnoty

/b1/ v ptipadg, Ze prvni pravdépodobnostni tabulka je také pravdépodobnostni tabulka pro druhy
segment, pak

—  plifazovaci zafizeni pfitadi prvni pravdépodobnostni tabulku ke tfetimu segmentu tehdy,
pokud druhy bit v poli bitii nabyva prvni binarni hodnoty a
~  piifazovaci zafizeni pfifadi druhou pravdépodobnostni tabulku ke tfetimu segmentu tehdy,
pokud druhy bit v poli bitli nabyva druhé bindrni hodnoty,
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/b2/ v piipadg, Z¢ druha pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro druhy
segment, pak pifazovaci zafizeni pfifadi bud’ prvni, nebo druhou nebo tfeti pravdépodobnostni
tabulku ke tietimu segmentu v zAvislosti na hodnotach dvou nasledujicich bitd v poli bitd,

/el/ v pFipadé, ze prvni pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro druhy
atieti segment, pak pfifazovaci zafizeni pfifadi bud’ prvni, nebo druhou pravdépodobnostni
tabulku ke Stvrtému segmentu v zavislosti na hodnotach tfetiho bitu v uvedeném poli bitd,

/c2/ v ptipad&, ze prvni pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro druhy
segment a druha pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro tfeti segment, pak
pfifazovaci zatizeni pfifadi bud’ prvni, nebo druhou nebo tieti pravdépodobnostni tabulku ke
Stvrtému segmentu v zavislosti na hodnotach ttetiho a étvrtého bitu v uvedeném poli biti,

/c3/ v ptipadé, ze druh4 pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro druhy
segment a prvni nebo druhd pravdépodobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro treti
segment, pak pfifazovaci zafizeni pfifadi bud’ prvni, nebo druhou nebo tfeti pravdépodobnostni
tabulku ke &tvrtému segmentu v zAvislosti na hodnotach ¢tvrtého a patého bitu v poli bitd,

/c4/ v pFipadé, Ze druhd pravd&podobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro druhy
segment a tieti pravd&podobnostni tabulka je pravdépodobnostni tabulka pro tfeti segment, pak
pritazovaci zafizeni pfifadi bud’ prvni, nebo druhou nebo tieti nebo &tvrtou pravdépodobnostni
tabulku ke &tvriému segmentu v zavislosti na hodnotich &tvrtého a patého bitu v poli biti.

28. Zaiizeni podle nékterého z néroki 17 a2z 27, vyznadujici se tim, Ze uvedené
vstupni zafizeni obsahuje &teci zafizeni pro preéteni kompozitniho informatniho signalu z nosite
zZdznamu.

29, Zatizeni podle ndroku 28, vyzma&ujici se tim, Ze uvedené vstupni zafizeni dale
obsahuje kanélové dekédovaci zafizeni a/nebo zafizeni s korekei chyb pro vykonani kaniloveho
dekédovani a/nebo korekce chyb kompozitniho informaéniho signalu pfed pfivedenim kompozit-
niho informaéniho signalu do obnovovaciho zafizeni (20).

30. Nosi¢ zdznamu obsahujici kompozitni informaéni signél ve stopé na uvedeném nosici zazna-
mu, pfidemz kompozitni informaéni signal je kombinaci &asti zakédovanych dat n—kanalového
digitalniho informa&niho signalu, jako naptiklad n—kandlovy digitaln{ audio signal, kde n je celé
¢islo vEtsi neZ 1, a postrannich informaci, které jsou ve vztahu s uvedenymi ¢4stmi zakodovanych
dat, pficemz n-kanalovy digitalni informagni signél obsahuje asové ekvivalentni signalové
bloky kazdého z uvedenych n—kanalovych signilii, a ¢asové ekvivalentni signdlove bloky jsou
déle rozdéleny na M segment,

pti¢emz &ast zakodovanych dat je ziskdna kédovanim Casti signilu kanalovych signalii ve v3ech
M segmentech v uvedenych Casové ekvivalentnich signalovych blocich odezvou na odpovidajici
soubory M pravdépodobnostnich tabulek, pro kazdou zuvedenych M signalnich Casti,
i=n=]

M= Zsp,
kde i=0 a sp; je potet segmentl v Sasové ekvivalentnim signilovém bloku i-t¢ho
kanalového signalu,
pfidem? postranni informace obsahuji prvni segmentové informace, prvni mapovaci informace
a mnoZstvi m pravdépodobnostnich tabulek,
p¥idemz prvni segmentové informace jsou ziskany pfevodem informaci o délce a umisténi M seg-
mentd v n kandlovych signalech,
pfiemz prvni mapovaci informace a mnoZstvi m pravdépodobnostnich tabulek reprezentuje
uvedenych M pravd&podobnostnich tabulek, kde m je celé &islo, pro které fati 1 <m <M.

3 vykresy
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