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(59} zapojeni pro piredvolbu poloh a vypindni pohybl &lend pracovniho néstroje stavebnich

a zemnich strojd

Vyndlez se tykéd zapcjeni pro piedvolbu poloh a vypinéni pohybl &lend pracovnich né-
strojd stavebnich a zemnich strojo.

Dosavadni samofinné zastavovéni pracovniho néstroje téchto stroj& v piredvolenych po-
lohdch je Fedeno ovlddacimi soustavami hydraulicko-mechanickymi, které vyZaduji podstat-
n&j8i zédsah do konstrukce rypadel a neddvaji moZnost dal3iho roz&itfeni automatizace tdch-
to strojt. PoZadované polohy jsou omezovény piestavitelnymi hydraulickymi vale&ky, zapo-
jenymi v hydraulickém okruhu, nebo mechanicky nastavitelnymi nardZkami,

Nevyhodou znémych *eseni je obtiZné piedvolba poloh, rudni nastaveni mechanickych
vaéek nebo dorazd, prifemz #idié musi opustit své stanovidté, Mechanickd i hydraulicks
zatizeni jsou sloZitéd a vyZaduji podstatnéjsi zdsah do stdvajici konstrukce stroje,

vySe uvedend nedostatky odstranuje zapojeni podle vynalezu, jehoZ podstata spolivé
v tom, Ze pro plfedvolbu a vypinédni pohybli jednoho &lenu pracovniho ndstroje, pFikladnad
vylozniku, je uZito obvodu tvoifendho odporovym snimafem uUhlu natoleni tohoto &lenu, kte-
ry je spojen s ukazatelem dosaZeného Uhlu natofeni s nastavitelnou signalizaci dvou po-
loh, na jehoZ vystupni svorky je pfipojeno relé prvé polohy e relé druhé polohy, piidem
kontakty relé prvé polohy jsou zapojeny do série s elektromagnetem prvé polohy a kontak-
ty relé druhé polohy jsou zapojeny do série s elektromagnetem druhé polohy.

P¥i cyklickém charakteru prédce stavebnich a zemnich strojd se timto jednoduchyam za-

pojenim &lent@ pracovniho néstroje pronikavé sniii polet zdsahli idie do ovladani stroje,
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jeliko: obeluhs stroje si na po¥adtku prace poiadované polohy piedvoli a déle nemusi sledo-
vat ukonteni pohybu. Daldi vyhodou je, Ze tyto polohy si obsluha stroje piedvoli piimo ze
svého stanovigtd prestavenim rudek ukazatele na pFistrojové desce stroje. Ve srovndni se
soudasnym ovl&dénim ee pii zapojeni podle vyndlezu vyrazné sniii Unava fidide a zvydi se
vykon stroje. Zapojeni umoZiuje rovné: daldi rozdifeni automatizage u t&chto strojd.

Na p¥ipojeném vykresu je schematicky znazorndno zapojeni pro predvolbu poloh s vypi-
néni pohybd &len& pracovnich néstrojd, kde na obr. 1 je schematicky znézorn&na aplikace
zapojeni u hydraulického rypadla. Na obr. 2 je zndzorndno zapojeni pro piedvolbu polohy
a vypinéni pohyb8 jednoho &lenu pracovniho ndstroje, prikladnd vyloZniku.

Zapojeni pro predvolbu poloh 8 vypinéni pohyb jednoho &lenu 31, p¥ikladné vyloZniku,
pracovniho ndstroje je tvofeno odporovym snimaem 1 ¢hlu natoeni "alfa" tohoto &lenu 31,
ktery je spojen s ukazatelem 2 dosaieného (hlu natofeni éfnastavitelnou signalizaci poloh,
na jeho: vystupni svorky je pfipojeno relé 3 prVé'poloﬁy a relé 4 druhé polohy, plidemi
kontakty 5 relé prvé polohy jsou zapojeny do séri¢ s elektromagnetem 7 prvé polohy a kon-
takty 6 relé druhé polohy jsou zapojeny do série s elektromagnetem 8 druhé polohy.

Dali &leny 32, 33 (nédsads, lopata) pracovniho néstroje maji vlastni samostatné ob-
vody pro predvolbu poloh a vypinéni pohybé vytvokené a zapojend stejnd.

Uvedené zapojeni pro pfedvolbu poloh a vypinéni pohybl &lend pracovniho néstroje pra-
cuje tak, %e odporovy snimaf 1 Uhlu natoleni snimé okamZity uhel “alfa" natoleni jednoho
&lenu 31 (prikladné vyloiniku) pracovniho ndstroje. Napdti umérné Ghlu natoZeni "alfa™ je
vedeno na ukazatel 2 doseZeného Uhlu natoleni s nastavitelnou signalizaci dvou poloh, je-
ho% ruéka sleduje pohyb &lenu 31 pracovniho néstroje. PFi dosaZeni predem zvolené prvé
polohy pracovnim ndstrojem spind relé 3 prvé polohy a Kontakty 5 spinaji elektromagnet 7
prvé polohy, zapojeny v obvodu hydraulického rozvéd&le pohonu &lenu 31 (neni zakreeleno)

a pohyb Zlenu 31 pracovniho ndstroje se pilerudi.

PF4i daldim pohybu &lenu 31 pracovniho néstroje pri dosaZeni druhé zvolené polohy
spinéd relé 4 druhé polohy a kontakty 6 relé druhé polohy spinaji elektromagnet 8 druhé
polohy, zapojeny v obvodu hydraulického rozvadéZe pohonu &lenu 31 (neni zakresleno) a
pohyb &lenu 3lpracovniho ndstroje se pFerudi, Obvody pro predvolbu poloh a vypinéni po-
hybd dal8ich &lend 32, 33 (néeady, lopata) pracovniho néstroje pracuji stejnd.

Zepojeni lze pouit pro pfedvolbu poloh a vypinéni pohybd pracovnich néstrojd sta-
vebnich a zemnich strojd, zvlastd potom rypadel a nakladald.

PREDMBT VYNALEZU

Zapojeni. pro predvolbu poloh a vypinani pohybl &lent pracovniho néstroje, zejména
stavebnich a zemnich strojd, v jejichZ otonych mistech jsou umistdny enimade uhld na-
toteni spojené s ukszateli, vyznalujici se tim, Ze odporovy enimad (1) uhlu notééeni
Jednoho Zlenu (31) je spojen s ukazatelem (2) doeaZeného Uhlu ngtoéeni s naatavitolnou

signalizeci dvou poloh, na jehoZ vystupni svorky je p¥#ipojeno relé (3) prvé polohy a
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relé (4) druhé polohy, ptrifemz kontakty (5) relé (3) prvé polohy jsou zapojeny do série
s elektromagnetem (7) prvé polohy a kontakty (6) relé (4) druhé polohy jsou zapojeny do

gérie s elektromagnetem (8) druhé polohy.

2 vykresy
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