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"Dispositivo de sinalização"
para que 

A3 AR ΣΑΒ, ( inv er.t or · Ari 
>’;ennstrbm, pretende obter prl 
vilégio de invenção em Portu­
gal .

R Ξ s u r 0

0 invento refere-se a um dispositivo de sinalização do tipo 
que compreende uma pluralidade de prismas (10) alongados e estrei­
tos dispostos numa relação lado a lado ■formando as suas faces la­
terais uma pluralidade de superfícies de sinalização em diferen­
tes posições de rotação dos prismas (10). Cs prismas (10) são 
rodados através de um veio accionador (26) , comum a todos os prls_ 
mas através de um accionador de engrenagens Inclinadas (23, 50) 
respectivo. Be acordo com o invento, cada ^oda de engrenagens de 
accionamento (28) do accionador de er.-^eragen s inclinadas está 
apoiada para rotação numa chumaceira (24) , a cual é levada -^or um 
suporte de chumaceira (14) individual, o cual é guiado em rovimen 
to individual axialmente ao longo de pistas (18, 20) as quais se 
prolongam longitudinalmente ao longo de um elemento lateral (12) 
da armação do sinalizador, e no qual os suportes de chumaceiras 
(14) podem ser bloqueados em posições seleccionadas ao longo das 
pistas .
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yzrÓRiA desc?itiv.<

O presente invento refere-se a um dispositivo de sinali­
zação do tipo que compreende nma pluralidade de r”ismas estrei- 

z __tos, alongados e rodáveis que estão dispostos numa relação lado 
a lado formando as suas faces laterais u~a plural idade de super 
fícies de sinalização nas diferentes ^osições de rotação dos 
prismas, sendo os p-ismas suportados em rotação em cada uma das 
suas extremidades nos respectivos elementos laterais da armação, 
estando o accionamento em rotação dos prismas situado num deter, 
minado elemento lateral da armaçar e realizado por intermédio 
de um aocionador de engrenagens inclinadas, incluindo cada um 
dos ditos aocionadores de engrenagens inclinadas, uma engrena­
gem de accionamento que é accionada por um veio acoionador que 
se prolonga no elemento lateral da armação longitudinalmente 
ao longo dele, e é comum a todos os dit^a aocionadores e além 
disso inclui uma engrenagem accionada que está ligada r.a extre­
midade de um prisma respectivo e engata rmna engrenarem de ac- 
cionar.er.to associada.

Nos dispositivos de sinalização,conhecidos ar.tericrmente, 
deste tipo,os elementos que levam o veio acoionador e os accio- 
nadores de engrenagens inclinadas compreendem cartoneiras metá­
licas alongadas que se prolongar ao longo do comprimento do ele. 
mento lateral da armação atras mencionado e cue estão a ele li­
gadas de modo a suportarem, ao mesmo teujo o veio acoionador e 
os aocionadores de engrenagens inclinadas. Para este fim. as 
cartoneiras metalicas têm uma pluralidade de orifícios para re 
ceberem as chumaceiras do veio acoionador, as chumaceiras das 
rodas de engrenagens e também os dispositivos de arrastamento 
utilizados para rodar os prismas, formando cada um dos ditos 
prismas ura secção menor ou parcial da totalidade da superfície 
de sinalização. Devido ao elevado núr.er^ de orifícios necessá­
rios nas cartoneiras, as distâncias entre os orifícios têm de 
ser medidas com extrema precisão, o que torna a montagem dos 
diversos componentes de sinalização difícil. Além disso um 
sistema de chumaceiras ou moentes de apoio tal como este é pe­
sado em relação a uma armação de sinalização na qual existe



"m objectivo do presente invento é ultrapassar as difi­
culdades associadas a estes dispositivos do sinalização conhe­
cidos. Este objectivo é atingido com r-r dispositivo do tipo

cuedescrito na introdução dispondo para,/cada roda de engrenagens 
.seja .de accionamento / apoiada para rotaçao r.uma chumaceira ligada 

a 'jn suporte de chumaceira separado, o oral é guiado em movi­
mento ao longo de pistas que se prolongam longitudinal-rente 
ao longo do dito elemento lateral da armação e cue pode ser 
bloqueado numa posição determinada nas ditas pistas.

Outras caracteristicas e vantagens do invento, tornar-se- 
-ão evidentes na descrição que se segue cor. referência aos de­
senhos anexos, nos quais:

Figí. 1 e uma vista em secção transversal de u- elemento 
lateral da arr.ação, tendo nele montad^ um conjunto de suporte 
de chumaceira para um velo accionador e ur acciorador de en­
grenagens inclinadas, e

Fig?. 2 é urr.a vista em planta do elemento lateral da ar­
mação mostrado na Figura 1, onde dois conjuntos de suporte de 
chumaceira de acordo com o invento são mostrados.

Tm. sinalizador do tipo referido pelo invento compreende 
dois elementos laterais da armação mutuamente paralelos e urna 
pluralidade de prismas 10, do tipo aduela, mutuamente parale­
los, de preferência, prismas de três lados que se prolongar 
entre os elementos laterais da armação, estando rotativamente 
apoiados e com rotação intermitente, de modo cue as superfící^ 
es laterais dos prisr.as, em conjunto, forram diferentes super 
fícies de sinalização em diferentes posições de rotação.

C mecanismo accionador para rodar os prismas 10 está 
montado num elemento lateral 12 de armação, o qual tem a
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forma de um perfil de secção em Π e cue rode ser fechado com 
t®a cobertura (não mostrada na Figura 1) de modo a proteger ou 
encerrar o mecanismo accionador na armação. 0 elemento late­
ral 12 da armação com a forma de perfil em U tem montado dento 
uri determinado numero de suportes de chumaceira 14 cue neste 
caso têm a forma de estruturas de suporte em U. As partes da 
base ou pés 16 das estruturas de suporte em U são guiadas em 
movimento axial ao longo das pistas 13 e 20, as cnais se pro­
longar lor.gitudinalmente ao longo do fundo dn elemento lateral 
12 da armação, podendo ser bloqueadas em posições seleccionadas 
ao longo do elemento 12, por exemplo com meios de blocueio ade­
quados não mostrados.

As estruturas de suporte em U14 têm montada no se” interi­
or uma flange de aperto 22 cue leva um.a chumaceira ou apoio 24 
para u”· veio accionador 26 que se prolonga longitudinalmente e 
que passa através dela, o qual é operativo para accionar uma 
pluralidade ou todos os prismas de sinalização 10. A chumacei, 
ra 24 cue é suportada na estrutura de suporte 14- pela flange 
de aperto 22 cue funciona como uma ligação de pressão, leva 
uma roda de engrenagens de accionamento que neste caso ter. a 
forma de disco rasgado. A roda de accionamento 23 está dis­
posta para engatar numa roda de engrenagens accior.ada que 
neste caso tem a forma de uma chapa triangular 50 e está em 
oposição à roda de accionamento 28 de um ângulo de 9O5, para 
rodar a chapa triangular intermitentemente e com ela rodar 
também os prismas 1C por intermédio dos dispositivos de ar­
rastamento 32 intermédios, com a roda de engrenagens 28 em 
rotação contínua. C veio 26 é accionado por um motor eléc- 
trico por intermédio de um.a caixa de engrenagens cu algum 
outro dispositivo de controlo de velocidade, e um -ecanismo de 
embraiagem de deslizamento para evitar danos no caso de um ob- 
jecto estranho se introduzir entre os prismas.

A roda accionada ou chapa triangular 30 está apoiada por 
intermédio de um.a parte central protuberante 30 (cubo) , num 
orifício (não mostrado) localizado numa parede lateral da 
estrutura de suporte 14 e confina com a roda de accionamento 28
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por intermédio de uma chapa de mo la ου anilha >6 que evita 
qualquer folga entre as rodas de engrenagens.

Cada dispositivo de arrastarent? e aroíad'·' num
passagem localizado na parede lateral do elemento 12 da arma 
ção · 0 efxo deste furo de passagem está ligeirarente desloca
do para baixo do eixo central do veio accionador 26 de modo a
facilitar a transmissão das forças de accicnamento er.tre as
rodas de engrenagens 28 e 30·

Cada suporte de chumaceira 14 no elemento lateral 12 da 
armação pode ser ajustado para um.a posição centralmente opos­
ta a um prisma lc respectivamente e bloqueado nesta posição, 
de modo a ser possível receber o veio de ac clona—ert o que pas. 
sa através dele sem criar quaisquer problemas relacionadas 
com as tolerâncias durante uma operação de montagem· Devido 
às posições vertical e lateral (como mostrado na Figura 1) 
da chumaceira 24 do veio accionador, estarem fixadas no supor, 
te de chumaceira 14 e devido à posição do furo da chumaceira 
cue recebe a parte central da roda accior.ada triangular >C es 
tar fixada no suporte 14, o veio accionador 26 e os acclonado. 
res de engrenagens inclinadas 28, 32 pode-^ ser facilmente mg 
tados na posição er correspondência cor a posição de cada 
prisma 10 respectivo, sendo irrelevantes as distâncias de cen 
tro entre eles. Isto possibilita a utilização dos suportes 
de chumaceiras 14 em ligação com as armações de sinalização 
nas quais as distâncias de centros mutuam.en.te diferentes são 
utilizadas entre os prismas de tipos aduela. Vantagens con­
sideráveis do ponto de vista da montagem e manufactura são 
conseguidas em comparação com construções de sinalização de 
tipo similar ■
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extremidade 
rotação por

num elemento lateral (12) da armação e acoionados e^~ 
intermédio de um accionador de engrenagens inclinadas 

(28, 30) respectivo, montado num elemento lateral (12) da armação 
compreendendo cada um dos ditos accionadores de engrenagens incli­
nadas uma roda de engrenagens de acclor.amento (28) que é acciona- 
da por um veio accionador (26) comum, prolongando-se na direcção 
longitudinal do elemento lateral (12) da armação e ”r.a roda de 
engrenagens accionada (30) que está ligada à extremidade de um 
r"”isma (10) respectivo e engata na roda de engrenagens de accio- 
namento (28) , caracterizado por cada roda de engrenagens de ac- 
cionamento (28) ser apoiada para rotação numa chwaceira (24) le­
vada num suporte de chumaceira individual (14) que é guiado em 
movimento individual ao longo de pistas (18, 20) cue se prolon­
gam longitudinalmente ao longo de um elemento lateral (12) da 
armação e cue e adequado para ser bloqueado em qualquer posição 
nas ditas pistas ·

2 caracte­
rizado
sec ção

por os suportes de chumaceira 
transversal sensivelmente com. a forma de Γ.

.1 Dispositivo de acordo ou 2
caracterizado por os suportes de chumaceira (14) terem 
parede lateral que fica em frente dos prismas (10), um 
de chumaceira respectivo ou abertura no qual uma parte 
(34) de una roda de engrenagens accionada (30) associada é

na sua 
orifí cio
centra 1

apoiada.
4*. -

rizado por
Dispositivo de acordo com a reivindicação 3 , caracte- 
o eixo geométrico da abertura da chumaceira estar li­

geiramente desfasado em relação ao eixo central do veio acciona­
dor (2 6).
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7b - Dispositivo de acordo cor. cualquer das reivindicações
1 a 6, n~ qual a roda de engrenagens de accionarer.t o corpreende 
um disco rasgado (28) e a roda de engrenagens acelerada cor.preen- 
de υ-a chapa triangular (30)» caracterizado por a chapa de -ola 
ou anilha (3c) estar disposta ertre o disco rasgado (28) e a cha­
pa triangular (30) cor. o firr de evitar folgas entre eles.

Por AB Α3±ΑΒ
C AGENTE OFICIAL
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