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P.ILN2, 36 667
AEAORIA DESCRITIVA DO INVENTO

para
"COMUTADOR ROTATIVO PARA, PELO ENDOS, DOIS ELEMENTOS
OE CDMANDOD™

que apresenta
LA TELEMECANIQUE ELECTRIQUE, francosa, comercial e industri-
al, com seds em 33 bis, Avenue du arechal Joffre, 92000
NANTERRE, Franga.

RESU®MD e

A invengao refers—ss a um camutador rotativo
para, pelo menos, dois elementos de comands, caracterizado
por possuir pelo menos uma came (33) axisl, paralela ao eixo
de rotagao, a qual, nuwa dada posigao do cocmutador rotativo
(10), entra em engrenamento directo com um (16) dos elemen—
tos ds comando (156,17) por meic de uma alavanca de iransmie—

sao (39) accionada osele came numa outra posicao ds comutador_

rotativo para comandar o outro elemento de comzndo (17).
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A invengao refere-se a um comutador rotativo que ac-
ciona pelo menos dois elementos de comando.

Sac conhecidos nomeadamente aparelhos comutadores e/ou
de sinalizagan que comportam, por exemplo sobre a tampa da
caixa, Jrg;os de comando particuleres, tais como interrupto—
res, etc, permitindo accionar gor meic de elementos de coman-
do unidades de comutagao situadas na caixa. Devido a exigui-
dade da tampa da caixa‘apenas um nébero limitado de 6rg§os
de regulagao pode ficar ai alojado. De resto e frequentemen—
te diflcil, nomgadamante no caso de slemsntaos de camando com—
pactos, atribuir a cada elemento de comando o seu orgao de
‘regulaggo.

A invengao tem por cbjectivo um comutador rotativo do
tipo descrito acima que permite accionar diversos slementos
de comando, mesmo muito préxinos uns dos outros, em psrfeita
seguranga, mantendo no entanto uma estrutura simples e compagc
ta.

Este resultado & alcangado pela disposiq;o de pelo me-
nos um excentrico axial paralelo 2o eixo ds rotagzo, o gusal,
numa posi;?o determinada do comutador rotativo, entra em con-
tacto directo com um dos elementos de comando, e pela adigao
a0 excantrico de ums alavanca de transmissao que o referido
axcentrico acciona numas outra posicao do comutador rotativo
para actuar sobre um outrs elemento de comando.

o comutador rotative que constitui o objecto da inven—
gao padera accionar igualmente elemsntos de comande em monta—
gem compacta e elementos de comando mais afastados une dos
outros.

A alavanca de transmissao tem a vantagem de coxportar
uma manga que encerre, palo menos parcialmente, o excentrico
movel em circulo, engrsnando esta manga com o slemento de co~—
mando que lhe diz respeito. Visto que 2 manga da alavanca de
transmissao pode praticamente ficar muito prgxima do excentri-
co, 5 poss{vsl accionar elementos de comando em posiggo nuito

BAD OR\G\NAL

b




Deren

compacta sem outras precaugoss.
A extremidade oposta ao excentrico da alavanca de

transmissau, em versao basculante, poderé en princfpio ac- " |

tionar por sua vez um elemento de comando apropriadn,

Com a descrigac sdiante de um exemplo de realizagao
vao avidenciar—se ouiras particularidades, tais comc elas
880 snunciadas nas reiuindicagaes secund;rias, assim como eas
vantagens da invencao.

‘No desanho anexo:

A figura 1 mostira a parte suparior acessivel da um
conutador rotativo disposto numa tampa de uma caixa de uwm a=-
parelho de comutacao e/ou de sinalizacaoc; o
A figura 2 mostra = parte inferior do comutador rotativc da
figura 1 disposta ne cesixa do eparelho, incluindo a unidade
des comando situada na caixa com os slementos ds comando as—
scciados ao comutador roteative; s
A figur 3 e uma vista em corte de uma variants da rsalizagao.

A figura 1 mostra a tampa 2 da caixe de um aparalho
conutadeor e/ou de sinalizaggo cuja face superior serve igu-
alnente de suporte a um comutador rotativo 10, O comutador
rotativo 10 comporte um botaso rotativo alongedo, salients,
42 saindo da superficie da tampo 2, ® gque se pode rodar ma-
nualmente num sentidoc cu no outrce

Zste botao 42 roda, na sua base, num casquilho supe-
rior 46 ligado 2 um prolongamento cilindrico 58 que atravas—
sa & tampa 8 gque serve de encecsto, o qual se apoia na face
da t=2npa 2.

Pare alem do coautador rotativo 10, a tampa comporta

dois outros orgaos de comando, ou seja, dois botSes de pres— |

sao 37,38, assim como uma janela de observagao 72 para um e-—
lemento da identificacao.

R figura 2 mostira a fece interior da tampa 2 com a pagp
te inferior do comutador rotativo 10 alojads na caixa, assim




como um contador 22 e um rele termico 44 que formam uma yni-
dede de comando alojada na base, nao representada, da caixa
do aparelho comutador e/ou de sinalizacac descrito.

. 0 contactor 22 comporta dois elementos de cemando 16
@ 17 accionados alternadaments pelo coautador rotativso 10,

0 comutador rotativo comporta um excentrico 33 axisl,
paralelo ao eixo de rotacac. Este excentrico 33 engrena numa
determinada posigao do coautedor rotativo 10, sem intervengao
de outros elementos, com o elemento de comando 16.

0 excentrico 33 esta colocado sobre um casguilho 56
que roda no prolongamento cilindrico 58 da caixa do comuta-
| dor rotativo. Este casquilho 56 que suporta o excentrico 33

lxe passar um parafuso gque liga o casquilho 56 a parte do co- -
mutador que comporta o botac elongado 42,

0 excentrico 33 ; tiselado dos dois lados e engrsna
com um elemento triangular 74 de accionamente do slementic de
comando 16.

0 prolongamento cilindrico interior 58 ligado ac cas—
quilho exterior 45 comports uma rosca exterior sobre a quel
aste sparafuzeda uma porca de regulaggo 4,3,

fntre a porca de regulacaoc 40 e a tampa 2 insere-se
um anel de fixegac 48 prolongado por uma pequena barra 50 cu—
Je extremidade livre esta dobrada em Gngulo recto para formax
ue encosto 52,

0 excentrico 33 corresponde a uma aslavanca de trans-
missao 39 cuje extremidade encosta no ressalto 52. Este ala—
vanca de transmissao 39 e accionada pelo escentrice 33 para
actuar sobre o slemento de comando 17 numa posi§;o diferente
do comutador rotativo 10,

A alavanca de transmissao 39 basculante ccmporta uma
manga 60 que encerra o excentrico movel em circulo 33. Esta
manca 60, concentrica com © casquilho 56 que suparta o excen-
trico, engrena com o elemento de accicnamento 74 associado
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ao elemento de comando 17.

Al;m disso a alavanca de transmissao 39 comporta uma
secgao media bastante larga 62 e pivotante prolongada pela
manga 60 que acciona o elemento de comando 17, e na extrami-
dade oposta ao excentrico 33, um apsndice estreito 64, Esta
parte media 62 comporta adicionalmente um prolongasento 70
saliente no espago circular definido pela manga 50 e que en—
grona com 0 excentrico 33 na posig;o correspondente do coad;'
tador rotativo 10,

Deste modo a alavanca de transmissaoc 39 accionada pe—
lo excentrico 33 faz encostar o apendice 64 contra o encosto
52. Com isto a alavanca de transmissao 39,rque:canéista,~péﬁ
lo manos em parte, numa mat;ria~aléstica. sera ligeiramante

flactida pala sua manga 50 ne diréccac do elemento de coman— |

do 17. _

Quando o gxcentrico 33 esta saparado da extremidadsg
salients 70, a alavance slastice de transmissao 39 reioma a
sua forma inicial, '

A perte da manga 60 que fica prsxima da parte aedia
62 da alavanca ds transaissao 39 & mais~fortp do que & sua
parte nue trabalha em conjugagan com o elémanto do coaando.

A secgac media 62 de alavanex de transmissao 39 com—

porta lateralmente 2 peguenas placas 66 Tixedes verticalamen— |-

“te as queis octio.munidas de ume cavidade 68 para poder rece-
ber calotes articuladas 54,

Rs calotes articuladas 54 encontraa—ss colocadas so-
‘bre 2 suportes situados sobre a gequena barra 50, Estes su—

portes comportam extremidades arvedondadas sobre as gueis re—

pousa a seccao mediz 62 da slavanca da transmissao 39.

As 2 calotes articuladas 54 sao bissladas pars permi-
tir que a sacgao media 62 dotada de pequanas placas 66 seja‘\
aontada por encaixe a prasszo sobre os elementos de suporte
munidos das calotes articuladas.

A alavanca de transmissan 39 & retida no seu movimento

BAD ORIGINAL
L_A,.,‘.i‘_»\.._ g

.

-

et



de rotagao por um espigao, inserindo-se o referido espigao
num orificio ou abertura da tampa 2.
A fig.3 representa uma variante em que apenas foram

- -
modificados os pormenores de execugao.
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REIVINDICACDES

1 - Comutador rotativo para, pelo menos, dois elemen—
tos de comando, caracterizado pelo facto de possuir pelo me-
nos uma came 33) axial, paralela asc eixo de rotagio, que,
numa determinada posigao do comutador rotativo (10), entra
em engrenzmento directo com um (16) dos elementos de camando
(16,17) por meio de uma alavanca de transmissao (39) accio-
nada pela came numa outra posigEo do comutador rotativo para

comandar o outro slemento de comands {(17).

2 - Comutador rotetivo de acordo com a reivindicagzo 1,
caracterizado pelo facto de a alavanca de transmissao (39)
ser basculante.

3 - Comutador rotativo de acordo com as reivindicagoes
l ou 2, caracterizado pelo facto de a alavanca de transmis-
sao (39) compreender uma manga (6D) que encerra, pelo menos
parcialmente, a came movel em circulo, engrenando a referida

manga com o elemento de comando (17) que lhe corresponde.

4L - Comutador rotativo de acordo com a reivindicacao 2,
caracterizado pelo facto de a extremidade da alavanca
de transmissao (39) basculante oposta a came (33) engrenar

a1

com o0 elemento de comando que lhe correspondas.

5 - Comutador rotativo de acordo com a reivindicacgas 2,
caracterizado pelo facto de a alavanca de transmissao (39)
compreender uma secgao media articulada (62) prolongada pela
manga (60) que engrena com o elemento de comando (17) e por
um ap;ndica (64) da extremidade oposta a came (33).

6 - Comutador rotativo de acordo com a reivindicagao 5,
caracterizado pelo facto de no espago circular formado pela

A
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manga (60), se inserir, um prolongamento (70) da secgao me—-
dia articulada (62) que engrena com a came (33).

7 ~ Comutador rotativo de acordo com a reivindicagao
5, caracterizado pelo facto de o apendice (64) embater sobre
um apoio (52) se, na outra extremidade 2 alavanca ds trans-
missao (39) estiver am contacto com a came (33).

8 - Comutador rotativo de acordo com as reivindicago-
es 1 ou 2, caracterizado pelo facto de 2 alavanca de trans-—
missao (39) ser, construfda, pelo menos parcialmente, de ma-

r' 4 [ 4
teria elasticsa.

9 - Comutador rotativo de acordo com a reivindicacgao
5, caracterizado pelo facto de o apendice (64) ser mais es-
treito que a secgzo media (62) e a parte vizinha da manga
(60) ser mais forte que a parte da manga que engrena com o

elemento de comando (17).

10 ~ Comutador rotativo de acordo com a reivindicagao
5, caracterizado pelo facto de a sec;Eo sedia (62) da alavan—
ca de transmissao (39) possuir lateralmente duas placas (66l‘
fixad=s verticalmente e perfuradas (68) respectivamente, pa?.

ra resceber uma calote articulada (54).

11 - Comutador rotativo de acordo com a reivindicg;o
10, caracterizado pelo facto de as calotes articuladas (54)
se encontrarem colocadas sobre dois suportes sobre cujas ex—
tremidades arredondadas repousa a secggo média (62) da ala-
vanca de transmissao (39).

12 ~ Comutador rotativo de acordo com as reivindica-
gaes 1l ou 2, caracterizado pelo factc de o excentrico (33)
estar fixado sobre um casquilho cravado (56) pivotante num
prolongamento cilindrico (58) da caixa do comutador rotativg,
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13 - Comutador rotativo de acordo com a reivindicagao
10, caracterizado pelo facto de os suportes com as calotes
articuladas (54), assim como o encosto (52), se situarem so—
bre uma harra (50) no prolongamento de um anel de fixagﬁo
(48) enfiado scbre o prolongamento cilfndrico (58).

14 - Comutador rotativo de acordo com a reivindicgao
13, caracterizado pelo facto de o anel de fixagao (48) estar
inserido entre uma porca de regulacao (40), enfiada sobre o
prolongamento cilfndrico (58) da caixa e do comutador rotati-

vo, e uma place de suporte (2) qus recebe o comutador rotati-

15 - Comutador rotativo de acordo com a reivindicagaa’
10, caracterizado pelo facto de as calotes articuladas (54)
sarem chanfradas e a secggo média (62) que comporta as duas
placas verticais (66) da alavanca de transmissao (39) ser fi-

xada poT pressao sobre os suportes munidos das referidas ca- ]

lotes articuladas (5%4).
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