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Zariadenie na spracovanie vystupnych signalov optickych snimacov

Vyndlez sa tyke zariadenia na spracovanie vystupngch signdlov optickych snimalov,
pri%om jeden signél uddva zaXiatok a koniec merania rozmeru a druhy signdl je reprezento-
vany elektrickymi vzorkovecimi impylzami.

V su¥asnosti sa signély z optickych snima¥ov, ktoré si k dispozicii od réznych vy~
robcov vybavujd po¥ftadmi pre vzorkovacie impulzy, ktoré su hradlovené rozmerovymi signdl-
mi, Tieto zariadenia neobsshujd kontrolu ne minimélny rozmer & periodické zobracovenie udajov.
Nte si dslej vybavené synchronnym automatom pre riadenie vnitornej Zinnosti. Ich nevyhodou
Je, %e dochédza ku skresleniu namerangch tddejov vplyvom nepravidelnosti povrchov meranych
telies. Dalsou nevyhodou je to, %e neposkytujui periodické zobrazenie a moZnost externého spus-
tania zobrazenia. Znéme zariadenia neumo¥nujy ani automatickd kontrolu snimaZa.

Vys3ie uvedené nedostatky doposial znémych zariadenim do znalnej miery odstranuje za-
risdenie na spracovenie vystupnych signélov optickych snimalov, ktorého podstata spoliva
v tom, %e vstup impulzu pre zaliatok a koniec merania je cez jednotku dprévy vstupnych signé-
lov a prepina¥ inverzie signdlu pripojeny na synchrénny automat, silasne je jednotka upravy
vstupnych signdlov cez invertor signdlu napojend na prepina¥ inverzie signdlu, vstup elek-
trickych vzorkovacich impulzov je napojeny cez jednotku tpravy vstupnych signélov na syn-
chréhﬁj“automat, na ktory je pripojeny zdroj synchronizalnych impulzov automatu, riediace”
v§stupy synchrénneho autometu si napojené na po¥ite¥ impulzov, na rychlu pamat ddajov a na
jednotku dpravy vystupnych signdlov, priZom po¥itad impulzov je pripojeny viacerymi paralel-
nymi kandlmi na rychlu pemat ddajov a na kontrolni jednotku, ktorej signélny v¥stup je pripo-
Jengy na vstup syﬁbhrénneho automatu, rychla pemat udajov je napojend viacerymi paralelnymi '
kandlmi na jednotu dpravy vystupnych signdlov a na poald pamat so zobrazovanim
ddajov, generdtor spultacfch impulzov pre zobrazovanie je napojeny cez prepina® externého
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a interného spi¥tenia na pomald pamét so zobrazovanim udajov, silasne Je prepinal externého
a interného spu¥tenia cez Jednotku ipravy vstupnych signdlov pripojeny na tladfitko, z prepi-
neda externého a interného spu¥tania je vyvedeny spoj cez jednotku Upravy vystupnych signé-
lov.

Popisané zariadenie Je vybavené synchrénnym automatom, ktorg umo¥nuje riadenie pomerne
rozsishlej funkcie zariedenia, sko je rychle napofitanie udajov o rozmere a jeho kontrola
na minimdlnu hodnotu. Dalej medzi nové funkcie zarisdenia patri externé alebo interné
spiXtanie zobrazovenia ddajov a celkovd kontrola sprdvnosti funkcie snime¥a i vlastného
zariadenia podla vyndlezu. Zariadenie jé napojitePné na &fslicovy polita& pre dalsie spra-
covenie udajov. Zariaderie si&asne odbremenuje poffta& od &innosti, ktord v systémoch riedenia
procesov v redlnom ase predstavuje pomerne znedni zdtai. Predmetiné zariadenie v spojeni
s vhodnym snima¥om rozmerov vedie napr. v drevérkkom priemysle k dspore najmenej dvoch pra-
covnyeh sil, ktoré doteraz vykondvali meranie ru¥nym spbsobom. Oproti rufnému meraniu sa
gvySuje presnost a objektivita nameranych ddajov a rychlost ich ziskenia. Okrem toho poﬁi-
sené zariadenie so snima¥om umoZnuje vytvorenie automatického risdenia nésledného spracova-
nia meraného materidlu, ktory znamend dal%iu dsporu pracovnych sil.

Ne prilo¥enpm vykrese je na blokove] schéme zndzornené zariadenie podYa vyndlezu., .

Jednotlivé ¥asti zesriadenia su realizovené ako dosky tla¥enych spojov osadené integrof
vanymi polovodiZovymi suliastkemi, ktoré vytvédraji jednotlivé politale, paméte, logické hrad- -
14 a generdtory impulzov. Vzdjomné prepojenie dosdk je realizované pomocou zdsuvnych ko-~
nektorov. Ststava dosiek je uloZend v plechovej skrini, priZom coviddacie prvky, ako prepi-
nade a tla¥ftka, si umiestnené na prednej stene skrinky. Nepdjenie zsriadenia je prevedené
beinym spésobom pripojenim ne elektricki siet. Synchrénny automat 5 je pripojeny na po¥i-
tad 3 impulzov, na rychlu pemat 9 udajov, na jednotku 3 tpravy vstupnjch signdlov, na jednot-
ku 14 dpravy vystupnych signdlov a na zdroj & synchroniza¥ngych impulzov automatu. Na syn-
chréonny automat 5 je pripojeny prepina® 4 inverzie signdlu a invertor 15 signélu. Po&ital
7 impulzov je pripojeny viacerymi paralelnymi kandlmi jednak na rychlu pamat 9 ddajov a
jednak na kontrolnd elektronicki jednotku 8 pre kontrolu dolnej medze nameraného ﬁdaja, do
ktorej vstupujd signély z po¥ita¥a 7 impulzov a ktorej signdlny vystup Je pripojeny na
vstup synchrénneho mutomatu 5.

Rychla pemat 9, v ktorej ss pamatuji vetky idaje nepodftané v polfteli I impulzov Je
risdend synchrénnym sutomatom 5. Vystupy rychlej pemate 3 si vyvedené viacerymi paralelnymi
kandlmi ne pomald pemat 10 so zobrazovenim udajov, ktord je riadend prepinalom 12 externého
a interného spu¥tania a ne jednotku 14 udpravy vystupnych signdlov. Silasne je z prepinala
12 externého a interného spiZtania vyvedeny spoj cez Jednotku 14 upravy vystupnjch signélov.
Takéto zepojenie umofnuje peralelne pripojenie externych zobrazovacich jednotiek. Generdtor
11 spi¥tacfch impulzov pre zobrazovanie v predvolenych &asovych intervaloch zabezpeluje
spi¥tanie zobrazovania udajov a je spojeny cez prepina¥ 12 externého a interného spi¥tania
s pomalou pemétou 10 so zobrazovenim uddajov. Silasne je prepinal 12 externého a interného
spi&tania cez jednotku 3 upravy vstupnych signdlov pripojeny na tladftko 13 pre ru¥né
spi¥tanie zobrazovania.

finnost zariedenia podTa vyndlezu riadi synchronny sutomat 5, ktory Jje synchronizovany
impulzemi o vhodnej dostato¥ne vysokej frekvencii z vmitorného zdroja 6 synchroniza&nych
impulzov automatu alebo vhodnym externym signdlom. Externy signdl je mo¥né s vyhodou pouzit
pri paralelnej préci viacerych snimalov a viacerych zariadeni na spracovanie vystupnych
signédlov. Synchronny automat 5 riedi poditenie vzorkovacich impulzov v po¥ita¥i T impulzov
podlla impulzu pre zadiatok a koniec meranie. Tento impulz mé tvar logického dvojhodnotového
signdlu. Jeho zaliatok uddva za¥ismtok meranis a koniec uddve koniec mersnia. Impulz je ve-
deny do zariedenia cez vstup 1 impulzu pre za¥iatok a konlec merania. Hodnota rozmeru aku-
mulovend vo forme po&tu impulzov v po¥fta¥i 7 impulzov je kontrolovend na minimélnu hodno-
tu prostrednictvom paralelne po bitoch napojenej kontrolnej elektronickej jednotky 8.
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Po prekro¥eni minimélnej hodnoty rozmeru sa vySle z kontrolnej elektronickej Jednotky
8 impulz do synchronneho automatu 5, ktory zrudf doteraz namerand hodnotu a inicielizuje celé
meranie od poéiatku. Navrhované uspordadanie mé ten vyznam, Ze sa neakceptuji pre meranie pri-
padné nepravidelnosti povrchu, ako napr. previsy kéry na kmenoeh, ktoré nepredstavujd ciel
merania. Po skondenf intervalu merania synchrénny automat 5 zeistuje prepis nemeraného udaja,
v pripade ek nebol nemeranny udaj men¥{ ako povolend dolnd medza, do rychlej pemati 9
reslizovanej paralelnym registrom. Vystup rychlej pamati 9 je vyvedeny zo zarisdenis po
dprave v jednotke 14 upravy vystupnych signdlov v podobe dvojkovo-desiatkového &fsla o
rozsahu 0 a% 99,9 pre potreby elektrického napojenia na daldie vyhodnocovanie zarisdenie,
napr. podftad.

Pre potreby vizudlneho zobrazenia si niektoré z nameranych ddajov prepisované do pome-
lej pamati 10 so zobrazovenim ddajov realizovanej paralelnym registrom. Start zobrazovania
namerangch Gdajov je mo¥né vykondvat podla polohy prepineia 12 externého a interného spuSte~
‘nia tymito spBsobmi: rudne, tla&ftkom 13, externym signdlom periodicky a generdtorom 11
spistacich impulzov pre zobrazovanie o nastavitelnej frekvencii 0,5 a% 2 Hz. V Zase, ked ne-
prebieha meranie, je mo¥né prepnutim prepinada 4 inverzie signdlov do druhej polohy prevé-
dzat kontrolu sprdvnej &innostl zariadenia a to spo&ftavenim vzorkovacich impulzov prisldche-
jicich plnému meraciemu rozsahu. Inverziou impulzu pre zaliatok a koniec merania v pripade,
%e nie je v meracom priestore Ziadne merané teleso, simuluje sa pritomnost telesa s maximél-
aym rozmerom, rovnym meximdlnemu rozsshu meracieho zariadenia. Napodftany a zobrazeny rozmer
sa musi rovnat presne danej hodnote. Tymto spdsobom je moZné kontrolovat ¥innost ako meracie-~
ho zariadenia, tak i predmetného zeriadenia.

Popisané zeriadenie je mo¥né vyuZit na spracovanie elektrickyeh signdlov z takfch snima-
%ov rozmerov, ktoré poskytujd ddaj o rozmeroch vo forme dvoch signdlov, 2z ktorych jeden
signél je logicky a dlzks jeho trvania predstavuje dlZku rozmeru a druhy signdl predstavuje
sled vzorkovaecich impulzov, ktoré kvantifikujd rozmer tak, Ze jednému impulzu zodpovedd
urditd jednotkové hodnota rozmeru. VeImi &astou aplikdciou predmetného druhu snimedov a zarie-
denia podTa vyndlezu sa vyskytuje v autometizdcii merania rozmerov gulatiny, najmé priemerov
gulatiny v drevérskom priemysle. Postupne stdle viac vzrastd potreba sutomatického merania
guYatiny ne manipulalnych skladoch dreva.

PREDMET VYNALEZU

Zariadenie na spracovanie vystupnfch signdlov optickych snimafov vyznalené tym, Ze vstup
(1) impulzu pre zafiatok a koniec meranie je cez jednotku (3) dpravy vstupnych signdlov a
prepinad (4) inverzie signdlu pripojeny na synchrénny automat (5), st¥asne je jednotka (3)
Ypravy vstupnych signdlov cez invertor (15) signdlu napojené na prepinat (4) inverzie
signdlu, vstup (2) elektrickych vzorkovacich impulzov je napojeny cez jednotku (3) Gpreavy
vstupngeh signdlov na synchrénny esutomat (5), na ktory Je pripojeny zdroj (6) synchronizad-
njch impulzov automatu, riadiace vystupy synchrénneho automatu (5) sd napojené na po¥ftat (7)
impulzov, na rychlu pamat (9) udajov a na jednotku (14) dpravy vystupnych signdlov, priZom
poéitaé (7) impulzov je pripojeny viacerymi peralelnymi kendlmi ne rychlu pemat (9) ﬂdajov
" & na kontrolmi elektronickd jednotku (8), ktorej signdlny vystup je pripojeny na vstup syn-
chrénneho sutomatu (5), rychls pemat (9) ddajov je napojené viacerymi paralelnymi kendlmi na
jednotku (14) dpravy v¥stupnych signédlov a na pomald pamgf (10) so zobrazovanim uddajov, gene«
rétor (11) spiStacich impulzov pre zobrazovsnie Je napojeny cez prepina¥ (12) externého a
interného spuitania na pomald pemat (10) so zobrazovanim ddajov, sifasne Je prepinad (12)
externého a interného spudtania cez jednotku (3) dpravy vstupnych signdlov pripojeny na tla-
¥ftko (13), z prepinada (12) externého a interného spidtania je vyvedeny spoj cez Jednotku
(14) dpravy vystupnych signdlov.
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