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Prostorové uspoiadani dvou noZnich ovladadit
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Vynélez se tykd koZeluZskych strojit a za-
Fizeni pro koZeluZny. ReSi ovladani dvou ne-
zgvislych dkon@l v reZimu préce stroje.

Podstata vynédlezu spo¢ivd v tom, Ze jedna
néslapnd plocha jednoho ovlddace je pficné
rozsirend a po obou strandch jsou umistény
dvé naslapné plochy druhého ovladace.

Vynélez miiZe byt

kde se vyuZivd dvou noZnich ovlddatd pro

zménu reZimu prace
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vyuZit v kaZdém oboru,

stroje.
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Vyniélez se tyka prostorového uspofadani
dvou noZnich ovladacéd, z nichZ kaZdy slou-
Z1 pro jiny tdkon stroje.

V soufasné dobé se u koZeluZskych stro-
ji. pouZivd vétSinou k ovladani stroje noZ-
nich ovldadaéi, Slapek. V pfipadé jedné funk-
ce se vyuZiva jednoho ovladate, v p¥Fipadd
dvou funkci, napfikiad zavirdni stroje a re-
zervace, se pouzZivd dvou ovlada&a, Slapek,
umist&nych vedle sebe. Pii prdci ve staje,,
ktera u koZeluZskych strojli pievlada, je po-
uZiti noZnich ovlddadll fyziologicky nevy-
hodné. Podstatného sniZeni negativnich jevit
lze dos&hnout, je-1i umoZnéno ovlddat noZni
ovladace stridavé obé&ma dolnimi kond&etina-
mi, Dosavadni usporadani dvou $lapek ved-
le sebe toto neumoZiiuje, protoZe pri rozdil-
neé cetnosti pouZiti n&kterého ovlddade je pfe-
téZ%ovéna jedna z dolnich kconé&etin.

Tyto nevyhcdy odstraiiuje zafizeni podle
vynélezu, jehoZ podstata spolivd v tom, Ze
naslapna plocha jednoho ovlddade je pFién&
roz8ifena a naslapné plochy druhého ovla-
date jsou umistény po obou strandch stied-
nich plochy.

Pokrok dosaZeny vyndlezem spodiva v tom,
Ze prostorové umist&ni obou ovlddadti umos-
fiuje obsluhovat stfidavé cbdma nchama oba
ovladaCe. Tim i pFi zmé&nd detnosti vyuZiti
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jednotlivych ovladatd jsou ob& dolni konde-
tiny rovnomé&rné zat&ZovAny podle potfeby
obsluhy.

Vynéalez je zndzorné&n schematicky na pii-
loZeném vykrese.

Na ramu stroje jsou uloZeny ototng tyde 4,
5. Na nich jsou pevn& uchyceny péaky 6, 7,
které piisobi na €idla 8, 9 polohy. Paky 6, 7
jsou spojeny pruZinami 10, 11 s rdmem stro-
je. Na ty&ich 4, 5 jsou pomoci ramen umists-
ny néaSlapné plochy 1, 2, 3, z nichZ jedna
je roz8ifena. RozS8ifenou n&3lapnou plochou
1, jeZ tvofi jeden ovlddad, se ovlddd jedna
pracovni fukce stroje a pomoci néa$lapnych
ploch 2, 3 poloZenych po strandch roziife-
né naslapné plochy 1 a jeZ tvo¥i druhy ovla-
daC se realizuje druhy pracovni dkon stro-
je. v

Zarizeni pracuje tak, Ze stlafenim n&glap-
né piitné rozsifené plochy 1 se natoi tyd
4 a prfesune se pédka G, ktera zapfisobi na
¢idlo 9 polohy, které vyda povel pro splng-
ni Zddaného dkonu stroje. Stlafenim které-
koliv z néaSlapnych ploch 2, 3 se natoti ty&
s pakou 7, ktera zapisobi na €idlo 8 polchy.
Tim je vydédn povel pro vykondni druhé zmé-
ny v rezimu préce stroje. V horni poloze jsou
naslapné plochy 1, 2, 3 udrZovany pruZinami
10, 11.

PREDMET VYNALEZU

Prostorové uspofédani dvou noZnich ovla-
dact, z nichZ kaZdy slouZi pro jiny tikon stro-
je, vyznatujici se tim, Ze naslapnd plocha (1)
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jednohc ovlddale je pritné rozdifena a né-

Slapné plochy (2, 3) druhého dvlddate jsou
umist&ny po obou strandch stfedni priéné
roz3iFfené naslapné plochy (1).
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