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Sposob rownowazenia automatycznego ukladu kompensacyjnego
napiecia stalego

1

Przedmiotem wynalazku jest sposdb réwnowa-
zenia automatycznego ukladu kompensacyjnego
napiecia stalego, stosowany w kompensatorach do
pomiaru lub rejestracji napie¢ i sil termoelektry-
cznych w szczegblnos$ci termoelementow.

Znany dotychczas spos6b polega na kompenso--

waniu napiecia mierzonego na oporniku nastaw-

nym, ktérego oporno$§é jest zmieniana za pomocy
t] p

styku przesuwnego, napedzanego przez serwome-
chanizm sterowany napieciem nieré6wnowagi uktla-
du.

Obecno$¢ niestatego styku przesuwnego obniza

niezawodno$¢ kompensatoré6w réwnowazonych tym :

sposobem. ;

Celem wynalazku jest unikniecie opisanej wa-

dy dotychczasowego sposobu.

Dla osiggniecia tego celu zostalo wytyczone za-
danie opracowania sposobu o wiekszej niezawod-
"noéci
ktérym stosowanie opornika o opornoé$ci zmienia-
nej stykiem niestalym byloby zbedne. Ve

Stwierdzono, ze zagadnienie to mozna rozwigzaé
wykorzystujac pole magnetyczne magnesu lub ele-
ktromagnesu zasilanego pradem stalym, oddzia-
tywujgce na opornik o opornosci zaleznej od nate-
zenia tego pola. W sposobie wedlug wynalazku
opornik i magnes lub elektromagnes przemieszcza
si¢ wzgledem siebie, poddajac ten opornik oddzia-
tywaniu stalego w czasie pola magnetycznego za-
stosowanego magnesu lub elektromagnesu.
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Zastosowanie do kompensacji napiecia mierzo-
nego, opornika o nastawianej bezstykowo oporno-
$ci podnosi niezawodno$¢ kompensatora oraz eli-
minuje koniecznoéé dokonywania zabiegéw kon-
serwacyjnych, co w kompensatorach przemysto-
wych jest’ niezmiernie pozadane.

Sposoéb wedlug wynalazku bedzie objasniony na
rysunku przedstawiajagcym przykladowe wykona-
nie ukladu kompensatora ze wzmacniaczem napieg-
cia nier6wnowagi i serwomechanizmem.

Opornik kompensacyjny skilada sie z opornika
R, o oporno$ci stalej i szeregowo z nim polgczo-

nego oporn'ika"RG o opornoSci zaleznej od nateze-

nia pola- magnetycznego, umieszczonego na koficu
ruchomej dzwigni ‘1 napedzanej przez silnik na-
wrotny 2 na ktoérego osi osadzona jest wskazowka
& przemieszczajgca Sle wzdhuz” podzialki 4. Silnik
nawrotny 2 przyla,czony jest do wyjécia wzmacnia-
cza 5 na ktorego wejscm poprzez zrodlo napiecia
mierzonego U, przylgczony jest swoimi zaciska-
mi opormk kompensacy]ny Opornik ten polgczo-
ny jest z wyjéciem zasilacza stabilizowanego 6.
Opornik RG jest wsuniety czeSciowo w szczeling
magnesu 7. Opornik kompensacyjny skladajacy
sie z dwoch szeregowo polgczonych opornikéw R,
i Rg zasilany jest stabilizowanym pradem I o
stalym natezeniu przez zasilacz 6.

Napigcie nier6wnowagi wynikle z nieskompen-
sowania napiecia mierzonego U, wzmacniane jest
przez Wzmacniacz 5 przetwarzajacy jednocze$nie
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wzmocnione napiecie stale na napiecie zmienne,
ktorym zasilany jest silnik nawrotny 2. Pod wply-
wem tego napiecia wirnik silnika obraca sie i
przesuwa, za posrednictwem dzwigni 1, opornik R
o oporno$ci zaleznej od natezenia pola magnetycz-
nego, wzgledem pola magnesu trwatego 7. Kieru-
nek tego ruchu jest tak dobrany, ze zmiana opor-
noSci opornika R, powoduje zmniejszenie napieg-
cia nier6wnowagi. Ruch silnika 2 oraz dzwigni 1
ustaje, kiedy napiecie nieré6wnowagi zmniejszy sig
do zera. Wtedy wskazéwka 3 zajmuje na podzial-
ce 4 wyskalowanej w wartoSciach napiecia U, po-
lozenie odpowiadajgce napigciu mierzonemu. Wte-
dy zachodzi réwno$é
U, = LR, + LRy

Sposéb rownowazenia ukiadu kompensacyjnego
wedlug wynalazku moze byé stosowany w rézno-
rakich rodzajach kompensatoréw laboratoryjnych
lub przemystowych, stuzgcych zaré6wno do bezpo-
Sredniego pomiaru jak i rejestracji napieé i sit
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elekztromotorycznych. Zwlaszcza korzystne jest
zastosowanie sposobu w kompensatorach stuzg-

cych do szybkiego pomiaru niewielkich sit termo-
elektrycznych np. termoelementéw, w przypad-
kach kiedy mierzona sila elektromotoryczna zmie-
nia sie szybko.

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6b réwnowazenia automatycznego ukla-
du kompensacyjnego napiecia stalego za pomocg
opornika o zmienianej oporno$ci sprzezonego z
serwomechanizmem sterowanym napieciem nie-
rownowagi ukladu znamienny tym, ze ten opornik
(R;) i magnes (3) lub elektromagnes przemieszcza
sie wzgledem siebie poddajgc opornik (RG) oddzia-
lywaniu stalego w czasie pola magnetycznego ma-
gnesu (3) lub elektromagnesu.

2. Spos6b wedlug zastrz. 1 znamienny tym, Ze
przemieszczanie odbywa sie ruchem posuwisto
zwrotnym, przy czym najkorzystniej przemiesz-
cza sie opornik (RG) w polu magnetycznym nieru-
chomego magnesu (3) lub elektromagnesu.
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