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Vyndlez se tykd za¥izeni k rekonstrukei zrdt v navijecich
a odvijecich mechanizmech.

Jednim z problémi, které je nutno Yesit ve vdlcovnéch a po-
dobnych provozech, jsou mechenické ztrdty, vznikajici u navije-
cich, respe. odvijecich mechanizmi p¥i pFrevijeni materidlu, napT.
kovovych i nekovovych pdst, drati, lan, apod. Pro kompenzacli me-
chanickych ztrdt se pouZivaji rdznd za¥izeni, u nichZz je vhodné
Ye3it téZ rekonstrukci téchto ztrdt. U systémi bez zpétné vazby
méd pak rekonstrukce ztrdt rozhodujici vliv na statickou a dyna-
mickou presnost. AZ dosud se pPi rekonstrukci mechanicifch ztrét
u vySe uvedenych mechanizmd vychdzelo pouze z jejich primé zavis-
losti na rychlosti navijeni, resp.odvijeni materidlu, prilenmz
vliv dalSich komponentd ztrdt se bli¥e neanalyzoval. Zminénd rych-
lostni zdvislost ztrdtového momentu se pak aproximovala nékolika
pFimkovymi dseky. Uplny model- v podstatd suchého a -valivého t¥e-
ni- byl nap¥. realizovédn kontaktnim prepinadem na vstupu operac-
niho zesilovade s vazbou, tvoFenou kombinaci odpord a diod.

Nevyhody takto koncipovaného TFeseni jsou zPejmé. Timto mode-
lem nebylo moZno bez znacéné chyby rekonstruovat ztrdty v redlné
mechanické soustavé, t.zn., Ze stejnou chybou byla nutné zatiZena
i prislusnd komplexni Uloha kompenzace mechanickych ztrdt.

Uvedené nevyhody odstranuje zaifizeni k rekonstrukci ztrit
v navijecich a odvijecich mechanizmech podle vyndlezu, které se-
stdvda z ovlddaciho bloku, vyhodnocovaciho bloku, dvou upravova-
cich blokf, modelového bloku, dvou parametrickych blokd, soudino-
vého bloku, vybérového bloku, definidéniho bloku, &idla dhlové
rychlosti mechanizmu a ¢idla rychlosti pésu,

Podstatou zarizeni podle vyndlezu je to, Ze vystup didla
ﬁhlové rychlosti mechanizmu je paralelné spojen s druhym infor-
maénim vstupem vyhodnocovaciho bloku a stavovym vstupem prwniho
upravovaciho bloku. Vystup prvaiho upravovaciho bloku je zapo-
jen pres modelovy blok na prvni ztrdtovy vstup vybérového bloku,
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k jehoZ vystupu je p¥ipojen definiéni vstup druhého upravova-
ciho bloku, prilemZ vystup €idla rychlosti pdsu je spojen s prvaim
informaénim vstupem vyhodnocovaciho bloku, jehoZ vystup je zapo=-
jen na zaddvaci vstup prvniho parametrického bloku, jehoZ vystup
je pripojen na prvni zaddvaci vstup souinového bloku, na jehoZ
druhy zaddvaci vstup je zapojen vystup druhého parametrického
bloku, s jehoi zaddvacim vstupem je spojen druhy definidni vystup
ovlddaciho blokue Prvni definidéni vystup ovléddaciho bloku je pa-
ralelné pripojen na informadni vstupy parametrickych blokd, pri-
Semz prvni stavovy vystup ovliddaciho bloku je spojen s definid-
nim vstupem a druhy stavovf vystup se startovacim vstupem defi-
niéniho bloku, jehoZ vystup je zapojen na logicky vstup vyb&ro-
vého bloku, k jehoZ druhému ztrdtovému vstupu je p¥ipojen vystup
soudinového bloku,

Prinosem zarizeni podle vyndlezu je kvalitativné vy3s8{ dodr-
Zend presnost rekonstrukce a soudasné kompenzace chyb tahu v navie
jeném materidlu, coZ se projevi predev3im ve vy33i homogennosti
materidlu u tahovych mechanizm@. P¥i beztahovém navijeni se ten-
to prinos projevi v niZ8im mechanickém namdhédni navijeného mate-
ridlu, ve sniZeni podtu defektd z dGvodd dynamickych rédzli, apod.

Zarizeni k rekonstrukci ztrdt v navijecich a odvijecich me-
chanizmech podle vyndlezu je prikladné schematicky zndzornéno
blokovym schematem na pripojeném vykresu.

Za¥izeni podle vyndlezu sestdvd z ovlddaciho bloku Z, reali-
zovaného nap¥.souborem kontaktnich a bezkontaktnich logickych prv-
kG, ovlddanjoh z pultu obsluhy, vyhodnocovaciho bloku 2, coZ je
nap¥,servopotenciometrickd jednotka we funkci déridky, prvniho
upravovaciho bloku 3, sestaveného z operadnich zesilovadd, mode=-
lového bloku 4, coZ jsou opét operadni zesilovade vSetnd pasive
nich vazeb a dvou parametrickyjch blokd 5,6, tvo¥enych operadnimi
zesilovaci a analogovou ndsobidkou. Déle zaPizeni podle vynédlezu
sestdvé ze soudinového bloku 7, coZ je v daném p¥ipadé analogovd
nésobicka, druhého upravovaciho bloku 8, tvoreného operadnimi ze-
silovadi v kaskddnim spojeni s d8lidkou ve vicevstupovém usporddd-
ni, definidniho bloku 10, coZ je soubor logickych ¢lent, ¢idla 1l
Uhlové rychlosti mechanizmu 13 a ¢éidla 12 rychlosti pdsu 1 coz
Jsou v daném pripad€ tachodynama, p¥iem? &idlo 12 rychlostl pésu
12 Jje mechanicky spojeno s prevddécim vdledkem 14 a ¢idlo 11 uhlo
vé rychlosti s mechanizmem 13. Jednotlivé bloky daZ 12 jsou pak
zapojeny tak, Ze vystup &idla 1l dhlové rychlosti mechanizmu 13
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je paralelné spojen s druhym informaénim vstupem k vyhodnocova-
ctho bloku 2 a stavovym vstupem 1 prvniho upravovaciho bloku 3,
jehoZ vystup je zapojen pres modelovy blok 4 na prvai ztrdtovy
vstup n vybérového bloku 8. K vystupu vybérového bloku 8 je pri~-
pojen definiéni vstup E druhého upravovaciho bloku 9, pricemiZ
vystup ¢idla_l2 rychlosti pdsu 15 je spojen s prvnim informadnim
vstupem h vyhodnocovaciho bloku 2, jehoZz vystup je zapojen na za-
ddvaci vstup i prvaiho parametrického bloku 5. Vystup parametric-
kého bloku 5 je pifipojen na prvni zaddvaci vstup j soucinového
bloku 7, na jehoZ druhy zaddvaci vstup £ je zapojen vystup dru-
hého parametrického bloku 6, s jehoZ zaddvacim vstupem €& je spo-
jen druhy definidni vystup d ovlddaciho bloku Z. Prvni definiéni
vystup a ovlddacéiho bloku X je paralelné pripojen na informadni
vstupy b,¢ parametrickych blokh 5,6, pficemz prvni stavovy vystup
p ovlédaciho bloku 4 je spojen s definiénim vstupem g a druhy sta-
vovy vystup r se startovacim vstupem s definicéniho bloku 10. Vy-
stup definicéniho bloku 10 je zapojen na logicky vstup t vyberové-
ho bloku 8, k jehoZz druhému ztrdtovému vstupu o je pfipojen vy-
stup sou€inového bloku 7. Zaddvaci vstupy v,y a korekéni vstup x
druhého upravovacino bloku 9 jsou pak spojeny s prisluSnymi vst-
py nezakresleného autonomniho poditade, stavovy vstup w s vystu-
pem nezakresleného informadniho bloku, informujiciho o stavu na-
buzeni mechanizmu 13 a vystup druhého upravovaciho bloku 9 s p¥i-
sluSnym vstupem nezakresleného tyristorového ménide mechanizmu 13.
Punkce zarizeni podle vyndlezu je ndsledujici. Na stavovy
vstup 4 prvniho upravovaciho bloku 3 je priveden signdl z <¢idla
11 dhlové rychlosti mechanizmu 13, kde je drovmové i znaménkovd
upraven na signdl absolutni hodnoty Ghlové rychlosti. Tento sige
nél spoledné s internim refereninim signdlem v modelovém bloku 4
umozni rekonstrukci ztrdt suchého a valivého t¥eni mechanizmu 13
a pasu 15, resp.jiného profilu materidlu, pPes pFevdddeci a snima-
¢l armatury a ddle i ventiladni ztrdty svitku. Rekonstrukce je
realizovéna po Usecich spojitou aproximaci vysledného pribéhu,
ziskaného empiricky p¥imo nea realizovaném mechanizmu 13. Signdl
z ¢idla 11 dhlové rychlosti mechanizmu 13 je spoledTné se signdlem
rychlosti péasu 15 z ¢idla 12 rychlosti vyhodnocen ve vyhodnocova-
cim bloku 2 jeko primér svitku. Ten pak pPes zaddvaci vstup i a
spoledThé s informadnim vstupem b vytvad¥i v prvnim parametrickém
bloku 5 nelinedrni zdvislost svym prahéhem, odpovidajicim pribéhu
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deforma¢nich ztrdt. Aby rekonstrukce deformadniho ztrdtového mo-
mentu byla dokonald, je zapotiebi vytvorit sif parametrickfch
k¥ivek v soufinovém bloku 7, kde parametrem se stdvd vystupni
signdl druhého parametrického bloku 6, ktery respektuje zévislost
tahové, tlakové a ohybové deformace na prifezu a modulu pruZnos-
ti v tahu. Ve vybérovém bloku 8 je pomoci signdlu na jeho logic-
kém vstupu t rekonstruované kompletni ztrdtové sloZce momentu do-
tvorena Casovd a znaménkovd pPisludnost. Zminény signdl odpovidd
vystupu definidniho bloku 10, ktery ze sméru pohybu mehanizmu,
t.j. signdlu na jeho definilnim vstupu g a Sasového okamZiku
iniciace pohonu, t.j. signdlu na jeho startovacim vstupu S, res-
pektuje funkei navijeni, resp.odvijeni a &asovou sekvenci potieb-
né kompensadni sloZky z rekonstruovanych ztrdt. V druhém upravo-
vacim bloku 9 se pak vytvd¥i vysledny zaddvany moment jako souclet
slozky tahové- prvni zaddvaci vstup ¥, sloZky ke kompenzovani
zmény kinetické energie pii zménd rychlosti pohonu- druhy zaddva-
ci vstup v, kompenzadni slofky rekonstruovanych ztrdt - definidni
vstup'g a korekcniho signdlu stochastické sloZky ztrdtového mo-
mentu z nezakresleného autonomniho mikropoditade - korekdni vstup
Xo Z takto vytvoreného vysledného momentu se ziskd signdl ¥4dané-
ho kotevniho proudu pohonu, vydélime-1li zminény moment sighdlem,
privedenym na stavovy vsatup w druhého upravovaciho bloku 9 a od-
povidajicim budici konstantd nezakresleného pohdndciho motoru me-
chanigmu 13. '
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Za¥izeni k rekonstrukci ztrdt v navijecich a odvijecich me-
chanizmech, sestdvajici z ovlddaciho bloku, vyhodnocovaciho blo-
ku, dvou upravovacich blokd, modelového bloku, dvou parametric-
kfch blokt, soudinového bloku, vybérového bloku, definiéniho blo-
ku, &idla dhlové rychlosti mechanizmu a ¢idla rychlosti pésu,
vyznadujici se tim, Ze vystup ¢idla (11) thlové rychlosti mecha-
nizmu (13) je paralelné& spojen s druhym informadnim vstupem (k)
vyhodnocovaciho bloku (2) a stavovym vstupem ({) prvaniho upravo-
vaciho bloku (3), jehoZ vystup je zapojen pres modelovy blok
(4) na prvni ztrdtovy vstup (n) vybérového bloku (8), k jehoz
vystupu je pripojen definiéni vstup (u) druhého upravovaciho
bloku (9), pFidemZ vystup ¢idla (12) rychlosti pdsu (15) je spo-
jen s prvnim informalnim vstupem (h) vyhodnocovaciho bloku (2),
jehoZz vystup je zapojen na zaddvaci vstup (i) prvniho parametric-
kého bloku (5), jehoZ vystup je pripojen na prvni zaddvaci vstup
(j) soudinového bloku (7), na jehoZ druhy zaddvaci vstup (f) je
zapojen vystup druhého parametrického bloku (6), s jehoZ zaddva-
cim vstupem (eJ je spojen druhy definidni vystup (d) ovléddaciho
bloku (X), jehoZz prvni definiéni.vystup (a) je paralelné pFipo-
jen na informaéni vstupy (b,c) parametrickych blokd (5,6), pri-
¢emZz prvni stavovy vystup (p) ovlddaciho bloku (1) je spojen
s definidnim vstupem (g) a druhy stavovy vistup (r) se startova-
cim vstupem (s) definidéniho bloku (10), jehoZ vystup je zapojen
na logicky vstup (t) vybérového bloku (8), k jehoZ druhému ztri-
tovému vstupu (o) je pripojen vystup soudinového bloku (7).

1 vykres




244 068

LY
13
N>
‘ Q
NlQ ’( ~
l <

h
| 5 7
P) v
,a. b 7"
cC 6
d (4
———a
10
p g
r $
Vytiskly Moravské tiskatské zdvody, A
Cena; 2,40 K&s_.

~stred. 11 100, tf.Lidovych milic{ 3, Olomouc




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

