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CENTRODE.
GERENGIAMENTO

(57) Resumo: Trata-se de uma unidade de GPS (2) que inclui uma
antena (2A) disposta para receber sinais de GPS a partir de um
satélite de GPS (104), um receptor de GPS (2B) disposto para calcular
a informacéo posicional com base nos sinais de GPS e um transmissor
de posi¢ao (2D) disposto para transmitir um sinal de posicao que
indica a informagéao posicional. A unidade de GPS (2) é fornecida atras
de um assento (15) e, portanto, a degradagéo na sensibilidade de
recepgao causada por um motociclista pode ser reduzida. A unidade
de GPS (2) é fornecida em cima de uma lanterna traseira (21) e a
antena (2A) da unidade de GPS (2) é fornecida em uma posi¢do mais
alta do que os quadros traseiros (10B). Portanto, a degradagdo na
sensibilidade de recepgéo causada pela lanterna (21) e pelos quadros
traseiros (10B) pode ser reduzida.
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Antecedentes da invencéao

Campo da invengéo
A presente invengdo refere-se a uma motocicleta e, mais particularmente, a uma

motocicleta que inclui uma unidade de GPS que transmite um sinal de posi¢éo que indica
informacgdes posicionais.

Descricdo da técnica anterior

O documento JP 2002-362448A apresenta uma disposigédo na qual uma motocicleta
é fornecida com um dispositivo disposto para informar sobre um furto por meio de transmis-
sdo por radio. Mais especificamente, um dispositivo anti-roubo que informa sobre o local de
um veiculo roubado com o uso de um sistema de posicionamento, tal como GPS (Global
Positioning System - sistema de posicionamento global) e PHS (Personal Handy-phone Sys-
tem - sistema de telefone portatil pessoal) é fornecido em uma caixa de armazenamento do
capacete para a qual o assento, que pode ser trancado, serve como uma cobertura opera-
vel. O dispositivo é fornecido de modo que um estranho nao possa encontra-lo facilmente
sem destrahcar, enquanto que o proprietario pode verificar facimente o indicador mediante
a abertura da tampa e pode-se evitar a entrada da dgua da chuva.

Sumario da invencdo
Prefere-se que um dispositivo anti-roubo seja fornecndo de modo que a sensibilida-

de de recepgdo seja maximizada. Contudo, o documento descrito acima ndo menciona
qualquer coisa sobre o ponto em questéo.

E um objetivo da presente invengdo fornecer uma motocicleta que inclua uma uni-
dade de GPS fornecida em uma posigdo onde sua sensibilidade de recepgéo néo seja facil-
mente diminuida.

Uma motocicleta, de acordo com a presente invengéo, inclui-um quadro, um assen-
to, uma lanterna traseira e uma unidade de GPS. O quadro € disposto para se estender a
partir de uma parte da frente para uma parte de tras da motocicleta. O assento é fornecido

em cima de uma parte traseira do quadro A unidade de GPS é fornecida sobre a lanterna

traseira e inclui uma antena um receptor de GPS e um transmissor de posicdo. A antena é

fornecida em uma posigdo mais alta do que o quadro e atras do assento. O receptor de GPS
é disposto para calcular a informagéo posicional com base em um sinal de GPS recebido
pela antena. O transmissor de posi¢8o € disposto para transmitir um sinal de posigéo que
indica a informag&o posicional calculada pelo receptor de GPS a partir da antena. '

| Na motocicleta, de acordo com a presente invengéo, o assento, a lanterna traseira
e o quadro ndo sdo fornecidos sobre a unidade de GPS e, portanto, a degradagéo na sensi-

bilidade de recepg¢éo da antena é reduzida.

Breve descricdo dos desenhos
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A Figura 1 é um diagrama em blocos funcional que mostra a estrutura de um siste-
ma anti-roubo completo, de acordo com uma primeira modalidade da presente invengao.

A Figura 2 é uma vista lateral da motocicleta, de acordo com a primeira modalidade.

A Figura 3 é uma vista em perspectiva da parte traseira da motocicleta mostrada na
Figura 2.

A Figura 4 é uma vista em planta da parte traseira da motocicleta mostrada na Figu-

ra 2.
A Figura 5 é uma vista em planta da parte traseira da motocicleta removida de um

assento na Figura 2.
A Figura 6 é uma vista em perspectiva do interior de um elemento de armazena-

mento na Figura 3.
A Figura 7 é uma vista em perspectiva da parte traseira da motocicleta removida do
assento, a barra de apoio, o carregador traseiro, a tampa lateral e o elemento de armaze-

namento na Figura 2.
A Figura 9 é uma vista em perspectiva de uma unidade de GPS e um elemento de

~ fixagdo de unidade na Figura 7.

A Figura 10 é uma vista em perspectiva da parte traseira da motocicleta que tem a
unidade de GPS, na Figura 7, fixada ao elemento de fixagdo de unidade.
A Flgura 11 é uma vista em corte tomada ao longo da linha XI-XI, na Figura 4.
: A Figura 12 é uma vista em corte tomada ao Iongo da linha XII-XI1l, na Figura 4.
- A Figura 13 é uma vista lateral da parte traseira de uma motocicleta, de acordo com
uma segunda modalidade da presente mven(;ao.

A Figura 14 é uma vista em perspebtiva da parte traseira da motocicleta mostrada

na Figura 13.
Descricéo detalhada das modalidades preferidas

Neste momento, as modalidades preferidas da presente invengdo serdo descritas
em detalhes em conjunto com os desenhos em anexo, Nos quais as mesmas partes ou cor-

respondentes séo representadas pelos mesmos caracteres de referéncia, e suas descngoes

n&o serao repetldas Na seguinte descrigéo, as “diregdes, tais como “para cima e para baixo”

e “direita e esquerda”, se referem a aquelas diregGes vistas a partir de um motomchsta sen-

tado sobre a motocicleta.

Primeira modalidade

Sistema anti-roubo
Em primeiro lugar, sera descrito um sistema anti-roubo para o uso-em uma motoci-

cleta, de acordo com uma modalidade preferida da presente invengéo.
A Figura 1 é um diagrama em blocos funcional que mostra a estrutura de um siste-
ma anti-roubo completo. Com referéncia a Figura 1, o sistema anti-roubo inclui uma unidade
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GPS 2 fornecida na motocicleta, um satélite de GPS 104 e um centro de gerenciamento
103. ‘

A unidade de GPS 2 inclui uma antena 2A, um receptor de GPS 2B e um transmis-
sor de posigédo 2D. A antena 2A recebe os sinais de GPS transmitidos a partir do satélite de
GPS 104. O receptor de GPS 2B calcula a informagéo posicional com base nos sinais de
GPS recebidos pela antena 2A. A unidade de GPS 2 é fornecida na motocicleta e, portanto,
o receptor de GPS 2B calcula a informag&o posicional da motocicleta.

A unidade de GPS 2 armazena a informagéo de identificagdo da motocicleta em
uma meméria que ndo é mostrada. O transmissor de posi¢&o 2D transmite um sinal de posi-
¢do que indica a informagéo posicional e um sinal de identificacdo que indica a informagéao
de identificacdo a partir da antena 2A. O centro de gerenciamento 103 recebe o sinal de
posigao e o sinal de identificagéo através da rede de comunicagéo de radio 101 e gerencia a
informagao posicional e a informagao de identificagao. |

A unidade de GPS 2 é conectada a uma unidade .de controle eletrénico (daqui por
diante mencionada como “ECU") 6, um controlador de buzina 7 e um controlador de lampa-
da 8. A ECU 6 é conectada ao dispositivo de ignigdo 4 e ao injetor de combustivel 5 do mo-
tor. '

A unidade de GPS 2 controla o dispositivo de ignigdo 4 e o injetor de combustivel 5
através da ECU 6. A unidade de GPS 2 recebe também informagdes sobre se o motor esta
acionado (daqui por diante mencionado como “informagao cje acionamento”) a partir da ECU
6. A unidade de GPS 2 transmite um sinal de acionamento que indica a informagao de acio-
namento. A u,r{idade de GPS 2 adicionalmente ativa uma buzina ou acende uma lampada
através do controlador de buzina 7 e do controlador de ld&mpada 8.

Quando uma motocicleta é roubada, o motociclista da motocicleta informa o centro
de gerenciamento 103 a respeito do fato. O centro de gerenciamento 103 mantém o recebi-
mento de sinais de acionamento, sinais de idéntificagéo e sinais de posigdo transmitidos a
partir da unidade de GPS 2 referentes a motocicleta roubada. Portanto, o centro de gerenci-
amento 103 pode especificar o local da motocicleta roubadé e captura o veiculo.

O centro de gerenciamento 103 controla, ainda, a motocicleta roubada. Mais espe-
cificamente, o centro de gerenciamento 103 transmite um comando de alarme para a unida-
de de GPS 2. A unidade de GPS 2 controla o controlador de buzina 7 para ativar a buzina
em resposta ao comando de alarme. A unidade de GPS 2 controla também o controlador de
lampada 8 para acender a ldmpada em resposta ao comando de alarme. Desta forma, as
pessoas ao redor da motocicleta podem ficar cientes de que a motocicleta € um veiculo rou-

bado.
O centro de gerenciamento 103 transmite, ainda, um comando de parada para a u-

‘nidade de GPS 2. A unidade de GPS 2 responde ac comando de parada e controla a ECU 6
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de modo que o dispositivo de ignigdo 4 e o injetor de combustivel 5 néo sejam operados.
Esta agao interrompe o motor. '

Estrutura da motocicleta

Agora sera descrita uma motocicleta, de acordo com a presente modalidade prefe-
rida. A Figura 2 mostra um lado esquerdo da motocicleta 1 voltada para a diregdo a frente
(FWD) da motocicleta. Com referéncia a Figura 2, a motocicleta 1 inclui um quadro 10, um
tanque de combustivel 17, um motor 3, um assento 15 e uma unidade de GPS 2.

O quadro 10 se estende a partir da frente para tras da motocicleta 1. O quadro 10
inclui um quadro dianteiro 10A e um par de quadros traseiros 10B. O quadro dianteiro 10A é
fornecido na parte da frente do quadro 10 e o par de quadros traseiros 10B é fornecido na
parte traseira do quadro 10. “

O motor 3 é fornecido no quadro dianteiro 10A. O tanque de combustivel 17 & for-
necido em cima do quadro dianteiro 10A. Um eixo de diregdo 11 é suportado de modo gira-
torio na extremidade dianteira do quadroi dianteiro 10A. Um manete 9 é fixédo a eXtremidade
superior do eixo de diregdo 11. Uma roda dianteira 12 ¢ fixada de modo giratério a extremi-

dade inferior do eixo de diregéo 11.
A extremidade dianteira de um brago traseiro 13 é fornecida na parte traseira do

quadro dianteiro 10A. O brago traseiro 13 balanga para cima e para baixo em torno da ex-

tremidade de ponta do brago traseiro 13. Uma roda traseira 14 € fornecida de modo giratério
a extremidade traseira do brago traseiro 13. )

O par de quadros traselros 10B é feito de tubos de metal. O par de quadros trasei-
ros 10B se estende Ievemente de maneira obllqua para cima, a partir do quadro dianteiro
10A para tras da motocicleta 1. Os quadros traseiros 10B sao fornecidos sobre a roda trasei-
ra 14, quando vistas em uma vista lateral.

O assento 15 é fornecido sobre os quadros traseiros 10B. O assento 15 é flxado
aos quadros traseiros 10B de uma maneira separavel por meio de parafusos. Um par de
tampas laterais 26 é fornecido sobre os lados direito e esquerdo da parte traseira do par de

~quadros traseiros 10B. As tampas tfaseiras 26 se estendem levemente de maneira obliqua

30
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ascendente para tras ao longo dos quadros traseiros 10B. As extremidades traseiras das
tampas laterais 26 ficam atras do assento 15 e quadros traseiros 10B.

Uma lanterna traseira 21 é fornecida atras dos quadros traseiros 10B. A lanterna
traseira 21 & fixa entre o par de tampas laterais 26. A lanterna traseira 21 é fornecida atras -
do assento 15. A unidade de GPS 2 é fornecida atras do assento 15 e em cima da lanterna
traseira 21. A unidade de GPS 2 tem um formato de paralelepipedo retangular substancial-
mente plana. A unidade de GPS 2 € coberta com um elemento de armazenamento 28. O
elemento de armazenamento 28 é fixo entre o par de tampas laterais 26. Um carregador

traseiro 25 é fornecido em cima do elemento de armazenamento 28. O carregador traseiro
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25 & usado para colocar uma bagagem sobre o mesmo.
A parte traseira do assento tem uma barra de apoio 23. A barra de apoio 23 é segu-
rada por um motociclista em tandem. '
Estrutura da parte traseira da motocicleta 1
A Figura 3 é uma vista em perspectiva da parte traseira da motocicleta 1 e a Figura

' 4 6 uma vista em planta da parte traseira da motocicleta 1. Com referéncia a Figura 3, a bar-

ra de apoio 23 é fornecida atras do assento 15 ao longo da borda periférica da extremidade
traseira do assento 15. Com referéncia a Figura 4, a barra de apoio 23 inclui um par de bar-
ras laterais 23S e uma barra traseira 23R. O par de barras laterais 23S é fornecido préximo
as bordas laterais esquerda e direita da parte traseira do assento 15. A barra traseira 23R_é
fornecida entre as extremidades traseiras das duas barras laterais 23S. A barra traseira 23R
e as barras laterais 23S s&o integralmente formadas.

A barra traseira 23R é fornecida atras da extremidade traseira do assento 15 e em
uma posi¢do mais alta do que o assento 15. As barras laterais 23S se estendem de maneira
obliqua descendente para frente da extremidade da barra traseira 23R.

Cada uma das barras laterais 23S é fornecida com um elemento de fixag&o do tipo
placa cantiléver 23P por meio de soldagem. A extremidade de ponta do elemento de fixagao
23P é fornecida sob o assento 15. A Figura 5 € uma vista em planta da parte traseira dé
motocicleta 1 removida do assento 15. Com referéncia a Figura 5, as extremidades de ponta
dos elementos de fixagdo 23P séo fornecidas de uma maneira separavel por meio de para-
fusos 24B nas placas de suporte 24 soldadas sobre as superficies superiores das extremi-
dades traseiras dos quadros traselros 10B. '

A porcdo de conexdo entre os elementos de fixagdo 23P e as placas de suporte 24,

e os parafusos 24B, é fornecida sob o assento 15. Mais especificamente, o assento 15 en-

cobre as extremidades de ponta dos elementos de fixagdo 23P e os parafusos 24B. Com a

finalidade de remover a barra de apoio 23 da motocicleta 1, o assento 15 deve ser removido

dos quadros traseiros 10B.
Com referéncia as Figuras 3 e 4, o carregador traseiro 25 € fornecido atras da barra

de apono 23.0 carregador traseiro 25 é fixado a barra de apoio 23 por meio de soldagem. O

carregador traseiro 25 inclui um par de barras 25A e uma pluralidade de barras 25B. A plura-
lidade de barras 25B é fornecida separada uma da outra. Portanto, um vao é formado entre
as barras 25B adjacentes. Em suma, o carregador traseiro 25 é formado por uma pluralida-
de de barras fornecidas separadas uma das outra. '

A pluralidade de barras 25B é conectada uma a outra por meio de soldagem. O par
de barras 25A se estende de maneira obliqua ascendente a partir da barra de apoio 23 para
tras. A extremidade de ponta de cada uma das barras 25A & fixada a uma barra lateral 23S

correspondente, por meio de soldagem, e a extremidade traseira é fixada as barras 25B por
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meio de soldagem. Em suma, o carregador traseiro 25 & fixado a barra de apoio 23 por meio
de soldagem.

A Figura 6 é uma vista em perspectiva que mostra o interior do elemento de arma-
zenamento 28 na Figura 3. Com referéncia a Figura 6, o elemento de armazenamento 28 é
fornecido em cima da lanterna traseira 21. O elemento de armazenamento 28 tem um for-
mato de caixa e inclui uma placa superior, uma placa frontal, uma placa traseira e uma placa
lateral. O elemento de armazenamento 28 tem, ainda, uma abertura em sua superficie infe-
rior. O elemento de armazenamento 28 & fixo entre o par das tampas laterais 26.

A unidade de GPS 2 é disposta no elemento de armazenamento 28. Mencionado
de modo diferente, a area da unidade de GPS 2 armazenada no elemento de armazena-
mento 28 quando observada em uma vista de topo € maior do que em uma vista lateral. Em
outras palavras, a unidade de GPS 2 é fornecida a fim de que seja fina na diregdo vertical.
Em outras palavras, a unidade de GPS 2 é fornecida para ter um tamanho menor na diregéo
vertical do que nas diregdes de frente para tras e transversal. Conforme descrito acima, a
unidade de GPS 2 tem um formato substancialmente plano. Quando a unidade de GPS 2é
dispoéta e armazenada no elemento de armazenamento 28, pode-se manter baixa a altura
do elemento de armazenamento 28. Conforme mostrado na Figura 4, a largura da unidade
de GPS 2 é menor do que a largura do assento 15. Portanto, a largura do elemento de ar-
mazenamento 28 na diregéo transversal poae ser reduzida. Logo, ndo incomoda um motoci-
clista quando o motociclista sobe ou desce da motocicleta 1. O elemento de armazenamento
28 é fornecido em cima da Ianferna traseira 21 e, portanto, pode-se evitar que a parte trasei-
ra da motocicleta 1 tenha um tamanho grande.

Com referéncia a Figura 6, a lanterna traseira 21 é fornecida sob a unidade de GPS
2. A lanterna traseira 21 inclui uma lampada como uma fonte de luz ou um invélucro de fonte
de luz que armazena a lampada. A lanterna 21 emite luz para tras. '

Mecanismo de fixacdo para a unidade de GPS 2

A Figura 7 é uma vista em perspectiva da parte traseira da motocicleta 1 removida

do assento 15, da barra de apoio 23, do carregador traseiro 25, das tampas laterais 26 e do

elemento de armazenamento 28, e a Figura 8 é uma vista em planta dos mesmos.

Com referéncia as Figuras 7 e 8, um quadro de fixagdo 18 é soldada as extremida-
des traseiras do par de quadfos traseiros 10B. O quadro de fixagéo 18 & estendido entre o -
par de quadros traseiros 10B.

O quadro de fixagdo 18 inclui um par de elementos de suporte em formato de 'blaca
19A, uma longarina 19B e um elemento de fixagéo de unidade 20. O par de elementos de
suporte 19A é fornecido em posigéo vertical sobre o par de quadros traseiros 10B. A longa-
rina 19B é fornecida entre os dois elementos de suporte 19A.

O elemento de fixagdo de unidade 20 tem um formato de placa e se estende de
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maneira obliua ascendente para tras a partir do centro da longarina 19B. O elemento de
fixagdo de unidade 20 inclui uma placa inclinada 20A, uma placa de suporte ZOB e uma pla-
ca de insergdo 20C, na ordem mencionada, a partir da frente para tras. A placa inclinada
20A, a placa de suporte 20B e a placa de insergdo 20C sé&o integralmente formadas.

A placa inclinada 20A se estende de maneira obliqua ascendente para tras a partir
da longarina 19B. A placa de suporte 20B se estende levemente de maneira obliqua ascen-
dente a partir da extremidade traseira da placa inclinada 20A para trés. A placa de suporte
20B é inclinada de maneira mais moderada do que a placa inclinada 20A. A placa de inser-
¢do 20C tem uma largura menor do que a placa de sup'orte 20B e se estende para tras a
partir da extremidade traseira da placa de suporte 20B.

A unidade de GPS 2 é fixada ao elemento de fixagdo de unidade 20. Com referén-
cia a Figura 9, a unidade de GPS 2 ¢ fornecida com uma cinta elastica 40. A cinta elastica
40 inclui um elemento de cinta em formato de tubo quadrangular 41 e um elemento de cinta
42. O elemento de cinta 42 conecta as extremidades traseiras das superficies inferiores e
superiores do elemento de cinta 41. Um elemento de fixagdo paralelepipedo retangular pla-
no 43 é formado na superficie externa inferior do elemento de cinta 41. Um orificio atraves-
sante que penetra o elemento de fixagdo 43, a partir da extremidade de ponta para a extre-
midade traseira, &€ formado no centro do elemento de fixag&o 43.

A unidade de GPS 2 é inserida na cinta elastica 40 a partir de sua extremidade tra-

seira. A superficie da extremidade traseira da unidade de GPS 2 esta em contato com o e-

lemento de cinta 42. A forga elastica da cinta elastica 40 cinge a unidade de GPS 2.

A unidade de GPS 2 cingida pela cinta elastica 40 ¢ fixada a um elemento de fixa-
¢do de unidade 20. Conforme mostrado na Figura 7, a pIacé de insercdo 20C é inserida no

orificio atravessante do elemento de fixagdo 43 da cinta elastica 40. Desta forma, conforme

‘mostrado na Figura 10, a unidade de GPS 2 é fixada sobre o elemento de fixagdo de unida-

de 20. Neste momento, a unidade de GPS 2 é fornecida sobre a placa de insercdo 20C e a
placa de suporte 20B. A placa de inser¢éo 20C e a placa de suporte 20B entram em contato

com a cinta elastica 40: Desde que a resisténcia ao atrito da cinta elastica 40 seja grande, a

unidade de GPS 2 ndo & facilmente removida do elemento de fixagdo de unidade 20.

A unidade de GPS 2 é fixada ao elemento dé fixagdo de unidade 20 através da cin-

ta elastica 40. A vibragdo ndo é facilmente transmitida para a unidade déf GPS 2 a partir do

~ elemento de fixagdo de unidade 20 devido a cinta elastica 40.

A Figura 11.é uma vista em corte tomada ao longo da linha XI-XI na Figura 4. Com
referéncia a Figura 11, a unidade de GPS 2 inclui um invélucro de GPS 2H, uma antena 2A,
um receptor de GPS 2B (Figﬁra 1) e um transmissor de posigéo 2D (Figura 1). O invélucro
de GPS 2H tem um formato de paralelepipedo retangular plano. O invélucro de GPS 2H
armazena a antena 2A, o receptor de GPS 2B e o transmissor de posicéo 2D. A antena 2A
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tem um formato como placa fina e uma superficie direcionada para cima. A antena 2A é for-
necida atras do assento 15. A antena 2A é fornecida em uma posi¢do mais alta do que os
quadros traseiros 10B.

Com referéncia as Figuras 10 e 11, a lanterna traseira 21 € fornecida sob a unidade
de GPS 2. A lanterna 21 inclui uma lampada 21A como uma fonte de luz, um invélucro de
fonte de luz 21B e uma lente 21C. O invélucro de fonte luz 21B tem uma abertura na super-
ficie inferior e na superficie traseira. Uma parte do involucro de fonte de luz 21B é feita de
metal. A lampada 21A é fixada a superficie frontal do invélucro de fonte de luz 21B. A lente
21C cobre a superficie inferior e a superficie traseira do involucro de fonte de luz 21B. Um
par de elementos de fixagdo 22 s&o fornecidos nas extremidades frontais das superficies do
lado direito e esquerdo da lanterna traseira 21. Os elementos de fixag&o 22 tém um formato
de placa e se estendem para frente. Os elementos de fixag@o 22 séo fornecidos ao elemen-
to de suporte 19A.

A' antena 2A recebe os sinais de GPs transmitidos a partir do satélite de GPS 104.
Com a finalidade de reduzir a degradagéo na sensibilidade de recepgéo; prefere-se que se-
jam fornecidos menos objetos obstrutivos, que diminuem a sensibilidade de recepgéo, em
cima da antena 2A. Particularmente, as parte automotivas de metal interferem nos sinais de
GPS e, portanto, prefere-se que sejam fornecidas partes automotivas de metal de tamanho
menor,em cima da antena 2A. |

De acordo com uma modalidade, o motor 3, o tanque de combustivel 17 e a barra
de apoio'23 sdo fornecidos a frente da antena 2A. Adicionalmente, a antena 2A é fornecida
em uma posicao méis alta do que os quadros traseiros 10B e a lanterna traseira 21. Mais
especificamente, as partes automotivas de metal de tamanho grande sao Vfornecidas em
posicbes separadas da antena 2A ou mais baixas do que a antena A. Portanto, a sensibili-
dade de recepgdo da antena 2A é protegida da degradagao.

A antena 2A é fornecida, ainda, atras do assento 15. Um corpo humano afeta.a
sensibilidade de recepgéo da antena 2A. Quando a unidade de GPS 2 ¢ fornecida sob o
assento 15, a sensibilidade de recepgdo pode ser diminuida. De acordo com a mbdalidade

"pféferida, a antena 2A ndo & fornecida sob o assento 15. Portanto, a degradagdo na sensibi-

lidade de recepgdo da antena 2A, que pode ser causada pelo motociclista sentado sobre o

assento 15, pode ser reduzida. |
O carregador traseiro 25 feito de metal é fornecido em cima na unidade de GPS 2.

Contudo, um véo é formado entre as barras 25B adjacentes. A area transversa da barra 25B

@ menor do que a da barra de apoio 23. Portanto, pode ser reduzida a degradagéo na sensi-.

bilidade de recepgao causada pelo carregador traseiro 25.
Com mais preferéncia, conforme mostrado na Figura 4, a antena 2A € fornecida sob

o vio formado entre as barras 25B adjacentes. Neste caso, pode ser reduzida a degradagéo
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Com referéncia as Figuras 8 e 11, um conector 2C é fornecido na superficie frontal
do invélucro de GPS 2H. O conector 2C inclui uma pluralidade de terminais e é conectado a
um conector 31 formado na extremidade de um chicote de fios 30. »

A unidade de GPS 2 é conectada a ECU 6 (Figura 1), ao controlador de buzina 7
(Figura 1), ao controlador de lampada 8 (Figura 1) e a uma bateria, que ndo é mostrada,
através do chicote de fios 30. AECU 6, o controlador de buzina 7, o controlador de lampada
8 e a bateria s&o fornecidos a frente da unidade de GPS 2. O conector 2C néo é fornecido
em uma superficie lateral do invélucro de GPS 2H, mas na superficie frontal. Portanto, pode-
se evitar que o chicote de fios 30 seja largamente curvado nos arredores da unidade de
GPS 2.

Uma longarina 19B do quadro de fixagdo 18 tem um orificio atravessante 19C no
centro. O chicote de fios 30 é estendida para frente através do orificio atravessante 19C e
conectada a ECU 6, ao controlador de buzina 7, ao controlador de lampada 8 e a bateria. O
chicote de fios 30 é passada através do orificio atravessante 19C e pode se estender para
frente sem que seja largamente curvada.

A unidade de GPS 2 é fornecida de energia a partir da bateria. A unidade de GPS 2
inclui uma bateria trocavel no involucro de GPS 2H. A bateria pode ser uma bateria primaria
que somente descarrega ou uma bateria secundaria que seja recarregada por uma bateria.
A bateria é usada como um suprimento de energia auxiliar. ' '

Conforme mostrado na Figura 8, o conector 2C é fornecido sobre o lado direito do
eixo geométrico central C da superficie frontal do invélucro de GPS 2H. Mencionado de mo-
do diferente, o conector 2C é fornecido mais sobre a superficie direita do invélucro de GPS -
2H do que o eixo geométrico central C. Um elemento de interferéncia em formato de aresta
45 & fornecido sobre o elemento de fixagéo de unidade 20. O elemento de interferéncia 45 é
fornecido né frente do invdlucro de GPS 2H e sobre o lado oposto ao conector 2C em rela-

¢do ao eixo geométrico central C. Mais especificamente, o elemento de interferéncia 45 é

fornemdo sobre o lado esquerdo do eixo geométrico central C.

Conforme descrito acuma a unidade de GPS 2 tem um formato paraleleplpedo re-
tangular substancialmente plano. Portanto, a unidade de GPS 2 pode ser fixada de cabega
para baixo ao elemento de fixag&o 20. Neste caso, a antena 2A é fornecida préxima a super-
ficie inferior do invélucro 2H da unidade de GPS 2 e, portanto, a sensibilidade de recepgao €
degradada.

O elemento de interferéncia 45 ewta que a unidade de GPS 2 seja fixada de uma
maneira errada. Se a unidade de GPS 2 for fixada de cabega para baixo ao elemento de
fixagdo de unidade 20, o conector 2C ¢ fornecido sobre o lado esquerdo do eixo geométrico

central C.-Neste caso, o conector 2C atinge o elemento de interferéncia 45. O elemento de
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interferéncia 45 é posicionado na frente do conector 2C, e o conector 31 e o conector 2C
ndo sio conectados na medida em que sdo obstruidos pelo elemento de interferéncia 45.
Portanto, o operador percebe que a unidade de GPS 2 tem sido fixada de uma maneira er-
rada.

Estrutura do elemento de armazenamento

Com referéncia a Figura 11, o elemento de armazenamento 28 € felto de resina sin-

tética. A placa frontal 28f do elemento de armazenamento 28 se estende de maneira obliqua
descendente para frente da placa superior 28a. A extremidade de ponta da placa frontal 28f

é fornecida sob a parte traseira do assento 15. A extremidade inferior da placa frontal 28f é

fixada & longarina 19B do quadro de fixagdo 18 por meio de parafusos 29. A extremidade
inferior da placa frontal 28f é fixada aos quadros traseiros 10B através do quadro de fixagéo
18 sob o assento 15. Para remover o elemento de armazenamento 28, o assento 15 deve
ser removido primeiro.

A Figura 12 é uma vista em corte tomada ao longo da linha XII-Xll na Figura 4. Com

referéncia a Figura 12, o elemento de armazenamento 28 ¢ retido e fixo entre as tampas

laterais 26.
Com referéncia as Figuras 11 e 12, o elemento de armazenamento 28 inclui a placa

frontal 28f, a placa superior 28a, um par de placas laterais 28b, uma placa traseira 28c e um

par de placas de flange 28d. A placa traseira 28¢c é pendurada a partir da extremidade tra-

seira da placa superior 28a. A placa traseira 28c tem um comprimento maior do que a altura

da unidade de GPS 2. A extremidade inferior da placa traseira 28c é fornecida sob a extre-

| midade inferior da superficie traseira da unidade de GPS 2. Portanto, a unidade de GPS 2

ndo pode ser reconhecida visualmente por tras.

As placas laterais 28b s&o penduradas a partir das bordas Iaterals esquerda e direi-
ta da placa superior 28a. As placas de flange 28d se estendem horizontalmente para fora a
partir das extrerﬁidades inferiores das placas laterais 28b. '

O elemento de armazenamento 28 armazena a unidade de GPS 2. O elemento de

flxagao de unidade 20 é fornecido entre a unidade de GPS 2 e a lanterna 21.

Uma pIuralldade de ganchos 28e é formada nas bordas laterais das placas de flan- -

ge 28d. Os ganchos 28e sdo pendurados para baixo. Uma pluralidade de elementos de fixa-
¢ao 26e que correspondém aos ganchos 28e sao fornecidos na extremidade superior das
tampas laterais 26. Cada um dos elementos de fixagéo 26e tem um orificio atravessante que
corresponda ao gancho 28e. A insergdo dos ganchos 28e nos orificios atravessantes dos
elementos de fixagdo 26e fixa o elemento de armazenamento 28 as duas tampas laterais
26.

Estrutura da tampa lateral
Com referéncia a Figura 8, uma placa de suporte 27 se estende entre o par de qua-
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dros traseiros 10B. A placa de suporte 27 é fornecida a frente do quadro de fixagédo 18. Os
elementos de fixagdo em formato de placa 27A sédo fornecidos em posigédo vertical nas ex-
tremidades esquerda e direita da placa de suporte 27.

As tampas laterais 26 s&o fixadas & placa de suporte 27 e ao quadro de fixagéo 18
por meio de parafusos. Mais especificamente, as tampas laterais 26 incluem elementos de
fixacdo de tampa lateral 26A e 26B. Os elementos de fixagao de tampa lateral 26A s&o for-

“necidos em posigcdes que correspondem aos elementos de fixagdo 27A. Cada um dos ele-

mentos de fixagdo de tampa lateral 26A tem um orificio atravessante através do qual um
parafuso é inserido e é fixado as placas de suporte 27 por meio de parafusos. Cada um dos
elementos de fixagdo de tampa lateral em formato de placa 26B tem um orificio atravessante
através do qual um parafuso & inserido e é fixado ao quadro de fixagao 18 por meio de para-
fusos. Os elementos de fixacdo de tampa lateral 26A e 26B s&o fornecidos sob o assento
15. |
Adicionalmente, um pino 26C é disposto horizontalmente no interior na superficie
interna da parte traseira de cada uma das tampas laterais 26. Cada um dos elementos de
fixagdo 22 e dos elementos de suporte 19A da lanterna traseira 21 tem um orificio atraves-

sante que corresponde ao pino 26C. A insergdo dos pinos 26C nos orificios atravessantes

“dos elementos de fixagdo 22 e dos elementos de suporte 19A fixa a lanterna traseira 21 ao

quadro de fixagdo 18.
Conforme mencionado anteriormente, as tampas laterais 26 séo fixadas aos qua-

dros traseiros 10B através da placa de suporte 27 e do quadro de fixagéo 18 por meio dos
elementos de fixacdo de tampa lateral 2_6A e 26B fornecidos sob o assento 15. Portanto,
para remover as tampas laterais 26 da motocicleta 1, o assento 15 deve ser removido pri-
meiro. A | -
Remocdo da unidade de GPS 2 ,
A unidade de GPS 2 ndo é facilmente removida da motocicleta 1 pela razéo a se-

guir. Para remover a unidade de GPS 2, o elemento de armazenamento 28 deve ser remo-
vido. Conforme descrito acima, o elemento de armazenamento 28 € retido e fixo entre as
duas tamﬁ;;s_ laterais 26. O elemento de armazenamento 28 &, ainda, fixado aos quadros
traseiros 10B através do quadro de fixag&o 18. |

Com a finalidade de remover o elemento de armazenamento 28, o assento 15 é

" removido dos quadros traseiros 10B. Entdo, a barra de apoio 23 e o carregador traseiro 25

sdo.removidos dos quadros traseiros 10B. Por conseguinte, os parafusos 29 que conectam
as extremidades inferiores da placa frontal 28f do elemento de armazenamento 28 e o qua-
dro de fixagdo 18 s&do removidos. Desta forma, o elemento de armazenamento 28 € removi-
do dos quadros traseiros 10B. Contudo, o elemento de armazenamento 28 nao é ainda re-
movido da motocicleta 1. Isto se deve ao fato de que o elemento de armazenamen:to 28 é
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retido entre as tampas laterais 26. Portanto, as tampas laterais 26 sao removidas da placa
de suporte 27 e do quadro de fixagdo 18. Entao, os ganchos 28e sdo removidos dos ele-
mentos de fixagdo 26e. Desta forma, o elemento de armazenamento 28 é removido das
tampas laterais 26. Por meio destas etapas descritas acima, o elemento de armazenamento
28 é finalmente removido da motocicleta 1.

Conforme mencionado anteriormente, o elemento de armazenamento 28 néo é fa-
cilmente removido. Portanto, quando a motocicleta 1 € roubada, nao é facil para o criminoso
remover a unidade de GPS 2, além do fato de que para remover requer muito tempo. Por-
tanto, o centro d gerenciamento 103 pode capturar a motocicleta 1 roubada.

Um individuo poderia supor a remogao da lanterna 21 e, entdo, da unidade de GPS:
2, a partir do que é citado abaixo. Contudo, se a lanterna 21 for removida, o elemento de
fixacdo de unidade 20 é fornecido sob a unidade de GPS 2. Portanto, a unidade de GPS 2
nao é facilmente removida na medida em que o elemento de fixagdo de unidade 20 se torna A
um obstaculo.

Adicionalmente, o carregador traseiro 25 é fornecido em cima do elemento de ar-

mazenamento 28 e, portanto, a unidade de GPS 2 né&o ¢ faciimente removida a partir do que_

foi citado acima.

Segunda modalidade
A Figura 13 é uma vista em corte fragmentaria da parte traseira de uma motocicle-

ta, de acordo com uma segunda modalidade da presente invengéo. Com referéncia a Figura

13, a motocicleta, de acordo com"a segunda modalidade, é diferente da primeira modalidade
pelo fato de que é fornecido um elemento de armazenamento adicional 52 em vez do ele-
mento de armazenamento 28. O elemento de armazenamento 52 tem uma placa inferior 54.
Em outras palavras, o elemento de armazenamento 52 tem um formato de caixa. O elemen-
to de armazenamento 52 é fornecido atras do assento 15. Uma unidade de GPS e armaze-

nada no elemento de armazenamento 52. Agora, a motocicleta, de acordo com a segunda

modalidade preferida sera descrita em detalhes.

Semelhantemente a prlmelra modaludade um elemento de fixagdo de unidade 20 é

forne0|do entre uma lanterna traseira 21 e a unldade de GPS 2. Um carregador fraseiro 25 é
fornecido em cima do elemento de fixagdo de unidade 20. O elemento de armazenamento
52 é fornecido entre o elemento de fixagdo de unidade 20 e o carregador traseiro 25.

Uma tampé traseira 50 é fornecida entre o elemento de fixagdo de unidade 20 e o
elemento de armazenarﬁento 52. A extremidade de ponta da tampa traseira 50 é fixada a "
um quadro de fixagdo 18 por meio de parafusos 29. A tampa traseira 50 se estende leve-
mente de maneira obliqua ascendente para tras. A extremidade traseira da tampa traseira
50 & fornecida em cima da extremidade traseira da lanterna traseira 21.

O elemento de armazenamento 52 é fornecido sobre a tampa traseira 50. O ele-
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mento de armazenamento 52 é fixo sobre a tampa traseira 50. A Figura 14 € uma vista em
perspectiva da parte traseira da motocicleta, de acordo com a segunda modalidade, que
mostra o interior do elemento de armazenamento 52. Com referéncia as Figuras 13 e 14, 0
elemento de armazenamento 52 feito de resina sintética armazena a unidade de GPS 2 e
um invélucro de ferramenta 53 que armazena ferramentas de modo que sejam dispostas
substancialmente de modo horizontal, uma préxima a outra, na diregéo transversal. O ele-
mento de armazenamento 52 tem uma porta passivel de abertura que ndo € mostrada. Por-
tanto, o invélucro de ferramenta 53 pode ser retirada. Na Figura 14, a unidade de GPS 2 e 0
invélucro de ferramenta 53 s3o dispostas substancialmente de modo horizontal, uma pféxi-
ma a outra, na diregdo transversal, enquanto que s&o dispostas uma a frente da outra na
dire¢do de tras para frente. Em suma, a unidade de GPS 2 e o invélucro de ferramenta 53
sdo armazenadas no elemento de armazenamento 52 em uma disposigéo substancialmente
horizontal. |

A unidade de GPS 2 é fixada sobre a placa inferior 54 do elemento de armazena-
mento 52. Um conector 2C é fornecido na superficie frontal da unidade de GPS 2. Cada pla-
ca inferior 54 do elemento de armazenamento 52, da tampa traseira 50 e do elemento de
fixagdo de unidade 20 tem um orificio atravessante 56. Um chicote de fios 30 conectado ao
conector 2C se estende para frente através do orificio atravessante 56.

A unidade de GPS 2 & fixada a placa inferior 54 através de uma cinta elastica 60 A
cinta eléstica 60 & feita de borracha e inclui porgdes de cinta 61 e 62, um elemento de as-
sento 63 e um elemento de fixagdo 64. A porgdo de cinta 61 tem um formato de tubo qua-
drangular. A porgéo de cinta 62 é em formato de cinta e conecta as extremidades traseiras
das superficies inferior e superior da porgéo de cinta 61. O elemento de assento 63 é forma-
do na superficie inferior do lado externo da porgéo de cinta 61. O elemento de fixagédo 64 €
formado em cada uma das superficies laterais direita e esquerda da porgéo de cinta 61. Ca-
da um dos elementos de fixagdo 64 tem um formato em posigdo vertical retangular e um
orificio atravessante que penetra na diregao vertical. ' '

Dois elementos de fixagdo em formato de placa 55 sdo dispostos em posigao verti-

cal sobre a placa inferior 54 do elemento de armazenamento 52. 'Os dois elementos de fixa-
¢éo 55 correspondem aos dois elementos de fixagéo 64 da cinta elastica 60.

" A unidade de GPS 2 fornecida com a cinta elastica 60 é fixada aoc elemento de ar-
mazenamento 52. Os elementos de fixégéo 55 sao inseridos nos orificios atravessantes nos
elementos de fixagdo 64 correspondentes. Neste momento, os elementos de fixagdo 55 séo
inseridos nos orificios atravessantes até que o elemento de assento 63 esteja em contato
com a placa inferior 54. A area de contato da unidade de GPS 2 ao elemento de arhazena-
mento 52 é pequena em fungdo do elemento de assento 63, de modo que a vibragéd da

motocicleta ndo seja facilmente transmitida para a unidade de GPS 2.
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De acordo com a modalidade, a unidade de GPS 2 e o invélucro de ferramenta 53
sdo armazenadas em um elemehto de armazenamento 52. Portanto, o nimero de partes
pode reduzir conforme comparado ao caso no qual a unidade de GPS 2 e o invélucro de
ferramenta 53 sdo armazenadas em caixas separadas. Além disso, a caixa de ferramenta
53 ¢ disposta e armazenada substancialmente de modo horizontal com a unidade de GPS 2.
As ferramentas de metal ndo sdo fornecidas em cima da antena 2A e, portanto, a degrada-
¢do na sensibilidade de recepgéo pode ser reduzida.

A presente invengdo ndo se limita as modalidades preferidas descritas acima.

A barra de apoio 23 e o carregador traseiro 25 ndo devem ser conectados por meio
de soldagem, ou similar. O carregador traseiro 25 pode ser fixado aos quadros traseiros 10B
separadamente da barra de apoio 23. Somente o carregador traseiro 25 pode ser fornecido
sem o fornecimento da barra de apoio 23. O formato da barra de apoio 23 néo € particular-
mente limitado, contanto que um motociclista em tandem poésa segura-la. O formato do
carregador traseiro 25 nédo é particularmente limitado, contanto que inclua uma pluralidade
de barras dispostas umas separadas das outras. O conector 2 C pode ser fornecido em uma
superficie além da superficie frontal da unidade de GPS 2. O formato do conector 2C ndo €
particularmente limitado. A unidade de GPS 2 pode ser fixada a motocicleta sem o uso da
cinta elastica 40 ou 60. O método de fixagdo da unidade de GPS 2 nao é particularmente
limitado.

Nas modalidades descritas acima, a placa superiorA 28a, a placa frontal 28f, a placa
traseira 28¢c e a placa lateral 28b sdo integralmente formadas. Contudo, ao menos uma da
placa superior 28a, a placa frontal 28f, a placa traseira 28c e a placa lateral 28b pode ser
formada de uma maneira separavel. Uma parte ou a parte frontal do elemento de armaze-
namento 28 pode ser integralmente formada com as tampas laterais 26.

A unidade de GPS 2 nio deve controlar a operagdo do motor. A unidade de GPS 2

ndo deve transmitir um sinal de acionamento. A unidade de GPS 2 n&o deve controlar a bu-

.zina ou lampada.

A motocicleta, de acordo com a presente modalidade, inclui um quadro, um assen-

' to, uma lanterna traseira e uma unidade de GPS. O quadro se estende a partir da frente pa-

ra tras da motocicleta. O assento é fornecido em cima de uma parte traseira do quadro. A

unidade de GPS é fornecida sobre a lanterna e inclui uma antena, um receptor de GPS e um
transmissor de posigdo. A antena é fornecida em uma posi¢ao mais alta do que o quadro e
atras do assento. A unidade de GPS calcula a informagéo posicional com base nos sinais de
GPS recebidos pela antena. O transmissor de posi¢do transmite um sinal posicional que
indica a informag&o posicional calculada pelo receptor de GPS a partir da antena.

Na motocicleta, de acordo com a presente invengdo, o assento, a lanterna traseira

e o quadro ndo sédo fornecidos em cima da unidade de GPS. Adicionalmente, a antena da
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unidade de GPS é fornecida atras do assento e em uma posi¢do mais alta do que o quadro
e, portanto, a sensibilidade de recepg&o nao é faciimente degradada por um motociclista e
um motociclista em tandem sentados sobre os assentos. Logo, a degradagao na sensibili-
dade de recepgdo da antena é reduzida. Além disso, a unidade de GPS é fornecida em cima
da lanterna e a antena é fornecida atras do assento e em uma posigdo mais alta do que o
quédro. Portanto, quando a unidade de GPS é fornecida, pode-se evitar que o tamanho do
corpo seja aumentado.

Prefere-se que a motocicleta inclua, adicionalmente, um elemento de armazena-
mento. O elemento de armazenamento & fornecido em cima da lanterna traseira. O elemen-
to de armazenamento inclui uma placa superior, uma placa frontal, uma placa traseira e uma
placa lateral. A unidade de GPS é armazenada no elemento de armazenamento.

Neste exemplo, a supeﬁicie superior, a superficie frontal, a superficie traseira e a
superficie lateral séo cobertas com o elemento de armazenamento. A lanterna traseira €
fornecida sob a unidade de GPS. Portanto, a unidade de GPS néo é faciimente removida.

A placa frontal do elemento de armazenamento se estende de maneira obliqua
descendente a frente da placa superior do elemento de armazenamento. A extremidade in-
ferior da placa frontal é fornecida sob o assento e fixada ao quadro. '

Neste caso, para remover o elemento de armazenamento, o assento deve ser re-
movido prirheiro. |

O elemento de armazenamento tem, ainda, uma abertura em sua superficie inferior.
Prefere-se que a motocicleta inclua, ainda, um elemento de fixagdo de unidade. O elemento
de fixagdo de unidade € fixado ao quadro e‘ fornecido entre a lanterna traseira e a unidade
de GPS. A unidade de GPs é fixada sobre o elemento de fixagdo de unidade.

A lanterna traseira é projetada de modo que sua l&mpada possa ser facilmente tro-
cada. Portanto, a lanterna traseira pode ser facimente removida em alguns casos. Em tal
caso, a unidade de GPS fornecida em cima da lanterna traseira pode ser facilmente removi-
da. Contudo, se a lanterna traseira for removida, o elemento de fixagdo de unidade é forne-

cido sob a unldade de GPS. Portanto, a. unldade de GPS néo e facﬂmente removuda na me-

dlda em que o} elemento de flxagao de unidade serve como um obstaculo

Prefere-se que a unidade de GPS mclua ainda, um invélucro de GPS e um conec-
tor. O invélucro de GPS armazena uma antena, um receptor de GPS e um transmissor de
posigdo. O conector é formado na frente do invélucro de GPS. O conector é fornecido mais
proximo a uma superficie lateral do involucro de GPS do que © eixo geométribo central da
superficie frontal do invélucro de GPS. O elemento de fixagao de unidade inclui, ainda, um
elemento de interferéncia. O elemento de interferéncia é fornecido na frente da superficie
frontal do invélucro de GPS e sobre o lado oposto ao conector em relagéo ao eixo geométri-

co central da superficie frontal do invélucro de GPS. A antena é fornecida na parte superior
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do invélucro de GPS.
Deste modo, o elemento de interferéncia evita que a unidade de GPS seja fixada de

uma maneira errada. Se a unidade de GPS for fixada de cabega para baixo ao elemento de
fixagdo de unidade, o conector atinge o elemento de interferéncia. Quando o elemento de
interferéncia é fornecido na frente do conector e o conector pode ser conectado na medida
em que ¢ obstruido pelo elemento de interferéncia. Portanto, o operador percebe o erro na
fixagdo da unidade de GPS.

Prefere-se que a motocicleta inclua, ainda, um par de tampas laterais. As tampas
laterais s3o fixadas sobre as superficies laterais esquerda e direita da parte traseira do qua-
dro. O elemento de armazenamento ¢é fixado entre o par de tampas laterais. Cada uma do
par das tampas laterais inclui um elemento de fixagéo de tampa lateral. O elemento de fixa-
cédo de tampa lateral é fornecido sob o assento e fixado ao quadro.

Desta forma, as tampas laterais devem ser removidas para que se remova o ele-
mento de armazenamento. Portanto, o assento é removido do quadro primeiro. Ent&o, as
tampas laterais sdo removidas do quadro. Por conseguinte, o elemento de armazenamento
é removido das tampas laterais. Por meio destas etapas, o elemento de armazenamento &
finalmente removido da motocicleta. Portanto, a unidade de GPS néo é facilmente removida.

Prefere-se que a unidade de GPS tenha um formato plano e seja disposta no ele-
mento de armazenamento.. | |

Desta forma, pode-se manter baixa a altura do elemento de armazenamento. Isto
pode evitar o aumento em tamanho da parte traseira da motocicleta.

Prefere-se que o elemento de armazenamento armazene a unidade de GPS e fer-
ramentas substancialmente de modo horizontal préximas uma a outra.

Desta forma,' conforme comparado ao caso no qual a unidade de GPS e as ferra-
mentas sdo armazenadas em caixas separadas, o numero de partes pode ser reduzido. A-
dicionalmente, as ferramentas n&o s&o fornecidas em cima da antena no elemento de arma-
zenamento, de modo que a degradagao na sensibilidade de recepgéo possa.ser reduzida.

Prefere -se que a motocicleta tenha uma barra de ap0|o A antena é forneC|da atras

da barra de apoio.
Deste modo, & improvavel que a sensibilidade de recepgéo da antena seja reduzida

pela barra de apoio. Portanto, a degradagéo na sensibilidade de recepgdo pode ser reduzi-

- da.

Prefere-se ainda que a motocicleta inclua um carregador traseiro. O carregador tra-
seifo & fornecido em cima do elemento de armazenamento. O carregador traseiro inclui uma
pluralidade de barras fornecida separadas umas das outras.

Isto torna ainda mais dificil remover a unidade de GPS.O carregador traseiro € for-

necido em cima da unidade de GPS, mas um véo é formado entre as barras adjacentes.
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Portanto, a degradagdo na sensibilidade de recepgéo causada pelo carregador traseiro €
reduzida.

Enquanto que as modalidades preferidas da presente invengéo tenham sido descri-
tas acima, deve-se compreender que as variagoes e fnodificagées serdo evidentes aos ver-
sados na técnica, sem que se desvie do escopo e espirito da presente invengao. Portanto, o

escopo da presente invengéo deve ser determinado somente por meio das reivindicagbes

seguintes.
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REIVINDICACOES
1. Motocicleta (1), CARACTERIZADA pelo fato de que compreende:

um quadro (10) disposto para se estender a partir de uma parte da frente para uma

parte de tras da motocicleta (1);

um assento (15) fornecido em cima de uma parte traseira do quadro (10),

uma lanterna traseira (21); e

uma unidade de GPS (sistema de posicionamento global - Global Positioning Sys-
tem) (2) fornecido em cima da antena (21),

sendo que a unidade de GPS (2) compreende:

uma antena (2A) fornecida em uma posigdo mais alta do que o quadro (1) e atras
do assento (15);

um receptor de GPS (2B) disposto para calcular a informagéo posicional com base
em um sinal de GPS recebido pela antena (2A); e

um transmissor de posigdo (2C) disposto para transmitir um sinal de posi¢gdo que

' |nd|ca a informagao posicional calculada pelo receptor de GPS (2B) a partir da antena (2A).

2. Motocicleta (1), de acordo com a reivindicagéo 1, CARACTERIZADA pelo fato de
que compreende, adicionalmente, um elemento de armazenamento (28, 52) fornecido em
cima da lanterna traseira (21) e que inclui uma placa superior (28a), uma placa frontal (28f),
uma placa traseira (28¢) e um par de placas laterais (28b).

sendo que a unidade de GPS (2) ¢ armazenada no elemento de armazenamento

(28, 52). ,
3. Motocicleta (1), de acordo com a reivindicagao 2, CARACTERIZADA pelo fato de

- que a placa frontal (28f) do elemento de armazenamento (28) se estende de maneira obli-

qua descendente a frente da motocicleta (1) a partir da placa superior (28f), e
uma extremidade inferior da placa frontal (28a) & fornecida sob o assento (15) e fi-

xada ao quadro (10).
4. Motocicleta (1), de acordo com a reivindicag&o 2, CARACTERIZADA pelo fato de

que o e|emento de armazenamento (28) tem uma abertura em sua extremidade inferior,
em que a motocicleta &) compreende ainda, um elemento de fixagao de unidade

(20) fixado ao quadro (10) e fornecido entre a lanterna traseira (21) e a unidade de GPS (2),
sendo que a unidade de GPS (2) é fixada sobre o elemento de fixagéo de unidade

(20).
5. Motocicleta (1), de acordo com a reivindicagéo 4, CARACTERIZADA pelo fato de

- que

a unldade de GPS (2) compreende
um invélucro de GPS (2H) disposta para armazenar a antena (2A), o receptor de

GPS (2B)eo tra_nsmlssor de posigao (2D); e
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um conector (2C) formado em uma superficie frontal do invélucro de GPS (2H),

o conector (2C) é fornecido mais proximo a uma superficie lateral do invélucro de
GPS (2H) do que o eixo geométrico central (C) da superficie frontal do invélucro de GPS
(2H),

o elemento de fixagdo de unidade (20) compreende, ainda, um elemento de interfe-
réncia (45) fornecido na frente do invélucro de GPS (2H) e sobre o lado oposto ao conector
(2C) em relagdo ao eixo geométrico central (C) da superficie frontal do involucro de GPS
(2H), e :
a antena (2A) é fornecida na parte superior do invélucro de GPS (2H).

6. Motocicleta (1), de acordo com a reivindicagéo 2, CARACTERIZADA pelo fato de
que compreende, adicionalmente, um par de tampas laterais (26) fixado as superficies late-
rais esquerda e direita da parte traseira do quadro (10), sendo que

o e.Iemento de armazenamento (28) é fixado entre o par de tampas laterais (26), e

cada uma do par de tampas laterais (26) compreende um elemento de fixagdo de
tampa lateral (26A, 26B, 26C) fornecido sob o assento e fixado ao quadro (10). '

7. Motocicleta (1), de acordo com a reivindicagéo 2, CARACTERIZADA pelo fato de
que a unidade de GPS (2) é substancialmente plana e disposta no elemento de armazena-

mento (28, 52).
8. Motocicleta (1), de acordo com a reivindicagéo 2, CARACTERIZADA pelo fato de

.que o elemento de armazenamento (52) compreende, ainda, uma placa inferior (54).

9. Motocicleta (1), de acordo com a reivindicagdo 8, CARACTERIZADA pelo fato de
que o elemento de armazenamento (52) armazena a unidade de GPS (2) e uma ferramenta
(58) substancnalmente de modo horizontal préximas uma a outra.

10. Motocicleta (1), de acordo com a relvmdlcagao 1, CARACTERIZADA pelo fato
de que compreende, adicionalmente, uma barra de ap0|o (23),

sendo que a antena (2A) é fornecida atras da barra de apoio (23).

11. Motocicleta (1), de acordo com a reivindicagédo 2, CARACTERIZADA pelo fato

de que compreende adicionalmente, um carregador traseiro (25) que |ncIU| uma pluralidade

de barras (25A 258) fornecidas separadas umas das outras, em cima do elemento de ar-

mazenamento (28).
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RESUMO

“MOTOCICLETA”

Trata-se de uma unidade de GPS (2) que inclui uma antena (2A) disposta para re-
ceber sinais de GPS a partir de um satélite de GPS (104), um receptor de GPS (2B) dispos-
to para calcular a informag&o posicional com base nos sinais de GPS e um transmissor de
posi¢do (2D) disposto para transmitir um sinal de posicdo que indica a informagéo posicio-
nal. A unidade de GPS (2) ¢ fornecida atras de um assento (15) e, portanto, a degradagéo
na sensibilidade de recepgdo causada por um motociclista pode ser reduzida. A unidade de
GPS (2) é fornecida em cima de uma lanterna traseira (21) e a antena (2A) da unidade de
GPS (2) é fornecida em uma posigéo mais alta do que os quadros traseiros (10B). Portanto,
a degradagédo na sensibilidade de recepgao causada pela-lanterna (21) e pelos quadros tra-

seiros (10B) pode ser reduzida.
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