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@ Resumen:

Dispositivo para el remolque de vehiculos que compren-
de un brazo telescépico basculante (1) asociado por un
extremo a un vehiculo remolcador, habiéndose previsto
una estructura de soporte para ruedas (2), presentando
un travesano transversal (3) que aloja cilindros acciona-
dores (4) para llevar a cabo el movimiento giratorio de
unas aletas (5), que se caracteriza por el hecho de que
el brazo telescopico (1) esta acoplado por su extremo in-
terior a un segundo brazo (6) fijado a la plataforma del
vehiculo remolcador, que presenta un movimiento bascu-
lante mediante unos cilindros accionadores (7), y por el
hecho de que comprende medios (8) para la recogida y
guia de conductos de suministro de fluidos para el funcio-
namiento de los cilindros accionadores (4) que actian en
el movimiento giratorio de las aletas (5), estando dichos
medios dispuestos en el segundo brazo (6).
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DESCRIPCION

Dispositivo para el remolque de vehiculos.
Objeto de la invencion

La presente solicitud de Patente de Invencién tiene
por objeto el registro de un dispositivo para el remol-
que de vehiculos que incorpora notables innovaciones
y ventajas frente a otros dispositivos con la misma fi-
nalidad.

Mais concretamente, hace referencia a un disposi-
tivo para el remolque de vehiculos que comprende un
brazo telescopico basculante asociado por un extre-
mo a un vehiculo remolcador, habiéndose previsto en
el extremo exterior de dicho brazo telescopico una es-
tructura de soporte para ruedas que presenta un trave-
saflo transversal que aloja cilindros accionadores para
llevar a cabo el movimiento giratorio de unas aletas
para su fijacién a las ruedas del vehiculo remolcado.
Antecedentes de la invencién

Actualmente, son bien conocidos vehiculos gria
destinados a remolcar aquellos vehiculos averiados,
accidentados o mal estacionados para su posterior
transporte a un taller u otra instalacién apropiada.

Entre los distintos tipos de gria, destacamos aque-
llas que estdn ideadas para ser utilizadas para el con-
trol del trafico urbano, es decir, para la retirada por
parte de agentes publicos de aquellos vehiculos que
representen algin tipo de inconveniente en una via pa-
ra el trafico rodado o de personas. Dichas grias com-
prenden esencialmente un dispositivo mecdnico situa-
do en la parte trasera del vehiculo gria que dispone de
un conjunto remolque basculante que tiene una pluma
principal con un extensor telescdpico en cuyo extre-
mo exterior se fija una estructura de soporte para rue-
das en la cual se colocan las ruedas del vehiculo a
transportar o remolcar.

Habitualmente, la estructura de soporte para rue-
das estd formada por dos conjuntos separados y uni-
dos por una barra o perfil transversal. En el extremo
de cada barra se dispone de un perfil longitudinal en
cuyo extremo se sitia una varilla que puede situarse
en diferentes orificios de forma manual para regular el
espacio destinado al alojamiento de la rueda del vehi-
culo a remolcar.

No obstante, este tipo de disposicién presenta el
inconveniente de que conlleva un tiempo considera-
ble ya que el operario responsable de la gria debe de
realizar las tareas de forma manual.

Para solventar este inconveniente anteriormente
mencionado se han proporcionado diversos sistemas
0 mecanismos automaticos que permiten colocar la
varilla sin necesidad de actuar el operario en tal ope-
raciéon. Por ejemplo, en la Patente de Invencién n°
2 190 704 se describe un vehiculo taller mévil que
presenta una serie de cilindros actuadores que llevan
a cabo el giro de unos soportes fijados a unas pletinas
para el agarre de las ruedas del vehiculo remolcado.

Sin embargo, el mecanismo que se describe en la
solicitud anterior puede presentar problemas durante
la etapa de plegado del conjunto del dispositivo me-
cénico, especialmente, en referencia a los conductos
de suministro de fluido a los cilindros actuadores que
permiten el plegado de los soportes.

Por otro lado, en la Patente espafiola ES 2 193 274
se describe un mecanismo de fijacion sobre centro pa-
ra remolque con elevador de ruedas en el que dispone
de cilindros que permiten el giro de unas varillas o
bulones dispuestos en unas pletinas para fijarse a las
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parte posterior de las ruedas a remolcar.

Sin embargo, se trata de un dispositivo de una ma-
yor complejidad.
Descripcion de la invencion

La presente invencién se ha desarrollado con el
fin de proporcionar un dispositivo para el remolque
de vehiculos que resuelva los inconvenientes anterior-
mente mencionados, aportando, ademds, otras venta-
jas adicionales que serdn evidentes a partir de la des-
cripcién que se acompaiia a continuacion.

El dispositivo para el remolque de vehiculos de la
presente invencion es del tipo que comprende un bra-
70 telescopico basculante asociado por un extremo a
un vehiculo remolcador, habiéndose previsto en el ex-
tremo exterior de dicho brazo telescOpico una estruc-
tura de soporte para ruedas, presentando un travesafio
transversal que aloja cilindros accionadores para lle-
var a cabo el movimiento giratorio de unas aletas para
su fijacion a las ruedas del vehiculo remolcado, y se
caracteriza esencialmente por el hecho de que el bra-
70 telescopico estd acoplado por su extremo interior a
un segundo brazo fijado a la plataforma del vehiculo
remolcador, que presenta un movimiento basculante
mediante unos cilindros accionadores, y por el hecho
de que comprende medios para la recogida y guia de
conductos de suministro de fluidos para el funciona-
miento de los cilindros accionadores, estando dichos
medios dispuestos en el segundo brazo.

Gracias a estas caracteristicas, se obtiene un me-
canismo ventajoso frente a los antecedentes anterior-
mente citados ya que por un lado, permite llevar a ca-
bo de forma automatizada las operaciones de remol-
car el vehiculo y, por otro lado, optimizar el sistema
de funcionamiento del conjunto global para aquellos
mecanismos que presentan aletas accionadas automa-
ticamente.

Segtn otro aspecto de la invencién, los medios pa-
ra la recogida y guia del conducto de suministro de
fluidos hacia el cilindro accionador de las aletas es-
tan dispuestos en un alojamiento situado en un lateral
del segundo brazo y comprenden un resorte fijado por
un extremo a la parte superior del alojamiento mien-
tras que en el extremo opuesto estd asociado a una
polea, habiendo previsto una conexién para la entra-
da del conducto en la parte inferior del alojamiento,
de modo que el conducto define un bucle en el inte-
rior del alojamiento, y habiéndose previsto ademds en
la salida del conducto una segunda polea a modo de
gufa.

Ventajosamente, las aletas giratorios estdn consti-
tuidas por una sola pieza acoplada a un bulén que es-
td directamente asociado al cilindro accionador y en
el que define un perfil sensiblemente con un angulo
recto. De esta manera, a diferencia de los dispositivos
existentes, se consigue simplificar la estructura meca-
nica y no requiere de un nimero de piezas elevado,
reduciéndose asi los costes de fabricacién y posibles
averias en el dispositivo.

Segtin una realizacién del objeto de la invencion,
las aletas giratorias son comandadas desde el interior
de la cabina del vehiculo remolcador por medios de
control.

Preferentemente, los medios de control inclu-
yen medios de visualizacién para visualizar la zona
correspondiente a la estructura de soporte para las
ruedas, tales como una camara.

De este modo, permite al operario visualizar la zo-
na correspondiente a la estructura de soporte para las
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ruedas desde el mismo interior de la cabina sin tener
que por ello bajar del vehiculo remolcador, agilizando
asf la operacién de remolcado y reduciendo el perso-
nal requerido.

Otras caracteristicas y ventajas del dispositivo de
remolcado objeto de la presente invencidn resultardn
evidentes a partir de la descripcién de una realizacién
preferida, pero no exclusiva, que se ilustra a modo de
ejemplo no limitativo en los dibujos que se acompa-
fian, en los cuales:

Breve descripcion de los disefios

Figura 1.- Es una vista en alzado lateral del dis-
positivo para el remolque de vehiculos de la presente
invencion;

Figura 2.- Es una vista en planta del dispositivo
representado en la figura anterior;

Figura 3.- Es una vista de detalle en alzado lateral
correspondiente a medios para la recogida y guia de
conductos de suministro de fluidos; y

Figuras 4a y 4b.- Son dos vistas en planta de de-
talle correspondientes a una primera posicién y una
segunda posicion de la estructura de soporte para las
ruedas.

Figuras 5a y 5b.- Son una vista de detalle en plan-
ta y en alzado lateral que muestran la estructura de
soporte para las ruedas incluyendo medios para el re-
molcado de motocicletas.

Descripcién de una realizacion preferente

Tal como se muestra en las figuras 1y 2, el dispo-
sitivo para el remolque de vehiculos de la invencién
comprende un brazo telescépico basculante (1) (que
en posicion de remolcado estd dispuesto en una po-
sicién horizontal mientras que en una segunda posi-
cién de no funcionamiento queda dispuesto en posi-
cidn vertical) asociado por un extremo a un vehiculo
remolcador (no representado) de los utilizados habi-
tualmente para la retirada de vehiculos en vias urba-
nas de vehiculos de tipo turismo o furgonetas.

En el extremo exterior de dicho brazo telescopico
(1) estd prevista una estructura de soporte para ruedas
(2), presentando un travesafo transversal (3) que aloja
un par de cilindros accionadores (4) para llevar a cabo
el movimiento giratorio de unas aletas (5) para su fi-
jacién a las ruedas del vehiculo remolcado. En sendos
extremos del travesafio transversal (3) se hallan un par
de elementos (16) sobre los cuales se apoyara la parte
delantera de las ruedas a remolcar.

El citado brazo telescopico (1) estd acoplado por
su extremo interior a un segundo brazo (6) fijado a
la plataforma del vehiculo remolcador, que presenta
un movimiento basculante mediante la ayuda de unos
cilindros accionadores (7). Ademds, comprende unos
medios (8) para la recogida y guia de conductos de su-
ministro de fluidos para el funcionamiento de los ci-
lindros accionadores (4) que actian en el movimiento
giratorio de las aletas (5), estando dichos medios (8)
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dispuestos en el segundo brazo.

Con respecto a los medios (8) para la recogida y
guia del conducto de suministro de fluidos hacia el
cilindro accionador de las aletas estdn dispuestos en
un alojamiento (9) situado en un lateral del segun-
do brazo (6). Concretamente, comprenden un resor-
te (10) fijado por un extremo a la parte superior del
alojamiento (9) mientras que en el extremo opues-
to estd asociado a una polea (11), habiendo previsto
una conexion (12) para la entrada del conducto (13)
en la parte inferior del alojamiento (9). El conduc-
to (13) define un bucle en el interior del alojamien-
to (9), y habiéndose previsto en la salida del conduc-
to una segunda polea (14), a modo de guia, tal como
se aprecia con mayor claridad en la figura 3. Cuan-
do el brazo telescépico (1) es desplegado, debido a la
mayor distancia entre los cilindros accionadores (4)
y la fuente de suministro del fluido hacia ellos, ac-
tda el resorte (10) alargdndose en sentido descenden-
te a fin de proporcionar la longitud de conducto (13)
requerida.

Las aletas giratorios (5) estdn constituidas por una
sola pieza metdlica acoplada a un bulén (15) que esta
directamente asociado al cilindro accionador (4) y en
el que define un perfil sensiblemente con un angulo
recto.

Por otro lado, las aletas giratorias (5) son coman-
dadas desde el interior de la cabina del vehiculo re-
molcador por medios de control que pueden estar for-
mados por un mando con miiltiples pulsadores, que
incluyen ademds medios de visualizacién, como por
ejemplo, una cdmara convencional de reducidas di-
mensiones que permite visualizar la zona correspon-
diente a la estructura de soporte (2) para las ruedas
desde el mismo interior de la cabina a través de una
pantalla.

En las figuras 4a y 4b se han representado para
una mayor compresion de la invencion las dos posi-
ciones extremas que adoptan las aletas (5) giratorios
de forma automatica.

Opcionalmente, el dispositivo de 1a invencién pue-
de disponer de una placa laminar (17) para el remolca-
do de motocicletas en posicidn vertical la cual queda-
rd situada sobre las aletas (5). Como punto de apoyo
para evitar la caida de la motocicletas se habra pre-
visto una barandilla (18) alojada en la zona préxima
a los cilindros accionadores (4), tal como puede verse
en las figuras Sa 'y 5b.

Los detalles, las formas, las dimensiones y de-
mas elementos accesorios, asi como los materiales
empleados en la fabricaciéon del objeto de la in-
vencioén podrd, ser convenientemente sustituidos por
otros que sean técnicamente equivalentes y no se apar-
ten de la esencialidad de la invencién ni del dmbito
definido por las reivindicaciones que se incluyen a
continuacién.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo para el remolque de vehiculos que
comprende un brazo telescOpico basculante (1) aso-
ciado por un extremo a un vehiculo remolcador, ha-
biéndose previsto en el extremo exterior de dicho bra-
70 telescopico (1) una estructura de soporte para rue-
das (2), presentando un travesano transversal (3) que
aloja cilindros accionadores (4) para llevar a cabo el
movimiento giratorio de unas aletas (5) para su fija-
cién a las ruedas del vehiculo remolcado, caracte-
rizado por el hecho de que el brazo telescépico (1)
estd acoplado por su extremo interior a un segundo
brazo (6) fijado a la plataforma del vehiculo remol-
cador, que presenta un movimiento basculante me-
diante unos cilindros accionadores (7), y por el he-
cho de que comprende medios (8) para la recogida
y guia de conductos de suministro de fluidos para el
funcionamiento de los cilindros accionadores (4) que
actiian en el movimiento giratorio de las aletas (5), es-
tando dichos medios dispuestos en el segundo brazo
(6).

2. Dispositivo para el remolque de vehiculos se-
gln la reivindicacién 1, caracterizado por el hecho
de que los medios para la recogida y guia del conduc-
to de suministro de fluidos hacia el cilindro acciona-
dor de las aletas (5) estan dispuestos en un alojamien-
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to (9) situado en un lateral del segundo brazo (6) y
comprenden un resorte (10) fijado por un extremo a
la parte superior del alojamiento (9) mientras que en
el extremo opuesto estd asociado a una polea (11), ha-
biendo previsto una conexién (12) para la entrada del
conducto en la parte inferior del alojamiento (9) de
modo que el conducto define un bucle en el interior
del alojamiento (9), y habiéndose previsto en la salida
del conducto (13) una segunda polea (14) a modo de
gufa.

3. Dispositivo para el remolque de vehiculos se-
gun la reivindicacién 1, caracterizado por el hecho
de que las aletas giratorios (5) estdn constituidas por
una sola pieza acoplada a un bulén (15) que esta di-
rectamente asociado al cilindro accionador (4) y en
el que define un perfil sensiblemente con un dngulo
recto.

4. Dispositivo para el remolque de vehiculos se-
gtin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, ca-
racterizado por el hecho de que las aletas giratorias
(5) son comandadas desde el interior de la cabina del
vehiculo remolcador por medios de control.

5. Dispositivo para el remolque de vehiculos se-
gln la reivindicacién 4, caracterizado por el hecho
de que los medios de control incluyen medios de vi-
sualizacién para visualizar la zona correspondiente a
la estructura de soporte para las ruedas.
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