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@Resumen:

Maquina lanzadora de hélices con cargador
automatico para practicas de tiro y proceso de carga
de las hélices.

Comprende un carro basculante (3) que soporta un
cabezal lanzador de las hélices, a la vez que el carro
bascula en un plano vertical y el cual esta asociado a
un bastidor (1) donde se conecta un soporte alargado
(9) en cuyo tramo extremo posterior se acopla un
cargador independiente (10) dispuesto a la altura del
suelo en un plano horizontal con una ligera inclinacion
ascendente, contando ese cargador (10), con al
menos un empujador (24) que desplaza a todas las
hélices hacia delante para encastrar la primera de
ellas en la porcion de eje terminal (44) del cabezal (4)
cuando esta enfrentado con la embocadura de ese
cargador independiente (10).

Aviso: Se puede realizar consulta prevista por el art. 37.3.8 LP.
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DESCRIPCION
MAQUINA LANZADORA DE HELICES CON CARGADOR AUTOMATICO PARA
PRACTICAS DE TIRO Y PROCESO DE CARGA DE LAS HELICES
OBJETO DE LA INVENCION

La presente invencién, segun se expresa en el
enunciado de esta memoria descriptiva, se refiere a una
maquina lanzadora de hélices con cargador automatico para
practicas de tiro que presenta entre otras, la
particularidad de poder instalarse directamente sobre el
suelo a diferencia de otras maquinas y aparatos
convencionales que precisan realizar en el suelo un hueco o
socavén para su instalacidén a fin de ocultar parte de los
componentes por seguridad.

Otra particularidad es que comprende un reducido
tamafio y también un peso mucho menor con respecto a las
maquinas convencionales, con lo cual es posible un manejo
mucho mas cdmodo, sobre todo para su transporte e
instalacién.

Esencialmente la novedad de la invencidédn se centra en
un caracteristico cargador independiente que se dispone
cdédmodamente en una direccidén horizontal a la altura del
suelo con una ligera inclinacién.

También es novedad un caracteristico proceso de carga
de las hélices que asegura su anclaje perfectamente en el
cabezal lanzador que forma parte de la maguina de la
invencién.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

En la actualidad, existen aparatos y magquinas
lanzadoras de hélices para practicas de tiro, que
comprenden general un cabezal giratorio preparado para
recibir unitariamente las hélices, bien de forma manual o
bien de forma automatica, para después lanzar dichas
hélices a gran velocidad.

Entre otras maquinas, cabe destacar aquéllas que
incorporan un cargador automatico.

Una de estas maquinas conocidas con cargador


spastran
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automédtico comprende Dbasicamente una abultada vy pesada
estructura provista de una plataforma horizontal sobre la
que se acopla un soporte giratorio en un plano horizontal
elevado, a la vez que sobre dicho soporte se acopla el
cabezal giratorio lanzador de 1las hélices. Este cabezal
posee a su vez un movimiento giratorio en un plano vertical
para recoger automdticamente las hélices colocadas en los
cargadores verticales después por debajo de la <citada
plataforma elevada.

A veces, la recogida y enganche de las hélices por
parte del cabezal no es correcto y entonces la hélice se
desprende del cabezal cayendo hacia abajo y depositéandose
en algunos casos sobre la embocadura del respectivo
cargador, con lo cual cuando el cabezal intentar cargar
otra nueva hélice no podré llevarse a cabo es nueva carga,
si previamente no se ha quitado esa hélice desprendida que
interrumpe la embocadura.

Esta operacidén debe hacerse manualmente por una
persona gque deberd estar atenta, de manera que si esta
persona es la que realiza la practica de tiro, su tarea se
realizard de forma bastante dificultosa como es evidente
por las interrupciones provocadas por los desprendimientos
posibles de las hélices que interrumpen las embocaduras de
los cargadores.

Existen otras madquinas mi&s sencillas que comprenden un
cabezal lanzador fijado sobre un soporte con una proteccién
posterior, cabezal que debe cargarse manualmente, antes de
realizar cada tiro.

Entre otros documentos relacionados con aparatos vy
maquinas lanzadoras de hélices podemos destacar los
siguientes documentos con numero de publicacidén Espafia:

ES 0144546, ES 2103070, ES 1011998 , ES 0487136,

ES 0478788, etc.

DESCRIPCION DE LA INVENCION

Con el fin de alcanzar los objetivos y evitar 1los
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inconvenientes mencionados en los apartados anteriores, 1la
invencién propone una maquina lanzadora de hélices con
cargador automadtico para practicas de tiro y proceso de
carga de las hélices.

Se caracteriza en principio porque comprende un
bastidor con ruedas dispuestos verticalmente que incorpora
un carro basculante en un plano vertical, el cual soporta
un cabezal lanzador de hélices. Dicho cabezal posee un
movimiento giratorio con respecto al carro basculante a la
vez Qque incorpora un mecanismo impulsor para lanzar cada
hélice propiamente dicha.

Incorpora también un caracteristico cargador
independiente dispuesto horizontalmente a la altura del
suelo con una ligera inclinacién y el cual se acopla en un
tramo extremo de un soporte alargado fijado por su otro
tramo extremo en la parte baja del bastidor de la maguina.

El conjunto de la maquina se podrd desplazar con ayuda
de las ruedas asiendo con las manos sobre la parte extrema
del cargador como si se tratara de una carretilla. Incluso
la parte extrema del cargador podrd incorporar un par de
asas para facilitar el asido, manipulacidén y traslado del
conjunto de la maquina.

Cabe sefialar que el cargador se podrd montar y
desmontar facilmente sobre el soporte alargado,
destacéndose también que el bastidor se podrd trasladar
también, prescindiendo del cargador desmontado previamente,
a través del soporte alargado asiéndolo por un tramo
extremo de dicho soporte alargado que también podra
incorporar asas de asido para facilitar el transporte.

El cargador se caracteriza porque comprende en
principio un par de guias laterales donde apoyan la
sucesién de hélices dispuestas una detrds de otra, y una
barra tubular central paralela a las gulas laterales y
sobre la cual se acoplan las distintas hélices por su

orificio central, existiendo la posibilidad de prescindir
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de la barra tubular central.

Las guilas laterales se unen por su parte trasera a un
travesano posterior donde se guia a su vez axialmente la
barra tubular central.

En cambio, las guilas laterales se unen por su parte
anterior a una estructura soporte del cargador
independiente donde se ubica un mecanismo motorreductor
que transmite su movimiento a un empujador de hélices por
mediacién de una transmisidén de bucle cerrado que comprende
una porcién de <cadena que engrana con un pifén del
motorreductor y una porcidén de cable que se acopla en una
polea fijada al travesario posterior del cargador
independiente, de manera que <cada vez que actua el
motorreductor para realizar la carga de una hélice sobre el
cabezal desplaza simultaneamente a todas las hélices hacia
adelante para iniciar un caracteristico proceso de encastre
y acoplamiento de la primera de las hélices en el citado
cabezal convencional lanzador de las citadas hélices.

Por otro lado, en el interior del tramo final de 1la
barra tubular central se ubica un resorte posterior
dispuesto en correspondencia con un par de ranuras
enfrentadas realizadas sobre dicha barra tubular central,
de manera que la misma se podrd desplazar hacia atras en
contra de la resistencia de dicho resorte posterior durante
una de las fases del caracteristico proceso de encastre vy
acoplamiento de las hélices en el cabezal.

Dentro de la barra tubular central existe también una
varilla longitudinal asociada a otro resorte y cuyo extremo
libre incluye un gatillo flexible que asoma al exterior
cuando se actla manualmente sobre un pomo para impedir que
las hélices se salgan de dicha barra tubular central cuando
se estd realizando manualmente la recarga de las mismas
sobre el cargador independiente.

La transmisidén de bucle cerrado citada estd vinculada

al empujador, de manera que cuando actuia el mismo sobre la
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ultima de las hélices, es arrastrada ésta y todas las deméas
hacia adelante, inicidndose el proceso de encastre y carga
de la primera de ellas en el cabezal lanzador mediante una
caracteristica combinacidén de movimientos axiales en una
misma direccién y en ambos sentidos con desplazamientos
lineales del carro Dbasculante que soporta al cabezal
lanzador, empujador y barra tubular central del cargador
independiente.

Para 1iniciar el encastre, el cabezal deberd estar
enfrentado con la embocadura del cargador, contando para
ello dicho cabezal con una porcidédn de eje terminal que
estard préxima al extremo libre de 1la barra tubular
central. Para ello el carro basculante descenderd en
principio hacia abajo hasta una posicidén estable,
habiéndose centrado previamente el cabezal con respecto al
citado carro basculante.

Por otro lado el conjunto del cargador independiente
incorpora unos caracteristicos cepillos que retienen
suavemente a las hélices iniciales para conseguir una mayor
estabilidad de las mismas cuando se encuentran dispuestas
sobre el citado cargador.

A continuacién para facilitar una mejor comprensién de
esta memoria descriptiva y formando parte integrante de la
misma, se acompafan unas figuras en las qgue con caréacter
ilustrativo y no limitativo se ha representado el objeto de
la invenciédn.

BREVE DESCRIPCION DE LAS FIGURAS

Figura 1.- Muestra una vista en perspectiva de la
maquina lanzadora de hélices con cargador automatico para
précticas de tiro y proceso de carga de las mismas, objeto
de la invenciédn.

Figura 2.- Muestra una vista en alzado de la maquina
en posicidén de carga.

Figura 3.- Muestra una vista frontal de la maquina.

Figura 4.- Muestra una vista en alzado de la maquina
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en posicidén de lanzamiento de las hélices.

Figura 5.- Muestra una vista de una barra tubular
central que forma parte de un caracteristico cargador que
forma parte de la maquina de la invencidn.

Figura 6.- Muestra una vista de un mecanismo de
embrague que participa en la transmisidén de un empujador
que forma parte del cargador de la madquina de la invenciédn.

Figura 7.- Muestra una vista esquemdtica de 1la
transmisidén del empujador del cargador de la maquina de la
invencién.

DESCRIPCION DE LA FORMA DE REALIZACION PREFERIDA

Considerando la numeracidén adoptada en las figuras, la
maquina lanzadora de hélices con cargador automadtico para
practicas de tiro comprende un bastidor 1 provistoc de
ruedas 2 para facilitar el traslado, incorporadndose en
dicho bastidor 1 un carro basculante 3 en un plano vertical
a la vez que sobre éste se acopla un cabezal lanzador 4 de
hélices 5 acoplado giratoriamente dicho cabezal al carro
basculante 3.

El movimiento controlado del carro basculante 3 se
realiza en ambos sentidos mediante por ejemplo un elemento
motor giratorio 6, a cuyo eje de salida se conecta una
manivela 7 y con ésta se conecta una biela 8 vinculada por
su extremo libre al carro basculante 3 por mediacién de una
placa lateral 46.

En la parte inferior del bastidor 1 se fija un
soporte alargado desmontable 9 de barras paralelas 39, en
cuyo tramo extremo libre se acopla, también de forma
desmontable, un cargador independiente 10 dispuesto
horizontalmente a 1la altura del suelo con una ligera
inclinacién ascendente hacia su embocadura, cargador 10
donde se ubicard una sucesién de hélices 5 ocultas unas
detrds de otras dentro del <cargador gracias a la
incorporacién de una carcasa exterior 11.

El cargador independiente 10 cuenta con una estructura
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soporte anterior 12 provista de dos pares de tetones
laterales 13, 13’ para acoplar el conjunto del cargador
independiente sobre un tramo final del soporte alargado 9,
contando éste para ello, con un par de ranurados abiertos y
enfrentados: unos anteriores de mayor longitud 14 y otros
dos posteriores de una longitud menor 15.

Del soporte estructural anterior 12 del cargador
independiente 10 arrancan dos guias laterales 16 donde
apoyan las alas 5’ y cuerpo central circular 5’’’ de las
hélices 5 y una barra tubular central 17 paralela a las dos
guias laterales 16, acoplandose sobre dicha barra tubular
central 17 la sucesidén de hélices 5 por un orificio central
18 de ese cuerpo central circular 5''.

Esa barra tubular central 17 es opcional y por 1lo
tanto se podria prescindir de ella, con lo cual las hélices
5 apoyarian solamente en las dos guias laterales 16.

Las guias laterales 16 se unen por su parte posterior
a un travesafio 19 provisto de wuna pieza circular 20
afectada de unos arcos ranurados 32 donde se guia
axialmente la barra tubular central 17 que finaliza en un
ensanchamiento o cabeza terminal 21 dispuesta por fuera del
travesafio citado 19. Ademads las gulas laterales 16 se
solidarizan también a la estructura .soporte anterior 12
mediante un par de varillas alargadas 22.

En la estructura soporte anterior 12 del conjunto del
cargador independiente 10 se ubica un mecanismo
motorreductor 23 que transmite su movimiento a un empujador
24 de las hélices 5 por mediacidédn de una transmisidn 25 de
bucle cerrado que comprende una porcidén de cadena 26 que
engrana con un pifnén 42 del mecanismo motorreductor 23 vy
una porcidén de cable 27 que se acopla en una polea 28
fijada en el travesafio posterior 19 del cargador
independiente 10 por mediacidén de un soporte regulable 29,
de manera gque cada vez que actua el motorreductor 23,

desplaza simultaneamente a todas 1las hélices 5 hacia
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adelante para iniciar un caracteristico proceso de encastre
y acoplamiento de la primera de ellas en una porcidén de eje
terminal 44 del cabezal lanzador 4 de las hélices 5.

Por otro lado, en el interior del tramo final de la
barra tubular central 17 se ubica un resorte posterior 30
dispuesto en <correspondencia con un par de ranuras
enfrentadas 31 realizadas sobre esa barra tubular central
17, de forma que un extremo anterior del citado resorte
posterior 30 contacta con un tope interior de la barra
tubular central 17, mientras que el extremo opuesto
contacta con un area central limitada por la pieza circular
20 del travesano posterior 19, de manera que 1la barra
tubular central 17 se puede desplazar hacia atrds en contra
de la resistencia del resorte posterior 30. Realmente esta
barra tubular central 17 se guia por su parte trasera en el
par de arcos ranurados 32 de la pieza circular 20 solidaria
del travesafio posterior 19.

A su vez, dentro de la barra tubular central 17 existe
una varilla longitudinal 33 asociada a otro resorte
anterior 34 y de la cual es solidaria un pequefio pomo 35
que asoma radialmente por un orificio o hueco 36 de la
citada barra tubular central 17, de manera que la varilla
longitudinal 33 esté& vinculada por su extremo libre a un
gatillo terminal flexible 37 gque en la posicidén activa,
cuando se actia sobre el pomo 35 en contra de la
resistencia del resorte anterior 34, el gatillo terminal 37
asoma radialmente al exterior por una perforacidn 36’ de la
barra tubular central 17 con respecto al extremo libre
anterior de la citada barra tubular central 17 para impedir
que las hélices 5 se salgan de dicha barra tubular central
17 cuando se estd realizando manualmente la recarga de las
hélices 5, precisamente por ese extremo anterior libre de
la barra tubular central 17 correspondiente con la
embocadura del conjunto del caracteristico cargador

independiente 10 que estamos describiendo.
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La transmisidén de bucle cerrado 25 estd vinculada al
empujador 24, de forma que cuando actua el mismo sobre la
ultima de las hélices 5 es arrastrada ésta y todas las
demds hacia delante, inicidndose el proceso de encastre y
carga de la primera de ellas en el cabezal lanzador 4
mediante una caracteristica combinacién de movimientos
axiales en una misma direccidén con movimientos en ambos
sentidos del carro basculante 3 que arrastra siempre al
cabezal lanzador 4, empujador 24 y barra central 17 del
cargador independiente 10.

Para iniciar el encastre, la porcién de eje terminal
44 del cabezal lanzador 4 deberd estar enfrentada dicha
porcidén con la embocadura del cargador independiente 10, y
mas concretamente con el orificio central 18 de las
hélices 5 y también con respecto al extremo libre de la
barra tubular central 17 del cargador independiente 10.
Para ello, el carro basculante 3 descenderd hacia abajo
hasta una posicién estable, habiéndose centrado previamente
el cabezal 4 con respecto al citado carro basculante 3.

El cargador independiente 10 incorpora la carcasa
exterior 11 que oculta y protege las hélices 5.

El carro basculante 3 se encuentra en posicidén estable
gracias a unos topes laterales gque asientan sobre unas
barras paralelas 39 del soporte alargade 9, topes que
consisten en wunas rulinas 38 para facilitar ademds un
pequerio desplazamiento lineal durante el proceso de carga
de las hélices 5, la primera de las cuales al menos estd en
contacto con unos cepillos longitudinales 40 vy otro
transversal 41 (opcional) que retienen y frenan suavemente
esa primera hélice para conseguir una mayor estabilidad en
la retencidén de 1las hélices dispuestas en el cargador
independiente 10.

El pifidbn 42 del motorreductor 23 que transmite el
movimiento al empujador 24 estd asociado dicho pifdén 42 a

un dispositivo de embrague axial convencional 43, de manera

10
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que, cuando el empujador 24 llega al final de su recorrido
después de encastrar la primera hélice 5 sobre la porcidn
de eje terminal 44 del cabezal lanzador 4, se produce un
patinamiento, con lo cual se detiene el giro del pifién 42
acoplado en principio libremente a su eje 55, al igual que
ocurre al final del recorrido durante el retroceso del
empujador 24 hacia su posicidén inicial.

Los tetones laterales 13’ de la estructura soporte 12
del <cargador independiente 10 son solidarios de 1los
extremos libres de las ramas de una pieza en forma de “T”
47, cuyo tramo vertical estd guiado y asociado a un resorte
longitudinal 48, de manera que gracias a este acoplamiento
citado, cuando se produce alguna interrupcidén en la
embocadura del cargador 10, debidc por ejemplo a la caida
de una hélice 5, el cargador se podrad desplazar hacia atras
de forma amortiguada y gracias a la resistencia del resorte
longitudinal citado 48.

El cabezal 4 incorpora una célula fotoeléctrica 56
para detectar si la porcidén de eje terminal 44 soporta una
hélice 5 6 no, de manera que cuando en el proceso de carga
la hélice se desprende de la porcidn de eje terminal 44
antes del lanzamiento, entonces el cabezal 4 inicia de
nuevo el proceso de carga de otra hélice b.

El proceso de insercidén y carga unitario de cada
hélice 5 en el cabezal 4 se inicia cuando la porcidén de eje
terminal 44 de ese cabezal lanzador 4 esta enfrentada con
el centro de las hélices 5 y extremo libre anterior de la
barra tubular central 17 (opcional), de manera gque en esta
situacién se produce un primer avance del carro basculante
3 arrastrando al cabezal 4 vy aproximando por tanto su
porcibén de eje terminal 44 hasta el extremo libre exterior
de 1la barra tubular central 17 hasta conseguir una
separacidén aproximada de 1 cm. Este primer avance del carro
3 se produce en una porcidén angular de giro del motor

giratorio 6 estando apoyadas las rulinas laterales 38 sobre

1"
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las barras paralelas 39 del soporte alargado 9.

En una segunda fase, en la que se mantiene la posiciédén
de la fase anterior, se produce un primer avance del
empujador 24 del cargador independiente 10 para insertar la
primera hélice 5 en 1la porcién de eje terminal 44 del
cabezal lanzador 4 que ©posee dicha porcién 44 un
dispositivo convencional 45 de Dbolas asociadas a unos
pequenios resortes que retiene dicho dispositivo la hélice 5
axialmente.

Una tercera fase en la que, manteniendo la posicidn de
la fase anterior, se produce un segundo avance del
carro 3/cabezal 4 con retroceso de la barra tubular central
17 en contra de la resistencia del resorte posterior 30 vy
también con retroceso del empujador 24 en contra de la
resistencia del dispositivo de embrague 43, afianzando el
anclaje de la hélice 5 insertada en la porcién de eje
terminal 44. Cuando se prescinde de 1la barra tubular
central 17 el retroceso se realizard sélo en contra de la
resistencia del dispositivo de embrague 43

Una cuarta fase en la que, manteniendo la posicidén de
la fase anterior, se produce un segundo avance del
empujador para afianzar con mayor firmeza el anclaje de 1la
hélice 5.

Una quinta fase en la que, manteniendc la posicidén de
la fase anterior, el empujador 24 retrocede hacia su
posicidén de reposo inicial.

Una sexta fase en la que el conjunto del carro
3/cabezal 4 retrocede hacia su posicidén inicial continuando
el giro del motor 6.

Tal como se ha referido anteriormente, la transmisidn
del movimiento basculante del carro 3 se realiza mediante
la manivela 7 que arranca del eje del motor 6 y se conecta
a la biela 8 que articula por su extremo libre en la placa
lateral 46 asociada al carro basculante 3, en principio

mediante unos tornillos 49 que juegan en sendas ranuras
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arqgueadas 50 para poder variar el Aangulo de tiro del
cabezal 4 entre unos limites méximo y minimo para lanzar
las hélices 5, incluyéndose ademds un eje transversal 51
asociado a la placa lateral 46 y el cual Jjuega en unos
ranurados enfrentados 52 de unos cuerpos laterales 53 del
carro basculante 3.

El cabezal lanzador 4 incorpora un mecanismo impulsor
convencional 54 para desprender la hélice respectiva 5 a la

hora de proceder al lanzamiento.
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REIVINDICACIONES

1.- MAQUINA. LANZADORA  DE HELICES CON CARGADOR
AUTOMATICO PARA PRACTICAS DE TIRO, gue comprendiendo un
cabezal giratorio con una porcién de eje terminal donde se
encastra unitariamente <cada hélice para su posterior
lanzamiento mediante un mecanismo impulsor vy contando
ademds la magquina con medios para abatir el conjunto del
cabezal lanzador para alinear la porcidn de su eje terminal
con la embocadura de un cargador para cargar el cabezal con
la respectiva hélice y volver después el cabezal a su
posicidén inicial para el posterior lanzamiento de la
hélice, se caracteriza porque los medios para abatir el
conjunto del cabezal (4) comprenden un carro basculante (3)
en un plano vertical que soporta al cabezal (4) y el cual
esta asociado a un bastidor (1) donde se conecta un soporte
alargado (9) en cuyo tramo extremo se acopla de forma
desmontable un cargador independiente (10) dispuesto a la
altura del suelo en un plano horizontal con una ligera
inclinacidén ascendente hacia 1la embocadura del cargador
independiente (10), contando dicho cargador (10), con al
menos un empujador (24) que desplaza simultédneamente a
todas las hélices (5) hacia adelante para encastrar la
primera de ellas en la porcién de eje terminal (44) del
cabezal lanzador (4) cuando estd enfrentado con la
embocadura del cargador independiente (10).

2.- MAQUINA LANZADORA DE HELICES CON CARGADOR
AUTOMATICO PARA PRACTICAS DE TIRO, segin la reivindicacién
1, caracterizada porque después del abatimiento final hacia
abajo del carro basculante (3) en la posicidén de carga, el
mismo se desplaza paralelamente hacia delante en 1la
direccidén del cargador independiente (10) con ayuda de unas
rulinas laterales (38) que hacen tope y apoyan sobre unas
barras paralelas (39) del soporte alargado (9) al final del
abatimiento del carro basculante (3).

3.- MAQUINA LANZADORA DE HELICES CON CARGADOR

14
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AUTOMATICO PARA PRACTICAS DE TIRO, sequn una cualquiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque el
cargador independiente (10) comprende una estructura
soporte (12), de la cual parten hacia atras un par de guias
paralelas (16) unidas mediante un travesafio posterior (19)
asentando las hélices (5) de forma estable sobre el par de
guias paralelas (16).

4.- MAQUINA LANZADORA DE HELICES CON CARGADOR
AUTOMATICO PARA PRACTICAS DE TIRO, sequn la reivindicacién
3, caracterizada porque el cargador independiente (10)
incorpora ademds una barra tubular central (17) paralela a
las guias (16) y la cual se conduce en el travesaro
posterior (19), a la vez que las hélices se acoplan por su
orificio central (18) en la citada barra tubular central
(17) .

5.- MAQUINA LANZADORA DE HELICES CON CARGADOR
AUTOMATICO PARA PRACTICAS DE TIRO, segin la reivindicacién
4, caracterizada porque el tramo final de la barra tubular
central (17) estd afectado de dos ranuras enfrentadas (31)
y dentro del cual existe un resorte posterior (30) que hace
tope por un extremo contra una parte del travesarfo
posterior (19) mientras gue por el extremo opuesto esta en
contacto con un tope interno de la barra tubular central
(17), contando dicho travesafio posterior (19) con dos arcos
ranurados (32) donde se guia axialmente la barra tubular
central (17) hacia adelante y hacia atrds en contra de la
resistencia del resorte posterior (30).

6.- MAQUINA LANZADORA DE HELICES CON CARGADOR
AUTOMATICO PARA PRACTICAS DE TIRO, segin una cualquiera de
las reivindicaciones 4 & 5, caracterizada porque la barra
tubular central (17) incorpora en su interior una varilla
longitudinal (33) asociada a un resorte anterior (34) y de
la cual es solidario un pomo de manipulacidén (35) gue asoma
radialmente al exterior por un orificio radial (36),

varilla longitudinal (33) de cuyo extremo libre adelantado
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es solidario un gatillo terminal flexible (37) que asoma al
exterior por una perforacidén radial (36’) cuando se actla
sobre el pomo (35) desplazadndolo hacia atras en contra de
la resistencia del resorte anterior (34), constituyendo
dicho gatillo terminal flexible (37) un elemento de
retencién de las hélices (5) durante la carga manual del
cargador independiente (10).

7.- MAQUINA LANZADORA DE HELICES CON CARGADOR
AUTOMATICO PARA PRACTICAS DE TIRO, segun una cualguiera de
las reivindicaciones 3 a 6, caracterizadé porque en la zona
de la embocadura del cargador independiente (10) existen
unos cepillos (40 y 41) de suave retencidén axial de las
hélices.

8.- MAQUINA LANZADORA DE HELICES CON CARGADOR
AUTOMATICO PARA PRACTICAS DE TIRO, segGn una cualquiera de
las reivindicacicnes 3 a 7, caracterizada porque el
empujador (24) estd acoplado y conducido en 1las guias
paralelas (l6), empujador (24) conectado a una transmisién
de bucle cerrado (25) que posee un tramoc de cadena (26) que
engrana con un pifndén (42) asociado a un motorreductor (23)
ubicado en la estructura soporte (12) del cargador
independiente (10) y un tramc de cable (27) asociado a una
polea (28) acoplada en un soporte regulable (29) fijado al
trevesano posterior (19) del cargador independiente (10).

9.- MAQUINA LANZADORA DE HELICES CON CARGADOR
AUTOMATICO PARA PRACTICAS DE TIRO, segln la reivindicacién

8, caracterizada porgue el pifién de ftransmisidén (42)
asociado al motorreductor (23) estd vinculado a un
dispositivo de embrague axial (43) que en posiciones

extremas del empujador (24) se produce un deslizamiento o
patinamiento en el que el citado pifidn de transmisidén (42)
permanece estatico, aun estando activado el motorreductor
citado (23).

10.- MAQUINA LANZADORA DE HELICES CON CARGADOR
AUTOMATICO PARA PRACTICAS DE TIRO, segin una cualguiera de
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las reivindicaciones 3 a 9, caracterizada porque la
estructura soporte (12) del cargador independiente (10)
cuenta con unos tetones laterales (13, 13’) para acoplarse
en unos ranurados enfrentados, anteriores (14) y
posteriores (15), establecidos en el soporte alargado (9).

11.- MAQUINA LANZADORA DE HELICES CON CARGADOR
AUTOMATICO PARA PRACTICAS DE TIRO, segun la reivindicacién
10, caracterizada porque los tetones laterales (13’) del
cargador independiente (10) son solidarics de una pieza
mévil  (47) acoplada en la estructura soporte (12) del
cargador independiente (10), pieza mdévil (47) asociada a un
resorte Jlongitudinal (48) que permite un desplazamiento
hacia atras del conjunto del cargador independiente (10) en
contra de la resistencia de ese resorte longitudinal (48).

12.- MAQUINA LANZADORA DE HELICES CON CARGADOR
AUTOMATICO PARA PRACTICAS DE TIRO, segun la reivindicacién
11, caracterizada porque la pieza mévil (47) comprende una
estructura en forma de “T”, de cuyas ramas son solidarios
los tetones laterales (13') mientras que a través del
travesafio se guia dicha pieza mévil (47) en la estructura
soporte (12), travesano alrededor del cual se acopla el
resorte citado longitudinal (48).

13.- MAQUINA LANZADORA DE HELICES CON CARGADOR
AUTOMATICO PARA PRACTICAS DE TIRO, segin una cualquiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizada porgque el
bastidor (1) incorpora ruedas inferiores (2) de apoyo en el
suelo para el traslado de la maguina.

14.- MAQUINA LANZADORA DE HELICES CON CARGADOR
AUTOMATICO PARA PRACTICAS DE TIRO, segin una cualquiera de
las reivindicaciones 2 a 12, caracterizada porque el
desplazamiento lineal del carro basculante (3) con ayuda de
las rulinas laterales (38) se realiza durante una porcidn
de giro angular de un elemento motor (6) gue transmite el
movimiento basculante al conjunto del carro (3)/cabezal

(4) .
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15.- MAQUINA LANZADORA DE HELICES CON CARGADOR
AUTOMATICO PARA PRACTICAS DE TIRO, segun la reivindicacién
14, caracterizada porque la transmisién del movimiento
basculante del carro (3) se realiza mediante una manivela
(7) que arranca del eje del elemento motor (6) y se conecta
a una biela (8) gque articula por su extremo libre en una
placa lateral (46) asociada al carro basculante (3), en
principio mediante unos tornillos (49) gue juegan en sendas
ranuras arqueadas (50) para poder variar el angulo de tiro
del <cabezal 1lanzador (4), 1incluyéndose ademds un eje
transversal (51) asociado a la placa lateral (46) y el cual
juega en unos ranurados enfrentados (52) de unos cuerpos
laterales (53) del carro basculante (3).

16.- MAQUINA LANZADORA DE HELICES CON CARGADOR
AUTOMATICO PARA PRACTICAS DE TIRO, seglin una cualquiera de
las reivindicaciones anteriores, caracterizada porque el
cabezal (4) incorpora una célula fotoeléctrica (56) para
detectar si la porcidén de eje terminal (44) soporta una
hélice (5) & no.

17.- PROCESO DE CARGA DE HELICES EN MAQUINA LANZADORA
DE HELICES CON CARGADOR AUTOMATICO PARA PRACTICAS DE TIRO,
que comprendiendo la maquina al menos un cabezal giratorio
con una porcidén de eje terminal donde se encastra
unitariamente cada hélice para su postericr lanzamiento y
estando enfrentada esa porcidédn de eje terminal durante el
proceso de carga con la embocadura de un cargador para
recibir cada hélice, se caracteriza porque comprende:

- una primera etapa en la que un carro basculante (3)
que soporta el cabezal giratorio (4) se desplaza
linealmente en un primer avance en una direccidn
paralela al cargador (10) aproximadndose la porciédn
de eje terminal (44) al orificio central (18) de la
primera de las hélices (5) soportadas por el
cargador independiente (10);

- una segunda etapa en la que, manteniéndose 1la
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posicidén de la etapa anterior, un empujador (24) del
cargador independiente (10) se desplaza hacia
adelante en un primer avance para insertar en la
porcidén de eje terminal (44) la primera hélice més
adelantada (5);

- una tercera etapa en la que, manteniéndose la
posicidén de la etapa anterior, se produce un segundo
avance del carro basculante (3)/cabezal (4) con
retroceso del empujador (24) del cargador
independiente (10) en contra de la resistencia de al
menos un dispositivo de embrague (43) afianzando el
enganche o anclaje de la hélice (5) en la porcién de
eje terminal (44);

- una cuarta etapa en la que, manteniéndose la
posicidn de la fase anterior, se produce un segundo
avance del empujador (24) para afianzar mas el
enganche de 1la hélice (5) en la porcidén de eje
terminal (44) del cabezal lanzador (4);

- una quinta etapa de retroceso del empujador (24)
hacia su posicidn inicial;

- una sexta etapa en la que el conjunto del carro
basculante (3) recupera su posicidén inicial.

18.- PROCESO DE CARGA DE HELICES EN MAQUINA LANZADORA

DE HELICES CON CARGADOR AUTOMATICO PARA PRACTICAS DE TIRO,
segun la reivindicacién 17, caracterizado porque el
desplazamiento lineal de avance del conjunto del carro
basculante (3) /cabezal (4) se produce después de un
abatimiento hacia abajo de ese conjunto de carro basculante
(3) /cabezal (4), abatimiento que finaliza cuando unas
rulinas laterales (38) del carro basculante (3) contactan
sobre unas barras paralelas (39)

19.- PROCESO DE CARGA DE HELICES EN MAQUINA LANZADORA

DE HELICES CON CARGADOR AUTOMATICO PARA PRACTICAS DE TIRO,
segin una cualgquiera de las reivindicaciones 17 & 18,

caracterizado porque el final de los movimientos de avance
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y retroceso del empujador (24) se produce por deslizamiento
o patinamiento del dispositivo de embrague (43) que
interrumpe la transmisién de esos movimientos de avance y

retroceso.
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OPINION ESCRITA N° de solicitud: 200900040

1. Documentos considerados.-

A continuacién se relacionan los documentos pertenecientes al estado de la técnica tomados en consideraciéon para la
realizacién de esta opinion.

Documento Numero Publicacién o Identificacion Fecha Publicacion
D01 FR 2725269 Al (PIAZZA LOUIS) 05.04.1996

2. Declaracion motivada segun los articulos 29.6 y 29.7 del Reglamento de ejecucién de la Ley 11/1986, de 20 de
marzo, de Patentes sobre la novedad y la actividad inventiva; citas y explicaciones en apoyo de esta declaracion

El documento D01 revela una maquina lanzadora de hélices con cargador automatico. Comprende la maquina medios para
abatir el conjunto del cabezal lanzador para cargar el cabezal con la respectiva hélice y volver después el cabezal a su
posicion inicial. Dichos medios consisten en un carro basculante (44) en un plano vertical que soporta el cabezal (43) y el
cual esta asociado a un bastidor donde se conecta un soporte alargado, (24) en cuyo extremo se acopla un cargador
independiente dispuestos a la altura del suelo (ver fig.1). El cargador cuenta con un empujador (72) que desplaza todas las
hélices hacia delante (ver fig.4) para encastrar la primera de ellas en el cabezal lanzador (ver pag.5, lineas 3-7). Como se
puede ver todas las caracteristicas fundamentales de la invencién respecto a la reivindicacién 1, independiente, estan
reflejadas en el documento DO1. Si bien es cierto que hay diferencias menores como que el cargador independiente posea
una ligera inclinacién respecto al plano horizontal o diferencias de disefio en cuanto al sistema empujador utilizado, dichas
diferencias no se considera que produzcan un efecto técnico inesperado y por tanto se consideran faltas de actividad
inventiva de acuerdo con los criterios del articulo 8.1 de la LP.

Todas las reivindicaciones dependientes de la reivindicacion 1, es decir, las reivindicaciones 2-16, se consideran opciones
normales de disefio dentro del campo de la técnica y por consiguiente carentes de actividad inventiva de acuerdo con los
criterios del articulo 8.1 de la LP.

La reivindicacién 17, independiente describe un método de carga de hélices en la maquina lanzadora de hélices. En D01 se
puede ver también descrito un método de carga de hélices que consta de las siguientes etapas (ver reivindicacion 30):

e Se hace oscilar el lanzador de hélices hacia el frente al impulsar el cabezal (43) en el cual se fija, en un angulo que
permite colocar el pico del lanzador frente al centro de la hélice que se va a cargar.

e Hacer retroceder el conjunto de las hélices por un movimiento de retroceso de los dedos superiores de las cadenas
para que la ultima hélice esté liberada del brazo de recarga.

e Dar un movimiento de translacion horizontal y longitudinal antes de detrds al brazo de recarga para que éste
afiance la hélice a cargar sobre el pico del lanzador.

e Movimiento de translacion horizontal y longitudinal antes de detras al brazo de recarga para que éste vuelva de
nuevo a su posicion inicial de descanso

e Elcabezal (43) y el lanzador vuelven a sus posiciones fijas horizontales de utilizacion.

Las diferencias entre un método y otro se consideran como meras opciones de disefio y por tanto carentes de actividad
inventiva de acuerdo con los criterios del articulo 8.1 de la LP.

Las reivindicaciones 18 y 19 dependientes, también se consideran opciones de disefio dentro del campo de la técnica y por
tanto careces de actividad inventiva de acuerdo con los criterios del articulo 8.1 de la LP.
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