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Transducteurs électrique/acoustique et acoustique/électrique pour dispositif-a ondes de surface & diffraction
réduite et dispositif & ondes de surface correspondant.

L'invention concerne des transducteurs électrique/acous- rément les sous-plages d'entrée et que les moyens électriques
tique d'entrée et acoustique/électrique de sortie, en particulier de sortie comprennent un coupleur, propre 3 combiner les
pour dispositif & ondes de surface, du type comprenant, sur signaux électriques provenant des sous-plages de sortie.
une grande face d'un substrat piézo-électrique plan :

— deux plages conductrices d'entrée 15, 16 ou de sortie,
séparées par un ruban 10 de Substrat, sur lequel elles éten-
dent des doigts paraliéles respectifs 11, 12 qui s'imbriquent
selon un motif choisi pour former une rangée de doigts le long

= de ce ruban:

< — la direction générale du ruban 10 étant inclinée sur la, -
direction des doigts: o
1 — des moyens électriques d'entrée pour appliquer .des

signaux de haute fréquence entre les plages, de facon a
former des sources d'ondes acoustiques de surface sur le
substrat, ou de sortie pour extraire les signaux détectés par le
dispositif.

Selon linvention, I'une au moins des deux plages conduc-
S trices d'entrée ou de sortie est subdivisée en sous-plages,
© électriquement séparées, tandis que les moyens électriques

d'entrée comprennent un répartiteur, propre & alimenter sépa-
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Transducteurs électrique/acoustique et acoustique/électrique
pour dispositif & ondes de surface & diffraction réduite et
dispositif & ondes de surface correspondant

Les dispositifs & ondes de surface sont d'usage courant pour

-des traitements de signaux de haute fréquence, avec des retards

qui peuvent é&tre dispersifs, ou non dispersifs.

Pour réaliser ces dispositifs, on part d'un mince substrat
piézo-électrique plan. Par microlithographie ou par d'autres
techniques de micro-usinage, on dépose sur une grande face
de ce substrat une rangée de doigts conducteurs fins paralle-
les. En prévoyant au moins deux transducteurs de ce genre,

on réalise un dispositif & ondes de surface dont aussi bien
l'entrée que la sortie sont électriques.

La mise au point de ces transducteurs suppose de faire des
choix de compromis entre les caractéristiques que 1l'on désire,
électriques d'uné part et acoustiques d'autre part, coﬁpte
tenu des limitations technologiques qui leur sont propres. Par
exemple, l'homme de l'art sait que la largeur d'un doigt est
en principe le quart de la longueur d'onde acoustiéUe que l'on
souhaite lui voir traiter. De son cdté, la longueur des &oigts
va définir la taille d'une sorte de "source acoustique" qui
va rayonné£ dans le substrat. Plus précisément, cette longueur
de doigt définit l'ouverture de la source rayonnante que cons-
titue chaque paire de doigts. Cela étant, sur le plan électri-
que, lorsqu'on augmente la longueur d'un doigt, on augmente
également la capacité électrique associée.

Il se pose alors un probléme, lorsqu'on veut réaliser des
transducteurs électro-acoustiques & grand nombre de doigts.
Ou bien l'on réduit la longueur des. doigts. Maié alors les
sources rayonﬁantes constituées' par . ceux-ci deviennent trop
petites, et l'on rencontre des modes de propagations multiples
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résultant d'un phénoméne de diffraction, dd & une ouverture
acoustique trop réduite du transducteur. Ou bien, si 1l'on choi-
sit la longueur des doigts en fonction des conditions qu'ils
doivent vérifier au plan acoustique, on retrouve alors au plan
électrique une capacité du transducteur qﬁi est considérable,
et qui va se comporter'comme un court-circuit pour les signaux
de haute fréquence que l'on veut lui appiiquer. '

La présente invention vient apporter une solution 4’ ce pro-
bléme.

L'invention s'applique a un transducteur électrique/acoustique,
d'entrée ou- un transducteur acoustique/électrique de sortie
en particulier pour dispositif & ondes de surface, qui compor-
te, sur une grande face d'un substrat piezo-électrique plan :

- deux plages conductrices d'entrée ou de sortie, séparées
par un ruban de substrat, sur lequel elles étendent des doigts
paralléles respectifs qui é'imbriquent selon un motif choisi
pour former une rangée de doigts le long de ce ruban,

- la direction générale du ruban étant généralement inclinée
sur la direction des doigts, et

- des moyens électriques d'entrée pour appliquer des signaux
de haute frégquence entre les plages, de fagon 4 former des

sources d'ondes acoustiques de surface sur le substrat ou de

sortie pour extraire les signaux détectés par le dispositif.

Selon un premier aspect de l'invention, -1'une au moins des
deux plages conductrices d'entrée ou de sortie . est subdivisée
en sous-plages, électriquement séparées, tandis que.les moyens
électriques d'entrée comprennent un répartiteur (diviseur de
puissance), propre & alimenter séparément les sous-plages
d'entrée et que les moyens électriques de sortie comprennent
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un coupleur propre i combiner les signaux électriques provenant
des sous-plages de sortie. '

La Demanderesse a en effet observé que les sous-plages en ques-
tion définissent  sur le plan électrique une pluralité de trans-
ducteurs indépendants, tandis que sur le plan acoustique ceux-
ci se comportent comme un seul et unique transducteur. Elle
a également observé qu'il est possible d'alimenter électrique-
ment les transducteurs indépendants par des diviseurs de puis-
sance, recevant un seul signal d'entrée, et propres & le répar-
tir, éventuellement d'une maniére pondérée, sur les différents
transducteurs élémentaires. '

L'invention s'applique particuliérement au cas ou les doigts
présentent des géométries individuelles qui varient progressi-
vement le long du ruban de substrat pour couvrir une large
bande de fréquences (bien entendu,-on peut conférer dans ce
cas au répartiteur'une fonction sélective en fréquence).

Bien que le nombre de sous-plages que l'on peut réaliser ne
soit pas 1imité, la Demanderesse considére actuellement gque
l'on doit réaliser quelques sous-plages, typigquement trois,
quatre ou cing sous-plages.

Un second aspect de l'invention s'applique au cas ou les doigts
ont une longueur variable le long de la rangée, en vue d'obte-
nir un diagramme de rayonnement acoustique particulier. La
Demanderesse a observé gu'il en résulte des propriétés de dif-

. fraction différentes des doigts, en fonction de leur longueur

et par conséquent de leur position sur la rangée. Dans ce cas,
le répartiteur réalise une alimentation pondérée (éventuelle-

- ment sélective en fréquence) en fonction de la distribution

des longueurs variables de doigts.

Une application préférentielle de transducteur pondéré est
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celle du .transducteur dit "apodisé", possédant une loi .de pon-
dération du type (sin X)/X. Un tel ‘transducteur posséde une
zone centrale non diffractante encadrée par deux zones latéra-
jes diffractantes. Le découpage alors des sous-plages s'effec-
tue en correspondance, avec une sous-plage centrale généralé—
ment é&troite et deux sous-plages latérales généralement plus
larges qui l'encadrent, et sont alimentées sous signal atténué, -
avantageusement par division a partir du signal d'alimentation

de la sous-plage centrale. Cela permet ainsi d'augmenfer la

longueur des doigts dans des plages latérales et de limiter

ainsi la diffraction.

Enfin, et c'est 13 un autre aspect de l'invention, le réparti?
teur peut é&tre implanté .sur le substrat, ce qui confére au
dispositif des caractéristiques d'autonomie et de modularité
fort intéressantes pour’les.applications.

L'invention a également pour objet un dispositif 3 ondes de
surface du type comprenant, sur une grande face d'un substrat
piézo-électrique plan :

- un transducteur électrique/acoustique d'entrée comprenant :

. deux plages conductrices d'entrée, séparées par un ruban

~ de substrat, sur lequel elles étendent des doigts parallé-
les respectifs qui s'imbriquent selon un motif choisi pour
former une rangée de dpigts le long dé ce ruban,

. la direction générale du ruban étant inclinée sur la direc-
tion des doigts,

. des moyens électriques d'entrée pour appliquer des signaux
de haute frégquence entre les plages, de fagon a former

des sources d'ondes acoustiques de surface, et

- un transducteur acoustiﬁue/électrique de sortie comprenant :
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. deux plages conductrices de sortie, séparées par un ruban
de substrat, sur lequel elles étendent des doigts parallé-
les reépectifs qui s'imbriquent selqn un motif choisi pour -
former une rangée de doigts le long de ce ruban,

. la direction générale du ruban étant inclinée sur la di-
rection des doigts,

. des moyens électriques de sortie pour extraire les signaux
détectés par le dispositif.

Selon l1l'invention, l'une au moins des deux plages conductrices
de chaque transducteur est subdivisée en sous-plages, électri-
guement séparées, et en ce que les moyens électriqﬁes d'entrée
comprennent un répartiteur, propre a alimenter séparément les
sous-plages associées audit transducteur d'entrée tandis que
les moyens électriques de sortie comprennent un coupleur propre
a combiner les signaux électriqugs provenant des sous-plages
associées audit transducteur de sortie. -

D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparai-
tront & l'examen de la description détaillée ci-aprds, et des
dessins annexés, sur lesquels :

- la figure 1 est un schéma illustrant un exemple des disposi-
tifs auxquels peut sfappliquer l'invention ;

~ la figure 2 illustre une structure dite en doigts simples
pour former une rangée de transducteurs électriques/acoustiques
pour dispositif & ondes de surface ;

- la figure 3 illustre le dispdsitif de la figure 2, modifié
selon la présente invention ;

- la figure 4 illustre schématiquement un premier exemple d'ap-
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plication de l'invention ; et

- la figure 5 illustre schématiquement un second exemple d'ap-
plication de l'invention.

Il est clair que la géométrie est trés importante pour la pré-
sente invention. De plus les dessins annexés sont, pour l'es-
sentiel, de caractdre certain. En conséquence, ils sont & con-
sidérer comme incorporés a la description et pourront non seu-
lement servir & mieux faire comprendre celle-ci, mais aussi
le cas échéant contribuer & la définition de l'invention.

La figure 1 fait apparaitre un dispositif & ondes de surface
classique, constitué -d'un substrat piézo-électrique 1 dont
1'épaisseur peut &tre de 1l'ordre 0,5 -mm. Ses autres dimensiohs
vont de quelques millimétres & quelques dizaines de millimeé-
tres, voire plus.

Sur une grande face de ce substrat sont disposées deux ;angées
de doigts 10 et 20. Ici, la rangée de doigts 10 est cbtoyée
par deux plages conductrices 15 et 16, électriquement séparées,
par exemple en aluminium et d'épaisseur 200 nanométres environ.
En alternance, les doigts 1l sont connectés a la plage 15 tan-
dis que les doigts 12 sont connectés a la plage 1l6. Il en est
de méme pour la seconde rangée de doigts 20 avec les plages
25 et 26 auxquelles sont connectés respectivement les doigts
21 et les doigts 22.

La figure 1 fait encore apparaitre que les doigts sont plus
resserrés dans la partie haute des rangées de doigts que dans
la partie basse. Ils sont également plus étroits,-ce que le
dessin ne montre pas. Il en résulte que pour la partie haute
de la figure 1, le couplage entre les doigts situéds sur la
méme horizontale interviendra dans la partie haute de la gamme

de fréquences dans laquelle opére le dispositif 3 ondes de
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surface. A l'opposé, au bas de -la figure 1, les doigts sont
plus espacés, leurs largeurs individuelles (dans la éirection
de propagation) sont plus grandes. En conséquence, le couplage
intéressera ici la partie basse de la gamme de fréquences con-
cernée. On obtient ainsi une ligne dispersive qualifiée habi-

tuellement de "Down Chirp", dans la littérature anglo-saxonne.

Le principe s'applique également aux lignes dispersives dites
"Up Chirp", c'est-a-dire comportant les doigts les plus resser-

rés dans la partie basse du transducteur que dans la partie
haute.

Un autre aspect important dans ce genre de dispositif est qu'on

cherche 2 obtenir une propagation acoustique localisée entre

.une partie réduite du transducteur-émetteur ou transducteur

électrique /acoustique d'entrée, qui est la rangée 10°'de doigts,
et une partie limitée du transducteur-récepteur ou transducteur
acoustique/électrique de sortie, qui est la rangéé 20 de
doigts. Sur la figure 1, cela correspond sensibiement 4 une
propagation horizontale en ligne droite entre deux rangées.

On s'intéressera maintenant essentiellement au transdﬁcteur—
émetteur, qui est supposé é&tre ici la rangée de doigts 10. Il
regoit entre ses plages 15 et 16 des signaux haute fiéquence
d'alimentation qui proviennent d'une source G & travers une
impédance Z. Une impédance Z' branchée & la ‘plage conductrice
25 perhet d'obtenir les signaux détectés par le dispositif

& ondes de surface formé par le transducteur d'entrée et le
transducteur de sortie.

Pour les raisons déja indiquées, on rencontre des difficultés
lorsque le transducteur doit comportér un trés dgrand nombre
de doigts, par exemple si on souhaite le voir fonctionner en
haute fréquence avec une dispersion importante car le nombre
de doigts est 1ié au produit de la fréquence par le temps de
dispersion, ou plutdt le temps de propagation d'un bout & l'au-
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tre du transducteur. En effet, ou bieﬂ 1'on réduit 1la lon-
gueur des doigts, de fagon & limiter la capacité existant entre
les plages 15 et 16, pour éviter que le transducteur ne se
comporte comme un court-circuit vis-a-vis du générateur et
on obtient alors des phénoménes de diffraction acoustique,
ou bien on conserve la bonne ouverture acoustique de maniérg
4 ne pas obtenir de phénoméne de diffraction acouStique et
dans ce cas, la capacité entre les plages 15 et 16 est élevée,

‘et l'essentiel de la puissance du générateur sera alors-absorbé

dans 1'impédance série Z, et donc perdu pour la transduction
électrique/acoustique.

Dans un dispositif & deux transducteurs tel que celui de la
figure 1, les deux'rangées de doigts 10 et 20 sont inclinées
par rapport & la direction principale de propagation des ondes-
acoustiques (l'horizontale). C'est pourquoi ces structures
sont souvent appelées SLT pour "SLANTED Transducer" ou méme
ont conservé leur appellation ancienne de "slanted acoustic
correlator" ou SAC. ’

La figure 2 illustre avec plus de précision un exemple de ran-

gée de doigts utilisables dans la structure de la figure 1.

En fait, les rangées de doigts telles que 10 et 20 compdrtent
un nombre de doigts trés élevé qui, de plus, comme on l'a déja
vu, vént avoir des caractéristiques qui se modifient d'une
extrémité & l'autre de la rangée, et ce d'une fagon progres-
sive.

En fait, la figure 2 ne représente donc qu'une portion locale
d'un transducteur, ou l'on reconnait entre les plages schémati-
sées én 15 et 16 des ddigts 11 rattachés & la plage 15 et des
doigts 12 rattachés a la plage 16. Dans cette portién locale,
tant la largeur des doigts dans la direction de propagation
P que l'intervalle entre doigts dans cette méme direction sont
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égaux & un guart de longueur d'onde acoustique instantanée
(locale).

L'ouverture de rayohnement acoustigue est liée & la longueur
L des doigts, pris individuellement. Cependant, sur le plan
acoustique, on considére en général que c'est 1l'ensemble des
morceaux de doigts de la rangée 10 qui sont situésientre les
traits horizontaux H1 et H2 et généralement les traits verti-
caux Ll et L2 qui vont participer a l1l'émission de l'onde acous-
tique dans 1la direction P, qui est l'axe médian de la zone
délimitée par les horizontales Hl1 et H2. C'est de 13 que résul-
te le probléme déjad relevé, i savoir que si la taille L des
doigts'diminue, alors on ne se trouve plus en présence d'un
rayonnement acoustique directionnel, mais au contraire d'un
rayonnement aéoustique suivant plusieurs directions, di a des.

phénoménes de diffraction entre les fentes d'émission.

Comme déja indiqué, si au contrairé on maintient la longueur
de doigt voulue pour des raisons acoustiques, alors la capacité
totale du transducteur proprement dit atteindra des valeurs
telles que son rendement deviendra trés faible car 1'impédance
du transducteur sera trés différente de celle du générateur.

Les limitations techniques gqui résultent de ces phénoménes
sont habituellement mesurées par'les hommes de 1l'art sous la
forme du produit de la bande passante par le temps de disper-

sion maximale permis. On atteint actuellement des produits
B.T. égaux a 400 environ.

L'homme de l'art comprendra que la présente invention permet
d'augmenter raisonnablement environ d'un facteur cing ce pro~
duit caractéristique. ) :

La figure 3 représente le méme motif que la figure 2, mais

découpé selon l'invention, c'est-a-dire que les plages métalli-
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ques 15 et 16 sont maintenant divisées en sous-plages 153,
158, 15C, et 16A, 16B, 16C, qui se correspondent, c'est-a-dire
qui ont des doigts imbriqués respectifs 1lA et 12A, 1l1B et
12B, ainsi gque 11C et 12C.

Cette illustration de la figure 3 est donnée unigquement pour
bien faire comprendre 1l'invention, remarque étant faite que
la répétition & 1l'identique des doigts telle qu'elle apparait

sur les figures 2 et 3 n'est pas conforme a la réalité pour

les raisons déja indiquées.

En pratique, l'homme de l'art remarquera tout d'abord que les
doigts ont en principe des dimensions transversales en largeur'
qui vont évoluer, et des . longueurs qui vont elles aussi évo-
luer, comme cela apparait sur la figure 1.

De plus, la subd1v1510n en plages selon l'invention peut ne
se faire que d'un coté de la rangée de doigts, pulsque cela
suffit pour permettre la séparation électrique du transducteur
&lémentaire en une pluralité de "sous~-transducteurs"

'En conséquence, le montage de base de l'invention posséde la

structure illustrée sur la figure 4. On Yy reconnait le substrat
1, avec une plage 16, d'une forme un peu particuliére, et:glo—
balement mise & la masse. Le bord utile de la plage 16 est
défini par une ligne courbe oblique se terminant vers le bas
par un segment de droite horizontale. L'adfre plage est définie
par des segments successifs 15A, 15B, 15C, 15D et '15E de lon-
gueur variable, déterminée par le calcul.

A partir de l'une des bornes G du generateur est prévu un ré-
seau répartiteur distributeur RD, qui alimente des plots situés
sur le substrat 1, ces plots individuels étant reliés par des

LN

lignes LA & LE aux sous-plages 15A a 15E respectivement.

Le répartiteur distributeur RD peuf 8tre par exemple constitué
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par des diviseurs de .puissance du commerce ou des diviseurs
de puissance réalisés en technalogie hybride.

L‘hbmme de l'art comprendra que l'on alimente ainsi d'une ma-
niére électriquement indépendante des organes qui se comportent
comme cing transducteurs indépendants sur le pian élect;ique,
mais qui par contre peuvent coopérer pour former un seul trans-
ducteur sur le plan acoustique, et travailler par exemple avec
une autre rangée de doigts comme visible sur la figure 1.

Il est d'ailleurs concevable, mais pas forcément nécessaire,
que le second ensemble de plages 25 et 26 soit agencé comme
le premier, qui constitue le transducteur émetteur.

'L'invention telle qu'elle vient d'étre décrite s'applique d'une

maniére générale & tout transducteur dispersif incliné, en
particulier a large bande, ou & haute performance.

Elle peut s'appliquer aussi, trés avantageusement, 3 une classe
un peu différente de transducteurs que l'on appelle transduc-
teurs pondérés ou apodisés.

Un tel transducteur apodisé est illustré schemathuement sur
la figure 5, avec le perfectionnement de 1'invention.

Un transducteur pondéré posséde d'une maniére générale une.
loi d'émission acoustique du type (sin X)/X. Cela veut dire
que, trés schématiquement, si l'on trace 1'enveloppe des extré-
mités des doigts qui le constituent, on obtient une figure

voisine d'une fonction (sin X)/X, et qui apparait gquelque peu
sur la figure 5. )

En d'autres termes, sur cette figure, les plages 15 et 16 sont
séparées par des doigts qui ne vont plus maintenant pratique-
ment jusqu'ad l'autre plage, mais qui.ont au contraire des lon-
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gueurs variables pour respecter ladite loi du type (sin X)/X.

La Demanderesse a observé que dahs un tel transducteur, 1la
partie centrale est peu diffractante, tandis que les'parties'
latérales, dont les =zones de coopératioh entre doigts sont
plus courtes, est plus fortement diffractante.

La mise en oeuvre de l'invention & des structures de ce type

se fait alors de la maniére suivante :

- la zone non diffractante centrale est associée & une sous-
plage 15N de faible largeur (parallélement a l'autre plage
16). Les zones latérales, plus diffractantes, peuvent étre
agrandies dans la direction des doigts par un facteur N et.
alimentdées & partir du générateur par’un coupleur d'atténuation
N. On va donc alimentér la plage principale 15M par une ligne
LM qui passe & travers la voie principale d'un coupleur & perte
CP connecté au générateur de signaux G. La voie de perte de
ce méme coupleur CP est appliquée-a une ligne LL qui alimente
en méme temps les deux sous-plages latérales 15G et 15D. On
compense par une plus grande ouverture acoustique 1l'alimenta-
tion atténuée des sous-plages 15G et 15D. ' '

Oon obtient ainsi un transducteur pondéré trés avantageux ot
1'effet de diffraction acoustique est fortement atténué.

Le répartiteur d'énergie entre les différentes sous-plages
pourra avantageusement &tre incorporé sur le substrat lui-méme
en utilisant des coupleurs hybrides ou & éléments répartis

suivant des techniques bien connues en haute fréquence.

11 faut remarquer que l'invention s'applique & toute loi de
pondération et pas seulement 3 celle du type (sin X)/X.

D'une fagon générale, la présente invention peut s'appliquer
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& des doigts simpleé,'é des doigts dédoublds ou & tout type
de séquence d'accrochage des doigts. En d'autres termes, 1la
largeur d'un doigt est sensiblement un sous-multiple prédéter-
miné de la demi-longueur d'onde acoustique associde & la fré-
quence que l'on veut voir traiter par ce doigt, tandis que

-la distance entre doigts adjacents est sensiblement égale 3a

ce sous-multiple ou multiple de celui-ci. S'agissant du premier
sous-multiple, cela donne 1le quart de longuéur d'onde pbur
la largeur d'un doigt et la méme valeur ou un multiple pour
la distance entre doigts adjacents (la valeur multiple ne res-
tant en principe qu'occasionnelle). Si le sous-multiple est
d’ordre deux, on obtient alors le huitidme de longueur d‘'onde,
et l'autre dimension est également modifiée en conséquence.

Bien entendu la présente invention n'est pas limitée au mode

de réalisation décrit, mais s'étend a toute variante conforme
a son esprit. ' ' .
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Revendications

1. Transducteur électrique/acoustique d'entrée ou transducteur
acoustique/électrique de sortie, en particulier pour dispositif
4 ondes de surface, du type comprenant, sur une grande face
d'un substrat piézo-électrique plan :.

- deux plages conductrices d'entrée (15, 16) ou de sortie (25,

26), séparées par un ruban (10, 20) de substrat, sur lequel
elles étendent des doigts paralléles respectifs (11, 12, 21,
22) qui s'imbriquent selon un motif choisi pour former une
rangée de doigts le long de ce ruban,

- la direction générale du ruban (10, 20) étant inclinée sur
la direction des doigts,

- des moyens électriques d'entrée (G, 2) pour appliquer des
signaux de haute fréquence entre les plages, de fagon a former
des sources d'ondes acoustiques de surface sur le substrat,
ou extraire les signaux détectés par le transducteur ou de
sortie (2') pour extraire les signaux détectés par le_ dis-
positif

caractérisé en ce que l'une au moins des deux plages conduc-
trices d'entrée ou de sortie est subdivisée en sous-plages,
électriquement séparées, et en ce que les moyens électriques
d'entrée comprennent un répartiteur, propre a alimenter séparé-
ment les sous-plages d'entrée, tandis que les moyens électri-
QUes de sortie comprennent un coupleur'propre'é combiner les
signaux électriques provenant desdites sous-plages de sortie.

2. Transducteur selon la revendication 1, caractérisé en ce
que les doigts présentent des géométries individuelles qui
varient progressivement le long du ruban de substrat pour cou-

vrir une large bande de fréquences.



10

15

20

25°

30

35

2650932

15

3. Transducteur selon la revendication 2, caractérisé en ce
que la largeur d'un doigt est sensiblement un sous-multiple
prédéterminé de la demi-longueur d'onde acoustique -instantanée
associée, tandis qﬁe la distance entre doigts adjacents est

sensiblement égale & ce sous-multiple, ou multiple de celui-ci.

4. Transducteur selon 1l'une des revendications précédentes,
caractérisé en ce gque le nombre de sous-plages est. d'au moins
trois, quatre ou cing..

5. Transducteur selon 1l'une des revendications précédentes,
caractérisé en ce que les doigts ont une longueur variable
le long de la rangée, en vue d'obtenir un diagramme de rayonne-
ment acoustique particulier, et en ce que le répartiteur ali-
mente les sous-plages (15M, 15G, 15D) en fonction de la distri-
bution des longueurs variables de doigts.

6. Transducteur selon la revendication 5,.caractérisé en ce
gue la distribution de longueur de dbigts est choisie pour
obtenir -un transducteur pondéré, possédant une zone centrale
(15M) non diffractante, encadrée par deux zones latérales (15G,
15D} diffractantes, et en ce qué les sous-plages comprennent
une sous-plage centrale, et au moins deux sous-plages latérales

gui l'encadrent, et sont alimentées sous signal atténué (LL).

7. Transducteur selon la revendication 6, caractérisé en ce
que les sous-plages latérales sont alimentées & partir de la
sous-plage centrale par un coupleur en éléments répartis réali-

sé sur le substrat piézo-électrique.

8. Transducteur selon l'une des revendications - précédentes,

caractérisé en ce que le répartiteur (RD, CP) est implanté
sur le substrat.

9. Dispositif & ondes de surface du type comprenant, sur une



10

15

20

25

30

35

2650932

16
grande face d'un substrat piézo—électrique plan :

- un transducteur électrique/acoustique d'entrée comprenant :
. deux plages conductrices d'entrée (15, 16), séparées par
un ruban (10) de substrat, sur lequel elles étendent des
doigts paralléles respectifs (11, 12) qui s'imbriquent’
selon un motif choisi pour former une rangée de doigts

le long de ce ruban,

. la direction générale du ruban (10) étant inclinée sur
la direction des doigts,

. des moyens électriques d'entrée (G, 2) pour appliquer des
signaux de haute fréquence entre les plages, de fagon a

former des sources d'ondes acoustiques de’ surface, et
- un transducteur acoustique/électrique de sortie comprenant :

. deux plages conductrices de sortie (25, 26), séparées par
un ruban (20) de substrat, sur-lequel elles étendent des.
doigts paralléles respectifs (21, 22) qui s'imbriquént
selon un motif choisi pour former une rangée de doigts

le long de ce ruban,

. la direction générale du ruban (20) étant inclinée sur

la direction des doigts,

. des moyens électriques de sortie (Z') pour extraire les

signaux détectés par le dispositif.

caractérisé en ce que l'une au moins des deux plages conduc-
trices de chaque transducteur est subdivisée en ‘sous-plages,
électriquement séparées, et en ce que les moyens électriques

d'entrée comprennent un répartiteur, propre 3 alimenter séparé- -
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ment les sous-plages. associées "audit transducteur d'entrée
tandis que les moyens électriques de sortie comprennent un
coupleur propre & combiner les signaux électriques provenant
des sous-plages associédes audit transducteur de sortie.
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