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(57)摘要

本发明公开了一种手持式洗碗机，包括控制

电路板、手柄和用于拨动洗涤水的波轮装置，所

述手柄内设有动力装置，所述波轮装置与动力装

置的输出轴相连，所述手柄上还设有用于保护所

述动力装置的防护外壳，所述防护外壳上设有控

制开关；所述波轮装置包括波轮盘和导流柱，所

述波轮盘上设有拨水凸筋和用于将部分洗涤水

导向所述导流柱的导流凸筋，所述波轮盘、拨水

凸筋和导流凸筋上均设有若干个小孔。本发明将

带有动力装置的手持式手柄和波轮装置结合在

一起，利用流体力学原理，通过波轮装置的旋转，

产生模仿刷子刷碗时的仿生水流，对盛有水和洗

涤剂的洗碗盆或水槽内的碗碟等餐具进行冲刷，

达到清洗黏附在碗碟等餐具上的食物残渣和油

污目的。
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1.手持式洗碗机，包括控制电路板，其特征在于：还包括手柄(1)和用于拨动洗涤水的

波轮装置(2)，所述手柄(1)内设有动力装置(3)，所述波轮装置(2)与动力装置(3)的输出轴

(30)相连，所述手柄(1)上还设有用于保护所述动力装置(3)的防护外壳(4)，所述防护外壳

(4)上设有控制开关(5)，所述控制开关(5)分别与控制电路板、动力装置(3)电连接；

所述波轮装置(2)包括波轮盘(20)和用于导向洗涤水往垂直于所述波轮盘(20)的方向

移动的导流柱(21)，所述导流柱(21)设于波轮盘(20)的中心处且沿所述波轮盘(20)轴向延

伸，所述波轮盘(20)上设有拨水凸筋(6)和用于将部分洗涤水导向所述导流柱(21)的导流

凸筋(7)，所述拨水凸筋(6)和导流凸筋(7)以导流柱(21)为圆心周向间隔分布在所述波轮

盘(20)上。

2.根据权利要求1所述的手持式洗碗机，其特征在于：所述波轮盘(20)、拨水凸筋(6)和

导流凸筋(7)上均设有若干个小孔(8)。

3.根据权利要求1所述的手持式洗碗机，其特征在于：所述导流柱(21)上设有轴向的导

向槽(22)。

4.根据权利要求1所述的手持式洗碗机，其特征在于：所述导流凸筋(7)的一端螺旋状

地环绕在导流柱(21)的外侧，所述导流凸筋(7)在波轮盘(20)上呈S形。

5.根据权利要求2或3或4所述的手持式洗碗机，其特征在于：所述导流柱(21)的中部设

有用于活动连接波轮盘(20)和动力装置(3)的连接螺钉(9)，所述导流柱(21)的内侧端面上

设有适配与所述输出轴(30)嵌装的半圆安装孔(210)，所述半圆安装孔(210)中还同轴设有

用于所述连接螺钉(9)通过的圆孔(211)。

6.根据权利要求5所述的手持式洗碗机，其特征在于：所述导流柱(21)的端部设有用于

保护所述连接螺钉(9)的防护盖(10)。

7.根据权利要求1所述的手持式洗碗机，其特征在于：所述动力装置(3)为直流减速电

机或交流减速电机。

8.根据权利要求1所述的手持式洗碗机，其特征在于：所述防护外壳(4)的头部直径H大

于或等于所述波轮盘(20)的直径h。
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手持式洗碗机

技术领域

[0001] 本发明涉及生活用具技术领域，特别涉及一种手持式洗碗机。

背景技术

[0002] 现有的台式洗碗机、嵌入式洗碗机、水槽式洗碗机都是将洗涤水喷淋到餐具上达

到清洗黏附在餐具上的食物残渣和油污目的，都需要安装进水管和排水管，因此必须在具

备有进水和排水的地方才能安装和使用，都存在占用地方，安装不便，而且洗涤时间或洗涤

模式受这几类洗碗机的洗涤程序控制，有洗涤不干净或者过分洗涤的情况，费时费水费电，

购买和使用成本比较高等不足。

[0003] 另外，中国专利ZL201320141287.0公开了一种手持式半自动洗碗器，它包括电热

水器和手持式电动洗碗刷，其手持式电动洗碗刷包括直流减速电机、转刷、刷柄、主供水管

以及设有喷嘴的透明防水罩，使用者一手持碗碟，一手持电动洗碗刷，通过操作控制开关，

实现半自动清洗餐具，其存在结构复杂，操作麻烦，使用不便，需要安装电热水器和进水管

等弊端。中国专利ZL200920082953.1公开了一种手持电动洗锅器，它由机体、刷头和碗夹组

成，机体是由防水塑料外壳、压力弹簧开关、直流电机等组成，外壳前端有固定刷头的旋转

套筒，刷头包括刷柄和卡固刷头在刷柄一端的刷布等组成，碗夹是单独使用的，它解决了已

有洗碗机价格高，且不能洗锅的问题，可达到手不沾水，轻松洗刷锅碗的目的，但是其存在

只能对锅碗逐一进行洗刷，不能同时进行多个碗碟的洗刷，洗刷和清洗效率比较低，并且不

便于对筷子、勺子这样的小型或不规则的餐具进行洗刷和清洗等缺点。

发明内容

[0004] 本发明的目的在于克服现有技术的不足、弊端和缺点，提供一种无需安装，不占地

方，洗涤效果好，洗涤效率高，省时省水省电，操作简单，使用方便，不论碗碟、筷子、勺子等

餐具都能洗涤的小型化的手持式洗碗机。

[0005] 为了解决上述技术问题，本发明的技术方案为：手持式洗碗机，包括控制电路板，

还包括手柄和用于拨动洗涤水的波轮装置，所述手柄内设有动力装置，所述波轮装置与动

力装置的输出轴相连，所述手柄上还设有用于保护所述动力装置的防护外壳，所述防护外

壳上设有控制开关，所述控制开关分别与控制电路板、动力装置电连接；所述波轮装置包括

波轮盘和用于导向洗涤水往垂直于所述波轮盘的方向移动的导流柱，所述导流柱设于波轮

盘的中心处且沿所述波轮盘轴向延伸，所述波轮盘上设有拨水凸筋和用于将部分洗涤水导

向所述导流柱的导流凸筋，所述拨水凸筋和导流凸筋以导流柱为圆心周向间隔分布在所述

波轮盘上。

[0006] 作为改进，所述波轮盘、拨水凸筋和导流凸筋上均设有若干个小孔。

[0007] 作为改进，所述导流柱上设有轴向的导向槽。

[0008] 作为改进，所述导流凸筋的一端螺旋状地环绕在导流柱的外侧，所述导流凸筋在

波轮盘上呈S形。
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[0009] 作为改进，所述导流柱的中部设有用于活动连接波轮盘和动力装置的连接螺钉，

所述导流柱的内侧端面上设有适配与所述输出轴嵌装的半圆安装孔，所述半圆安装孔中还

同轴设有用于所述连接螺钉通过的圆孔。

[0010] 作为改进，所述导流柱的端部设有用于保护所述连接螺钉的防护盖。

[0011] 作为改进，所述动力装置为直流减速电机或交流减速电机。

[0012] 作为改进，所述防护外壳的头部直径H大于或等于所述波轮盘的直径h。

[0013] 与现有技术相比，本发明的有益效果为：本发明将带有动力装置的手持式手柄和

波轮装置结合在一起，利用流体力学原理，通过波轮装置的旋转，产生模仿刷子刷碗时的仿

生水流，对盛有水和洗涤剂的洗碗盆或水槽内的碗碟等餐具进行冲刷，达到清洗黏附在碗

碟等餐具上的食物残渣和油污目的，本发明克服了现有技术的不足、弊端和缺点，本发明的

洗涤效果和洗涤时间由使用者自主控制，洗涤效果好，省时省水省电，无需安装，不占地方，

操作简单，使用方便。

附图说明

[0014] 图1是本发明的立体结构示意图。

[0015] 图2是本发明的分解结构示意图。

[0016] 图3是本发明关于波轮装置的第一种实施方式。

[0017] 图4是本发明关于导向槽的结构示意图。

[0018] 图5是本发明关于连接螺钉的结构示意图。

[0019] 图6是本发明关于波轮盘底部的结构示意图。

[0020] 图7是本发明关于波轮装置的第二种实施方式。

[0021] 图8是本发明关于仿生水流的形成示意图。

[0022] 图9是本发明关于仿生水流和冲击水流的流动示意图。

[0023] 图10是本发明关于手柄和防护外壳的第一种实施方式。

[0024] 图11是本发明关于下壳的结构示意图。

[0025] 图12是本发明关于插杆的结构示意图。

[0026] 图13是本发明关于手柄和防护外壳的第三种或第四种实施方式。

[0027] 图14是本发明的控制电气原理图。

[0028] 图15是本发明的第二种控制电气原理图。

[0029] 图中：

[0030] 手柄1、波轮装置2、动力装置3、防护外壳4、控制开关5、拨水凸筋6、导流凸筋7、小

孔8、连接螺钉9、防护盖10、IC板11、上壳12、下壳13、插杆14、仿生水流15、冲击水流16、波轮

盘20、导流柱21、导向槽22、输出轴30、圆滑尾部70、半圆安装孔210、圆孔211、防护外壳的头

部直径H、波轮盘的直径h。

具体实施方式

[0031] 下面结合附图对本发明作进一步的详细描述。

[0032] 如图1和图2所示，手持式洗碗机，包括控制电路板、手柄1和用于拨动洗涤水的波

轮装置2，所述手柄1内设有动力装置3，在本发明中，所述动力装置3优选地为直流减速电
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机，可以选择交流减速电机，或者是直流电机和减速装置的组合，或者是交流电机和减速装

置的组合，动力装置3还可以是手动的动力装置，如手握式动力装置，在此并不局限上述具

体的方式，只要能提供动力给波轮装置2即可。所述波轮装置2与动力装置3的输出轴30相

连，所述手柄1上还设有用于保护所述动力装置3的防护外壳4，所述防护外壳4上设有控制

开关5，所述控制开关5分别与控制电路板、动力装置3电连接，控制开关5可控制本发明的开

启、关闭以及动力装置3的正转或反转，为了使得本发明的清洁效果更佳，在本发明的控制

电路中可以增设IC板，见图14和图15，IC板用于控制动力装置3的正转或反转或停顿，具体

地，通过IC板可将动力装置3设为正转五秒后，停顿两秒，再反转五秒，周而复始地循环，这

样设置的目的是可以让洗碗盆或水槽内的洗涤水可以来回地转动从而冲刷碗具的每个面，

而停顿是为了等待洗涤水相对静止后才启动反转，防止反转时溅起水花，但并不局限于上

述具体所设置的时间，可以根据实际的情况去设置，以适应不同的群体使用。此外，还可以

用琴键开关代替控制电路板和控制开关5，准确地说就是机械和机械定时器的组合，也可以

实现控制动力装置3的开启或关闭，以及控制动力装置3的正反转或暂停。具体地，所述手柄

1和防护外壳4有多种不同的安装方式，在此详细介绍其中的四种组合方式：

[0033] 第一种安装方式，手柄1和防护外壳4为一体出模的，为了便于控制电路板的安装，

所述手柄1包括上壳12和下壳13，同样地，防护外壳4也分为上下两部分，在实际的生产过程

中可一次整体出模，提高其密封性，防止进水，而所述下壳13用于固定手持式洗碗机的控制

电路板(图中未示出)，所述上壳12和下壳13通过螺钉螺纹连接，见图10和图11，便于拆卸维

修。

[0034] 第二种安装方式，与实施例一不同的地方在于所述上壳12和下壳13通过插杆14连

接，见图11和图12，插杆14具有弹性，插杆14从上往下依次地穿过上壳12和下壳13，插杆14

从收缩到扩张从而卡紧在下壳13中，也能实现上壳12和下壳13的连接，提高其装配的效率。

[0035] 第三种安装方式，与第一种安装方式不同的地方在于手柄1和防护外壳4是分体式

的，见图13，优选地，手柄1的圆周外侧上设有外螺纹(图中未示出)，防护外壳4的圆周内侧

上则对应地设有适配与手柄1的外螺纹螺纹连接的内螺纹(图中未示出)，将防护外壳4顺时

针地旋入到手柄1中，以实现两者的可拆卸地连接，当控制电路板或动力装置3损坏需要拆

卸维修时，将防护外壳4逆时针地从手柄1中旋出，即可对控制电路板或动力装置3进行维

修，拆卸便捷。

[0036] 第四种安装方式，与第二种安装方式不同的地方在于手柄1和防护外壳4也是分体

式的，优选地，手柄1的圆周外侧上设有内螺纹(图中未示出)，防护外壳4的圆周内侧上则对

应地设有适配与握柄1的内螺纹螺纹连接的外螺纹(图中未示出)，将手柄1逆时针地旋入到

防护外壳4中，以实现两者的可拆卸地连接，当控制电路板或动力装置3损坏需要拆卸维修

时，将手柄1顺时针地从防护外壳4中旋出，即可对控制电路板或动力装置3进行维修，也能

达到易于拆卸的目的。

[0037] 接下来将进一步地详细介绍动力装置3是如何拨动洗涤水流动从而达到冲刷碗具

的效果。

[0038] 实施例一：

[0039] 如图3至图5所示，所述波轮装置2包括波轮盘20和用于导向洗涤水往垂直所述波

轮盘20的方向移动的导流柱21，所述导流柱21设于波轮盘20的中心处且沿所述波轮盘20轴
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向延伸，清洗碗碟等餐具时，动力装置3为波轮装置2提供旋转的动力，导流柱21可将部分洗

涤水沿波轮盘20的垂直方向导向并冲向被洗餐具，使得餐具可以在垂直方向上得到冲洗。

作为改进，所述导流柱21上设有轴向的导向槽22，当洗涤水流动到导向槽22时，导向槽22可

统一地将洗涤水只往波轮盘20的垂直方向引导，避免洗涤水遇到导流柱21后往四周分散而

降低洗涤水的冲洗力。而所述波轮盘20上设有拨水凸筋6和用于将部分洗涤水导向所述导

流柱21的导流凸筋7，所述拨水凸筋6和导流凸筋7以导流柱21为圆心周向间隔分布在所述

波轮盘20上，具体地，拨水凸筋6辐射状地分布在波轮盘20上，导流凸筋7的一端螺旋状地环

绕在导流柱21的外侧，所述导流凸筋7在波轮盘20上呈S形，导流凸筋7可将部分洗涤水沿波

轮盘20的水平方向导向至导流柱21中，使得导流柱21能更多地带动洗涤水产生在垂直方向

上的冲击力，而且拨水凸筋6和导流凸筋7均为波浪形，以此增大往导流柱21流动的水量。此

外，所述波轮盘20、拨水凸筋6和导流凸筋7上均设有若干个小孔8，清洗碗碟等餐具时，洗涤

水通过小孔8形成气泡和小水柱，与导流凸筋7和导流柱21产生的水流合成模仿刷子刷碗时

的仿生水流15，而波轮盘20的旋转也同步带动拨水凸筋6转动，拨水凸筋6带动洗涤水产生

离心力，将部分洗涤水沿波轮盘3的水平方向在波轮盘3的周围产生较强的冲击水流16，见

图8和图9，此冲击水流16与仿生水流15一起搅动整个洗碗盆或水槽内的洗涤水，不断地产

生较强的水流冲击力，达到同时对整个洗碗盆或水槽内的碗碟、筷子和勺子等餐具都具有

较好的洗涤效果。

[0040] 长期使用本发明冲刷碗具后，波轮盘20难免会有食物残渣或油污聚积，为了便于

对波轮盘20进行清洗，作为改进，所述导流柱21的中部设有用于活动连接波轮盘20和动力

装置3的连接螺钉9，优选地，连接螺钉9为Y形的，便于手动地拆装波轮盘20，见图5。此外，所

述导流柱21的内侧端面上设有适配与所述输出轴30嵌装的半圆安装孔210，防止波轮盘20

打滑，而所述半圆安装孔210中还同轴设有用于所述连接螺钉9通过的圆孔211，即连接螺钉

9与圆孔211螺纹连接，见图6，便于将波轮盘20紧固在动力装置3的输出轴30上，实现同步运

转。对应地，所述导流柱21的端部设有用于保护所述连接螺钉9的防护盖10，所述防护盖10

扣接在导流柱21上，在不需要拆装波轮盘20时可将连接螺钉9隐藏，防止意外刮伤的情况出

现。

[0041] 作为改进，所述防护外壳4的头部直径H大于或等于所述波轮盘20的直径h，见图5，

防护外壳4具有防止手柄1进水、防止波轮装置2转动时向上飞溅水花以及防止波轮装置2转

动时伤手等保护作用。

[0042] 实施例二：

[0043] 如图7所示，与实施例一不同的地方在于，导流凸筋7为辐射状分布，导流凸筋7的

圆滑尾部70可以使得沿着波轮盘20转动的洗涤水能够在导流凸筋7的导向作用下沿着波轮

盘20的水平方向往导流柱21流动，加强仿生水流15的冲击力。其他的均与实施例一相同，在

此不再赘述。

[0044] 综上所述，本发明将带有动力装置3的手持式手柄1和波轮装置2结合在一起，利用

流体力学原理，通过波轮装置2的旋转，产生出模仿刷子刷碗时的仿生水流15，对盛有水和

洗涤剂的洗碗盆或水槽内的碗碟等餐具进行冲刷，达到清洗黏附在碗碟等餐具上的食物残

渣和油污目的。

[0045] 以上详细描述了本发明的较佳具体实施例。应当理解，本领域的普通技术人员无
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需创造性劳动就可以根据本发明的构思作出诸多修改和变化。因此，凡本技术领域中技术

人员依本发明的构思在现有技术的基础上通过逻辑分析、推理或者有限的实验可以得到的

技术方案，皆应在由权利要求书所确定的保护范围内。
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