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(57) Resumo: MÉTODO E DISPOSITIVO PARA DESPALETIZAÇÃO E MOVIMENTAÇÃO DE CARROS ROLANTES. A presente
patente de invenção refere-se á um método e um dispositivo para a despaletização e movimentação de carros rolantes, assim
chamados Dollies (Dolly), os quais apresentem pelo menos dois volantes giráveis apoiados em torno de um eixo vertical. Nisso,
os carros rolantes serão entregues numa área de carregamento/despacho, por meio de um dispositivo de elevação, por exemplo,
um robô com braço dobrável, e conforme necessidade despaletizaçãos e/ou desempilhados, e a seguir, trasladados para o trecho
de transporte e de movimentação contíguo por meio de um dispositivo de elevação. O essencial nisso, é que o alinhamento de
um carro rolante e/ou dos volantes deste, seja detectado antes da colocação (posicionamento) sobre o trecho de transporte e de
movimentação com no minimo um sensor, por exemplo, uma câmera digital, estando o sensor conectado a uma unidade de
avaliação assistida por computador, e a seguir seja regulado o movimento tridimensional do dispositivo de elevação, via de regra
por um robô com braço dobrável, em função dos valores de medição detectados.
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REIVINDICAÇÕES 

1. MÉTODO PARA DESPALETIZAÇÃO E MOVIMENTAÇÃO 

DE CARROS ROLANTES (2), que são conhecidos como carrinhos, os quais 

têm pelo menos duas rodas de direção suportadas por rolamentos (9) girando 

em torno de um eixo vertical, pelo que em uma área de entrega (4), os carrinhos 

(2) entregues por meio de um dispositivo de elevação (5), por exemplo, um 

braço robótico articulado despaletizado e / ou empilhado conforme necessário, 

são então transferidos para uma faixa de transporte e transporte (13) que 

contígua à área de entrega (4 ), em que o alinhamento de um carrinho (2) e / ou 

de suas rodas de direção (9) é capturado por pelo menos um sensor (7, 8, 20), 

que está conectado a uma unidade de avaliação e controle assistida por 

computador adequada (11), pelo que, consequentemente, antes da colocação 

na pista de transporte e transporte (13), o movimento tridimensional do 

dispositivo de elevação (5) é controlado de acordo com os valores medidos que 

foram capturados, caracterizado pelo fato de no evento de um posicionamento 

incorreto ou alinhamento defeituoso de pelo menos uma das rodas de direção 

(9), o carrinho (2) após ser levantado pelo dispositivo de elevação (5) é 

abaixado em torno de um eixo horizontal, de modo que pelo menos duas rodas 

de direção (9) sejam orientadas de forma semelhante ou essencialmente 

semelhante pela força da gravidade e em seguida, o carrinho (2) é colocado na 

pista de transporte e transporte (13). 

2. Método de acordo com a reivindicação 1, caracterizado pelo 

fato de que pelo menos um dispositivo de detecção é uma câmera digital (7, 8) e 

a captura (imagem real) na unidade de análise e controle auxiliada por 

computador (11) é igual às imagens de amostra (imagens corretas ) e por este 

meio o movimento tridimensional de pelo menos um dispositivo de elevação (5) 

é controlado e / ou ajustado, a fim de alcançar um posicionamento e orientação 

ideais e uniformes dos carrinhos (2) e de suas rodas (9) na via de transporte e 

transporte (13). 

3.  Método de acordo com qualquer uma das reivindicações 1 

ou 2, caracterizado por o ângulo de abaixamento ser de 39° a 90° e quando a 
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colocação do carrinho (2) na via de transporte e de transporte (13) é de 30 ° a 

60 °. 

4. Método de acordo com qualquer uma das reivindicações 1 a 

3, caracterizado por o dispositivo de elevao (2) realizar processos de agitao e / 

ou acelerao dirigida para orientar as rodas (9). 

5. Método de acordo com qualquer uma das reivindicações 1 a 

4, caracterizado pelo fato de que a via de transporte e de transporte (13) tem 

pelo menos um elemento de guia (16), no qual pelo menos um dos volantes (9) 

quando o carrinho (2) está sendo colocado na faixa de transporte e transporte 

(13) é conduzido para este elemento de guia (16), a fim de corrigir qualquer 

possível posicionamento incorreto do volante (9). 

6. Método de acordo com qualquer uma das reivindicações 1 a 

5, caracterizado por na zona, na qual os carrinhos são colocados após a 

transferência para a via de transporte e de transporte (13), existir pelo menos 

um sensor de posicionamento (20), de modo que em caso o carrinho (2) não 

esteja posicionado de maneira ideal na pista de transporte e encaminhamento 

(13) e / ou de uma roda (9) não estar orientada de maneira ideal, uma 

mensagem de falha é gerada e, consequentemente, uma orientação repetida do 

carrinho (2 ) e / ou do volante (9) e / ou uma paralisação do processo pode ser 

feita. 

7. Método de acordo com a reivindicação 6, caracterizado por o 

sensor de posicionamento (20), do qual existe pelo menos um, captar o 

posicionamento das rodas de um carrinho (2) imediatamente ap a colocao na 

via de transporte e transporte (13). 

8. Dispositivo para a despaletização e transporte de caminhões 

(2) planos, que são conhecidos como carrinhos, os quais têm pelo menos duas 

rodas de direção suportadas por rolamentos (9) giratórias em torno de um eixo 

vertical, incluindo uma área de recebimento (4) para a entrega de, de um modo 

geral, carrinhos paletizados (2), pelo menos um dispositivo de elevação (5) para 

levantar e transferir os carrinhos (2) para uma pista de transporte e transporte 

adjacente (13), caracterizado por: 
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pelo menos um sensor (7, 8, 20) e uma unidade de análise e controle auxiliada 

por computador (11) estão incluídos e 

- por meio do qual a orientação dos carrinhos (2) e de seus volantes (9) são 

detectados na área de recepção (4) e 

- os movimentos subsequentes de pelo menos um dispositivo de elevação (5) 

podem ser controlados e / ou ajustados na pista de transporte e transporte (13) 

para a transferência e posicionamento ideal do carrinho (2). 

9. Dispositivo de acordo com a reivindicação 8, caracterizado 

pelo fato de que o sensor é um sensor optoeletrônico e idealmente uma câmera 

digital (7, 8) 

10. Dispositivo de acordo com qualquer uma das reivindicações 

8 ou 9, caracterizado por o dispositivo de elevação (5) ser um braço robótico 

articulado. 

11. Dispositivo de acordo com qualquer uma das reivindicações 

8 a 10, caracterizado por estar previsto pelo menos um sensor de posio (20) que 

estligado unidade de análise e controle (11) assistida por computador, que capta 

o posicionamento das rodas de um carrinho (2) imediatamente após ter sido 

colocado na pista de transporte e transporte (13) e esses valores medidos 

podem ser transferidos para a unidade de análise e controle (11) para 

processamento posterior. 

12. Dispositivo de acordo com a reivindicação 11, caracterizado 

por o sensor de posio (20), do qual existe pelo menos um estar atribuo na ou 

sobre a via de transporte e transporte (13), capta o posicionamento correto das 

rodas. 

13. Dispositivo de acordo com a reivindicação 12, caracterizado 

pelo fato de que o sensor de posição (20) do qual existe pelo menos um, é 

encaixado no ou no dispositivo de elevação (5), pelo que quando o dispositivo 

de elevação (6) atingiu sua posição final, o ou o posicionamento final incorreto 

dos carrinhos (2) e / ou de seus volantes (9) na pista de transporte e transporte 

(13) é capturado, para o qual bordas de corte adequadas e / ou transmissores 

de sinal podem ser fornecidos. 
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14. Dispositivo de acordo com qualquer uma das reivindicações 

8 a 13, caracterizado por estar previsto pelo menos um elemento de guia (16), 

na via de transporte e de movimentação, no qual pelo menos um dos volantes 

(9) quando da colocação do carrinho na via de transporte e de avanço (13) pode 

ser utilizado de modo a retificar um possível posicionamento incorreto do 

volante (9). 

15. Dispositivo de acordo com a reivindicação 14, caracterizado 

pelo fato de que este elemento de guia (16) faz ajustes enquanto ainda acima 

dos trilhos (23) ou da faixa da via de transporte e movimentação e tem paredes 

laterais inclinadas para fora em forma de funil (17, 22), que convergem em 

direção aos trilhos (23) ou via. 
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