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(54) Zapojenie riadiaceho systému pre elektroiskrova drdtovi rezatku

Vynélez sa tyka zapojenia riadiaceho sys-
temu pre elektroiskrovi drotova rezatku
s riadiacim pocitacom.

V studasnosti existuje velké mnozstvo roz-

.nych typov zapojeni riadiacich systémov pre
elektrické drotové rezatky. Tieto systémy su
zlozité a obsahujil mnoho elektronickych prv-
kov. Ich ulohou je obvykle riadit vzajomny
pohyb néstroja, tvoreného navijajucim sa
drotom a obrobku, medzi ktorymi dochadza
k elektrickym vybojom, spésobujucim elek-
troerozivny tdber materidlu. Vybojovy prie-
stor je zaplavovany dielektrickou kvapalinou
a elektrickd energia je prividzana z genera-
- tora impulzov. Trajektoriu vzajommého po-
hybu néstroja a obrobku zadava do riadiace-
ho systému obsluha. Pomocou snimaca stavu
iskrista sa snima a vyhodnocuje elektroero-
zivny proces a uréuje sa smer pohybu vpred
alebo vzad. Vzajomny pohyb mnistroja a ob-
robku sa uskutociitije pomocou dvoch, troch,
alebo viacerych servopohonov, umoZniujticich
vykonavat aj velmi zlozité pohyby v priesto-
re. Daldou ulohou riadiaceho systému obvyk-

le je riadif podla signalov zo snimada stavu

iskri§fa aj ¢innost generatora impulzov, s cie-
fom zabezpecit konstantnu sirku rezu, vytva-
Taneho drbtovim nistrojom, to moino reali-

zovat napr. zniZenim vykonu elektrickych
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impulzov pocas chodu vzad a nasledného cho-
du vpred pozdlz uz vytvorenej reznej drazky.
Riadiaci systém mézZe dalej zabezpecovat mo-
nitorovanie, indikdciu a ovladanie aj inych
uzlov rezacky, ktorymi si mechanizmus pre-
vijania a napinania drétu, kvapalinovy agre-
gat pre polievanie iskrista, ovladaci panel,
koncové a iné bezpetnostné vypinace na stro-
ji.

Su znadme riadiace systémy, v ktorych su
potrebné funkcie zabezpetené rozsiahlymi
Struktdrami elektronickych obvodov. Vyspe-
lejSie systémy obsahuju riadiaci potitad, kto-
ry vykonava podstatnu ¢ast logickych a ria-
diacich operécii. Systémy s pocitatom maja
oproti ostatnym systémom wiaceré vyhody,
vyplyvajuice z niZSej pracnosti pri vyrobe,
oZivovani a servise, z niZ$ich nikladov a
z moznosti jednoduchého spésobu zmeny lo-
gickej Struktary riadiaceho systému upravou.
programového vybavenia bez zasahov do
Struktury elektronickych obvodov.

U zndmych riadiacich systémov s potita-
¢om signdly zo snimada stavu iskrista vstu-
puju priamo do potitaca, kde st vyhodnotené
a na zéklade vysledkov vyhodnotenia st z po-
Citata vysielané prislusné signaly pre ovla-
danie servopohonov a pre ovliadanie genera-
tora impulzov. Nevyhodou takychto systémov



je, Ze priechodom signalov cez potitaé¢ sa odo-
zva generatora impulzov a servopohonov na
zmenu stavu iskri$ta oneskori a to o dobu
zrovhatelntt s oneskorenim odozvy v gene-
rétore dimpulzov, alebo v servopohonoch.
V inych znamych riadiacich systémoch s po-
Citatom signély zo snimada stavu iskrita ria-
dia len é&innost servopohonov alebo genera-
tora bez toho, Ze by vo vhodnej forme vstu-
povali do potitaca. Nevyhodou tychto systé-
mov je, Ze tieto signdly nemédzu byt spra-
cované vykonnou Struktirou potitada, ¢im by
sa mohla dosiahnut vys$ia forma riadenia.

VysSie uvedené nedostatky zmierfiuje za-
pojenie riadiaceho systému pre elektroiskro-
vl drétovd rezacku pedla tohto vyndlezu,
ktorého podstatou je, ze prvy vystup bloku
styku je pripojeny k wstupu politata a prvy
vstup bloku je pripojeny k vystupu poéitaca.
Vystup snimafa stavu iskrisfa je pripojeny
k druhému vstupu bloku styku. Vystup ser-
vopohonov je pripojeny k tretiemu wvstupu
bloku styku a druhy vystup bloku styku je
pripojeny k vstupu servopohonov.

Do podstaty patri tiez to, Ze ma treti vy-
stup bloku styku je pripojeny vstup ovlada-
¢a generdtora impulzov, ktorého vystup je
pripojeny na ¥tvrty vstup bloku styku.

Podstatu tvori aj to, Ze na piaty vstup blo-
ku styku je pripojeny vystup bloku indika-
torov stroja a tieZ to, Ze na $tvrty vystup blo-
ku styku je pripojeny wstup pamela, ktorého
vystup je pripojeny na Siesty vstup bloku
stylku. '

Podstatou je dalej aj to, Ze na siedmy vstup
bloku styku je pripojeny vystup ovladada
kvapalinového agregatu a to, Ze na Osmy
vistup bloku styku je pripojeny vystup ovla-
data mechanizmu previjania a napinania
drotu. _

KedZe oneskorenie odozvy servopohonov
a generatora na signaly z iskridta, spracova-
vanych blokom styku je kratSie, neZ pri spra-
covani v po¢itagi, vyhodou takto zapojeného
riadiaceho systému je, Ze sa dosahuje zvy-
Senie rychlosti odozvy servopohonov a gene-
ratora impulzov na zmenu stavu iskrista, so
zachovanim mo¥nosti spracovania signalov
0 stave iskrista v pocitadi.

Na vykrese je zndzornené zapojenie pred-
metného riadiaceho systému. Zapojenie po-
zostdva z potitata 1, ktory je svojim vystu-
pom a vstupom spojeny s prislichajucimi
vstupmi bloku styku .2. Na daldie vstupy a
vystupy bloku styku 2 je pripojeny snimaé
stavu iskrista 3, servopohony 4, ovladdal ge-
neratora impulzov 5, indikatory stroja 6,
ovladaci panel 7, ovlada¢ kvapalinového ag-
regatu 8 a ovlada¢ mechanizmu previjania
a napinania drétu 9.

Potitad 1 svojim programovym vybavenim
spracovava ido. paméte pocitata operatorom
zariadenia vloZzené informécie o tilohe obra-

bania. Jednym z vysledkov spracovania je ge-
nerovanie postupnosti posuvovych impulzov
pre postvanie mastroja po Ziadanej trajekté-
rii z vystupu 11 poéitada 1 na vstup 21 bloku
styku 2. Postupnosti posuvovych impulzov sa
z potitata 1 generuju po dastiach vzdy na po-
ziadanie bloku styku 2. Blok styku 2 je jed-
notka s autonémnou ¢imnostou. Prevzatd dast
postupnosti posuvovych impulzov distribuuje
dalej s uréenou rychlostou po jednotlivych
impulzoch ale synchrénne zo vietkych pre-
vzatych casti postupnosti do bloku servopo-
honov 4 a to v doprednom alebo reverzmom
smere. Smer distribticie je uréeny trojstavo-
vou informdciou zo snimada stavu iskrista,
pricom jeden z informa¢nych stavov stopuje
distribuciu, .

Blok servopohonov 4 realizuje autonémne
prestavenie nastroja po trajektdrii, vyjadre-
nej postupnostami posuvovych impulzov.
Realizdcia posledného "posuvového impulzu
z bloku styku-2 spracovavanych ¢asti postup-
nosti posuvovych impulzov je podmienka na
nova poziadavku bloku styku 2 o vygenero-
vanie dalSe]j ¢asti postupnosti posuvovych im-
pulzov v pocitadi 1.

Pri realizacii prestavenia nastroja v reverz-
nom smere ako i spdtnom prestaveni nastroja
do polohy, z ktorej reverzné posuvanie za-
¢alo, blok styku 2 cez ovladaé generatora im-
pulzov 5 zaisti prestavenie parametrov nasta-
venia generatora impulzov.

Informacie zo snimada stavu iskridta si cez
blok styku 2 privedené i na vstup pocitaca 1.
Ich spracovanim pocita¢ 1 uréuje okamzita
rychlost distriblicie posuvovych impulzov
z bloku styku 2 do bloku servopohonov 4.

Informécie z ovladacieho panelu 7, ovladaca
kvapalinového agregatu 8, ¢i z ovladada me-
chanizmu previjania a napinania drotu 9 su
cez blok styku 2 tieZ prendSané na vstup po-
¢itaca 1. Pomocou nich riadiaci systém zabez-
petuje pomocné &inmosti zariadenia, ako fje
ru¢né polohovanie néstroja, ¢innost v zvole-
nych pracovnych rezimoch, dohlad, aby pri
prekroteni medznych hodndt nastavenych pa-
rametrov sledovanych uzlov zariadenia ne-
doslo k havarii v riefeni ulohy obrabania.

Okrem uZ spomenutych hlavnych funkcii
pocitata zabezpeluje potitaé 1 i dalSie nie
menej dolezité funkcie, akou je napriklad tr- .
valy styk riadiaceho systému s operdtorom
zariadenia, tramsformécia vkladanych infor-
macii, atd.

Zapojenie podla vyndlezu je vhodné pre
pouzitie u elektroiskrovych drétovych reza-
¢iek, hibiacich strojov a u inych obrabacich
zariadeni, riadenych pomocou pocitaca, pri-
gom pod pojmom potita¢ sa rozumie klasické
prevedenie potitada alebo aj prevedenie na
béaze mikroprocesorov alebo inych polovodi-
¢ovych prvkov s vysokym stupriom integra-
cie. ‘ :
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PREDMET VYNALEZU

1. Zapojenie riadiaceho systému pre elektro-

iskrova drdtovi rezadku, ktory pozostiva
z potitata, bloku styku, snimada stavu
iskri§fa a servopohonov, vyznacujuce sa
tym, Ze prvy vystup (202) bloku styku (2)
je pripojeny k vstupu (12) pocitaca (1) a
prvy vstup (201) bloku styku (2) je pripo-
jeny k vystupu (11) pocitaca (1), pri¢om
vystup snimaca stavu iskrita (3) je pripo-
jeny k druhému vstupu (203) bloku styku
(2), vystup (42) servopohonov (4) je pripo-
jeny k tretiemu vstupu (205) bloku styku
(2) a druhy vystup (204) bloku styku (2)

"je pripojeny k vstupu (41) servopohonov

(4).

. Zapojenie podla bodu 1 vyznatujlce sa

tym, Ze na treti vystup (206) bloku styku
(2) je pripojeny vstup (51) oviddaca gene-
ratora impulzov (5), ktorého vystup (52) je

pripojeny na Stvrty vstup (207) bloku sty-
ku (2).

. Zapojenie podla bodov 1 a 2 vyznadujice

sa tym, Ze na piaty vstup (208) bloku styku
(2) je pripojeny vystup bloku indikatorov
stroja (6).

. Zapojenie podla bodov 1 az 3 vyznacujuce

sa tym, Ze na Stvety vystup (209) bloku
styku (2) je pripojeny vstup (71) panela
(7), ktorého vystup (72) je pripojeny na
Siesty vstup (210) bloku styku (2).

5. Zapojenie podla bodov 1 az 4 vyznacujlce

sa tym, Ze na siedmy vstup (211) bloku sty-
ku (2) je pripojeny vystup ovladada kvapa-
linového agregatu (8).

. Zapojenie podla bodov 1 az 5 vyznacujlce

sa tym, Ze na dsmy vstup (212) bloku styku
{2) je pripojeny vystup ovlidaca mechaniz-

‘miu previjania a napinania drétu.
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