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(54)实用新型名称

一种偏瘫患者肢体康复锻炼装置

(57)摘要

本实用新型公开了一种偏瘫患者肢体康复

锻炼装置，包括床体、设于床体上以用于固定患

者下肢的第一下肢锻炼组件、与第一下肢锻炼组

件连接的第一驱动机构、设于床体一侧的支架、

设于支架上以用于与患者上肢接触的第一上肢

锻炼组件和第二上肢锻炼组件以及分别对应与

第一上肢锻炼组件连接的第二驱动机构及与第

二上肢锻炼组件连接的第三驱动机构，第一驱动

机构能够驱动第一下肢锻炼组件水平往复移动，

第二驱动机构能够驱动第一上肢锻炼组件在床

体上方水平往复运动，第三驱动机构能够驱动第

二上肢锻炼组件在垂直方向升降移动，第三驱动

机构不启动，患者手部握持第二上肢锻炼组件后

仍可进行康复锻炼，锻炼过程自动化程度高，可

减轻陪护人员负担及工作量。
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1.一种偏瘫患者肢体康复锻炼装置，其特征在于：包括床体、设于所述床体上以用于固

定患者下肢的第一下肢锻炼组件、与所述第一下肢锻炼组件连接的第一驱动机构、设于所

述床体一侧的支架、设于所述支架上的第一上肢锻炼组件和第二上肢锻炼组件、与所述第

一上肢锻炼组件连接的第二驱动机构及与所述第二上肢锻炼组件连接的第三驱动机构，所

述第一驱动机构能够驱动所述第一下肢锻炼组件沿着所述床体水平方向往复移动，所述第

二驱动机构能够驱动所述第一上肢锻炼组件在所述床体上方沿着所述床体水平方向往复

运动，所述第三驱动机构能够驱动所述第二上肢锻炼组件在所述床体上方沿着所述床体高

度方向升降移动。

2.根据权利要求1所述的一种偏瘫患者肢体康复锻炼装置，其特征在于：所述支架包括

连接在所述床体第一端的主板以及与所述主板垂直固接的支板，所述主板外侧壁设有主控

箱，所述主控箱内部设有与所述第一驱动机构、第二驱动机构和第三驱动机构连接的控制

器，所述主控箱外部还设有与所述控制器电连接的显示屏；所述支板与所述床体平行并悬

空于所述床体上方。

3.根据权利要求2所述的一种偏瘫患者肢体康复锻炼装置，其特征在于：所述第二驱动

机构包括连接在所述主板内侧的第一驱动电机、一端与所述第一驱动电机连接的第一螺

杆、连接在所述支板下端并能够供所述第一螺杆另一端穿越的支撑块以及螺接在所述第一

螺杆上的第一移动套，所述第一驱动电机与所述控制器电连接。

4.根据权利要求3所述的一种偏瘫患者肢体康复锻炼装置，其特征在于：所述第一上肢

锻炼组件包括一端与所述第一移动套连接的第一软带以及与所述第一软带另一端连接的

第一吊环。

5.根据权利要求2所述的一种偏瘫患者肢体康复锻炼装置，其特征在于：所述第三驱动

机构位于所述第二驱动机构一侧，所述第三驱动机构包括设于所述支板顶面的外壳体、设

于所述外壳体内且一端垂直穿越所述支板的电动推杆以及与所述电动推杆的穿越端连接

并位于所述支板下方的安装板，所述安装板下端与所述第二上肢锻炼组件连接。

6.根据权利要求5所述的一种偏瘫患者肢体康复锻炼装置，其特征在于：所述第二上肢

锻炼组件包括第一组件以及设于所述第一组件一侧的第二组件，所述第一组件包括一端与

所述安装板连接的第二软带以及与所述第二软带另一端连接的第二吊环；所述第二组件包

括连接在所述安装板下端并位于所述第二软带一侧的万向连接器、与所述万向连接器连接

的连接板以及连接在所述连接板下端的球形握持部，所述球形握持部的外周环设有若干个

间隔分布并用于供手指穿设在其中的硅胶指套。

7.根据权利要求1所述的一种偏瘫患者肢体康复锻炼装置，其特征在于：所述床体包括

具有一安装腔的床框、可拆卸地安装在所述安装腔内的第一床板以及铰接在所述第一床板

一侧并能够与所述安装腔可拆卸连接的第二床板，所述床框的各个边角位置处均对应设有

一个带滚轮的支撑脚，所述床框下方设有与各个所述支撑脚连接的下床板，所述第二床板

设有一沿着所述第二床板长度方向分布并能垂直贯穿所述第二床板的滑动槽。

8.根据权利要求7所述的一种偏瘫患者肢体康复锻炼装置，其特征在于：所述第一床板

上设有两个间隔分布并垂直贯穿所述第一床板的贯穿腔，每一所述贯穿腔内均穿设有一第

三上肢锻炼组件，所述第三上肢锻炼组件包括与所述下床板螺接的垫板，一端与所述垫板

连接的拉簧以及一端穿越所述贯穿腔后与所述拉簧另一端连接的拉环。
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9.根据权利要求7所述的一种偏瘫患者肢体康复锻炼装置，其特征在于：所述第一驱动

机构包括设于所述下床板上的第二驱动电机、与所述第二驱动电机连接且位置与所述滑动

槽对应的第二螺杆以及设于所述第二螺杆上的第二移动套；所述第一下肢锻炼组件包括穿

越所述滑动槽与所述第二移动套连接的支撑杆、连接在所述支撑杆上端的L型滑动座以及

设于所述L型滑动座的接触面上的若干个固定弹力带。
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一种偏瘫患者肢体康复锻炼装置

技术领域

[0001] 本实用新型属于医疗器械技术领域，具体涉及一种偏瘫患者肢体康复锻炼装置。

背景技术

[0002] 偏瘫又叫半身不遂是指一侧上下肢、面肌和舌肌下部的运动障碍它是急性脑血管

病的一个常见症状，偏瘫患者的治疗康复过程中，患者需坚持进行自我肢体康复锻炼，以保

持身体机能的恢复。传统方法是通过医护人员或者家人帮助来进行屈伸肢体训练，但是这

样的康复锻炼方式，医护人员或家人会浪费大量的时间和精力来进行辅助，因此设计一种

自动化程度高，且能够兼顾训练患者的上下肢体的锻炼装置是非常必要的。

实用新型内容

[0003] 针对现有技术存在的依靠医护人员或者家人来抬动患者肢体，以辅助患者做康复

锻炼的技术问题，本实用新型提供一种偏瘫患者肢体康复锻炼装置。

[0004] 为了实现上述目的，本实用新型采用如下技术方案：

[0005] 一种偏瘫患者肢体康复锻炼装置，包括床体、设于所述床体上以用于固定患者下

肢的第一下肢锻炼组件、与所述第一下肢锻炼组件连接的第一驱动机构、设于所述床体一

侧的支架、设于所述支架上的第一上肢锻炼组件和第二上肢锻炼组件、与所述第一上肢锻

炼组件连接的第二驱动机构及与所述第二上肢锻炼组件连接的第三驱动机构，所述第一驱

动机构能够驱动所述第一下肢锻炼组件沿着所述床体水平方向往复移动，所述第二驱动机

构能够驱动所述第一上肢锻炼组件在所述床体上方沿着所述床体水平方向往复运动，所述

第三驱动机构能够驱动所述第二上肢锻炼组件在所述床体上方沿着所述床体高度方向升

降移动。

[0006] 进一步的，所述支架包括连接在所述床体第一端的主板以及与所述主板垂直固接

的支板，所述主板外侧壁设有主控箱，所述主控箱内部设有与所述第一驱动机构、第二驱动

机构和第三驱动机构连接的控制器，所述主控箱外部还设有与所述控制器电连接的显示

屏；所述支板与所述床体平行并悬空于所述床体上方。

[0007] 进一步的，所述第二驱动机构包括连接在所述主板内侧的第一驱动电机、一端与

所述第一驱动电机连接的第一螺杆、连接在所述支板下端并能够供所述第一螺杆另一端穿

越的支撑块以及螺接在所述第一螺杆上的第一移动套，所述第一驱动电机与所述控制器电

连接。

[0008] 进一步的，所述第一上肢锻炼组件包括一端与所述第一移动套连接的第一软带以

及与所述第一软带另一端连接的第一吊环。

[0009] 进一步的，所述第三驱动机构位于所述第二驱动机构一侧，所述第三驱动机构包

括设于所述支板顶面的外壳体、设于所述外壳体内且一端垂直穿越所述支板的电动推杆以

及与所述电动推杆的穿越端连接并位于所述支板下方的安装板，所述安装板下端与所述第

二上肢锻炼组件连接。
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[0010] 进一步的，所述第二上肢锻炼组件包括第一组件以及设于所述第一组件一侧的第

二组件，所述第一组件包括一端与所述安装板连接的第二软带以及与所述第二软带另一端

连接的第二吊环；所述第二组件包括连接在所述安装板下端并位于所述第二软带一侧的万

向连接器、与所述万向连接器连接的连接板以及连接在所述连接板下端的球形握持部，所

述球形握持部的外周环设有若干个间隔分布并用于供手指穿设在其中的硅胶指套。

[0011] 进一步的，所述床体包括具有一安装腔的床框、可拆卸地安装在所述安装腔内的

第一床板以及铰接在所述第一床板一侧并能够与所述安装腔可拆卸连接的第二床板，所述

床框的各个边角位置处均对应设有一个带滚轮的支撑脚，所述床框下方设有与各个所述支

撑脚连接的下床板，所述第二床板设有一沿着所述第二床板长度方向分布并能垂直贯穿所

述第二床板的滑动槽。

[0012] 进一步的，所述第一床板上设有两个间隔分布并垂直贯穿所述第一床板的贯穿

腔，每一所述贯穿腔内均穿设有一第三上肢锻炼组件，所述第三上肢锻炼组件包括与所述

下床板螺接的垫板，一端与所述垫板连接的拉簧以及一端穿越所述贯穿腔后与所述拉簧另

一端连接的拉环。

[0013] 进一步的，所述第一驱动机构包括设于所述下床板上的第二驱动电机、与所述第

二驱动电机连接且位置与所述滑动槽对应的第二螺杆以及设于所述第二螺杆上的第二移

动套；所述第一下肢锻炼组件包括穿越所述滑动槽与所述第二移动套连接的支撑杆、连接

在所述支撑杆上端的L型滑动座以及设于所述L型滑动座的接触面上的若干个固定弹力带。

[0014] 综上所述，本实用新型的有益效果是：一，患者躺在或者坐在第一床板上，当握持

住第一吊环时，肘关节伸直后，第一移动套带动第一吊环水平移动，手臂可以在头顶上方进

行摆动被动锻炼；而握持第二吊环，利用电动推杆在垂直方向上升降移动，实现对手臂的屈

伸被动锻炼。二、手臂需要主动进行屈伸训练时，握持拉环，并向贯穿腔外部方向拉动拉环，

便能反复自主进行手臂的屈伸训练；对手指自主进行锻炼时，可练习抓握球形握持部，或者

手指穿设进硅胶指套中，握持球形握持部后旋转腕关节，对手部腕关节进行屈伸训练。三、

将双脚利用固定弹力带进行固定后，第二驱动电机驱动第二移动套移动，从而带动L型滑动

座水平往复移动，对固定在L型滑动座上的下肢进行被动屈伸锻炼。四、可以单独展开防护

框，下床进行下肢行走锻炼时，就在防护框内行走，起到保护作用；或者再进一步展开第二

下肢锻炼组件，双腿站在行走带上，利用行走驱动电机带动行走带行走，可进行下肢被动行

走康复锻炼。五、在上下肢体被动训练时，大多采用控制器控制各个组件进行自动化辅助锻

炼，自动化程度高，减轻陪护人员的负担。而当患者康复到一定程度，自主锻炼能力加强后，

本锻炼装置也能方便上下肢体进行主动训练。

附图说明

[0015] 图1是本实用新型提供的一种偏瘫患者肢体康复锻炼装置的结构示意图。

[0016] 图2是图1中防护框以及第二下肢锻炼组件呈展开状态的结构示意图。

[0017] 图3是图1中第一上肢锻炼组件和第二上肢锻炼组件的侧视图。

[0018] 图中，100‑床体、110‑床框、111‑支撑脚、1110‑滚轮、120‑第一床板、121‑贯穿腔、

1210‑垫板、1211‑拉环、130‑第二床板、131‑滑动槽、140‑下床板、200‑L型滑动座、210‑固定

弹力带、300‑支架、310‑主板、320‑支板、400‑第二驱动机构、410‑第一驱动电机、420‑第一
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螺杆、430‑支撑块、440‑第一移动套、500‑第一上肢锻炼组件、510‑第一软带、520‑第一吊

环、600‑第二上肢锻炼组件、610‑第一组件、611‑第二软带、612‑第二吊环、620‑第二组件、

621‑万向连接器、622‑连接板、623‑球形握持部、6230‑硅胶指套、700‑第三驱动机构、710‑

外壳体、720‑电动推杆、730‑安装板、731‑侧固带、800‑防护框、810‑控制杆、900‑第二下肢

锻炼组件、910‑支撑框、920‑行走带、930‑行走驱动电机、940‑行走支脚。

具体实施方式

[0019] 下面结合具体图示，进一步阐述本实用新型。

[0020] 请参阅图1，本实用新型提供一种偏瘫患者肢体康复锻炼装置，包括床体100、设于

所述床体100上以用于固定患者下肢的第一下肢锻炼组件、与所述第一下肢锻炼组件连接

的第一驱动机构、设于所述床体100一侧的支架300、设于所述支架300上的第一上肢锻炼组

件500和第二上肢锻炼组件600、与所述第一上肢锻炼组件500连接的第二驱动机构400及与

所述第二上肢锻炼组件600连接的第三驱动机构700。所述第一驱动机构能够驱动所述第一

下肢锻炼组件沿着所述床体100水平方向往复移动。所述第二驱动机构400能够驱动所述第

一上肢锻炼组件500在所述床体100上方沿着所述床体100水平方向往复运动，所述第三驱

动机构700能够驱动所述第二上肢锻炼组件600在所述床体100上方沿着所述床体100高度

方向升降移动。需要锻炼的患者躺在或者坐在床体100上，如果是仰卧位，头部垫上枕头枕

在靠近支架300的一侧，当第一下肢锻炼组件将患者双腿固定后，启动第一驱动机构，可被

动带动患者下肢做屈伸锻炼。锻炼上肢时，仰卧在床体100上，手部与第一上肢锻炼组件500

接触后，利用第二驱动机构400带动第一上肢锻炼组件500水平往复移动，使得患者手臂伸

直并在患者头顶做摆动训练。如果上肢与第二上肢锻炼组件600接触，第三驱动机构700带

动第二上肢锻炼组件600上行时，上肢缓慢向上举起，肘关节尽量伸直，下行时，缓慢下降上

肢至起始位，反复屈伸练习。偏瘫患者的上下肢体都能得到相应的锻炼，而且锻炼过程中自

动化程度高，锻炼更标准化，有助于提升康复效果，而且长时间的锻炼过程中，每一个锻炼

动作均不再需要医护人员或者家人进行辅助，减轻陪护人员负担及工作量。

[0021] 所述床体100包括具有一安装腔的床框110、可拆卸地安装在所述安装腔内的第一

床板120以及铰接在所述第一床板120一侧并能够与所述安装腔可拆卸连接的第二床板

130，第一床板120和第二床板130均通过螺栓连接在安装腔内，而且第一床板120之间第二

床板130为铰接连接，在维修床体100下方的一些零部件时，可以单独折叠第一床板120，不

用全部拆下两个床板，使用方便。所述床框110的各个边角位置处均对应设有一个带滚轮

1110的支撑脚111，所述床框110下方设有与各个所述支撑脚111连接的下床板140，所述第

二床板130设有一沿着所述第二床板130长度方向分布并能垂直贯穿所述第二床板130的滑

动槽131，第一驱动机构便设置在滑动槽131的对应位置处。

[0022] 所述第一驱动机构包括设于所述下床板140上的第二驱动电机、与所述第二驱动

电机连接且位置与所述滑动槽131对应的第二螺杆以及设于所述第二螺杆上的第二移动

套。所述第一下肢锻炼组件包括穿越所述滑动槽131与所述第二移动套连接的支撑杆、连接

在所述支撑杆上端的L型滑动座200以及设于所述L型滑动座200的接触面上的若干个固定

弹力带210。当启动第二驱动电机后，第二螺杆旋转，使得第二移动套沿着第二螺杆水平往

复移动，因此L型滑动座200便能沿着滑动槽131往复移动，对第一下肢锻炼组件上固定的下
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肢进行被动屈伸训练。

[0023] 所述第一床板120上设有两个间隔分布并垂直贯穿所述第一床板120的贯穿腔

121，每一所述贯穿腔121内均穿设有一第三上肢锻炼组件。所述第三上肢锻炼组件包括与

所述下床板140螺接的垫板1210，一端与所述垫板1210连接的拉簧以及一端穿越所述贯穿

腔121后与所述拉簧另一端连接的拉环1211。患者可躺在或者坐在两个拉环1211之间，然后

手部握持拉环1211，向上方拉动拉环1211对手臂进行主动训练。拉簧有自动回位作用，不需

要使用到拉环1211时便回位，不影响患者躺在或者坐在第一床板120上。

[0024] 所述床体100一侧铰接有防护框800，所述防护框800可折叠或者水平展开在所述

床体100一侧。所述防护框800设有一开口，并在所述开口处铰接有用于控制所述开口打开

或者关闭的控制杆810。防护框800左右两侧分别通过三角折叠支架与对应的支撑脚111连

接，展开稳定牢固。具有下床能力的时候，打开控制杆810，患者可进入防护框800内，可在防

护框800内扶着床体100进行自主行走锻炼。如果体力不支，防护框800能够将锻炼的患者保

护在内，以防摔倒。为了避免训练时因单侧负重过重引起装置侧翻，可以加重远离防护框

800的支撑脚111的自身重量。

[0025] 请参阅图2，所述床体100的下床板140下方具有一收纳空间，在所述收纳空间内通

过自锁滑轨连接有第二下肢锻炼组件900，所述第二下肢锻炼组件900可进/出所述收纳空

间内。第二下肢锻炼组件900展开或者收纳，均能够通过自锁滑轨锁定位置。所述第二下肢

锻炼组件900包括支撑框910、设置在支撑框910内的行走带920以及用于驱动所述行走带

920行走的第四驱动机构。第四驱动机构包括若干个间隔分布在支撑框910内的支撑辊、一

一对应与所述支撑辊连接的双联齿轮、若干条与所述双联齿轮啮合的链条以及与其中一个

所述双联齿轮连接的行走驱动电机930。与所述行走驱动电机930连接的所述双联齿轮被限

定为主动齿轮，其余所述双联齿轮被限定为从动齿轮。所述主动齿轮通过两条链条分别一

一对应与位于所述主动齿轮两侧的从动齿轮连接，所有所述从动齿轮中，每两个相邻所述

从动齿轮之间又通过一条链条连接。若干个支撑辊均位于行走带920内并将行走带920张

紧，支撑辊均与支撑框910通过轴承连接。患者下肢还不足以进行自主训练时，可展开第二

下肢锻炼组件900，当所述防护框800展开后，伸出所述收纳空间的所述第二下肢锻炼组件

900的行走带920可正对所述防护框800内腔。此状态下，启动行走驱动电机930，患者足部站

在行走带920上，支撑辊带动行走带920移动，可利用行走带920辅助患者被动进行下肢行走

训练。如果不使用防护框800以及第二下肢锻炼组件900又可折叠收纳，患者下床行走时仍

然可以扶着床体100进行锻炼。

[0026] 支撑框910各个边角位置处均连接有带滚轮1110的行走支脚940，移动整个锻炼装

置时，行走支脚940可以与支撑脚111一起配合，方便整个装置移动运输。

[0027] 所述支架300包括连接在所述床体100第一端的主板310以及与所述主板310垂直

固接的支板320，所述主板310外侧壁设有主控箱，所述主控箱内部设有与所述第一驱动机

构、第二驱动机构400、第三驱动机构700以及第四驱动机构连接的控制器，所述主控箱外部

还设有与所述控制器电连接的显示屏，在显示屏上方便调节或者查询各种指令及信息。

[0028] 所述支板320与所述床体100平行并悬空于所述床体100上方，支板320上设有的各

种上肢锻炼组件，与第一床板120位置对应，便于上肢进行各种康复锻炼。

[0029] 请参阅图3，所述第二驱动机构400包括连接在所述主板310内侧的第一驱动电机
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410、一端与所述第一驱动电机410连接的第一螺杆420、连接在所述支板320下端并能够供

所述第一螺杆420另一端穿越的支撑块430以及螺接在所述第一螺杆420上的第一移动套

440，所述支撑块430内安装有轴承，通过轴承与第一螺杆420连接，所述第一驱动电机410与

所述控制器电连接，第二驱动机构400与第一驱动机构结构类似。所述第一上肢锻炼组件

500包括一端与所述第一移动套440连接的第一软带510以及与所述第一软带510另一端连

接的第一吊环520。患者手部握持第一吊环520，伸直肘关节，在后利用第一驱动电机410，驱

动第一移动套440往复移动，从而可以让手臂被动在头顶上方做摆动训练，而且为了使患者

坐在床上也能进行这样的训练，第二软带611的长度可以进行调节。

[0030] 所述第三驱动机构700位于所述第二驱动机构400一侧，所述第三驱动机构700包

括设于所述支板320顶面的外壳体710、设于所述外壳体710内且一端垂直穿越所述支板320

的电动推杆720以及与所述电动推杆720的穿越端连接并位于所述支板320下方的安装板

730，所述安装板730下端与所述第二上肢锻炼组件600连接。所述第二上肢锻炼组件600包

括第一组件610以及设于所述第一组件610一侧的第二组件620，所述第一组件610包括一端

与所述安装板730连接的第二软带611以及与所述第二软带611另一端连接的第二吊环612。

手部握持第二吊环612，可以依靠电动推杆720的伸缩移动，对患者的患肢进行屈伸手臂的

被动训练。如果第一吊环520和第二吊环612患者握持不牢固，还可以在第一吊环520和第二

吊环612边缘连接固定带固定患者手部，以实现牢固接触以免脱落。安装板730一侧连接有

侧固带731，可以将第二吊环612固定在安装板730的一侧，避免在使用第二组件620时造成

干涉，影响肢体锻炼。而且不启动第三驱动机构700，患者坐在第一床板120上，握持第二吊

环612仍然可以进行手臂的上下移动自主训练。

[0031] 所述第二组件620包括连接在所述安装板730下端并位于所述第二软带611一侧的

万向连接器621、与所述万向连接器621连接的连接板622以及连接在所述连接板622下端的

球形握持部623，所述球形握持部623的外周环设有若干个间隔分布并用于供手指穿设在其

中的硅胶指套6230。患者对手指进行训练时，可以练习抓握球形握持部623，锻炼手指。或者

将手指穿入硅胶指套6230中，手掌握住球形握持部623，任意方向的转动球形握持部623进

行腕关节屈伸主动锻炼。而且即使不启动第三驱动机构700，只要电动推杆720将球形握持

部623调整到合适高度，患者仍然可以握持球形握持部623做手腕或者手指的主动训练。

[0032] 本锻炼装置：一，患者躺在或者坐在第一床板120上，当握持住第一吊环520时，肘

关节伸直后，第一移动套440带动第一吊环520水平移动，手臂可以在头顶上方进行摆动的

被动锻炼；而握持第二吊环612，利用电动推杆720在垂直方向上升降移动，实现对手臂的屈

伸被动锻炼。二、手臂需要主动进行屈伸训练时，握持拉环1211，并向贯穿腔121外部方向拉

动拉环1211，便能反复自主进行手臂的屈伸训练。对手指自主进行锻炼时，可练习抓握球形

握持部623，或者手指穿设进硅胶指套6230中，握持球形握持部623后旋转腕关节，对手部腕

关节进行屈伸训练。三、将双脚利用固定弹力带210进行固定后，第二驱动电机驱动第二移

动套移动，从而带动L型滑动座200水平往复移动，对固定在L型滑动座200上的下肢进行被

动屈伸锻炼。四、可以单独展开防护框800，下床进行下肢行走锻炼时，就在防护框800内行

走，起到保护作用。或者再进一步展开第二下肢锻炼组件900，双腿站在行走带920上，利用

行走驱动电机930带动行走带920行走，可进行下肢被动行走康复锻炼。五、在上下肢体被动

训练时，大多采用控制器控制各个组件进行自动化辅助锻炼，自动化程度高，减轻陪护人员
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的负担。而当患者康复到一定程度，自主锻炼能力加强后，本锻炼装置也能方便上下肢体进

行主动训练。

[0033] 以上仅为本实用新型的实施方式，并非因此限制本实用新型的专利范围，凡是利

用本实用新型说明书及附图内容所作的等效结构，直接或间接运用在其他相关的技术领

域，均同理在本实用新型的专利保护范围之内。
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