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Velgerfingerskive.

} . Forellggende oppfinnelse angar en velger—
fingerskive for telefonanlegg, med enveis forblndelseskopllng ‘mellom
pulshJulet og pulshjulets av flngersklven drevne aksel for & tillate
en dﬁdvinkel ved_begynnelsen av fingerskivens returbevegelse. '

'  Ved de velgerflngersklver som idag anvendes,
omfatter rotaSJonsv1nkelen for fingerskiven som folge av returbe-
vegelsen nir fingerskiven frigis, foruten den vei som er nodvendlg
for & sende de pulser som tilsvarer det nummer som slies, ogsd en
ekstra vei som svarer til en eller flere pulser som ikke sendes ut.
Denne ekstra vei, den sdkalte dodv1nkel, er nodvendlg ved returbe-
vegelsen for & dke intervallet mellom to etter hverandre félgende
pulsserier, for a_dekke det tidsminimum som er nddvendig i sentralen
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for & utfore de nddvendige operasjoner.

De mekaniske losninger for & tilveiebringe
det overfor nevnte tidsintervall for é‘éliminere‘noen av puléene ved
skivens returbevegelse, er mange og nodvendiggjor vanligvis at puls-
‘utsending hindres ndr drivfjeren vikles opp. ‘

Velgerfingerskiven omfatter vanligvis en
fingerskive, en drivaksel som er festet til fingerskiven,‘en-andre
dreven aksel som stér i forbindelse med den forste, et pulshjul for-
‘bundet med den drevne aksel og et par kontaktf jmrer for 4 tilveie-
bringe pulser ved brytning og slutning av elektriske kretser i sam-
svar med pulshjulets rotasjon. ’

Ved kjente utforelser av velgerfingerskiver
er pulshjulet forbundet med sin dreieaksel ved en enveis forbindelses-
kopling som bare virker i returretningen, slik at ndr drivfjzren
vikles opp, stadr pulshjulet stille og kontaktfjerene er sluttede.
Pulsundertrykkelsen i tidsintervallet bevirkes derimot av eﬁ kontakt,
en sdkalt returkontakt, som ved hjelp av en kam er anordnet pd driv-
akselen kortslutter pulsfjerene under den siste del av.returbevegelsen
svarende til' to pulser. Returkontakten og den ekstra kam krever en
ndyaktig justering, er kostbar og sker de totale dimensjoner av vel-
geffingerskiven, mens det vanligvis kreves smi dimensjoner av velger-
fingerskiven for smd og moderne telefonapparater.

Ved en annen kjent konstruksjon av en velger-
fingerskive, er pulshjulet anordnét for rotasjon ogsd under nummer-
slagningen. I det tilfelle er en bevegelig arm ved friksjon forbun-
det med drivakselen og bringer pulsfjmrene ut av inngrep med puls-
hjulet og hindrer derved pulsutsendelse. Den bevegelige arm tilbake-
stilles til utgangsposisjon under returbevegelsen av fingerskiven i
et tidsrom som tilsvarer to pulser som representeref-den nodvendige
pause. Friksjonskoplingen mellom den bevegelige arm og drivakselen
gjor det hele mere komplisert og det kreves dessuten en noyaktig
dimensjonering'for.é sikre beveéelsen av armen som holdes fast under
den fOrste del av returbevegelsen ved hjelp av bevegelig fjer, uten
at dette forsinker dreiebevegelsen. o .

En ytterligere kjent konstruksjon av en vel-
gerfingerskive omfatter pulsfjerer som flyttes under nummerslagningen
og under dddvinkelen ved returbevegelsen, og under-dissefbevegelser
blir=ikke‘fjarkontakten brutt fordi den stasjonzre fjer ikke~p§virkes
av den bevegelige arm som er_fiyttet-ved friksjon av den roterende
aksel. Ved denne utférelse likesom ved de ovenfor beskrevne er det
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nédvendig med en justerbar friksjon. En puls blir bare undertrykket
og pulskonﬁaktfjmreﬁ utsettes for ekstra bevegelser som er stdrre enn
det som er nddvendig ved returbevegelsen.

S De ovenfor nevnte ulemper elimineres ved en
velgerfingerskive ifodlge oppfinnelseh ved at enveiskoplingen er
uvirksom etter hver veksling av omdreiningsretningen innenfor en
dreievinkel av drivakselen som svarer til flngersklvens onskede dod-
vinkel, slik at pulshjulet fidrst dreles etter at denne dodvinkel €r
tllbakelagt. ‘

Ved en foretrukket utfdrelgesform ifdlge
oppfinnelsen er det element som overfdrer bevegelsen til forbindelses-
koplingen en arm som er festet pd den andre aksel og hvis sider som
dannes av en sirkelsektor tilsvarer dddvinkelen for fingerskiven.
Koplingselementet bestdr av en flat spiralfjer som er festet pad et
nav som er 10st lagret pd den andre aksel. Pulshjulet er forsynt
med kileformede tenner som er rettet mot forbindelseskoplingen og
hvis antall er lik antallet utragende partier pd pulshjulet. Disse
tenner kan berodre den ytre del av den flate koplingsfjer under pla-
tens returbevegelse. Under nummerslagning vil den ene side av sek-
torarmen (her kalt den fSrste side) berdre en ende av forbindelses-
koplingens fjer mens den andre ende av fjeren glir pé& skréplatene . . ..
av de kileformede utragende partier pa bulshjulet. Pulshjulet stop-
pes ved hjelp av en stoppfjer.

Nar fingerskivens returbevegelse starter,
vil sektorarmen med sin forste side fjernes fra enden av fjzren og
etter en fri rotasjon svarende til skivens dddvinkel, vil den andre
sideflate av armen berdre enden av fjzren. Den fri retﬁrrotasjon
representerer da den pause under skivens returbevegélse, i hvilken
det ikke s~ndes ut pulser. N&ar denne dddvinkel er tilbakelagt, vil
fjerenden berdre pulshjulet under resten av returbevegelsen og pa-
vikres av pulshjulets tenner. A

: P4 denne mite vil pulsﬁndertrykkelsen i lopet
av fingerskivens dddvinkel bli oppnadd samtidig_som ulempene ved de
tidligere kjehte anordninger unngds, nemlig en returkontakt som be-
tjenes av en kam pé en bevegelig arm som trenger justerbar friksjon
og pulskontakten bllr i dette tllfelle ogsd betjent under nummer-
slagningen.

Et utforelseseksempel pa oppfinnelsen skal
forklares nzrmere under henv1sn1ng tll tegnlngene. :
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t Fig. 1 viser et sideriss av en velgerfinger-
skive ifolge oppfinnelsen. ‘
Fig. 2 viser i perspektiv hver for seg de for-
skjellige deler av mekanismen.

Velgerfingerskiven ifblgé 6ppfinnélsen som
¢-Qist pd fig. 1 bestlr hovedsakelig av en fingerskive 1 med drivaksel
19, en basisplate 2, en drivaksel 19, som over et tannhjul 3 driver
et tannhjul 4 som er festet pd en dreven aksel 11, en sektorarm 5,

‘en forbindeléeskopling 6, et pulshjul 7, og pulskontakten 18.

Fig. 2 viser Overst koplingsgrmen 5 som er
festet pa den.dreVne aksel 11, og under denne‘forbindelseskoplingen
6, 16 og deretter pulshjulet 7. Koplingsarmen 5 er vist i to stil-
linger, idet den som er vist med strekede linjer viser koplingsarmen
under rotasjon. Forbindelseskoplingen bestér av en-flat spiralfjer
16 som er festet pd et nav 17, og pulshjulet 7 som er fritt roterbart
lagret pd den drevne aksel 11. Den utbdyede ende 10 p& fjeren 16
kommer til anlegg mot koplingsarmens 5 sideflater 8 og 9. Enden 12
av -fjeren 16 virker som en palarm pd pulshjulets tenner 13. Puls-
hjulet 7 har tre utragende partier 15 med innbyrdes like store mel-
lomrom som under pulsskivens dreiebevegelse samvirker med endene 22
av pulsfjzrene 18. De utragende partier 15 bryter med _jevne mellom-
rom den elektriske kontakt mellom pulsfjszrene 18 og tilveiebringer
t¥e pulser for hver omdreining av pulshjulet det vil si en puls for
hver 120°. Pulshjulet 7 har tre tenner 13 som er kileformede og som
er anordnet pd oversiden og peker mot koplingsfjeren. Pulsskiven 7
har p& undersiden et like stort antall radiale spor 23 som samvirker
med enden 21 av en stoppfjer 20. Under nummerslagning vil drivakselen
19 som er festet til fingerskiven, bevirke at " den drevne aksel 11
dreies ved hjelp av tannhjulene 3 og 4. N&r fingerskiven starter
sin rotasjon vil armen 5 vere i den stilling som er vist med opptrukne
linjer pd fig. 2 og armens 5 sideflate 8 vil ligge an mot den opp-
‘béyede.ende 10 av fjeren 16. Under nummerslagning-vil armen 5 som
er festet til den andre aksel 11 rotere mot urvisereh og‘sideflaten
9 vil komme til anlegg mot den motSatte side av den oppbdyede del 10,
etter en fri rotasjon som tilsvarer en vinkel pi 2400. Denne vinkel
pé 2400 tilsvarer dddvinkelen av fingerskiven under nummefslagning.
Under nummerslagning vil pulshjulet 7 stéd stille ogsé& ndr forbindelses-
koplingen roterer mot urviseren. Dette skyldes at enden 12 av fjeren
16 passerer de kileformede tenner uten at fingerskiven dreies fordi
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den kraft som virker p& skraflatene 13 ikke kan oppveie stoppfjzrens
20 inngrep med sporet 23.

Nar fingerskiven frigis etter at et siffer
er slitt, vil koplingarmen 5 befinne seg i en stilling som tilsvarer
en vinkel som tilsvarer fingerskivens rotasjon (nemlig vinkelen -mel-
lom to utspafinger som er 120°). Hvis n er det siffer som er slétt
vil armen 5 ha>tilbakelagt en rotasjon fra utgangspunktet pa
240O + n .~1200, idet 2409 er armens begynnelsesrotasjon. Armens .

' posisjon vil etter sin rotasjon mot urviseren vere den som er vist
med strekede linjer pd fig. 2, ndr det siffer som er slitt er 3,
eller 9 mens armen vil ha den posisjon som er vist med opptrukne
linjer pad fig. 2 nédr det slatte siffer er 1, 4, 7 eller O, En tredje
stilling av armen 5 midt mellom de som er vist, vil armen 5 innta -
ndr det slitte siffer er 2, 5 eller 8.

' Hvis det antas at det sladtte siffer er 3, det
vil si at flngersklven er beveget en vinkel som tilsvarer 5 pulser av
hvilke to er frie pulser som ligger innenfor dddvinkelen pé 240 samt
tre pulser som sendes ut. Som nevnt ovenfor vil armen 5 da ha den
stilling som er vist med strekede linjer p4d fig. 2 og koplingsf jeren
vil da ha den.stilling som er vist fordi den er dreiet 3600. Etter
frigivning av fingerskiven vil drivakselen 19 over tannhjulene 3, 4
dreie den andre aksel 1l under returbevegelsen. Armen 5 roterer med
?urv1seren og dens sideflate 9 vil bevege seg vekk fra den oppboyede
ende 10. 8& lenge armen 5 roterer fritt vil koplingsfjeren og der-
med ogsd pulshjulet 7 stéd stille. Pulser sendes da ikke ut. Nar
armen 5 har tilbakelagt den rotasjon pa 240o slik at dens sideflate
8 kommer til anlegg mot den oppbdyede ende 10, vil ogsd pulshjulet 7
settes 1 rotasjon idet enden 12 av fJ&ren 16 vil komme -til anlegg mot
kanten av en av tennene 13.

Armen 5, koplingsfjzren 6 og pulshjulet 7
roterer nd den samme vinkel inntil de ndr hvilestilling. I det gitte
eksempel vil dette opptre etter en hel rotasjon av pulshjuiet 7 og
det sendes da ut tre pulser idet de tre utragende parﬁier 15 bryter
forbindelsen mellom kontaktene 18 tre ganger. ' :

Det skal bemerkes at selv om armen 5 ifélge
utforelseseksemplet strekker seg over en sektor pd 120°, for & oppna
et intervall som er lik to pulser og. to pauser, kan det hvis onskelig
ved annen pausevarighet vare n6dvendig & endre sektorvinkelen.

Det er videre klart at anordnlngen ifolge
oppflnnelsen ogsé kan anvendes i de tllfeller pa velgerfingerskiver
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"hvor pulshjulet drives direkte av drivaksélen som fingerskiven er .

festet til.
Patentkrav.

1. . , Velgerfingerskive for telefonanlegg, med en-
- veis forbindelseskopling mellom pulshjulet og pulshjulets av finger-

o

skiven drevne aksel for & tillate en dodvinkel ved begynnelsen av
fingerskivens returbevegelse, karakteris er t ved at en-
veiskoplingen (6) er uvirksom etter hver veksling av omdreiningsret-
ningen innenfor en dreievinkel av drivakselen (11) som svarer til

fingerskivens (1) onskede dodvinkel, slik at pulshjulet (7) forst

dreies etter at denne doddvinkel er tilbakelagt.

2. - Velgerfingerskive ifdlge krav 1, k ar a k -
terisert ved at enveiskoplingen (6) alt etter dreieretningen,
drives av den ene (8) eller den andre (9) sideflate av en som sirkel-
sektor utformet og p&d drivakselen (11) festet arm (5), hvilke side-
flater (8, 9) kommer til anlegg mot en som medbringer (10) arbeidende
ansats pad koplingen.

3. Velgerfingerskive 1fdlge krav 2, k a r a k -
terisert ved at armen (5) er erstattet av to med drivakselen
(11) fast forbundne armer mellom hvilke det er en vinkelforskyvning
som tilsvarer den onskede dodvinkel.

Anfgrte publikasjoner:

Svensk patent nr. 165,209
U.S. patent nr. 2.920.145
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