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(54) ADAPTER FUR KAMERA UND FERNROHR

(57) Die Erfindung betrifft einen Adapter (1) zur
Befestigung einer Kamera (2) oder eines
optischen Messgerats an einem Fernrohr
(3). Der Adapter (1) umfasst ein Podest (6)
zur Befestigung der Kamera (2) und eine
zylinderférmige Hulse (4) zur Befestigung
an einem Okular (16) des Fernrohrs (3),
wobei die Hulse (4) an einer sich quer be-
zuglich einer Hiilsenachse (7) erstrecken-
den Grundplatte (5) angeflanscht ist. An
der Grundplatte (5) ist eine durch zwei
Flhrungsbahnen (9, 10) gebildete und
rechtwinkelig beziiglich der Hiilsenachse
(7) verlaufende Fiihrung ausgebildet, wo-
bei das Podest (6) an dieser Fiihrung ver-
stellbar ist. An dem Podest (6) ist weiters
ein Kreuztisch (23) angeordnet, mit dem
die Kamera (2) in einer bezliglich der Hiil-
senachse (7) parallelen Ebene verstellbar
ist.
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Zusammenfassung

Die Erfindung betrifft einen Adapter (1) zur Befestigung einer Kamera (2) oder eines opti-
schen Messgerits an einem Fernrohr (3). Der Adapter (1) umfasst ein Podest (6) zur Be-
festigung der Kamera (2) und eine zylinderférmige Hulse (4) zur Befestigung an einem
Okular (16) des Fernrohrs (3), wobei die Huilse (4) an einer sich quer beztglich einer Hul-
senachse (7) erstreckenden Grundplatte (5) angeflanscht ist. An der Grundplatte (5) ist
eine durch zwei Fulhrungsbahnen (9, 10) gebildete und rechtwinkelig bezuglich der Hul-
senachse (7) verlaufende Fihrung ausgebildet, wobei das Podest (6) an dieser Fuhrung
verstellbar ist. An dem Podest (6) ist weiters ein Kreuztisch (23) angeordnet, mit dem die

Kamera (2) in einer beziiglich der Hulsenachse (7) paralielen Ebene verstellbar ist.

Fig. 1
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Die Erfindung betrifft einen Adapter bzw. ein Verfahren zur Befestigung eines Bildauf-
zeichnungsgerats oder eines optisches Messgeréats an einem Beobachtungsfernrohr ge-
mé&R den Merkmalen des Oberbegriffs des Anspruchs 1 bzw. des Anspruchs 23.

Es sind bereits unterschiedliche Vorrichtungen bzw. Adapter bekannt, die es erlauben,
eine Kamera an einem Beobachtungsfernrohr zu befestigen und durch dessen Okular
hindurch mit der Kamera zu fotografieren bzw. zu filmen. Dazu wird zuerst das Ziel bzw.
das Objekt durch das Beobachtungsfernrohr anvisiert und das Bild scharf gestellt. Die
verwendeten Adapter eemdglichen eine I6sbare Befestigung der Kamera am Beobach-
tungsfernrohr und eine Justierméglichkeit zwischen der Kamera und dem Beobachtungs-
fernrohr zur Ausrichtung der optischen Achse der Kamera zur optischen Achse des Beo-
bachtungsfernrohrs. Auf diese Weise kénnen Beobachtungsfernrohre neben der visuellen
Beobachtung auch als Objektive groler Brennweite bzw. hoher Vergréerung fur konven-
tionelle Fotoapparate, Digitalkameras, Camcorders oder dergleichen Kameras verwendet

werden.

Die kombinierte Verwendung eines Beobachtungsfernrohrs sowohl zur visuellen Beo-
bachtung als auch zum Fotografieren bzw. Filmen mit einer Kamera erfordert in der Praxis
einen oftmaligen Wechsel zwischen visueller Beobachtung durch das Okular und Aufset-
zen der Kamera mit dem Adapter. Ein solcher Adapter ist beispielsweise in der EP 1 477
763 A1 beschrieben. Bei der darin offenbarten Vorrichtung ist die Kamera mit einem
Schwenkarm derart am Beobachtungsfernrohr angelenkt, dass sie zwischen einer Auf-
nahmestellung zum Fotografieren oder Filmen und einer Beobachtungssteliung, in der
das Ziel durch das Fernrohrokular beobachtbar ist, verschwenkbar ist. Dabei verlauft die
optische Achse des Kameraobjektivs in der Aufnahmestellung in Richtung der optischen
Achse des Fernrohrokulars wohingegen in der Beobachtungssteliung die Kamera aus der
Achse des Fernrohrokulars herausgeschwenkt ist, wodurch die optischen Achsen des

Kameraobjektivs und des Fernrohrokulars einen Winkel einschlieRen. Damit ist ein ra-
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scher Wechsel zwischen Beobachten einerseits und Fotografieren oder Filmen anderer-
-seits ohne Einfluss auf die die zunachst vorgenommene Justierung zwischen Kamera und
Beobachtungsfernrohr méglich.

Die bekannten Vorrichtungen zur Befestigung einer Kamera an einem Fernrohr haben
zumeist den Nachteil, dass bei einem Lésen der Befestigung zwischen dem Fernrohr und
dem Adapter einerseits und der Kamera und dem Adapter andererseits die vorgenomme-
ne Justierung nicht erhalten bleibt und bei der neuerlichen Montage von Fernrohr, Adapter
und Kamera die Justierung der optischen Achsen des Kameraobjektivs und des Fernrohr-
okulars von neuem durchgefiihrt werden muss.

Es ist die Aufgabe der Erfindung eine Art der Befestigung eines Bildaufzeichnungsgerits
oder eines optisches Messgeréts an einem Beobachtungsfernrohr zu finden, die eine ra-
sche und unkomplizierte Montage und Demontage des Bildaufzeichnungsgerats bzw. des
Messgeréts erlaubt und mit der der Aufwand zum Justieren der optischen Achsen des
Objektivs des Bildaufzeichnungsgerats bzw. des Messgerats und des Fernrohrokulars
maéglichst gering gehalten werden kann.

Dies wird erfindungsgemaf mit der im Anspruch 1 gekennzeichneten Vorrichtung erreicht.

Demnach ist ein Adapter zur Befestigung eines Bildaufzeichnungsgerits oder eines opti-
schen Messgeriéts an einem Beobachtungsfernrohr mit einem Podest zur Befestigung des
Bildaufzeichnungsgeréts bzw. des optischen Messgerats und mit einer zylinderférmigen
Hulse zur Aufnahme und Befestigung eines Okulargehéauses des Beobachtungsfernrohrs
vorgesehen. Dabei ist die Hilse an einer sich rechtwinkelig beziglich der Hilsenachse
erstreckenden Grundplatte angeflanscht und an der Grundplatte eine durch zwei Fiih-
rungsbahnen gebildete und rechtwinkelig beziiglich der Hillsenachse verlaufende Fih-
rung ausgebildet. Einerseits ist das Podest an der Fuhrung verstellbar und andererseits ist
an dem Podest ein Kreuztisch angeordnet, mit dem das Bildaufzeichnungsgerat bzw. das
optische Messgerat in einer beziglich der Hilsenachse parallelen Ebene verstellbar ist.

Die Aufgabe der Erfindung wird fur sich eigensténdig auch durch die Verfahrensschritte
gemal Anspruch 23 geldst. Demnach ist ein Verfahren zur Montage eines Bildaufzeich-
nungsgerats oder eines optischen Messgeréts an einem Beobachtungsfernrohr vorgese-
hen, bei dem ein Adapter mit einem Podest und einer zylinderférmigen Hulse angeordnet
werden, und wobei das Bildaufzeichnungsgeréat oder das Messgerat an dem Podest be-
festigt wird und ein Okular des Beobachtungsfernrohrs in der Hulse aufgenommen bzw.

N2008/18300




befestigt wird, wobei die Hilse an einer sich quer bezuglich einer Hulsenachse erstre-
ckenden Grundplatte des Adapters angeflanscht wird und das Podest an der Grundplatte
befestigt wird. Weiters wird das Podest an einer an der Grundplatte durch zwei Fihrungs-
bahnen gebildeten und rechtwinkelig bezuglich der Hulsenachse verlaufenden Fiihrung
verstelit, und wird ein Kreuztisch, an dem das Bildaufzeichnungsgerat oder das Messgerat
befestigt werden und der an dem Podest befestigt ist, in einer beztiglich der Hillsenachse
parallelen Ebene verstellt, so dass eine optische Achse eines Objektivs des Bildaufzeich-
nungsgeréts oder des optischen Messgerits relativ zu einer optischen Achse eines Oku-
lars des Beobachtungsfernrohrs ausgerichtet werden.

Zum besseren Verstandnis der Erfindung wird diese anhand der nachfolgenden Figuren
néher erfautert.

Es zeigen jeweils in stark schematisch vereinfachter Darstellung:

Fig. 1 eine perspektivische Darstellung eines Adapters mit einer Kamera und einem
Beobachtungsfernrohr in montiertem Zustand;

Fig. 2 - den Adapter ohne Kamera;
Fig. 3 ein Detail des Adapters gemaR Fig. 2 ohne daran befestigter Kamera;
Fig. 4 ein Detail des Adapters gemaf Fig. 2 geschnitten dargestellt;

Fig. 5 die Kamera mit dem daran befestigten Kameraschuh mit Blickrichtung auf die

Unterseite der Kamera perspektivisch dargestellt;

Fig. 6 den Adapter gemaR einem alternativen Ausfilhrungsbeispiel perspektivisch
dargestelit;

Fig. 7 ein alternatives Ausfiihrungsbeispiel eines Kameraschuhs fir den Adapter;

Fig. 8 eine abgewandelte Variante des Adapters geméaR Fig. 7 mit einem integrierten
Fernausléser: ' ' '

Fig. 9 ein Detail des Adapters gemaR Fig. 8 teilweise geschnitten dargestellt.

Einfuhrend sei festgehalten, dass in den unterschiedlich beschriebenen Ausfihrungsfor-
men gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteilbezeichnungen ver-
sehen werden, wobei die in der gesamten Beschreibung enthaitenen Offenbarungen
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sinngemaf auf gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteilbezeich-
nungen Ubertragen werden kénnen. Auch sind die in der Beschreibung gewahiten Lage-
angaben, wie z.B. oben, unten, seitlich usw. auf die unmittelbar beschriebene sowie dar-
gestellte Figur bezogen und sind bei einer Lagednderung sinngemaR auf die neue Lage
zu Ubertragen. Weiters kdnnen auch Einzelmerkmale oder Merkmalskombinationen aus
den gezeigten und beschriebenen unterschiedlichen Ausfiihrungsbeispielen fir sich ei-
genstandige, erfinderische oder erfindungsgemaRe Lésungen darstellen.

Samtliche Angaben zu Wertebereichen in gegenstandlicher Beschreibung sind so zu ver-
stehen, dass diese beliebige und alle Teilbereiche daraus mit umfassen, z.B. ist die An-
gabe 1 bis 10 so zu verstehen, dass samtliche Teilbereiche, ausgehend von der unteren
Grenze 1 und der oberen Grenze 10 mitumfasst sind, d.h. samtliche Teilbereich beginnen
mit einer untelfen Grenze von 1 oder gréBer und enden bei einer oberen Grenze von 10
oder weniger; zB. 1 bis 1,7, oder 3,2 bis 8,1 oder 5,5 bis 10.

Die Fig. 1 zeigt einen Adapter 1 mit einer daran befestigten Kamera 2 und einem Beo-
bachtungsfernrohr 3, perspektivisch dargestellt.

Der Adapter 1 umfasst eine im Wesentiichen zylinderformige Hiilse 4, die an einer Grund-
platte 5 angeordnet ist, und ein Podest 6 zur Befestigung der Kamera 2. Die Grundplatte 5
ist vorzugsweise rechtwinkelig beziiglich eiper Hulsenachse 7 ausgerichtet, wobei die
Hulse 4 daran angeflanscht ist. Im Bereich aer Verbindung zwischen der Hilse 4 und der
Grundplatte 5 weist die Letztere einen zur Hillsenachse 7 koaxialen Durchbruch 8 auf.
Das Podest 6 zur Befestigung der Kamera 2 ist an der Grundplatte 5 verstelibar gefuhrt,
sodass es zur Hulsenachse 7 angenihert oder von dieser entfernt, bzw. gemaR Darstel-
lung in der Hohe verstellt, und in unterschiedlichen Positionen fixiert werden kann. Dazu
ist zwischen der Grundplatte 5 und dem Podest 6 eine durch vorzugsweise zwei Filh-
rungsbahnen 9, 10 und rechtwinkelig beziglich der Hillsenachse 7 verlaufende Fahrung
vorgesehen. Wie in Fig. 1 dargestellt, ist die Filhrung vorzugsweise durch eine Geradfiih-
rung ausgebildet. Alternativ dazu kénnte aber auch eine durch gekrimmte Fiithrungsbah-
nen gebildete Fuhrung vorgesehen sein. Die Fuhrungsbahnen 9, 10 bilden gleichzeitig
seitliche Rénder der Grundplatte 5. Das Podest 6 bzw. der Horizontaltisch zur Befestigung
der Kamera 2 weist seinerseits dem profilférmigen Querschnitt der FUhrungsbahnen 9, 10
entsprechende Gleitkérper 11, 12 (Fig. 2) auf, die die Filhrungsbahnen 9, 10 seitlich um-
fassen. D.h. in dem Podest 6 ist ein lang gestreckter Durchbruch ausgebildet, durch den
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hindurch sich die Grundplatte 5 erstreckt, wobei deren Fiihrungsbahnen 9, 10 in den
Gleitkdrpern 11, 12 des Podests 6 gefiihrt sind.

Das Podest 6 weist weiters Elemente auf, die es erméglichen, die Kamera 2 in einer be-
zlglich der Hulsenachse 7 parallelen Ebene zu verstellen bzw. zu verschieben. Der Adap-
ter 1 erlaubt somit, die méglichst koaxiale Ausrichtung einer optischen Achse 13 eines
Objektivs 14 der Kamera 2 auf eine optische Achse 15 eines Okulars 16 des Beobach-
tungsfernrohrs 3. Mit einer in der Hillse 4 vorgesehenen Klemmschraube 17 kann der
Adapter 1 schliellich an dem Okular 14 des Begbachtungsfernrohrs 3 fixiert werden.

Die Fig. 2 zeigt den Adapter 1 ohne die Kamera 2.

In der Hulse 4 des Adapters 1 ist auBerdem zumindest ein Manteldurchbruch 18 vorgese-
hen, durch den hindurch der manuelle Zugriff und eine Verstellung des Okulars 16 oder
beispielsweise eines Zoomrings des Okulars 16 méglich ist. Vorzugsweise sind zwei, ein-
ander bezuglich der Hllsenachse 7 gegentiberliegende Manteldurchbriiche 18 vorgese-
hen. Die Fixierung des Adapters 1 an dem Okular 16 des Beobachtungsfernrohrs 3 mit
der Klemmschraube 17 erfolgt vorzugsweise indirekt (iber ein Druckstiick 19, das in eine
entsprechende Ausnehmung im Mantel der Hilse 4 eingepasst ist. Das Druckstiick 19 ist
profilartig ausgebildet und erstreckt sich parallel zur Hulsenachse 7, vorzugsweise Uber
die gesamte Lénge der Hilse 4. Durch die Klemmschraube 17 wird das beweglich gela-
gerte Druckstick 19 nach innen bewegt und gegen das Okular 16 gedriickt.

Die Grundplatte 5 bildet den die Hauptkomponenten des Adapters 1 verbindenden Mittel-
teil, an dem die Hulse 4 angeflanscht ist und andererseits das Podest 6 fiir die Kamera 2
befestigt ist. Das Podest 6 ist rechtwinkelig beziiglich der Hillsenachse 7 verstellbar und
in unterschiedlichem Abstand zur Hulsenachse 7 fixierbar. Der im Wesentlichen kreisfér-
mige Durchbruch 8 der Grundplatte 5 ist dabei in einem der beiden Endbereiche der
Grundplatte 7 und zwischen den beiden die Fulhrungsbahnen 9 und 10 bildenden, seitli-
chen Réndern der Grundplatte 5 angeordnet. In dem dem Durchbruch 8 gegenuberlie-
genden Endbereich der Grundplatte 5, d.h. in der Darstellung geméR Fig. 2 der untere
Endbereich, ist stirnseitig an der Grundplatte 5 ein Abschlusselement 20 befestigt. Dieses
Abschlusselement 20 hat gleichzeitig die Funktion eines Endanschlags fir den Bewe-
gungsbereich der Gleitkérper 11, 12 entlang der Fihrungsbahnen 9, 10 der Grundplatte 5.

Die auBere Form des Podests 6 fir die Kamera 2 ist im Wesentlichen rahmenartig ausge-
bildet. Zur Befestigung des Podests 6 an der Grundplatte 5 ist in dem Gleitkérper.11 des
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Podests 6 eine Kiemmschraube 21 vorgesehen, die vorzugsweise unter Zwischenschal-
tung eines beweglich gelagerten Druckstiicks (nicht dargestelit) auf die Fithrungsbahn 9
der Grundplatte 5 einwirkt. Der Horizontaltisch bzw. das Podest 6 bildet einen an den bei-
den Gleitkérpern 11, 12 angeformten, geschiossenen Rahmen mit einer im Wesentlichen
rechteckférmigen, durchgehenden Ausnehmung 22. Diese Ausnehmung 22 in dem Po-
dest 6 dient der Aufnahme eines Kreuztisches 23 und einer Spanneihheit 24, mit denen
ein Kameraschuh 25 zur Befestigung der Kamera 2 in_einer beziglich der Hillsenachse 7
parallelen Ebene, das heiflt in Richtung parallel beziglich der Hilsenachse 7 als auch
quer dazu verstelit und fixiert werden’kann. GemaR dem beschriebenen Ausfilhrungsbei-
spiel sind dazu in der Ausnehmung 22 des Podests 6 zwei zueinander parallel ausgerich-
tete Fihrungsbahnen 26, 27 vorgesehen, die gemeinsam eine parallel zu der Hulsenach-
se 7 gerichtete Geradflihrung fur den Kreuztisch 23 bilden. In einer alternativen Ausfiih-
rungsform kann anstatt einer Geradfiihrung auch eine Fiihrung mit gekrimmten Fih-
rungsbahnen vorgesehen sein. Zwischen dem Kreuztisch 23 und der‘darauf angeordne-
ten Spanneinheit 24 sind Fihrungsbahnen (nicht dargestellt) vorgesehen bzw. stehen der
Kreuztisch 23 und die Spanneinheit 24 derart miteinander in Eingriff, dass eine Geradfiih-
- rung die quer bzw. rechtwinkelig zur Hulsenachse 7 gerichtet ist, ausgebildet ist.

Der Adapter 1 erlaubt somit eine Relativverstellung bzw. eine relative Positionierung des
Okulars 16 des Beobachtungsfernrohrs 3 zu dem Objektiv 14 der Kamera 2 nach allen
drei moéglichen Raumrichtungen. Diese sind bei dem Piaapter 1 realisiert durch die Ver-
schiebung des Podests 6 an den Fithrungsbahnen 9, 10 der Grundplatte 5, der Verschie-
bung des Kreuztisches 23 an den Filhrungsbahnen 26, 27 des Podests 6 und schlieRlich
der Verschiebung der Spanneinheit 24 an dem Kreuztisch 23 in seitlicher Richtung. Diese
drei Verstellrichtungen stehen so wie ein kartesisches Koordinatensystem rechtwinkelig

aufeinander.

Die Befestigung der Kamera 2 an der durch den Kreuztisch 23 und die Spanneinheit 24
gebildeten Baugruppe erfolgt durch den Kameraschuh 25 der mit der Kamera 2 durch
eine Befestigungsschraube 28 verbunden ist. Dabei ist vorgesehen, dass der Kamera-
schuh 25 von der Spanneinheit 24 |6sbar ist bzw. wieder aufgesetzt und an der Spann-
einheit 24 befestigt werden kann, sodass der Kameraschuh 25 an der Kamera 2 befestigt
bleiben kann. Die Kamera 2 kann somit gemeinsam mit dem Kameraschuh 25 von dem
Adapter 1 getrennt und auf diesen wieder aufgesetzt und befestigt werden, ohne dass an
der Einstellung bzw. an der relativen Position des Kreuztisch 23 und der Spanneinheit 24

eine Anderung erfolgen misste.
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Das Trennen von bzw. das Wiederaufsetzten auf die Spanneinheit 24 des Kameraschuhs
25 kann anhand der Darstellung gemaR Fig. 2 in Vergleich zu der Darstellung gemaR der
nachfolgend beschriebenen Fig. 3 veranschaulicht werden.

Die Fig. 3 zeigt ein Detail des Adapters 1 gemé&R Fig. 2 ohne daran befestigte Kamera 2.
Der Kameraschuh 25 ist dabei in einer teilweise von der Spanneinheit 24 gelésten Stel-
lung dargestellt. Zur Verbindung des Kameraschuhs 25 mit der Spanneinheit 24 ist zwi-
schen diesen beiden Teilen eine Schwalbenschwanzfiihrung 29 vorgesehen. Die der
Schwalbenschwanzfiihrung 29 entsprechende Ausnehrhung in der Sbanneinheit 24 ist
durch eine Ruckwand 30 abgeschlossen. Dvie Rickwand 30 fungiert somit als Endan-
schlag fur den Verstellweg des Kameraschuhs 25 entlang der durch die Schwalben-
schwanzfihrung 29 gebildeten Fuhrung Die Befestvgung des Kameraschuhs 25 in der an
der Ruckwand 30 anliegenden Endstellung (gemaR Darstellung Fig. 2) erfolgt durch ein
prismenférmiges ’DruckstuCk 31 mit dem der Kameraschuh 25 nach unten gegen die
Spanneinheit 24 gedriickt und somit daran festgeklemmt wird. Die Betitigung des Druck-
sticks 31 zum Festklemmen des Kameraschuhs 25 erfoigt durch Verschwenken eines
Hebels 32 aus der Position ,Offen” (Fig. 3) in die Position ,Zu" (Fig. 2), wobei das Druck-
stiick 31 nach unten gezogen wird. Diese Funktionsweise wird durch die nachfolgend be-
schriebene Fig. 4 veranschaulicht. Die Nabe des Hebels 32 stiitzt sich dabei in axialer
Richtung gegen eine feststehende Gewindehiilse 33. '

Die Fig. 4 zeigt ein Detail des Adapters 1 gemaR Fig. 2 geschnitten dargestellt. Der Hebel
32 ist mit dem Druckstiick 31 zum Fixieren des Kameraschuhs 25 durch einen Spanndorn
34 verbunden. Zwischen den einander unmittelbar gegeniiberliegenden Seiten 35, 36 der
Nabe des Hebels 32 einerseits und der Gewindehiilse 33 andererseits sind schrage
Rampen angeordnet, di¢ wéahrend des Verschwenkens des Hebels 32 aneinander gieiten.
Dadurch kommt es beim Verschwenken des Hebels 32 zwischen den Positionen ,Offen*
und ,Zu“ zu einer axialen Verschiebung des Druckstiicks 31, des Spanndorns 34 und des
Hebels 32 relativ zu der Gewindehillse 33. Dabei wird. die Nabe des Hebels 32 durch eine
Schraube 37 an dem Spanndorn 34 festgehalten, wobei zwischen der Schraube 37 und
dem Hebel 32 eine Feder 38 angeordnet ist, sodass beim Spannen des Druckstiicks 31
zum Festklemmen des Kameraschuhs 25 eine vordefinierte Kraft erreicht werden kann. In
dem Hebel 32 ist weiters ein verschwenkbarer Riegel 39 (Fig. 2) integriert, der mit einem
Anschlag 40 der Gewindehulse 33 in Eingriff bringbar ist, sodass der Hebel 32 in der ge-
schlossenen Position ,Zu“ gesichert ist. Erst durch Entriegeln des Riegels 39 kann der
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Hebel 32 in die Position ,Offen" verschwenkt werden und so die Verklemmung des Kame-
raschuhs 25 mit der Spanneinheit 24 gelést werden.

Die Gewindehillse 33 ist an einem Spannboizen 41 befestigt, durch den hindurch sich der
Spanndorn 34 erstreckt. Mit einem Ende ist der Spannboizen 41 mit der Spanneinheit 24
verbunden, wobei zwischen dieser und einer auf den Spannbolzen 41 aufgeschraubten
Randelmutter 42 der Kreuztisch 23 befestigt ist. Der Kreuztisch 23 umfasst gemaR die-
sem Ausfuhrungsbeispiel eine erste Kreuztischplatte 43 und eine zweite Kreuztischplatte
44, die sandwichartig Gbereinander angeordnet sind. In den seitlichen Endbereichen der
vorzugsweige zueinander symmetrischen Kreuztischplatten 43, 44 sind Kreuztischfiihrun-
gen 45, 46 \)orgesehen, deren Querschnitte zu den Querschnitten der Filhrungsbahnen
26, 27 des Podests 6 komplementar ausgebildet sind. Dabei ist der Querschnitt der ersten
Fuhrungsbahn 26 und der dazu komplementére Querschnitt der ersten Kreuztischfiihrung
45 trapezférmig geformt. Dies erméglicht eine selbsttatige Ausrichtung des Kreuztisches
23 parallel zu der ersten Fuhrungsbahn 26 und somit parallel zu der Hilsenachse 7. An-
ders als die erste Kreuztischfiihrung 45 weisen die zweite Kreuztischfilhrung 46 und die
dazu komplementare Fiihrungsbahn 27 des Podests 6 einen rechteckigen Querschnitt
auf. Die Fihrungsbahn 27 und die Kreuztischfiihrung 46 haben somit relativ zueinander
zwei Freiheitsgrade wohingegen die Filhrungsbahn 26 und die Kreuztischfiihrung 45 we-
gen der trapezférmigen Gestaltung nur Uber einen Freiheitsgrad verfiigen. Dies erlaubt
eine zuverlassige und genaue Ausrichtung des Kreuztisches 26 relativ zu dem Podest 6.

Durch Verstellen der Randelmutter 42 entlang des Spannbolzens 41 kénnen die Kreuz-
tischplatten 43, 44 aufeinander zu bewegt werden und so der Kreuztisch 23 an den Fiih-
rungsbahnen 26, 27 des Podests 6 festgeklemmt werden. Gleichzeitig wird auch die
Spanneinheit 24 gegen den Kreuztisch 23 gedriickt. Damit wird ein weiters Verschieben
des Kreuztisches 23 entlang der Fuhrungsbahnen 26, 27 als auch ein seitliches Verschie-
ben der Spanneinheit 24 mit dem Kameraschuh 25 quer zur Richtung der Fahrungsbah-
nen 26, 27 blockiert.

GemaR den durch den Hebel 32 und die Randelmutter 42 erzielbaren Fixierméglichkeiten
sind in dem Adapter 1 zwei voneinander unabhangig wirkende Klemmvorrichtungen reali-
siert. Befindet sich der Hebel 32 in der Position ,Offen”, so kann der Kameraschuh 25
entlang der Schwalbenschanzfiihrung 29 in der Spanneinheit 24 verschoben und von die-
ser abgenommen werden. Unabhingig davon ist eine auf das Podest 6, den Kreuztisch
23 und die Spanneinheit 24 wirkende Klemmvorrichtung ausgebildet. Wird die Réndel-
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schraube 42 gelockert, so kann der Kreuztisch 23 in dem Podestu6 vor bzw. zuriick ver-
schoben werden, als auch die Spanneinheit 24 relativ zu dem Kreuztisch 23 in seitlicher
Richtung verstelit werden. Die derart voneinander unabhangig wirkenden Kiemmvorrich-
tungen haben den Vorteil, dass bei Abnahme des Kameraschuhs 25 von der Spannein-
heit 24 die Einstellungen des Kreuztisches 23 relativ zu dem Podest 6 gewissermaRen
gespeichert bleiben. .

Die Fig. 5 zeigt die Kamera 2 mit dem daran befestigten Kameraschuh 25 mit Blickrich-
tung auf die Unterseite der Koamera 2 perspekti\)isch dargestelit. Der Kameraschuh 25
wird mit der Befestigungsschraube 28 an der Kamera 2 festgehalten, in dem die Befesti-
gungsschraube 28 mit dem Stativgewinde (nicht dargestellt) der Kamera 2 verschraubt
wird. Neben der in Fig. 5 gezeigten Stellung der Befestigungsschraube 28, ist fur diese
vorzugsweise ein zweites Durchgangsloch 47 in dem Kameraschuh 25 vorgesehen, so-
dass die Verschraubung mit der Befestigungsschraube 28 fir unterschiedliche Modelle
der Kamera 2 an unterschiedlichen Stellen des Kameraschuhs 25 erfolgen kann.

Dazu ist vorzugsweise auch vorgesehen, dass die Schwalbenschwanzfiihrung 29 des
Kameraschuhs 25 bezuglich einer Mittelebene 59 spiegelsymmetrisch ausgebildet ist.
Das heil’t, ein Querschnitt der Schwalbenschwanzfithrung 29 bezuglich einer zu der
Langserstreckung der Schwalbenschwanzfiihrung 29 senkrechten Querschnittsebene
(Fig. 4) ist spiegelsymmetrisch bezlglich der Mittelebene 59. Dadurch ist es méglich, dass
der Kameraschuh 25 sowohl in der in der Fig. 4 gezeigten Stellung als auch in einer um
180° dazu verdrehten Stellung in die Spanneinheit 24 eingesetzt und daran fixiert werden
kann. Neben der nach links ausragenden Stellung des Durchgangslochs 47 (Fig. 4) kann
dieses somit auch in einer nach rechts ausragenden Stellung angeordnet sein. Fiir die
Befestigungsschraube 28 zur Befestigung an dem Stativgewinde der Kamera 2 stehen
somit insgesamt 3 verschiedene Positionen zur Verfiigung, wodurch eine noch gréRere
Flexibilitat bzw. raumlich Reichweite hinsichtlich der Méglichkeiten der Befestigung unter-
schiedlicher Modelle von Kameras 2 bzw. von optischen Messgeréten erreicht wird.

Der Kameraschuh 25 umfasst weiters in die Unterseite der Schwalbenschwanzfihrung 29
durch Federn (nicht dargestelit) vorgespannte Rastgesperre 48, 49 auf. Die Rastgesperre
48, 49 umfassen vorzugsweise durch Federn vorgespannte Metallkugeln, die im auf die
Spanneinheit 24 aufgesetzten Zustand (Fig. 2) in entsprechend korrespondierende Vertie-
fungen in der Spanneinheit 24 driicken. Die Rastgesperre 48, 49 verhindern so, dass im
gedffneten Zustand, das heit wenn sich der Hebel 32 in der Position ,Offen” befindet
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(Fig. 3), der Kameraschuh 25 gemeinsam mit der Kamera 2 aus der Schwalbenschwanz-
flilhrung 29 abgleitet und so die Kamera 2 zu Boden falit. Fur den Benutzer des Adapters
1 ist es von zuséatzlichem Vorteil, dass beim Aufsetzen des Kameraschuhs 25 mit der
Kamera 2 auf die Spanneinheit 24 das Erreichen der Endposition durch ein Gerausch
angezeigt wird, das beim Einrasten der Kugein der Rastgesperre 48, 49 entsteht.

Die Fig. 6 zeigt den Adapter 1 gemaB einem alternativen Ausfuhrungsbeispiel perspekti-
visch dargestelit. Die Grundplat(:ce 5 mit der Hulse 4 einerseits und das Podest 6 flr die
Kamera 2 sind dabei in voneinander getrenntem Zustand gezeigt. Die Grundplatte 5 und ..
die Hulse 4 befinden sich dabei in einer gegeniiber der Stellung geméB der Fig. 1 und 2
um 180° verschwenkten Position. GemaR diesem Ausfiihrungsbeispiel ist nun vorgese-
hen, dass die Hilse 4 dem an der Spanneinheit 24 bzw. dem Kreuztisch 23 befestigten
Kameraschuh 25 zugewandt ist. Im zusammengebauten Zustand ergibt sich somit eine
um etwa die Lange der Hillse 4 verringerte Distanz eines in die Hiilse 4 eingeschobenen
Okulars 16 relativ zu dem Kameraschuh 25 bzw. einer darauf befestigten Kamera 2.

Die beiden Fuhrungsbahnen 9, 10 der Grundplatte 5 sind vorzugsweise mit einem gleich
geformten Querschnitt ausgebildet. Nach Entfernen des Abschlusselementes 20 von der
Grundplatte 5 kann diese aus dem Podest 6 bzw. dessen Gleitkdrpern 11, 12 von dem
Podest 6 getrennt werden und wahlweiée in einer der beiden gemaR Fig. 2 und 6 gezeig-
ten Stellungen der Hiise 4 wieder mit dem Podest 6 verbunden werden. Die Grundplatte
5 ist dazu vorzugsweise symmetrisch gegeniber einer zur Hillsenachse 7 senkrechten
Mittelebene 50 geformt.

In einer alternativen Ausfilhrungsform des Adapters 1 ist vorgesehen, dass die Verbin-
dung der Hulse 4 mit der Gru;wdplatte 5 gel6st wird und so von der der Kamera 2 abge-
wandten Seite der Grundplatte 5 (Fig. 1) entfernt und auf der der Kamera 2 zugewandten
Seite der Grundplatte 5 neu befestigt wird (Fig. 6).

Die Fig. 7 zeigt ein alternatives Ausfiihrungsbeispiel eines Kameraschuhs 25 fir den A-
dapter 1. Dieser Kameraschuh 25 umfasst einen plattenférmigen Grundkérper 51 mit der
Schwalbenschwanzfithrung 29 zur Befestigung an der Spanneinheit 24 (Fig. 2, 3). In ei-
nem seitlichen Endbereich des Grundkérpers 51 ist ein auf diesem stehendes Getriebe-
gehduse 52 mit dem Grundkérper 51 fest verbunden. In dem Getriebegehause 52 ist eine
rechtwinkelig bezuglich des plattenférmigen Grundkérpers 51 ausgerichtete Gewinde-
spindel 53, die mit einem Spindelkopf 54 gedreht werden kann, gelagert. Der Kamera-
schuh 25 gemé&R diesem Ausfihrungsbeispiel umfasst weiters einen zu dem plattenférmi-
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gen Grundkérper 51 parallel angeordneten und ebenfalls plattenférmig ausgebildeten
Klemmbacken 55. Der Klemmbacken 55 ist mit einem Gleitkérper 56 verbunden und da-
mit seitlich von dem Getriebegehéuse 52 abstehend in vertikaler Richtung verstellbar ge-
fahrt. Dazu weist der Gleitkdrper 56 ein Gewindeloch (nicht dargestellt) auf, das mit der
Gewindespindel 53 in Eingriff steht. An den ane_inander zugewandten Seiten des Grund-
kérpers 51 und des Klemmbackens 55 sind an diesem Klemmkissen 57, 58 angebracht.
Zwischen den gummielastischen und rutschfésten Kiemmkisten 57, 58 des Kamera-
schuhs 25 gemaf diesem Ausfithrungsbeispiel kann somit das Gehause einer Kamera 2
eingeklemrht und in seiner Lage fixiert werden. Der Kameraschuh 25 geman dieser Aus-
fuhrungsform wird zusammen mit Kameras verwendet, die gemaR ihrer Bauform kein Sta-
tivgewinde aufweisen und somit an der Befestigungsschraube 28 (Fig. 1, 2) nicht befestigt
werden kénnen. Dazu zéhlen beispielsweise viele der in ihren duReren Abmessungen
sehr klein dimensionierten Digitalkameras aber beispielsweise auch Mobiltelefone mit
integrierten Digitalkameras. |

Die Fig. 8 zeigt eine abgewandelte Variante des Adapters 1 gemaR Fig. 7 mit einem integ-
rierten Fernausidser 60. Dieser ist mit seinem kameraseitigen Ende mit einem Druck-
stiick-Gehéause 61 am Klemmbacken 55 des Adapters 1 befestigt.

Die Fig. 9 zeigt ein Detail des Adapters 1 gemaR Fig. 8 teilweise geschnitten dargestelit.
Zur Befestigung des Druckstiick-Gehauses 61 und somit des Drahtauslésers 60 an dem
Klemmbacken 55 ist'in diesem ein Langloch 62 vorgesehen. An seiner Innenseite weist
das Langloch 62 eine Fuhrung 63 auf, an der das Druckstiick-Gehause 61 in seitlicher
Richtung — gemaR Doppelpfeil 64 — verschoben und in unterschiedlichen Positionen fixiert
werden kann. Durch Betéatigung eines Ausiéseknopfs 65 des Fernauslésers 60 kann ein
Druckstiick 66 aus dem Druckstiick-Gehduse 61 nach unten ausgefahren werden und so
der Ausl6ser der Kamera 2 gedriickt werden. Durch die solcher Art erreichte Verstellmag-
lichkeit des Druckstiick-Gehauses 61 in dem Klemmbacken 55 kann die erforderliche
Ausrichtung des Druckstiicks 66 auf den Ausléser der Kamera 2 auch fur Kameras unter-
schiedlicher Bauart erreicht werden. |

GeméaR dem Ausfihrungsbeispiel wie in den Fig. 8 und 9 dargestellt, ist der Fernausléser
60 durch einen Drahtausléser gebildet. Alternativ dazu kénnen aber auch beispielsweise

elektrisch oder pneumatisch betétigte Fernausléser vorgesehen sein.

Ein besonderer Vorteil des erfindungsgeméfen Adapters 1 ist die grof3e Flexibilitat beim
Wechsel zwischen unterschiedlichen Verwendungen der Kamera 2 einerseits als auch
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des Beobachtungsfernrohrs andererseits. Sowohl nach einem Abnehmen der Kamera
gemeinsam mit dem Adapter durch Lésen der Verbindung der Hulse 4 mit dem Okular 16
zur visuellen Beobachtung durch das Beobachtungsfernrohr 3 als auch nach einem Ab-
nehmen der Kamera 2 von dem Adapter 1, wobei der Kameraschuh 25 an der Kamera 2
befestigt bleibt, andererseits kann die ursprunglich vorgenommene Justierung der opti-
schen Achsen 13, 15 des Kameraobjektivs 14 und des Okulars 16 des Beobachtungsfern-
rohrs rasch wieder erlangt werden. Die Positionen bzw. die Einstellungen des Podests 6
relativ zu der Grundplatte 5 als auch des Kreuztisches 23 relativ zu dem Podest 6 bleiben
gewissermalien gespeichert. Dies deshalb, da bei den genannten Demontage- bzw. Mon-
tagemalinahmen der Befestigungen zwischen der Grundplatte 5 und dem Podest 6 als
auch zwischen dem Podest 6 und dem Kreuztisch 23 bzw. der Spanneinheit 24 eine Ver-

anderung der Justiereinstellungen nicht erfolgt.

GemaR einer vorteilhaften Weiterbildung des Adapters 1 ist vorgesehen, dass im Bereich
einer der Fihrungsbahnen 9, 10 als auch im Bereich zwischen einer der FUhrungsﬁahnen
26, 27 und dem Kreuztisch 23 und dem Nachbarbereich zwischen dem Kreuztisch 23 und
der Spanneinheit 24 Skalen (nicht dargestelit) vorgesehen sind. Bei oftmaliger Verwen-
dung derselben Kamera 2 mit dem Adapter 1 kann so auch zwischenzeitlich eine Verstel-
~lung der Einstellungen, beispielsweise zur Verwendung einer anderen Kamera 2, die ur-
sprungliche Justierung rasch und bequem wieder gefunden werden.

GemaR einer anderen vorteilhaften Weiterbildung des erfindungsgeméfRen Adapters 1
sind zwischen der Grundplatte 5 und dem Podest 6, zwischen dem Podest 6 und dem
Kreuztisch 23 als auch zwischen dem Kreuztisch 23 und der Spanneinheit 24, wifkende
Schraubengetriebe (nicht dargestellt) vorgesehen, durch die die Justierung auch mit ge-
ringen Verstellwegen entlang der Fiihrungsbahnen sehr prazise vorgenommen werden
kann.

Die Ausfuhrungsbeispiele zeigen mogliche Ausfithrungsvarianten des Adapters 1, wobei
an dieser Stelle bemerkt sei, dass die Erfindung nicht auf die speziell dargestellten Aus-
fuhrungsvarianten derselben eingeschrénkt ist, sondern vielmehr auch diverse Kombinati-
onen der einzelnen Ausfiihrungsvarianten untereinander méglich sind und diese Variati-
onsmdoglichkeit aufgrund der Lehre zum technischen Handeln durch gegenstandliche Er-
findung im Kénnen des auf diesem technischen Gebiet tatigen Fachmannes liegt. Es sind

also auch samtliche denkbaren Ausfilhrungsvarianten, die durch Kombinationen einzelner -
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Details der dargestellten und beschriebenen Ausfiihrungsvariante méglich sind, vom
Schutzumfang mit umfasst.

Der Ordnung halber sei abschlieBend darauf hingewiesen, dass zum besseren Verstand-
nis des Aufbaus des Adapters 1 dieser bzw. dessen Bestandteile teilweise unmaRstablich
und/oder vergréBert und/oder verkleinert dargestellt wurden.

Die den eigenstéandigen erfinderischen Lésungen zugrundehegende Aufgabe kann der
~ Beschreibung entnommen werden. ‘ ‘

Vor allem kénnen die einzelnen in den Fig. 1 bis 5; 6; 7 und 8, 9 gezeigten Ausfihrungen
den Gegenstand von eigenstandigen, erfindungsgemaRen Lésungen bilden. Die diesbe-
zuglichen, erfindungsgemafen Aufgaben und Lésungen sind den Detailbeschreibungen

dieser Figuren zu entnehmen.
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Bezugszeichenaufstellung

[s]

Adapter

Kamera
Beobachtungsfernrohr
Hulse

Grundplatte

Podest
Hulsenachse
Durchbruch
Fahrungsbahn
Fuhrungsbahn

Gleitkérper
Gleitkoérper
optische Achse
Objektiv
optische Achse

Okular
Klemmschraube
Manteldurchbruch
Druckstiick
Abschlusseiement

Klemmschraube
Ausnehmung
Kreuztisch
Spanneinheit
Kameraschuh

Flihrungsbahn
Fahrungsbahn
Befestigungsschraube
Schwalbenschwanzfuhrung
Ruckwand

Druckstiick
Hebel
Gewindehlse
Spanndorn
Seite

Seite
Schraube
Feder
Riegel
Anschlag

41
42
43

45

46
47
48
49
50

51
52
53
54
56

56
57
58
59

60
61
62
63

64
65

66

Spannboizen
Randelmutter
Kreuztischplatte
Kreuztischplatte
Kreuztischfiihrung

Kretj’ztischfi.'lhrung
Durchgangsloch
Rastgesperre
Rastgesperre
Mittelebene

Grundkérper
Getriebegehause
Gewindespindel
Spindelkopf
Klemmbacken

Gleitkoérper

Klemmkissen
Klemmkissen

Mittelebene der
Schwalbenschwanzfithrung
Fernausléser

Druckstiick-Gehause
Langloch

Fihrung

Doppelpfeil
Ausléseknopf

Druckstick
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Patentanspriiche

1. Adapter (1) zur Befestigung eines Bildaufzeichnungsgerits (2) oder eines
optischen Messgeréts an einem Beobachtungsfernrohr (3), mit einem Podest (6) zur Be-
festigung des Bildaufzeichnungsgeréts (2) oder des Messgerats und mit einer zylinder-
formigen Hulse (4) zur Befestigung an einem Okulargehduse (16) des Beobachtungsfern-
rohrs (3), wobei die Hiilse (4) an einer sich quer beziiglich einer Hillsenachse (7) erstre-
ckenden Grundplatte (5) angeflanscht ist, dadurch gekennzeichnet, dass an der Grund-
platte (5) eine durch zwei Fuhrungsbahnen (9, 10)‘gebildete und rechtwinkelig bezuglich
der Hulsenachse (7) verlaufende Fithrung ausgebildet ist, wobei das Podest (6) an der
Fuhrung verstellbar ist, und dass an dem Podest (6) ein Kreuztisch (23) angeordnet ist,
mit dem das Bildaufzeichnungsgerat (2) oder das Messgerét in einer beziglich der Hull-
senachse (7) parallelen Ebene verstellbar ist.

2. Adapter (1) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Kreuztisch
(23) eine Spanneinheit (24) aufweist, wobei die Spanneinheit (24) quer beziiglich der Hiil-
senachse (7) und quer bezlglich der durch die Filhrungsbahnen (9, 10) gebildeten Fiih-
rung verstellbar ist.

3. Adapter (1) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass zwi-
schen dem Podest (6) und dem Kreuztisch (23) eine parallel zu der Hiillsenachse (7) ge-
richtete Fuhrung ausgebildet ist, wobei das Podest (6) zwei zueinander parallel ausgerich-
tete FUhrungsbahnen (26, 27) aufweist und an dem Kreuztisch (23) zwei Kreuztischfiih-
rungen (45, 46) ausgebildet sind, die mit den Fithrungsbahnen (26, 27) des Podests (6) in
Eingriff stehen.

4, Adapter (1) nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass in dem Podest
(6) eine im Wesentlichen rechteckférmige, durchgehende Ausnehmung (22) ausgebildet
ist und die Flihrungsbahnen (26, 27) in der Ausnehmung (22) des Podests (6) vorgesehen
sind.
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5. Adapter (1) nach einem der Anspriiche 2 bis 4, dadurch gekennzeichnet,
'dass zwischen dem Kreuztisch (23) und der Spanneinheit (24) eine Fiihrung, die recht-
winkelig beziglich der Hilsenachse (7) und rechtwinkelig beziiglich der durch die Fith-
rungsbahnen (9, 10) gebildeten Fiihrung gerichtet ist, ausgebildet ist.

6. Adapter (1) nach einem der Anspriiche 3 bis 5, dadurch gekennzeichnet,
dass der Kreuztisch (23) eine erste Kreuztischplatte (43) und eine zweite Kreuztischplatte
(44) umfasst, die sandwichartig Ubereinander angeordnet sind und in deren seitlichen
Endbereichen zu den Querschnitten der Fithrungsbahnen (26, 27) des Podests (6) kom-
plementére Kreuztischfihrungen (45, 46) ausgebildet sind. ﬁ

7. Adapter (1) nach einem der Anspriiche 3 bis 6, dadurch gekennzeichnet,
dass der Querschnitt einer ersten Fihrungsbahn (26) und der dazu komplementare Quer-
schnitt einer ersten Kreuztischfiihrung (45)‘trapezf6rmi‘g geformt sind, so dass die erste
Fuhrungsbahn (26) und die erste Kreuztischfiihrung (45) bezuglich einer Relativverstel-
lung nur einen Freiheitsgrad aufweisen.

8. Adapter (1) nach einem der Anspriiche 3 bis 7, dadurch gekennzeichnet,
dass der Kreuztisch (23) und die Spanneinheit (24) eine Klemmvorrichtung aufweisen, mit
der die Spanneinheit (24) an dem Kreuztisch (23) festgeklemmt ist und mit der die beiden
Kreuztischplatten (43, 44) gegeneinander gedrickt und dadurch die Kreuztischfithrungen
(45, 46) an den Fihrungsbahnen (26, 27) des Podests (6) festgeklemmt sind.

9. Adapter (1) nach einem der Anspriiche 2 bis 8, dadurch gekennzeichnet,
dass mit der Spanneinheit (24) ein Kameraschuh (25) zur unmittelbaren Befestigung der
Kamera (2) verbunden ist.

10. Adapter (1) nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass zwischen der
Spanneinheit (24) und dem Kameraschuh (25) eine Schwalbenschwanzfilhrung (29) aus-
gebildet ist.

N2008/18300




11. Adapter (1) nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, dass die Schwal-
benschwanzflhrung (29) eine Mittelebene (59) aufweist, beziiglich der die Schwalben-
schwanzfiihrung (29) spiegelsymmetrisch geformt ist.

12. Adapter (1) nach Anspruch 10 oder 11, dadurch gekennzeichnet, dass eine
der Schwalbenschwanzfilhrung (29) entsprechende Ausnehmung in der Spanneinheit
(24) eine Ruckwand (30) aufweist.

13. Adapter (1) nach einem der Anspriiche 9 bis 12, dadurch gekennzeichnet,
dass der Kameraschuh (25) und die Spanneinheit (24) eine Klemmvorrichtung aufweisen,
mit der der Kameraschuh (25) an der Spanneinheit (24) festgeklemmt ist, wobei diese
Klemmvorrichtung von einer Klemmvorrichtung, mit der der Kreuztisch (23), die Spann-
einheit (24) und das Podest (6) relativ zueinander fixiert sind, unabhéngig lésbar bzw.
fixierbar ist.

14. Adapter (1) nach einem der Anspriiche 9 bis 13, dadurch gekennzeichnet,
dass der Kameraschuh (25) eine Befestigungsschraube (28) umfasst, wobei die Befesti-
gungsschraube (28) mit dem Stativgewinde eines Bildaufzeichnungsgerits (2)
verschraubbar ist.

15. Adapter (1) nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass der Kamera-
schuh (25) einen plattenférmigen Grundkoérper (51) und einen dazu parallel angeordneten
plattenférmig ausgebildeten Kiemmbacken (55) umfasst, wobei der Grundkérper (51) und
der Klemmbacken (55) in ihrem relativen Abstand zueinander verstellbar sind.

<

16. Adapter (1) nach Anspruch 15, dadurch gekennzeichnet, dass mit dem
Klemmbacken (55) ein Fernausléser (60) verbunden ist.

17. Adapter (1) nach Anspruch 16, dadurch gekennzeichnet, dass ein Ende des
Fernausiésers (60) ein Druckstiick-Gehéause (61) aufweist und dass in dem Kiemmbacken
(55) ein Langloch (62) ausgebildet ist, wobei das Druckstiick-Gehause (61) in dem Lang-
loch (62) verstellbar befestigt ist.
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18. Adapter (1) nach einem der Anspriiche 15 bis 17, dadurch gekennzeichnet,
dass an einander zugewandten Seiten des Grundkérpers (51) und des Klemmbackens
(55) jeweils ein gummielastisches Kiemmkissen (57, 58) angebracht ist.

19. Adapter (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die beiden Fuhrungsbahnen (9, 10) der Grundplatte (5) mit einem gleich
geformten Querschnitt ausgebildet sind.

20. Adapter (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Grundplatte (5) symmetrisch gegenliber einer zur Hulsenachse (7)
senkrechten Mittelebene (50) geformt ist.

21. Adapter (1) nach einem der Anspriiche 3 bis 20, dadurch gekennzeichnet,
-dass im Bereich einer der FUhrungsbahnen (9, 10) oder im Bereich zwischen einer der
Fuhrungsbahnen (26, 27) und dem Kreuztisch (23) oder im Nachbarbereich zwischen
dem Kreuztisch (23) und der Spanneinheit (24) Skalen zum Ablesen der relativen Stellung
vorgesehen sind.

22. Adapter (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekenn-
zeichnet, dass zwischen der Grundplatte (5) und dem Podest (6) und/oder zwischen dem
Podest (6) und dem Kreuztisch (23) und/oder zwischen dem Kreuztisch (23) und der
Spanneinheit (24) ein Schraubengetriebe zur Verdnderung der relativen Stellung dieser

Bauteile zueinander vorgesehen ist.

23. Verfahren zur Montage eines Bildaufzeichnungsgerats (2) oder eines opti-
schen Messgerats an einem Beobachtungsfernrohr (3), wobei ein Adapter'(1) mit einem
Podest (6) und einer zylinderférmigen Hulse (4) angeordnet werden, und wobei das Bild-
aufzeichnungsgerat (2) oder das Messgerat an dem Podest (6) befestigt wird und ein
Okular (16) des Beobachtungsfernrohrs (3) in der Hulse (4) aufgenommen bzw. befestigt
wird, wobei die Hulse (4) an einer sich quer bezlglich einer Hilsenachse (7) erstrecken-
den Grundplatte (5) des Adapters (1) angeflanscht wird und das Podest (6) an der Grund-
platte (5) befestigt wird, dadurch gekennzeichnet, dass das Podest (6) an einer an der
Grundplatte (5) verlaufenden Fuhrung verstellt wird, und dass ein Kreuztisch (23), an dem
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das Bildaufzeichnungsgerat (2) oder das Messgerat befestigt werden und der an dem
Podest (6) befestigt ist, in einer bezlglich der Hulsenachse (7) parallelen Ebene verstellt
wird.

24, Verfahren nach Anspruch 23, dadurch gekennzeichnet, dass vor dem Befes-
tigen des Bildaufzeichnungsgeréts (2) oder des optischen Messgeréats an dem Okular (16)
des Beobachtungsfernrohrs (3) die Grundplatte (5) mit der Hilse (4) aus dem Podest (6)
gelést wird und diese anschlieBend in einer um 180° gegeniiber seiner urspriinglichen
Stellung geschwenkten Steliung in das Podest (6) eingesetzt und befestigt wird.

25. Verfahren nach Anspruch 23, dadurch gekennzeichnet, dass vor dem Befes-
tigen des Bildaufzeichnungsgerats (2) oder des optischen Messgeréts an dem Podest (6)
ein das Bildaufzeichnungsgerat (2) oder das optische Messgerét tragender Kameraschuh
(25) aus einer am Podest (6) zu dessen Befestigung angeordneten Spanneinheit (24)
gelést wird und dieser anschlieend in einer um 180° gegeniiber seiner urspringlichen
Stellung verdrehten Stellung in die Spanneinheit (24) eingesetzt und daran fixiert wird.

26. Verfahren nach Anspruch 23, dadurch gekennzeichnet, dass ein das Bild-
aufzeichnungsgerét (2) oder das optische Messgerat tragender Kameraschuh (25) aus
der Spanneinheit (24) gel6st wird, wahrend die Befestigung zwischen der Spanneinheit
(24), dem Kreuztisch (23) und dem Podest (6) fixiert verbleibt und so deren relative Posi-
tionierung gespeichert bleibt. -
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