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I denna publikation har beskri-

Tdssd julkaisussa on kuvattu vits en anordnin ]
3 ] ‘ g fdr férslttan-
laitteisto istuimen, varsinkin de i vertikal r8relse av en

potilastuolin, pystyliikkeen to- sits, i Bynnerhet en patient-

teuttamiseksi, Jjoka laitteisto stol
isittidd y , omfattande en lyftarm (1)
ki¥sittid nostovarren (1), Jjonka 1 vars 8vre Ende siteen Be moni

lip4dihin istuin on asennetta- 2
31553, putkimaisen kuoriraken- terbar, en rdrlik skalkonstruk-

o

teen (2), johon nostovarsi (1) ?i?nn(Z)t'e1ep:ko;11:}l::nstléydfdt"l:::
on teleskooppimaisesti tuettu, .
kierre-elimen (5), jota pydrit- :;idoi%zzi;;) O::m ;gﬁlnf:;erzs
timilld nostovarsi (1) on nos- 1

i : i 3 yftarmen och en motor (4) med
tettavissa ja laskettavissa, ja £ .
moottorin (4), jolla kierre-elin vilken vridorganet (5) kan rote-
(5) on pydritettivissi. Keksin- ras. Lyftarmen (1) i anordningen

ndn mukaisen laitteen nostovarsi enligt
(1) on poikkileikkaukseeltaan
olennaisen kolmiomainen ja tuet-
tu ja liukulaakeroitu jousimai-
sesti jokaiselta sivultaan kuo-
rirakenteen sisdpintaan (2)
kiinnitetyilld ohjaustuilla (3).
Keksinndn mukaisella laitteis-
tolla saavutetaan varindtdén nos-
toliike.

uppfinningen ir till
tvirsnittet visentligen triangu-
ldr och fjdderlikt uppstddd och
glidlagrad pa varje sida med
atyrstdd (3) som &r fidstade vid
innerytan av skalkonstruktionen.
Medelst anordningen enligt upp-
finningen ernds en vibrationsfri

lyftningsrérelse.
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Laitteisto istuimen, varsinkin potilastuolin, pystyliikkeen

toteuttamiseksi

Timin keksinndén kohteena on patenttivaatimuksen 1 johdannon
mukainen laitteisto istuimen, varsinkin potilastuolin, pys-

tyliikkeen toteuttamiseksi.

Keksinndn kohteena oleva laitteisto on tarkoitettu jarjes-
telmiin, joissa pystyliikeen tulee olla tarkka Jja vArinitdn,

kuten esimerkiksi panoraamarontgenlalttels11n.

Pystyliike on tunnetun tekniikan mukaisesti usein toteutettu
rédntgenkuvauslaitteiston pystysuoralla liikkeelld potilaa-
seen nihden. Tdlldin pystysddtd tapahtuu liikuttamalla pila-
rilla olevaa pystyvaunua.

Pystyvaunun k#dyttdminen tekee r6ngenputki-kamerayhdistelméé
liikuttavan koneiston entistd mutkikkaammaksi. Myds valyk-
sien vdlttidminen hallitun liikkeen aikaansaamiseksi on vai-

keaa.

Timin keksinndn tarkoituksena on poistaa edelld kuvatussa
tekniikassa esiintyvdt haitat ja saada aikaan aivan uuden-
tyyppinen laitteisto esimerkiksi potilastuolin pystyliikkeen

toteuttamiseksi.

Keksintd perustuu siihen, ettd istuimen nostovarsi on poik=-
kileikkaukseltaan kolmiomainen ja nostovartta ohjaa jousi-
maisesti toimiva kuorirakenne, Jjoka on teleskooppimaisesti
liukulaakeroitu nostovarteen n&hden, ja nostovarren kdytto-
laitteena on tarkasti ohjattavissa oleva moottori, esim. as-

kelmoottori.

Tismillisemmin sanottuna keksinndn mukaiselle laitteistolle
on tunnusomaista se, mikd on esitetty patenttivaatimuksen 1

tunnusmerkkiosassa.

Keksinndén avulla saavutetaan huomattavia etuja.
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Keksinnén mukaisella laitteistolla saavutetaan tarkka pysty-
suuntainen liike, jossa on erittdin vahdn sivuttaissuuntais-~
ta vdlystd jousimaisen tuennan ansiosta. Ndin pystyliikkeen
laitteisto ei aiheuta mainittavaa virhetti vaakasuuntaisiin
liikkeisiin. Pystysuuntainen liike on myds toteutettavissa

tarkasti nostovartta kdyttivin askelmoottorin ansiosta.

Keksint84 ryhdytdin seuraavassa lihemmin tarkastelemaan

oheisten piirustusten mukaisen sovellutusesimerkin avulla.

Kuvio 1 esittdd perspektiivikuvantona keksinndn mukaista

nostolaitetta.

Kuvio 2 esitt83d osittain halkileikattuna yldkuvantona kuori-
rakenteen ohjaustukea ja sen kytkeytymistd nostovarteen.

Kuviossa 1 on esitetty yksi mahdollinen ratkaisu keksinnédn
mukaisen laitteiston toteuttamiseksi. Poikkileikkaukseltaan
ympyrdnmuotoiseen putkimaiseen kuorirakenteen 2 sisdpintaan
on kiinnitetty kolme pystysuuntaista ohjaustukea 3, jotka
nojaavat poikkileikkaukseltaan kolmiomaiseen nostovarteen 1
laakerointipintojen 6 v&dlitykselli. Laakerointipinnat 6 on
kiinnitetty nostovarren 1 tasomaisiin sivuihin. Kukin oh-
jaustuki 3 nojaa nostovarren 1 yhteen sivuun siten, etti
laakerointipinnan 6 ja ohjaustuen 3 kosketuspinta 8 on yh-
densuuntainen laakerointipinnan 6 kanssa ja pinta-alaltaan
riittdvd halutun kestidvyyden saavuttamiseksi. Kuorirakenteen
2 sis&dlld sen alaosassa on moottori 4, sopivimmin askelmoot-
tori, joka on kytketty kulmavaihteen 7 vdlitykselld kierre-
elimeen 5, esimerkiksi trapetsikierre-elimeen, joka pydries-
sddn nostovarren 1 sisilli olevassa kierteessi aikaansaa
nostovarren 1 pystysuoran teleskooppimaisen liikkeen. Nosto-
varren 1 pystysuora liike puolestaan aikaansaa nostovarren 1
pddhén kytketyn (ei-esitetyn) potilastuolin liikkeen. Vidlyk-
sien minimoimiseksi on ohjaustuet 3 jirjestetty siten, etti
kunkin ohjaustuen 3 ja nostovarren 1 vililli on puristusvoi-
ma, joka painaa kappaleet toisiinsa kiinni laakerointipinnan
6 vdlitykselld. Puristusvoima aikaansaadaan esimerkiksi oh-
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jaustukien 3 kiinnitystd s3d4tdmdlld. Laakerointipinnat 6

voivat olla muovia, sopivimmin polytetrafluorieteenid.

Keksinndlle on oleellista, ettid nostovarsi 1 on tuettu kol-
melta taholta jousimaisesti liukulaakeroiduilla ohjaustuilla
3. Ndin ollen kuoriraketeen 2 ei tarvitse olla poikkileik-
kaukseltaan pydéred, vaan se voi olla muodoltaan mielivaltai-
nen, kunhan kukin ohjaustuki 3 puristaa nostovartta 1. Laa-

kerointipinta 6 voi olla kiinitetty myds ohjaustukeen 3.

Ohjaustuet 3 voivat myds olla kiinted osa kuorirakennetta 2,
jolloin koko kuorirakenne 2 on valmistettu yhtendiseksi pro-

fiiliksi esim. vetdmidlli.

Moottori 4 voi olla sijoitettu myds siten, ettd sen akseli
on nostovarren 1 suuntainen, jolloin kulmavaihdetta 7 ei

tarvita.

Moottorina 4 voidaan k3yttdd myds oikosulkumoottoria, jol-
loin s#didén takaisinkytkentdsignaali saadaan esimerkiksi

nostokierteeseen 5 kytketyn pulssianturin avulla.
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Patenttivaatimukset:

l. Laitteisto istuimen, varsinkin potilastuolin, pystyliik-

keen toteuttamiseksi, joka laitteisto k&sittidi

tunne

-~ nostovarren (1), jonka yldpdidhdn istuin on asen-

nettavissa,

- putkimaisen kuorirakenteen (2), johon nostovarsi
(1) on teleskooppimaisesti tuettu,

- kierre-elimen (5), jota pydrittdm&ll&d nostovarsi

(1) on nostettavissa ja laskettavissa, ja

- moottorin (4), jolla kierre-elin (5) on pydri-
tettdvissi,

t tu siitd, etta

- nostovarsi (1) on poikkileikkaukseeltaan olen-
naisen kolmiomainen ja tuettu ja liukulaakeroitu
jousimaisesti jokaiselta sivultaan kuorirakenteen

sisdpintaan (2) kiinnitetyilld ohjaustuilla (3).

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laitteisto, tunnet¢t -

t u siitd, ettd ohjaustukien (3) ja nostovarren (1) vdlinen

liukulaakerointi on toteutettu polytetrafluorieteenipinnoil-

la (6).

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen laitteisto, t un -

nettu

siitd, ettd moottori (4) on askelmoottori.
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Patentkrav:

l. Anordning f&6r férsittande i vertikal rdrelse av en sits,
i synnerhet en patientstol, omfattande

k dnne

- en lyftarm (1), i vars 6vre &nde sitsen A4r mon-
terbar,

- en rdrlik skalkonstruktion (2), pd vilken lyft-
armen (1) &r teleskopiskt stddd,

- ett vridorgan (5) som kan roteras f6r héjning
och sdnkning av lyftarmen

- en motor (4) med vilken vridorganet (5) kan ro-

teras,
tecknad av att

- lyftarmen (1) &r till tvdrsnittet vdsentligen
trianguldr och fjadderlikt uppstddd och glidlagrad
pa varje sida med styrstdd (3) som dr fidstade vid

innerytan av skalkonstruktionen.

2. Anordning enligt patentkrav 1, k @& nnetecknad

av att glidlagringen mellan styrstdden (3) och lyftarmen (1)

dr utford medelst polytetrafluoretenytor (6).

3. Anordning enligt patentkrav 1 eller 2, k @ nn e -

teckn

ad av att motorn (4) dr en stegmotor.

Viitejulkaisuja-Anférda publikationer
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