X,

CZ 481-97 A3

PRIHLASKA VYNALEZU | %

zvefejnénd podle § 31 zakona &. 527/1990 Sb. 481-97

(22) piihlaZena: 17. 02. 97

(19) {13) Druh dokumentu: A3
& ) (40) Datum zvefelnéni prihlasky vynalezu: 16, 09. 98 (51) Int. €I 6
ESKA (Véstnik &. 9/98) e
REPUBLIKA B62D 15/00

URAD
PRUMYSLOVEHO
VLASTNICTVI

(7 1) Piihlasovatel:
CEKAN Jiii, Litvinov, CZ:
CEKAN Zdenék, Litvinov, CZ;
{(72) Pivodce:
Cekan Jifi, Litvinov, CZ;
Cekan Zdenék, Litvinov, CZ;
(74) zastupce:
Cmejla Vladimir, Rasinovo nabreZi 54,
Praha 2, 12800;

(54) Nazev prihlasky vynalezu:
Zatizeni k ovladdni motorového vozidla
jednou rukou

(57) Anoiace: :

: Resgeni se tyka zafizeni k ovlad4ni motorového:
vozidla jednou rukou, vyuZivajici automatické
pievodovky pro pohyb vozidla, ru¢niho ovlia-
dani ovladade /8/ otatek motoru a ruéniho
ovladani provoznich brzd prostfednictvim
hlavniho brzdového valce /7/, kde pdka /9/
brzdy je vykyvné ulozena v horni ¢asti kombi-
nované paky /1/ fizeni, jeZ je kloubové uloZe-
na v uchytu /14/ kombinované paky k niZ je
ptipojena fidici jednotka /2/, kterd je propo-
jena se servomotorem /3/ fizeni.
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Zaiizeni k ovladani motorového vozidla jednou rukou \ '
| ggLald
Oblast techniky : \ (2
; (2

Vynalez se tyka zafizeni k oviadani motorového vozidla
jednou rukou, které mohou vyuzit zviaddté hendikepované osoby,
jejichz snizena schopnost muze dosahovat stavu, ktery je
predstavovan spravnou funkci alespon jedné ruky s palcem a jednim
prstem na této ruce. Zafizeni je vSak vhodné i pro oviddani osobami
nehendikepovanymi.

Dosavadni stav techniky

Ovladani osobnich vozidel hendikepovanymi osobami, je
feSeno v zavislosti na mife snizené schopnosti osoby jez vozidio
oviada. Znama zarfizeni fe8i problém oviadéni takovych vozidel pro
osoby které nemohou pouzivat k Fizeni nohy, potfebuji vsak pro
ovliadani vozidla obé ruce. Ruce nemusi mit véechny prsty.

Jedna verze takovéhoto zafizeni je tvofena z volantu, ktery
slouzi k fizeni, kde nad timto prvnim volantem o néco vySe je osazen
druhy volant, v&tsinou mensiho pruméru nezli prvy a otacejici se
shodné s prvym. Tento druhy volant slouZi k ovladani plynu a to tak,
Ze pii ovladani hlavniho volantu fizeni je mozno, pfi opore ¢asti dlané
0 tento pevny volant, stlatovat volant osazeny odpruzené. Mira
stladeni tohoto volantu plynu udava nastaveni velikosti ota&ek motoru.
Vedle ovladate fizeni a ovladace plynu je brzdéni provedeno
samostatnou ruéni pakou, kterd ovladda za pomoci hydrauliky hlavni
brzdi€. Nevyhody tohoto fedeni spocivaji v tom, Ze osoba se snizenou
schopnosti kterda ma zachovanu pouze jednu ruku, nemize takovéto
vozidlo ovladat. Nevyhodou je i to, a to z hlediska bezpeénosti fesi
véichni vyrobci vozidel kde je ovladan volant, Ze pravé volant pfi
nérazu zpUsobuje, neni li opatren air bagem, nebezpe&nd poranéni pri
nérazu vozidia .

Rovnéz druha zndma varianta feSeni oviddani vozu osobou

se snizenou pohyblivosti, nefedi problém ovladani vozidla Clovékem,

ktery postrada jednu ruku. V tomto piipadé je oviadani fizeni

provedeno rovnéz s uzitim volantu, brzda a plyn jsou pak fedeny

pakou tak, Ze pohybem péky po sméru jizdy se zvySuje &innost brzdy,
pohybem paky smérem proti sméru jizdy je po prechodu neutrélniho
bodu paky zvySovano nastaveni plynu. Pfenos sily na ovladani obou
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funkci je proveden systemem $krticiho ventilu, ktery ovliviuje Cinnost
hydromotoru, jenz tlakovou slozkou, pfevedenou na plsobeni sily po
pfimce, plyn a brzdu tahly oviadé. Obé nevyhody jmenované u
prvého fe$eni v tomto pfipadé pretrvavaji, navic je urity problém v
tom, Ze je snizena citlivost ovladéni plynu a brzd, nebot pfi fizeni
volantem je druha ruka bez opory a setrvacné sily pii jizdé ovliviuji
citlivost oviadani paky. Toto se projevuje zvlasté pfi brzdéni, kdy
necitlivost ruky neadekvatnim pfibrzdénim setrvagné sily vyvolava.

Podstata vynalezu

Uvedené nedostatky odstrafuje zafizeni k oviadani
motorového vozidla jednou rukou podle vynélezu, vyuZivajici
automatické pfevodovky pro pohyb vozidla, ruéniho ovladéni ovladace
otatek motoru a ruéniho ovladani provoznich brzd prostfednictvim
hlavniho brzdového véice, jehoZ podstata spotiva v tom, ze paka
brzdy je vykyvn& uloZena v horni &asti kombinované paky fizeni, jez
je kloubové uloZena v Uchytu kombinované péky, Kk niz je pfipojena
ridic jednotka , kterd je propojena se servomotorem fizeni.

Je vyhodne 7e paka brzdy vykyvné uloZzend na hlavici
kombinované paky fizeni ovladajici potenmometr ovladani otacek je
propojena vodi€i s fidici jednotkou a pomom dal§ich vodi¢t se
servomotorem  ovladani otdlek, ktery je mechanicky spojen s

ovladatem otadek.

Je rovnéz vyhodné, Ze kombinovana paka fizeni ovladajici
potenciometr brzd je propo;ena prostrednictvim fidici jednotky -se
servomotorem brzd, jenZ je mechanicky spojen s hlavnim brzdovym
vaicem .

Vyhodou je i to, Ze k Gchytu kombinované paky je
pipevnéna loketni opérka . ‘
Dal$i vyhodou je i to, Ze kombinovana paka fizeni je ve
své homni E4sti opatfena kiidélkovym prepinatem smérovych svétel.
* Navazujici vyhodou je, Ze kiidélkovy prepinaé smérovych
svétel je ve své vrcholové ¢asti opatien spinatem klaksonu.
Je rovndZ vhodné, v homi druhé tietiné kombinované

paky fizeni je osadit pfepinaé dalkovych svétel a spma(’: stéracd a
ostfikovaci.

Glob&lni vyhody uvedeného Pedeni podle vynalezu se

- projevi oproti Zznamému stavu techniky v rozsifené moznosti vyuzivat
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osobni vozzdlo lidmi, ktefi maji vellce snizenou pohybovou schopnost
konéetin. Pro’ ovladani vozidla dostaCuje pohyblivost jedné ruky
alespon s palcem a jednim prstem na této ruce.

Zarizeni je snadno ovladateiné, nereaguje v podstaté na
setrvacneé sily ve vozidle, nebot' ovladani kombinované péky fizeni je
provedeno za pomoci loketni opérky na které spoéiva predlokti s
rukou jeZ ji ovlada. Tim jsou efiminovany setrvaéné a odstfedivé sily
vytvarené pii jizdé.

V pfipadé fizeni takovéhoto vozidla osobami bez hendikepu,
vyvstava pfi vyuZiti uvedeného zafizeni podle vynalezu vyhoda
pohodiného fizeni vozidla pouze jednou podepfenou rukou, zatimco
mnohem jistéji Ize vyuzZit druhé ruky k ovladani fukce technickych
prvkG umisténych na pristrojové desce a pohodiné ulozeni nohou v
klidové poloze.

Bezpednost fidite proti ndrazu je zvySena, nebot je
odstranén volant vozidla, ktery je pfi¢inou mnoha zranéni pfi &elnim
narazu. Kombinovand péka fizeni je upevnéna na boéni strané ruky
kterd paku ovlada.

Prehled obrazu na vvkrese.

Priklad provedeni vynélezu bude vysvétlen za pomoci.
pfilozenych obrézki, kde obr. 1 pfedstavuje schematické feseni
zarizeni, obr. 2 predstavuje axonometricky pohled na kombinovanou
paku fizeni, ktera je nejdilezitdj$im prvkem feseni.

Priklad provedeni vynalezu.

Zafizeni ovladani motorového vozidla jednou rukou je
tvoreno kombinovanou pakou 1_Fizeni, propojenou s dchytem 14
kombinované paky fizeni, ktery je propojen pomoci neoznadenych

~ vodiél s fidici ;ednotkou 2. Ridici jednotka 2 je propo;ena se

servomotorem 3 fizeni, ktery je napojen na prevadku 6 fizeni, ktera
ovlada nezndzoméné znamé fidici Gstroji fidicich kol vozidla. Ridici
jednotka 2 je rovnéZ propojena se servomotorem 4 ovladani otacek, -

|pn7 ln nmnnlnn - nulndn#nm ntéddale motar a8 Ku...bmsvané paka :"_.

'nzenl je opatrena vykyvné uloZenou pakou 9 brzdy ktera je propojena

s fidici jednotkou 2. Ridici jednotka 2 je déle propojena se
servomotorem 5 brzd ktery je napojen na hlavni brzdovy vélec 7.

Ridici jednotka 2 2 je rovnéZ propojena se zdrojem 16 napéti . V horni
Casti je kombinovana péaka 1 fizeni opatiena krldélkovym prepinatem

10 smérovych svétel. Vrchol tohoto pfepinace 10 smérovych svétel je
opatfen spinatem 13 klaksonu. Kombinivana paka 1 fizeni je ve své




horni tfetiné opatiena tlaénym pfepinatem 11_dalkovych svétel a
spinatem 12 stératl a ostfikovatl. Uchyt 14 kombinované paky
Fizeni je upevnén k nezndzoménému ramu vozidla a zarovert je pevné
propojen s loketni opérkou 15,

Zdroj 16 napéti ktery je v automobilu tvofen baterii je propojen s
fidici jednotkou 2, ze které je napéti propojenc na neznazomeny
potenciometr pro ovi&dani fizeni, jenz je ovladan pomoci
kombinované paky 1 fizeni. Rizeni vozidla je provadéno obsluhou se
snizenou pohybovou schopnosti, kterd se po nastartovani vozidla
pfikurtuje, polozi ruku na loketni opérku 16, uchopi kombinovanou
paku 1 fizeni, ktera ve stredové poloze udrzuje kola vozidia
rovnob&zné s osou vozidla, Rozjezd je provadén za pomoci
automatické prevodovky vozidla, tedy pfidanim plynu, jehoZ funkce
bude nize popsana. Pohybem kombinovane paky 1. Fizeni doleva &i
doprava ovléda obsluha nasmérovani kol na levou &i pravou stranu
od osy vozidla . Smérovani kol zapficinuje zvétSovani prutoku
proudu, které je zplisobeno vychylenim kombinované péaky 1 fizeni z
nulové stfedové polohy doleva ¢&i doprava. Vychylena kombinovana
péka 1 fizeni z nulové stfedové polohy pootéaéi potenciometrem, ktery
propousti vice proudu, jenZ je pfivadén od zdroje napéti 16. Velikost
proudu kterd z potenciometru vychazi, je Uméma odklonu
kombinované péky Fizeni od svisié osy na levou ¢i pravou stranu.
Urdita velikost proudu odklonu odpovidajici, je v fidici' jednotce 2
upravena pro servomotor 3 fizeni tak, Ze potet otatek servomotoru
odpovidé urcitému dhlu odklonu kombinované paky 1 fizeni na levou
& pravou stranu od nulové stfedové polohy. V pfipadé odklonu
kombinované péky 1_fizeni ze stfedové neutraini polohy doleva Ci
doprava 0 polovinu mozného. Uhiu odklonu, vykond servomotor 3
Fizeni stejny podet otadek v jednom.nebo ve druhém sméru a poté se
zastavi. Smysl otadek se pfi prechodu kombinované paky 1. fizeni
pies svislou osu nulové stredové polohy méni. V pfipadé Ze je pakou
hnuto doleva &i doprava rychleji, zvétSené mnoZstvi proudu z
potenciometru pfetransformuje fidici jednotka 2 na zrychleni otacek
servomotoru 3 _fizeni tak, Ze velikost téchto otacek je amérna rychlosti
. vetSovani uhlu odklonu kombinované paky 1 fizeni. Jestli ze se
" kombinovand paka 1 fizeni zastavi, fidici jednotka 2 prerusi proud do
servomotoru 3 fizeni a ten se rovnéz zastavi. Souddsti servomotoru 3-
¥zeni jo nezndzoména plevodovka, kterd otadky servomotoru 3
Fizeni pfevede op& v pohyb pfimoary, tedy v pohyb ramene
vykonavaijici Ghel celkové do 180°. Dojde tak k pFfimoGmémému
prenosu thlu odklonu kombinované paky 1 fizeni “ovladané rukou
~ obsluhy vozu na paku ovladajici kola vozidla pfes fidici a spojovaci
tye, pfi shodném casovém useku pohybu kombinované paky 1. fizeni.
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Na obdobnem principu je proveden pfenos pohybu
kombinovanou pakou 1 fizeni smérem kupfedu z nulové stfedové
polohy. Tento bohyb méni velikost proudu za pomoci dalsiho
neznazornéného potenciometru . Pfivedeny proud do Fidici jednotky 2.
je zde upraven pro servomotor 4_ovladani otacek tak, Ze vysledny
piimoCary pohyb ovidda ovlada¢ 8 otacek motoru, kterym je bud
klapka karburatoru, nebo pfimo pfesuvnik vstiiku vstfikovaciho
Cerpadla. Tento pohyb kombinovanou pakou 1 fizeni kupfedu nebo
zpét tak, aby se zvysily nebo snizily otacky motoru, je mozno
provadét pfi jakékoli poloze kombinované paky 1 fizeni vpravo &i

. vlevo, tedy pii kombinaci fizeni s pfidavanim &i snizovanim otaéek

motoru.

Brzdéni je pomoci kombinované paky 1_fizeni provedeno
za pomoci paky 9 brzdy, ktera je vykyvn& ulozena na hlavici
kombinované paky 1 Fizeni. Pfi stisku konce paky 9 brzdy smérem k
hlavici kombinované paky 1 fizeni, dojde opét stejnym principem ktery
je popsan pii pohybu Fidicich kol, k propousténi proudu pies
neznazornény potenciometr brzdy do fidici jednotky 2 z které je
ovladan servomotor 5 brzd, jenz po pfevedeni otadek na pohyb
piimo&ary, ovlada hlavni brzdovy valec 7 a tedy i kola vozidla. Tato
¢innost, ktera je vyvolana stiskem konce paky 8 brzdy smérem k
hlavici kombinované paky 1 fizeni, mé je§té jednu funkei pfidavnou.
Jakmile dojde ke stisku paky 9_brzdy, okamzité dojde rovnéZ k
elektronické blokaci potenciometru otalek motoru, u kterého je
pferusen pruchod proudu k fidici jednotce 2 a na servomotor 4
ovladani otadek. Otacky motoru se tedy snizi na otacky voinobézné a

- automaticka pfevodovka vypgji pohon hnacich kol pfi przdéni.

Piepina 10 smérovych svétel je umistén na vrcholu
kombinované paky 1 fizeni v podobé kiidélka oviadaného palcem.
Vrchol kiidélkového piepinate 10 smérovych svétel je opatfen
spinaCem 13 klaksonu. Pfepina¢ 11 délkovych svétel je umistén nize
na levé strand kombinované péky 1 fizeni rovnéZz pro ovladani
palcem. Spinal 12 stéradl a ostfikovadi je umistén rovnéz na levé
strané kombinované paky 1 fizeni, ale nize pod spinadem 12 stéracl
a ostfikovatll. | on je proveden na ovl4dani palcem obsluhy vozidla.
Spina¢ nezndzornénych obrysovych, vystraznych svétel a ovlddace
dalSich G&elovych spotiebitil, jako topeni, radia a podobné, maji své
shodné misto na pfistrojové desce, jak jsou bézné v osobnich
vozidlech rozmistovany.

Loketni opérka 1§ je pfipevnéna k Uchytu 14 komblnovane
paky , pfipevnéné k ramu vozidia a to v mezefe mezi obema predmml
sedadly vozidla. Takto je upevnéna v pfipadd ovladani vozidla za
pomoci pravé ruky. V pFipadé oviddani levou rukou, je loketni opérka
15 pfipevnéna k boéni sténé levych prednich dvefi vozidla a uchyt 14

i
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kombinované paky je pfipevnén k ramu vozidla. Pfi provozu vozidla
tyto dva technické prvky zdanlivé tvofi jeden celek.

Uvedené popsané fegeni je vhodné pouzit jak pfi pfestavbe
osobniho vozidla na upravené vozidio pro hendikepované osoby, tak i

pfi vyuzZiti k vyrobé vozidel na vyrobnich automobilovych linkach, pro
Sirokou oblast véech osob uZivajicich osobni vozidla.

Pincipu lze v$ak pouzit u jakychkoli pojizdnych zafizeni.
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Zafizeni k oviadéni motorového vozidia jednou rukou, vyuZivajiet
automatické prevodovky pro pohyb vozidla, ruéniho oviadani
oviadate otadéek motoru a ruéniho ovlddani provoznich brzd
prostiednictvim hlavniho brzdového vélce vyznaéujici setim,
e péka (9) brzdy je vykyvné uloZena v horni &4sti kombinovane paky
(1) Fizeni, jez je kloubové uloZena v Uchytu (14) kombinované paky, k
niz je pfipojena fidici jednotka (2), kterd je propojena se
servomotorem (3) fizeni.

Zarizeni bodle bodu1 vyznadcéujici setim Ze kombinovana
paka (1) fizeni je propojena prostfednictvim Fidici jednotky (2) se
servomotorem (4) ovladéni otadek, ktery je spojen s ovladatem (8)
otatek. :

Zafizeni podle bodu 1 vyznacujici setim, Ze kombinovana
paka (1) fizeni je propojena prostfednictvim Fidici jednotky (2) se
servomotorem (5) brzd, jenz je spojen s hlavnim brzdovym valcem (7).

Zafizeni podle bodu1 vyzna &u j.l' ci se tim, Ze k Uchytu (14)
kombinované paky (1) je pfipevnéna loketni opérka (15).

| Zafize.niupodlie bodui vyzna&ujici setim ¢ kombinovan4
péka (1) fizeni je v horni Gasti opatfena kiidélkovym pfepinacem (10)
smérovych svétel. '

Zafizeni podle bodu 1a5 vyznacujici se tim, Ze kiidélkovy
prepinat (10) smérovych svétel je ve své vrcholové Casti opatfen
spinaéem (13) klaksonu.

Zafizeni podie bodu1 vyznaé&ujici setim 2e v homi druhé

tietind - kombinované péky (1) fizeni je osazen piepinat (11)

dalkovych svétel a spina¢ (12) stéral a ostfikovall.
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