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Zarizeni k rozvadéni piize na textilnich strojich

Oblast techniky

Zatizeni k rozvadéni pfize navijené na navijeci civku uloZenou v navijecim ustroji pracovniho
mista textilniho stroje, obsahujici podél stroje uspofadanou rozvadéci ty€ spoleénou pro fadu
pracovnich mist jedné strany stroje spraZenou s pohonem udélujicim ji pfimo&ary vratny pohyb
proménného zdvihu a alespoil dvé magnetické dvojice tvofené opaénymi pély magnetd uspoia-
danych proti sob& na rdmu stroje a na rozvadéei tyéi.

Dosavadni stav techniky

Navijeni valcovych nebo kuZelovych kiiZovych civek na textilnich strojich s Fadou vedle sebe
uspofadanych pracovnich mist, napfiklad na bezvfetenovych dopfadacich strojich, soukacich,
nebo dvouzikrutovych strojich, se béZné provadi pomoci pribéiné rozvadéci tyée prochazejici
podél jedné strany pracovnich mist stroje. Navijené civky se pii navijeni odvaluji svym navije-
nym povrchem po valcovém povrchu hnaciho vélce, pFiéemz jejich osa rotace je rovnobéZna s
osou rozvadéci tye a rozvadéci ty¢ vykonava pii navijeni civky pfimodary vratny pohyb. Zdvih
rozvadéci ty€e odpovida délce povriky ndvinu navijené civky.

Vzhledem k produktivité stroje je rychlost piize pfivadéné k navijené civece vysoka, coZ vyZaduje
i vysokou frekvenci pfimocarého vratného pohybu rozvadéci tyle. Pfitom pfi velkych poétech v
fad€ uspofadanych pracovnich mist je rozvadéci ty¢ dlouha napfiklad 30 metrd a ma tedy znad-
nou hmotnost.

Velka setrvaéna hmota rozvadéci tyce zpiisobuje problémy v avratich jejiho pfimodarého vratné-
ho pohybu. Pfize se ukldda na povrch civky ve Sroubovici sc stoupanim vytvarejicim poZadovany
kfiZovy ndvin. V tvrati pohybu rozvadéci tyCe, tedy na &ele navijené civky, se v disledku zpo-
maleni ty€e pfed jejim naslednym zrychlenim stoupani Sroubovice zmensuje na nulu. Aby zde
nedochézelo k hromadéni pfize, je nutné v oblasti Uvrati modifikovat pohyb rozvadéci tyde. Pri
konstantnim zdvihu lze posouvat obé tivraté soub€zn¢ v jednom a druhém sméru, nebo je mozné
velikost zdvihu stfidavé zvétSovat a zmen¥ovat posouvanim poloh \vrati vzijemné v opaéném
smyslu.

V dobe pohybu tye konstantni rychlosti je potfebny vykon jejiho hnaciho dstroji relativné maly
protoZe slouZi pouze k prekondvani pasivnich odporl a k vychylovani pfize. V tvratich viak
dochazi k podstatnym zméndm vykonu hnaciho ustroji, nejprve je nutné rozvadéci tyéi pred
Uvrati setrvanou energii odebrat a nsledné ji za Uvrati rozvadéci ty¢i dodat k jejimu urychleni.
Toto je fefeno velkym jmenovitym hnacim momentem motoru a/nebo akumulaci kinetické ener-
gie vznikajici pft brzdéni setrvacné hmoty rozvadéci tyée pied vrati a zpétnym uvolnénim aku-
mulované energie pfi rozbéhu rozvadeéci tyfe za avrati. Energie rozvadéci ty&e se obvykle aku-
muluje do rotatni energie hnaciho Ustroji, ale pokud se pouZije hnaci ustroji, kde servomotor
vykondva vratny pohyb, musi se naopak setrvaénd hmota nebo moment hnaciho ustroji rovnéz
zabrzdit a poté urychlit a hnaci moment nebo sila servomotoru museji byt vysoké. Servomotory s
velkym hnacim momentern maji ovéem velky moment setrvaénosti, coZ zvy3uje celkovou redu-
kovanou pohybujici se hmotu, takZe dosaZitelny nartist zrychleni rozvadéci tyée je maly nebo
Zadny.

Kromé zabezpeceni poZadovaného tvaru okrajii navinu civky je dalsim problémem zvétiovani
primeéru navijené civky, pfi kterém se postupné méni axialni poloha jednotlivych po sobé polo-
Zenych zavitil pfize, které se k sobé stfidavé piiblizuji a opét vzdaluji. Tim periodicky dochazi ke
vzniku pasem, kterd naruluji tvar nivinu a komplikuji pribéh navijeni. Tomu se zabrafiuje tim,
Ze se podle uréitého pfedpisu postupné méni pohyb rozvadéci tyce.

Hnaci ustroji rozvadéci ty€e je obvykle spiaZeno s jednim jejim koncem. Dlouh4 rozvadéci tyé je
tudiz citlivé na vznik vibraci. Sifi se po ni nejen podélné viny deformaci, ale i vlny piic¢né zpiiso-
bené namahanim tyce na vzpér pii existenci vili tyce ve vodicich loZiskach. Vybogovani ma




10

30

35

40

45

CZ 22834 Ul

navic za dusledek zvy$ovani tfecich sil. Pfi¢né viny na ty¢i maji men3i rychlost nez viny podélné
a kmitani ty¢e byva velmi sloZité. Pohyb voiného konce rozvadéci tyce se potom lisi od pohybu
&asti tyée v misté jejiho spojeni s hnacim mechanizmem.

SniZeni setrvaénych sil vznikajicich pfi vratném pohybu rozvadéci tyée v podstaté nelze pozitiv-
né ovlivnit sniZenim jeji hmotnosti. Tim je obvykle sniZena pevnost tyce, vysledkem jsou opét
nezadouci deformace.

Zafizeni podle CZ 1997-2323 A3 vyvozuje pohyb rozvAadéci tyfe vatkovym mechanizmem. Pro
sniZeni namahani a opotfebeni tohoto mechanizmu a umoZnéni zvyeni rychlosti navijeni piize
jsou pfed Gvrati pohybu rozvadéci ty€e umistény pruZiny, které zachycuji jeji dynamické sily a
zpétné ji urychiuji. Poloha pruZin je vzhledem k ramu stroje konstantni nebo se mize pfemisto-
vat v souladu s pfemistovanim krajnich uvrati rozvadéci tyce pfi pfekladani krajd na civce.

U mechanickych nebo pneumatickych pruZin je ale obtizné zajistit jejich nelinearni charakteris-
tiku, ktera by spliiovala poZzadavky vyplyvajici z dynamiky provozu. P¥idavné pouZiti pryZovych
nebo plastickych naraznikd plsobicich na rozvadéci ty€ v okoli Gvrati zplscbuje rdzy a rozkmi-
tani ty¢e a navic maji tyto elementy nizkou Zivotnost. Vzhledem k zatiZeni je oviem nizka i Zi-
votnost samotnych pruZin.

Reseni podle CZ 300588 B6 navrhuje pFipojit k rozvadéci tyéi otoéné konec tahla, jehoz druhy
konec je oto¢né spojen s otoné uloZenou hlavni klikou. Ta je vystupnim prostfedkem rotacniho
elektronicky Fiditelného pohonu spiaZeného s Fidicim dstrojim. Hlavni klika je spoleéné s eiek-
tronicky Fiditeinym pohonem posuvnou vazbou spojena s ramem textilniho stroje k zajidténi pfe-
kladani navinu pfize v Gvratich, tzv. rozmazavéani.

Uhlova rychlost hlavni kliky se rotaénim elektronicky fiditelnym pohonem #izenym #dicim
tstrojim pfi pohybu rozvidéciho prvku z jedné avraté do druhé vraté plynule zpomaluje nebo
zrychluje. To se déje v pfimé zavislosti na poZzadované velikosti Uhlu kfiZzeni pfize na navijené
civce a/nebo v pfimé zdvislosti na poloze rozvadéciho prvku, ¢imZ se dosdhne poZadovaného
ahlu kfiZeni pfize na navijené civee a/nebo poZadovaného pritbéhu rychlosti pohybu rozvadéciho
prvku,

Funkce takového zafizeni mbZe dobfe plnit poZadavky na kvalitni uspofddani ndvinu, pfi€em?z
Jim lze rovnéZ piispét k feSeni problémi setrvaénych sil generovanych vratnym pohybem rozva-
déci tyfe. Nedostatkem je oviem slozitost Fidicich prostfedki, tim i jejich cena, pfitemz samo-
zfejme se sloZitosti rostou piedpoklady zvySené poruchovosti.

CZ 2007-214 A3 pouZiva dv& dvojice magnetll, z nichZ vidy jeden je uloZen stavitelné na ramu
stroje a druhy pevné na rozvadéc tydi, pfiCemz jsou k sobé pfivraceny stejnymi poly. Toto feSeni
piinaddi udinné tlumeni pfimocarého vrainého pohybu rozvadéci tyCe v oblasti uvrati, pficemz
dochazi k akumulaci energic sctrvaéné hmoty ty¢e v dobé pired tvrati a vydeji této energie pfi-
spivajici k rozb&hu rozvadéci tyfe za Ovrati.

Pfestavenim magneti uloZenych na ramu se lze piizplsobit zménam poloh Uvrati rozvadéei tyle.
Zv1astd vyhodné je, kdyZ je poloha magnetl uloZenych na rimu ovlidana prostfednictvim ser-
vomotoril.

Nedostatkem tohoto fedeni je prudky nartst vzijemné sily pfiblizujicich se magneti a z toho
plynouci Spatné moZnosti nastaveni pfesné polohy uvraté plynouci ze silové charakteristiky
magnets.

Cilem technického feieni je odstranit nebo alespoit podstatné zmirnit nedostatky dosavadniho
stavu techniky a umoZnit dobré moZnosti nastavovani polohy uvrati rozvadéci tyce pfi dosaZeni
vysokého stupné akumulace energie zastavované rozvadéci tyCe a jejiho zpétného vydeje.
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Podstata technického feseni

Cile technického fe3eni je také dosaZeno zafizenim k rozvadéni ptize navijené na navijeci civku
uloZenou v navijecim ustroji pracovniho mista textilniho stroje, jehoZ podstatou je to, Ze magne-
tické dvojice jsou tvofeny alespoil jednim pohyblivim magnetem uloZenym na rozvadéci tyéi a
dvéma pevnymi magnety, které jsou na ramu stroje uloZeny prostfednictvim alespofi jednoho
pruzné deformovateiného prostfedku v pfedepnutém stavu, pfi¢emz piedpéti pruzné deformova-
telného prostfedku je niZsi, nez vzijemna odpudiva sila magnetické dvojice pfi vzajemném kon-
taktu jejich shodnych péli. Vlivem ploché charakteristiky pole elastickych sil se strmy vzriist
vzajemné odpudivé sily magnetické dvojice tésné pfed dosaZenim dvrati rozvadéci tye podstat-
né zredukuje, coZ umoZni jednak minimalizovat rozdily elastickych sil b&hem rozmazavaciho
cyklu, jednak usnadnf sefizeni stroje a zmirni se razy zpiisobené zastavovanim hmotné rozvadéci
tyCe. DileZitou vyhodou je také, Ze pfi tomto zpiisobu akumulace nedochézi k prudkému nariistu
vzajemné sily pfi pfibliZovani pohyblivych a pevnych magneti, a tim nedochdzi k raziim pii
akumulaci energie a jejim op&tovném vydeji,

Zatizeni obsahuje dva pevné magnety, z nich kazdy je spfaZen s jednim samostatnym pruzné
deformovatelnym prostiedkem. Ka?dy z pevnych magnetd je uloZen v samostatném pouzdre,
pii€emZ je mezi nim a dnem pouzdra vloZen pru¥né deformovatelny prostfedek, s vyhodou tlaéna
Sroubovita pruZina. Zatizeni je relativné levné, snadno sefiditelné.

Vhodné je také, kdyZ zafizeni obsahuje dva pevné magnety spfaZzené s jednim spoleénym pruzng
deformovatelnym prostfedkem.

S vyhodou jsou pevné magnety uloZeny posuvné v dutiné spoledného pouzdra pevné spojeného s
rimem stroje a uspofddaného souose s rozvadéci tyéi, pfitemz pruiné deformovatelny prostiedek
Jje uspofadin mezi pevnymi magnety, pticemZ pohyblivé magnety jsou upevnény na rozvadsci
ty€i vné pouzdra tak, Ze pouzdro se nachazi mezi pohyblivymi magnety, pficem? rozdil vzdale-
nosti vzijemné pfivracenych el pohyblivych magneti a vzdélenosti vzajemné odvracenych el
pevnych magnet( v pfedepnutém stavu pruzné deformovatelného prostiedku je roven zékladnimu
zdvihu rozvadéci tyde, ktery je mensi, neZ skute&ny zdvih rozvadéci tye.

Vhodné je také zafizeni, jehoZ kaZdy pevny magnet je uloZen posuvné v duting jednoho ze dvou
samostatnych pouzder pevné spojenych s rdmem stroje a uspofddanych souose s rozvadéci tyéi,
pficemZ pruzné deformovatelny prostiedek je vzdy uspofadin mezi dnem pouzdra a pevnym
magnetem, pfiemZ pohyblivé magnety nebo pohyblivy magnet jsou upevnény na rozvadéci ty&i
v oblasti mezi pouzdry, pfi€emz rozdil vzdélenosti vzdjemng pfivracenych &el pevnych magneti
v piedepnutém stavu pruzné deformovatelného prostiedku a vzdélenosti vzajemné odvracenych
cel pohyblivych magnetii nebo &el pohyblivého magnetu je roven zakladnimu zdvihu rozvadéci
ty€e, ktety je mensi, ne? skutedny zdvih rozvadéci tyce.

Tak je moZné umistit podél rozvadéci tyée i vice dvojic magneth a pFizpiisobit se konstrukci
stroje zvladté s ohledem na prostorové mozZnosti.

Z tohoto hlediska je vyhodné, kdy? je pouzdro na rému stroje upevnéno mezi dvéma sousednimi
pracovnimi misty stroje.

Pohyblivé magnety jsou na rozvadéci tyéi upevnény s vyhodou pienastavitelné. To umoiuje
modifikovat délky navina.

Z hlediska uspofadani vlastnich magneti je vyhodné, jsou-li magnety uspofidany symetricky k
podélné ose rozvadéci tyde, coz umoZiuje vytvofit je jako prstence, s jejichz €elni stranou jsou v
kontaktu dosedaci plochy pruzné deformovatelnych prostiedki.

Pruzné deformovatelny prostredek je tvofen pruZinou, s vyhodou tlaénou §roubovitou pruzinou.
Ta je levnou soucasti, pfitom se snadno sefizuje a lze ji vyrabét v izkych vyrobnich tolerancich z
hlediska jejich silové charakteristiky.
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Piehled obrazki na vvkresech

Ptikladna provedeni zafizeni jsou schematicky znazornéna na vykresech, kde znaci obr. 1 pohled
na ¢ast prostfedki dvojice vzajemné sousedicich pracovnich mist textilniho stroje v provedeni s
jednou pruzinou, obr. 2 detail vzajemné polohy rozvadéci tyle s vodiCem navijené pfize, mag-
nety a pruzinou v oblasti iivrati vratného pohybu rozvadéci tyCe, obr, 3 zavislost priib&éhu odpu-
divé sily magnet( a sily tlaéné pruZiny pfed dosaZenim tvrati vratného pohybu rozvadéci tyce,
obr. 4 pohled na &ast prostfedki dvojice vzajemné sousedicich pracovnich mist textilniho stroje
v provedeni se dvéma pruZinami a obr. 5 detail vzdjemné polohy rozvadéci tyle s vodiéem navi-
jené prize, magnety a pruZinou v oblasti tivrati vratného pohybu rozvadéci tyCe pro provedeni se
dvéma pruzinami.

Pfiklady provedeni technického fedeni

Ptikladné provedeni zatizeni je zndzornéno na obr. 1, na némz2 jsou dvé sousedni pracovni mista
dopiadaciho stroje. V ramu 1 stroje je podél fady pracovnich mist uspotddanych v sekcich o
uréitém poétu mist usporadana pritb&Zna rozvadéci ty€ 2 uloZena kluzné ve vedenich 11 a pfipo-
jena ke znamému neznazornénému hnacimu ustroji, kterym je uvadéna do fizeného pfimo€arého
vratného pohybu a kterym je Fizena poloha Gvrati rozvadéci ty€e 2. K rozvadéci tyci 2 je pre
kazdé pracovni misto pevné piipojen bliZe nezndzornény zndmy rozvadéci vodi¢ 21 pfize (pro
pracovni misto znazornéné vlevo), 22 (pro pracovni misto znizornéné vpravo) navijené pfize 3.
Mezi uréitou dvojici pracovnich mist jedné sekce je k ramu 1 stroje upevnéno souose s rozvadéci
ty¢i 2 valcové pouzdro 4 detailné znazornéné na obr. 2. Pribé2né rozvadéci ty¢ 2 tak pouzdrem 4
prochazi.

Ve vnitini valcové dutiné pouzdra 4 jsou mezi jeho nakruzky 41, 42 kluzné uloZena dvé& vilcova
voditka 43, v jejichZ dutiné je uloZena tlaéna Sroubovitd pruZina 44. NakruZek 42 je k 1€lesu
pouzdra 4 upevnén demontovatelng naptiklad pomoci Sroubu 45. To umoZriunje vioZeni voditek
43 a pruziny 44 do télesa pouzdra 4. Ve vn&jich Celnich zahloubenich 431 voditek 43 jsou
upevnény prstencové permanentni pevné magnety 35, 6, které jsou vzajemné k sobé pfivraceny
napiiklad opacnymi poly. Vnitini primér prstencovych pevnych magnett 3, 6 je vétsi, nez vnéjsi
primér rozvadéci ty¢e 2. Je ziejmé, Ze pruiné deformovatelnym prostfedkem nemusi byt jen
tlaéna froubovita pruZina 44. Na jejim misté si lze samoziejmé predstavit i jiny pruzné€ deformo-
vatelny prostiedek, napfiklad jiny typ kovové pruZiny, pfipadné pruzinu pneumatickou.

Na rozvadéci tyé€i 1 jsou u pracovnich mist sousedicich s pouzdrem 4 v misté vodi¢i 21, 22 piize
3 upevnény pohyblivé magnety 210, 220 tak, Ze jsou vidy k sousedicimu pevnému magnetu 3, 6
piivraceny souhlasnym polem.

Vzijemné uspofadani magnetd 5, 210, a 6, 220 je takové, Ze rozdil vzdalenosti vp, vzijemmé
privracenych &el pohyblivych magnetd 210, 220 a vzdalenosti vo; vzdjemné odvracenych cel
pevnych magnetd 5, 6 je délkou zdkladniho zdvihu rozvadéci tyfe 2, pfi kterém je pruZina 44
trvale konstantné pfedepnuta bez stlaGovani v oblasti dvrati rozvadéci ty€e 2. SkuteCny zdvih
rozvadéci tyle 2 je vét§i neZ zdkladni zdvih. Rozdil skute¢ného zdvihu a zakladniho zdvihu je
roven maximalnimu na stroji nastavitelnému zdvihu rozmazavani kraji navinu. Pfi pohybu roz-
vadéci tyce zplsobuje tento rozdil délek stadovani pruZiny 44 v uvratich pohybu rozvidéci tyce.
Mira stladovani pruZiny 44 je proménna a odpovida aktuélni dvrati béhem rozmazivaciho cyklu.
V neznazornéném provedeni mohou byt pohyblivé magnety 210, 220 vzhledem k rozvadéci tyci
2 upevnény piestavitelné. To je sice pfi vét3im poétu zafizeni uspofadanych po délce jedné roz-
vadéci ty¢e 2 z hlediska sefizovani stroje méng vyhodné, ale umoZituje to ménit délku zakladniho
zdvihu rozvadéci tyle 2 pfi zachovéani velikosti a pritbéhu odpudivych sil pfed tvratémi rozvadé-
cf tyce 2.

V ramu ] stroje je podél fady pracovnich mist uspofddan priibéZny hnaci hfidel 7 navijeciho
tistroji uloZeny otoéné v loZiscich 12 a pfipojeny ke znamému neznazornénérmu pohonu. Na kaz-
dém pracovnim misté je na hnacim hi{deli 7 upevnén hnaci valedek 71, s jehoZ tfecim obvodem
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Je pfi navijeni piize 3 v kontaktu povrch navijené civky 72. V piipadg, Ze je navijena civka 72
vilcova, je jeji osa otadeni rovinob&Zna s osou otadeni hnaciho hiidele 7.

Uvedenym pfikladnym provedenim neni stanoven pocet pouzder pro celou jednu stranu dopfada-
ciho stroje. Pouzdro 4 s pevnymi magnety 5, 6 a jemu pfisluina dvojice pohyblivych magneti
210, 220 nemusi byt uspofadano v kazdé sekcei pracovnich mist, nebo naopak jich mize byt vice,
neZ odpovida poétu sekei. Pro instalaci pouzdra 4 je s vyhodou moZné vyuZit prostoru, ktery je
obvykle k dispozici mezi sousednimi sekcemi stroje. To umoZiiuje dodateénou montaz zatizeni
podle vynalezu na jiZ provozované dopiddaci stroje. Je zfejmé, Ze v piipadech, kdy je pouZito
vétsiho poctu pouzder 4 umisténych na jedné rozvadéci tydi 2, miZe byt nékteré pouzdro 4
umisténo na konci rozvadéci tyfe 2. V zasadé je pfi umisténi pouzder podél rozvadéci tyde 2
sledovan vzdy cil branit kmitini rozvadéci tyce 2. Na obr. 3 je uvedena zavislost pribéhu odpu-
divé sily F magnet(i 5 a 210, a sily tlaéné pruZiny 44 na poloze x rozvadéci tyée 2 v oblasti uvrati
jejiho pfimoc&arého vratného pohybu. Tato poloha je dana nastavenim regulaéniho mechanizmu
fidiciho zndmym zplsobem zménu polohy dvrati rozvadéci tyde 2 pii navijenf pze 3, ¢im? se
dosahuje preklddani navinu v tvratich tj. rozmazavani. V klidovém stavu zafizeni je pruzina 44
uloZena v pouzdru 4 s predpétim F). Poéatek soustavy soufadnic (x,, F,) zde charakterizuje oka-
mZik, ve kterém za¢ina piisobit vzajemna odpudiva sila pevného magnetu 5 a k nému se piibli-
Zujiciho pohyblivéhe magnetu 210 pHi pohybu rozvadéci tyée 2 smérem vpravo (obr.2 a 3). V
tomto okamziku je rozvadéci ty¢ 2 ve vzdélenosti odpovidajici draze dg = do + d,; pted tvrati,
V nasledujici prvni fazi pohybu rozvadéci tyée 2 odpudiva sila F vzajemné se odpuzujicich mag-
netil 5, 210 progresivné roste a po vykonéni drihy dy, tedy v poloze x,, dosdhne hodnoty pred-
péti F; pruziny 44. PruZina 44 m4 plochou linedrni charakteristiku, magnety 5, 210 se dale vzi-
Jjemneé prakticky nepiiblizuji, ale vzhledem k mékké pruziné 44 se v druhé fizi pohybu rozvadéci
tyCe 2 vlevo situované voditko 43 pii stlaovani pruZiny 44 posunuje vzhledem k télesu pouzdra
4 vpravo. Odpudiva sila vzriisti na drize d);, z hodnoty pfedpéti F; v poloze x; na hodnotu ma-
ximalni sily F (soucet odpudivé sily magnetického pole a sily pruZiny v poloze x,) linearné a
pozvolné. Mezera d,,, mezi magnety pii pfedpéti F, je ddna rovnovéahou sil mezi magnetem 210 a
magnetem 5 s pruZinou 44. Béhem stladovéni pruZiny 44 narustd sila jen minimalné a tudfZ i
vysledna mezera d;, mezi magnety 5, 210 se zmenguje jen nepatrng, tedy prakticky se neméni.

Na obr. 4 a detailnim obr. 5 je zndzornéno alternativni provedeni zafizeni podle vynalezu, které
obsahuje dvé pouzdra 8 upevnénd k rimu 1 stroje souose s rozvadéci tydi 2 a vzajemng zrcadlové
vlevo a vpravo v sousedstvi rozvadéciho vodide 21 pfize pracovniho mista znidzornéného vlevo.
Pouzdra 8 maji na vzijemn¢ odvracenych stranach pevna ¢ela 81 a na vzajemné privracenych
stranach nakruzky 82. V pouzdrech 8 je ze strany nakruzku 82 vZdy kluzné uloZeno valcové vo-
ditko 83, v jehoZ dutiné je uloZena tla¢na roubovita pruZina 84, jeji? druha strana se opird o
pevné Celo 81 pouzdra 8. NakruZzek 82 je k télesu pouzdra 8 upevnén demontovatelné nap¥iklad
pomoci Sroubu 85. To umoZiiuje vloZeni voditka 83 a pruZiny 84 do t€lesa pouzdra 8. Ve vngj-
§ich Celnich zahloubenich 831 voditka 83 jednoho a druhého pouzdra 8 jsou upevnény prstenco-
vé permanentni pevné magnety 5, 6. Vnitini primér prstencovych pevnych magnetd 3, 6 je vétsi,
nez vnéjsi primeér rozvidéci tyde 2.

K rozvadéci ty¢i 2 je v oblasti rozvadéciho vodice 21 v pikladném provedeni upevnén delsi
prstencovy pohyblivy magnet 200, znazornény schematicky pod osou rozvadéci tyée 2. V alter-
nativnim provedeni znazornéném nad osou rozvadéei ty€e 2 jsou na rozvadéci tydi 2 upevnény
dva prstencové pohyblivé magnety 210, 220. Pohyblivy magnet 200, resp. pohyblivé magnety
210, 220 jsou k pfislusnym pevnym magnetiim 3, 6 pfivraceny souhlasnymi pdly, &imz prakticky
vytvareji spolupracujici dvojice vzajemné se odpuzujicich magnet podobné jako je tomu u pro-
vedeni znazorméného na obr. 1.

Vzijemné uspofadani magneti 3, 6, 200 (ptipadn& 210, 220) je takové, Ze rozdil vzdilenosti vp;
vzajemné piivracenych ¢el pevnych magnetd 5, 6 a vzdalenosti vo, odvracenych ¢el pohyblivého
magnetu 220 (pfipadné vzajemné odvricenych &el pohyblivych magnetd 210, 220) je délkou
zakladniho zdvihu rozvadéci tyce 2, pfi kterém jsou pruziny 84 trvale konstantn& predepnuty bez
stlaovani v oblasti ivrati rozvadéci tyce 2. Skuteény zdvih rozvadsci tyce 2 je vétsi nez zakladni
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zdvih. Rozdi} skuteéného zdvihu a zakladniho zdvihu je roven maximdlnimu na stroji nastavitel-
nému zdvihu rozmazavani kraji navinu. PH pohybu rozvadéci tye zpisobuje tento rozdil délek
stadovani pruziny 84 v avratich pohybu rozvadéci ty¢e. Mira stlaGovéani pruZiny 84 je proménna
a odpovida aktudini uvrati b&hem rozmazavaciho cyklu. V neznizornéném provedeni mohou byt
pohyblivé magnety 210, 220 vzhledem k rozvad&ci tydi 2 upevnény piestavitelné analogicky s
vyie popsanym provedenim z obr, 1.

Kromé vyuZiti pfemény kinetické energie rozvadéci tyée 2 na potencidlni energii magnetického
pole a potencialni energii pole elastickych sil stlatené pruziny 44, 84 k brzdéni rozvadéci tyce 2
pred tvrati a naopak vyuZiti pfemény akumulované potencialni energie pole clastickych sil a
potencialni energie magnetického pole k jejimu rozb&hu za uvrati, je zasadni vyhodou feSeni
podle vynalezu schopnost bezrizové akumulace energie a plocha charakteristika pruziny 44, 84 v
posledni ¢asti drahy rozvadéci tyée 2. Rozvadéci ty¢ 2 ma v okamziku (F,, x,) zacatku stlalovani
pruziny 44, 84 jiz relativné malou rychlost. Velikost a pribéh odpudivych sil magnetd 5, 210 v
kombinaci s plochou charakteristikou pruziny 44, 84 umoZiiuje docilit vysokého stupné akumu-
lace energie na kratké draze do; pfed dvrati pohybu rozvadéci ty¢e 2, s nizkym rozdilem predpéti
F, a maximalni sily F, odpovidajicim proménné draze d;; zdvihu rozvadéci tyce 2.

Umisténi akumulatori podél celé rozvadéci tyte umoziuje eliminovat vliv podélného kmitéani
rozvadéci tyée a tim umozhuje dosahnout velmi pfesnych paloh (vrati vodi¢i pfipevnénych na
rozvadéci ty¢i 2 a dokonalého rozmazavani a tedy i kvality vytvafeného navinu, Navic je zafizeni
podle vynalezu konstrukéné jednoduché. To umozituje instalovat je na vice mistech podél rozva-
déci tyce 2. Piikladné provedeni jsou uvadéna s cilem dokonale vysvétlit zplisob a zafizeni podle
vynalezu, pfi¢emz nemaji vyznam lirnitujici.

NAROKY NA OCHRANU

1.  Zafizeni k rozvadéni pfize (3) navijené na navijeci civku (72) uloZenou v navijecim ustroji
pracovniho mista textilniho stroje, obsahujici podél stroje uspofadanou rozvadéci ty€ (2) spoled-
nou pro Fadu pracovnich mist jedné strany stroje spfaZenou s pohonem udélujicim ji pfimoCary
vratny pohyb proménného zdvihu a alespoii dvé magnetické dvojice (5 a 210, resp. 200; 6 a 220,
resp. 200) tvofené opaénymi pély magnetd (5, 210; 5, 200; 6, 220; 6, 200) uspotadanych proti
sob& na ramu (1) stroje a na rozvadéci ty¢i (2), vyznadujici se tim, Ze magnetické
dvojice (5 a 210, resp. 200; 6 a 220, resp. 200) jsou tvofeny alespoii jednim pohyblivym magne-
temn (210, 220, 200) uloZenym na rozvadéci tyci (2) a dvéma pevnymi magnety (5, 6}, které jsou
na ramu (1) stroje uloZeny prostfednictvim alespoii jednoho pruzné deformovatelného prostfedku
v piedepnutém stavu, pfi¢emZ predpéti (F) pruZné deformovatelného prostiedku je niz3i, neZ
vzajemna odpudivi sila magnetické dvojice (5 a 210, resp. 200; 6 a 220, resp. 200} pfi vzajem-
ném kontaktu jejich shodnych poli.

2.  Zafizeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze obsahuje dva pevné magnety
(5, 6), z nichz kazdy je spfaZen s jednim samostatnym pruzné deformovatelnym prostfedkem.

3. Zafizeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze obsahuje dva pevné magnety
(5, 6) spfaZené s jednim spole¢nym pruZné deformovatelnym prostiedkem.

4.  Zatizeni podle niroku 3, vyzna€ujici se tim, Ze pevné magnety (5. 6) jsou ulo-
Zeny posuvné v dutiné spole€ného pouzdra (4) pevné spojeného s ramem (1) stroje a uspofada-
ného souose s rozvadéci ty¢i (2), pfiCemz pruzné deformovatelny prostfedek je uspofadin mezi
pevnymi magnety (5, 6), pfi¢emZ pohyblivé magnety (210, 220) jsou upevnény na rozvadéci tyci
(2) vné pouzdra (4) tak, Ze pouzdro (4) se nachdzi mezi pohyblivymi magnety (210, 220), pfi-
Cemz rozdil vzdalenosti (vpy) vzajemné piivracenych el pohyblivych magnetd (210, 220) a




20

30

35

40

45

CZ 22834 U1

vzdalenosti (vo,) vzijemng& odvracenych el pevnych magneti (5, 6) v pfedepnutém stavu pruzné
deformovatelného prostfedku je roven zakladnimu zdvihu rozvadéci tyée (2), ktery je mensi, nez
skuteény zdvih rozvadéci tyce (2).

5. Zafizeni podle ndroku 2, vyznadujici se tim, Ze kazdy pevny magnet (5, 6) je
uloZen posuvné v dutiné jednoho ze dvou samostatnych pouzder (8) pevné spojenych s ramem
(1) stroje a uspoiddanych souose s rozvadéci ty¢i (2), pficemz pruzné deformovatelny prostredek
Je vidy uspofadan mezi dnem pouzdra (8) a pevnym magnetem (5, 6), ptiéem? pohyblivé mag-
nety (210, 220) nebo pohyblivy magnet (200) jsou upevnény na rozvidéci tydi (2) v oblasti mezi
pouzdry (8), pfiem# rozdil vzdalenosti (vp;) vzajemné pfivracenych el pevnych magneti (5, 6)
v pfedepnutém stavu pruzné deformovatelného prostiedku a vzdalenosti (vo,) vzijemné odvra-
cenych &el pohyblivych magneti (210, 220) nebo &el pohyblivého magnetu (200) je roven za-
kladnimu zdvihu rozvadéci tyce (2), ktery je mensi, neZ skuteény zdvih rozvadéci tyée (2).

6.  Zafizeni podle ndroku 4 nebo 5, vyznacdujici se tim, Ze pouzdra (4, 8) jsou na
ramu (1) stroje upevnéna mezi dvéma sousednimi pracovnimi misty stroje.

7.  Zafizeni podle kteréhokoliv z nirokii 1 aZ 4, vyznadujici se tim, e pohyblivé
magnety (210, 220) jsou na rozvadéci ty¢i (2) upevnény pfenastavitelné.

8. Zafizeni podle kteréhokoliv z ndrokii 1 a27, vyzmnadujici se tim, Ze magnety (5,
6, 200, 210, 220) jsou uspofadany symetricky k podélné ose rozvadéci tyée (2).

9.  Zafizeni podle naroku 8, vyznadujici se tim, Ze magnety (5, 6, 200, 210, 220)
Jjsou vytvofeny jako prstence.

10.  Zafizeni podle kieréhokoliv z narokd 1 a2 9, vyznadfujici se tim, Ze pruiné
deformovatelny prostfedek je tvofen pruzinou.

11. Zatizeni podle naroku 10, vyzmacujici se tim, Ze pruZinou je tladna $rou-
bovitg pruZina (44, 84).

4 vykresy

Seznam vztahovych znadek:

1 ram stroje

11 kluzné vedeni (rozvidéci tyle)
12 loZisko hnaciho hfidele (navijeciho tistroji)
2 rozvadéci ty¢

21 vodi¢ (navijené piize vlevo)
210 pohyblivy magnet (vlevo)

22 vodi¢ (navijené plize vprave)
220 pohyblivy magnet (vpravo)

3  pfize

4  pouzdro

41 nakruZek (pouzdra vlevo)

42 nakruZek (pouzdra vpravo)

43 valcové voditko (pruZiny)

431 zahloubeni {ela pouzdra)

44 pruzina (ilatna froubovita)

45  $roub

5  pevny magnet (vlevo)
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pevny magnet (vpravo)

hnaci htidel (navijeciho ustroji)

hnaci vale¢ek (navijeciho dstroji)

navijena civka

pouzdro

¢elo (pouzdra)

nakruZek (pouzdra)

voditko (pruZiny)

pruZina {tla¢na $roubovita)

Sroub

sila (piisobeni magnetického pole, pruZiny)

sila (v po¢atku osy soufadnic = 0)

predpéti (pruZiny, maximalni sila od magnetického pole)

sila (maximélni od soudtu magnetického pole a pruznosti pruZiny)

draha rozvadéci tyle (v prvni fazi zpomaleného pohybu pied Gvrati, nebo v druhé fazi zrychle-
ného pohybu za uvrati)

celkova draha rozvadéci tyée (zpomaleného pohybu pfed vrati, nebo zrychleného pohybu za
uvrati)

draha rozvadéci ty€e (v druhé fazi zpomaleného pohybu pfed avrati, nebo v prvni fazi zrychle-
ného pohybu za tvrati)

mezera (mezi magnety)

vzdalenost vzajemné odvracenych &el pevnych magnetil

vzdalenost vzajemné odvracenych &el pohyblivich magneth, (pohyblivého magnetu)
vzdalenost vzajemné plivracenych &el pohyblivych magnett

vzdilenost vzajemné privracenych el pevnych magneti

poloha rozvadéci tyce

podatek osy soutadnic

poloha rozvadéci tyCe (na konci samostatmého pisobeni magnetického pole)

poloha rozvadéci tyfe v tvrati.
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