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(64) Positivni pro$lupni zafizeni s volitelnym programem zdvihd tkacich

lista textiiniho stroje

Refeni se tykd pozitivniho proSlupniho
za¥{zen{ s volitelnym programem, zahrnu-
jfciho na &epech uloZené valky pusobici
na una%e&e ukotvené na kruhovém vedeni.

Podstata Ye3eni spo&iva v tom, Ze roz-
vAaddc{ trn, ulofeny v taZné ty&i s vnit¥ni-
mi rozvéd&cfimi trny pro ovladani kulidkovych
z4mkd, uloZené v primém vedeni unaSeld a vo-
dicich &el, m& na svém konci k¥iZovy &ep,
ktery zapadd do excentrickych vyfezl ovld-
dacich paek v hlavd, uloZené pohyblivé
kolikem ve vybr&ni impulsnich listd, které
jsou opat¥eny kameny na planZetdch, pohybli-
v& spojenych s dvouramennou pdkou, pfi-
gem# ve vybrdni impulsnich listd jsou
pohyblivé uloZeny odpruZené noie.
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Vyndlez se tyk4 prodlupniho za¥fzeni s volitelngm programem zdvihu tkacfch listd
textilnich strojl, zahrnujiciho na h¥ifdeli upevn&né valky pusobici na unafede sestavou
taZnych ty&{ opat¥enych zamky.

Jsou zndma &etnd Fesenf listovych strojli, zaloZenych na dvojzdviZném pozitivnim principu
s hnacimi va&kami, Nap¥. jsou zndmy listové stroje, u nich% zdvojené tkaci listy jsou
opatfeny dvojicf pohonngch pdk, mezi nimiZ je na h¥fdeli upravena vadka.

Je té% zndmo za¥izeni, u n&ho¥ paky zapadajf do kluznych kamentl unadedl, které¥to unadede
jsou uloZeny v kuliékovém.vedeni na nosnych trubkdch, p¥i&emZ do kruhovych vyvrtd s navé-
d&cimi zkosenymi plochami unaSe&l a kruhovych vgvrtd vodfcich &el jsou vloZeny taZiné tyde,
které jsou opatfeny jednak h¥ebeny zabirajicimi do ozubeni ozubenych pakovych segmentd,

a jednak kuli&kami, které zapadajf{ do kruhovych vybrdni upravenych v und$eéich a vodicim
gele v zévislosti na povaze rozvad&cich trnll upravenych v taZnych ty&ich, p¥idem%f kazdy
rozvaddéci trn je spojen s ovlddacim pfstem, opat¥enym dv&ma krajnimi pisty ve vdlci, ktery
je opat¥en zkosenymi prostory a vloZen do ovlddaciho védlce, p¥ipevn&ného na konec taZné
tyfe a spojeného pruZnymi hadicemi s blokovymi elektromagnetickymi Soupétky.

Nevyhodou zndmych za¥fzenf je zna®ny polet kloubd a loZiskovych uloZeni v pF¥evodu
pohybu s vadky na tkaci listy, které jsou p¥i&inou znaénych viili celého mechanismu, coZ
se projevuje negativn& ve velké hlu&nosti, v chybdch programu a v omezen{ moZnosti dal%iho
zvySovéni otéddek.

Nedostatky soufasného stavu techniky jsou zna&nou mérou odstrané&ny za¥fzenim podle
vyndlezu, jeho%f podstata spodivd v tom, Ze v p¥ifmém vedeni unafedd a vodicich &el jsou
vlofeny taZné tyle s vnit¥nimi rozvddécimi trny pro ovladéni kulidkovych z4mkl, p¥idemi
rozvddéci trn ulofeny v taZné tyli mé& na svém konci k¥i%ovy &ep, zapadajfci do excentrickych
vybrédni{ ovlddacich pd&ek v hlavé uloZené kolikem pohybliv& ve vybr&ni impulsnich list®,
které jsou opatfeny kameny na planZetdch, pohyblivé spojenych s dvouramennou pdkou, p¥i-
Zem# ve vybrédnf{ impulsnich listd jsou pohybliv& uloZfeny odpruZené noZe.

Vfhodou zaffzenf podle vyndlezu je jeho jednoduchost a to, %e k vyvozeni zdvihu tkaciho
listu jsou pouZity zvedac!f prost¥edky s p¥imodarym pohybem, jejichZ pohon je vyvozen jen
rotaénimi dily, p¥idemZ ovlddidni je mechanické bez pouZitf tlakovych médii a pruZnych
p¥ivodnich rozvodi.

Vyhoda uspo¥dddnf podle vyndlezu spo¥ivd ddle v tom, Ze zaji8t&ni poZadované funkce
je realizovédno s daleko niZ%fmi materidlovymi ndklady a s velkou Usporou zastavéného prosto-

ru.

% hlediska pevnostniho namdhd&ni umoZnuje nové .konstrukni uspofdddni p¥enos daleko
vét3ich sil nef systém s moZnosti zapojeni libovolného podtu tkacich listd a s vyhodnym
uplatnénim pro v&t3{ S{¥fe tkacich strojl.

za¥izen{ pracuje bez vili{ s mo¥nost{ dal8iho zvyBovani otdlek. Zaji¥fuje presné ustaveni
tkacfich listd v hornf{ a dolni poloze se sniZenou hladinou hlu&nosti a ddle funk&ni spolehli-
vost p¥i libovolném naklon&ni dhlu tkacich listld. VZechna mazaci mista maji tlakové centrdl-

ni mazéni.

Dédle je moZno silovy mechanismus zabudovat v horizontdlnf poloze p¥imo pod tkacimi

listy.

P¥{klad provedeni za¥fzeni podle vyndlezu je schematicky zndzorné&n na p¥iloZenych
vykresech, kde zndzorfiuje obr. 1 bo&ni fez silovym mechanismem pro zveddni tkacich listd
s ovl&dédnim, obr. 2 p¥enos pohybu od va&kového mechanismu, obr. 3 ¥ez B~B z obr. 2,
obr. 4 ¥Yez A-A z obr. 1, a obr. 5 hlavici taZné tyéde.
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Za¥{zeni sestdvd (obr. 1) ze dvou vodicich Zel 1, 2, kterd jsou spojena se sk¥inf.
vyvrty ve vodfcfch &elech 1, 2 prochézeji taZné tyfe 3, které jsou opat¥eny na jednom
konci okem pro &ep 4 a navazujic{ pdkou 5 s uchycenim 6 pro spojeni s vystupni pdkou 7 -
na h¥ideli 8.

Druhy konec taZnych ty&i 3 je opatfen hlavici 9 se dvéma ovlddacimi pdckami 10, jejichz
konec se pohybuje ve vybrdni 11 impulsnich list& 12, vedenych v rolnifkdch 13. Pohyb
impulsnich listd 12 obstardvaji dva odpruZené noze 14, 15 pohybujici se proti sobé& tak,

%e dle p¥islu¥ného impulsu na dvouramenné péce 16 zachyti jeden z kament 17, 18 na planZe-
tdch 19 za no¥e 14, nebo 15. Dvouramenné pdky 16 jsou odpruZeny dal${ planZetou 20. KaZdé
taZné tydi 3 p¥isludi dva impulsni listy lg.a dvé ovladaci p&cky 10.

Rovné? v pr¥imém vedeni ve vodifcich &elech 1, 2 se proti sob& pohybuji{ dva unaSele
21, 22, upevn&né na vrchnim kruhovém veden{ 35 a spodnim kruhovém vedeni 36, (obr. 2,
obr. 3), p¥i&em#? na koncich vrchniho kruhového vedeni 35 jsou upevnény t¥meny 25, 26,

a na .spodnim kruhovém vedeni 36 jsou upevn&ny dal¥i t¥meny 23, 24 s kladkou 27 uloZenou

na vodicim &epu 28.

Kladky 27 se odvaluji na va&kach 29,
v loZiskovém uloZeni 33, 34.

-~

0 p¥ipevn&nym k ozubenym koltm 31, 32, uchycenym

Ta?nd ty& 3 (obr. 4) mé na svém vnit¥nim vyvrtu uloZen rozvaddéci trn 37, ktery prostfed-
nictvim kuliZek 59 zapind nebo vypind pevné spojeni v kruhovém vybrdni 41 v unaSeli 21,
nebo v kruhovém vybrani 42 v unaSe&i 22, nebo v kruhovém vybrédni 43, 44 ve vodicim &ele
1. Kruhov& vybrdni 43, 44 ve vodicim &ele 1 maji rozte® odpovidajic{ zdvihu unasedl 21,

22.

Kuli&ky 59 jsou pFesné usazeny do otvort v taZnych tyfich 3 a rovnom&rné uloZeny
po obvod&, viz fez C-C (obr. 4), pfidemZ proti vypadnuti jsou zajist&ny slabym pru¥inov¢m
drétem 45, 46, 47 v p¥edni &&sti, ve stfedni C&sti a v &&sti pripadajicf k vodicimu &elu 1.

Kruhovy rozv&d&ci trn 37 je opatfen navadécimi kuZelovymi plochami 48 a je fixovén
ve t¥ech polohdch I, II, IIT mechanickym zaji$té&nim 49. Na svém konci (obr. 5) je opat¥en
prichozim k¥iZovym Zepem 50, ktery zapadd z kaZdé strany do excentrickych vyfezl 56, 57
ovladacich padek 10, umist&nych proti sob& a otolné uloZenych v hlavé 9 taZné tyde 3.
Ovladaci pa&ky 10 jsou zakon&eny kolikem 51, 52, ktery je veden ve vybrdn{ 11 impulsnich
listd 12. D&le vystupni pdky 7 (obr. 1) majf na své prodlouZené &&sti op&rnou hlavu 53,

kterou dosedaji na oto&ny aretadni h¥fdel 54 s vybrdnim 55.
Funkce za¥fzeni podle vyndlezu je ndsledujici:

Hlavni pohyb je veden (obr. 1, obr. 2) p¥es ozuben& kola 31, 32 na vadky 29, 30
uchycené v loZiskovém uloZeni 33, 34, z kterych se pY¥es otofné kladky 27 na vodicich &epech
28 pfendSi na t¥meny 25, 26 vrchniho kruhového vedeni 35 s pevné& uchycenym unaSelem 21
a na spodni t¥meny 23, 24 na spodnim kruhovém vedeni 36 s druhym unafelem 22 (obr. 2,
obr. 3). UnaSe& 21 na vrchnim kruhovém vedeni 35 se pohybuje proti druhému unafeli 22

na spodnim kruhovém vedeni 36 v zdvislésti na zdvihu vacek 29, 30.

Vrchni kruhové vedeni 35 a spodn{ kruhové vedeni 36 jsou suvné uloZena v kruhovych
vgvrtech ve vodfcich &elech 1, 2. UnaSele 21, 22 maj{ v obou krajnich polohdch klidové
stavy, v nich? dochdzf podle programu jednak ke spojeni nebo rozpojeni tafnych tydf 3
s p¥islu¥nym unaSetem 21, 22 nebo k zafixovdni taZné tyfe 3 v odpovidajic{ klidové poloze
IV nebo V ve vodicim Cele 1 (obr. 4).
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Jeden konec dvouramennych pdk 16 (obr. 1) je dal3fmi planZetami 20 stdle p¥itlaZovén
na druhé kameny 18 na planZetdch 19 a ustavuje impulsnf listy 12 v poloze, kterd odpovidd
vZdy st¥edové poloze II rozvaddécich trnd 37 (obr. 4), co} znameni, %e ovlddaci padky 10
(obr. 5) jsou v horni poloze.

P¥ijde~1li impuls od kartového pasu nebo elektromagnetu (obr. 1), dvouramennd péka
16 se vychylf do své druhé krajni polohy, stladf p¥es planZetu 19 kdmen 17 a druhy odpruZeny
ndZ 15, ovlddany druhou valkou 22 p¥estavi impulsni list 12 i s ovlddac{ pddkou 10 do
dolni polohy. V tomto p¥ipad® se jednd o silové Fazeni. P¥i tomto pohybu (obr. 5) na ovld-
dac{ pa¢ku 10 pisobi excentricky vyfez 56, 57 na k¥fZovy Zep 50 a nastane pfesunuti roz-
véddé&ciho trnu 37 bud do polohy I nebo III podle p¥islu3ného impulsu. Ke ka¥dému listu,
resp. taZné ty&i 3 p¥islui{ dvé& ovlidaci pa&ky 10 majici horn{ a dolni polohu, p¥idem%
jedna p¥estavuje rozvAdéci trn 37 z polohy II do polohy I a obrdcené&, a druhd pak z polohy
II do polohy III a zpé&t. Horn{ poloha ovlddacich pa&ek 10 odpovidd vidy neutrdlni poloze
II rozvédéciho trnu 37, a pevné zafixovani tainé tyle 3 ve vodicim Gele 1 bud v poloze
IV nebo v poloze V (obr. 4).

P¥i pohybu rozvddéciho trnu 37 v kruhovém vyvrtu taZné tyde 3 nastdvd odval kulidek
59 po navidéci kuZelové ploSe 48 a po vdlcové ploSe rozvddé&ciho trnu 37, (obr. 4), p¥i-
&emz zafal-li pohyb z polohy I, pak nejdff{ve nastane pevné spojeni taZ?né ty¥e 3 prostf¥ed-
nictvim kulidek 59 a kulidkového zémku 38 s unaSedem 21 v kruhovém vybrdni 41 a vzdpéti
odji&téni z uvedené polohy ve vodicim Eele 1, takZfe samovolné uvolnéni taZné tyge 3 je
vyloudeno. P¥i zp&tném pohybu rozvddéciho trnu 37 pak nejd¥{vé nastane pevné zafixovéni
taZné tyfe 3 ve vodicim &ele 1 prostfednictvim t¥etfho kuli&kového zémku 40, a ddle odpo-
jen{ s p¥{sluSnym unaSeem 21 nebo 22 rovn&% prost¥ednictvim prvniho nebo druhého kuli&kového
z&mku 38, 39.

Rozpojeni nebo spojerf taZiné tyle 3 s unadelem 21, 22 a vodicim Celem 1 nastdvi
v odleh&eném stavu, kdy hlava 53 vystupni pdky 7 (obr. 1) se opiré o vélcovou plochu aretal-
niho h¥idele 54, jeho%# otdleni je ¥izeno vafkou a vdzéno na hlavni pohyb. Po provedeném
spojeni taZné tyfe 3 s prisludnym unagedem 21, 22 nastane otoleni aretadnfho h¥idele 54
o 180°, a vybrénim 55 miZe prob&hnout vyména hlav 53, a tim vyst¥iddni vystupnich pdk 7.

Ovlddaci p&dky 10 s impulsnimi listy 12 zidstdvaji po pFfesunut{ vidy v p¥islu¥né progra-~
mové poloze tak dlouho, dokud neni dédn dalS{i impuls k jejich p¥estaveni.

Aby nedo$lo k vypadnuti kulifek 59 (obr. 4), je na taZnou ty¢ 3 navlelen slaby pru-
Zinovy dréat 45, 46, 47 v p¥edni &é&sti a v ¢&4sti p¥ipadajfci k vodicimu &elu 2, ktery sleduje
pohyb unafe&ld 21, 22 a pfekryvad otvory s kulifkami 59 po p¥esunuti unaZedd 21, 22.

Proti poSkozeni jednak ovlddacich p4d&ek 10 v hlavé 9, a jednak impulsnich listi 12
v p¥ipadé chybného impulsu jsou noZe 14, 15 odprufené pojistnou pruZinou a eliminuji p¥{slu3né
chyby jiZ v impulsni &&sti, V p¥ipadé, Ze taZnd ty& 3 byla vynesena prvnim unadelem 21,
pak jeji staZeni provede druhy unaSed 22 a obrdcené&, anebo miZe byt vrdcena tim unaselem,

ktery ji vynesl.

Silovy systém listového stroje pracuje bez vuli s tlakovym mazdnim vSech jeho &4sti,

Yazen{ je zajisté&no vidy v odlehleném stavu.
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PREDMET VYNALETZU

Pézitivni pro$lupni za¥fzeni s volitelnym programem zdvihd tkacich listd textilnfho
stroje, zahrnujfci na loZiskovém uloZeni uchycené valky, pusobici na unaSefe pevné& uchycené
na kruhovém vedeni, posuvné uloZeném ve dvou vodicich &elech, p¥ilemZ v p¥imém vedeni
unadedt a vodicich &el jsou vloZeny taZné ty8e s vnit¥nimi rozvad&cimi trny pro ovlddéni
kulidkovych zamkl, vyznalujici se tim, %e rozvddécf trn (37), uloZeny v taZné ty&i (3)
mé& na svém konci k¥{fovy &ep (50), zapadajici do excentrickych vy¥Fezl (56, 57) ovlddacich
pé&ek (10) v hlavé (9), uloZené pohyblivé kolikem (51, 52) ve vybrdni (11) impulsnich
listd (12), které jsou opat¥eny kameny (17, 18) na planZetdch (19), pohyblivé spojenych
s dvouramennou pdkou (16), p¥idemZ ve vybréni (11) impulsnich listd (12) jsou pohyblivé

uloZeny odprufené noie (14, 15).

5 vykresu
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