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Wynalazek dotyczy radarowego urzadzenia
sluzacego do pomiaru predko$ci pojazdéw me-
chanicznych. Sklada sie ono z nadajnika, od-
biornika, miernika czestotliwosci i ukladu spu-
stowego. Do pomiaru predkosci wykorzystuje
sie¢ zjawisko Dopplera. Sygnal wyslany z na-
dajnika, odbity od pojazdu ruchomego wraca do
odbiornika z inng czestotliwos$cig. Roznica cze-
stotliwo$ci miedzy sygnalem wystanym i ode-
branym proporcjonalna jest do predko$ci ra-
dialnej pojazdu wzgledem urzadzenia. Czestot-
liwo§¢ te mierzy miernik czestotliwosci wyska-
lowany bezposrednio w jednostkach predkosci.
Je§li predko$é pojazdu przekroczy wybrana
warto§é, uklad spustowy wlgczyé moze ka-
mere fotograficzng lub sygnat alarmowy. Urza-
dzenie to mierzy zaréwno predko§é pojazd6w
zblizajacych sie jak i oddalajgcych od stano-
wiska pomiarowego. Pomiary mogag byé wyko-

*) Wilasciciel patentu ofwiadczyl, ze wspdl-
tworcami wynalazku sa Stanistaw Shawinti-
ski,  Andrzej Lizon i Jerzy Raciborski.

nywane w dowolnej porze dnia i nocy, w te-
renie zapewniajacym bezpoérednig widzialno$é
poruszajgcego sie pojazdu ze stanowiska po-
miarowego.

Na rysunku fiig. 1 przedstawig schemat blo-
kowy urzadzenia, fig. 2 — charakterystyke
przenoszenia ukladu qgraniczania szuméw, fig.
3 — uklad ograniczania szuméw, fig. 4 — cha-
rakterystyke ograniczenia amplitudy, fig. 5 —
uklad ogranliczania amplitudy, fig. 6 — wypad-
kowg charakterystyke przenoszenia, fig. 7 —
wiskaznik i uklad spustowy.

Budowe urzadzenia ilustruje schemat bloko-
wy przedstawiony na fig. 1, Nadajnikiem 9 jest
klistron wytwarzajacy sygnal o czestotliwosci
9400 MHz nlie modulowany. Sygnal ten prze-
dostaje sie do anteny 1 poprzez cyrkulator fer-
rytowy 2 typu .Y, oddzielajacy mieszacz 3 od
nadajnika 9. Cyrkulator ten pozwala stosowaé

jedna anteng¢ 1 do madawania i do odbioru. Sy-

gnal z nadajnika 9 przedostaje sie bowiem tyl-
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ko do atitenly 1, sygnal 2 anteny I przedostaje
sie tylko do mieszacza 3. Cze$¢ mocy nadajni-
ka niezbedna do zmieszania dwu sygnaléw na-
dawanego i odbieranego przechodzi do miesza-
za, odbijajac sie od anteny. Poziom tej mocy
reguluje sie zmieniajac dopasowanle anteny.
Sygnal sinuscidalny na wyjéciu miészacza 3 zo-
staje wzmocniony we wzmacniaczu waskopa-
smowym 4, przenoszacym pasmo czestotliwosci
260 Hz do 2800 Hz zalezne od zakresu mietzo-
nych predkokci 15 km/godz. do 160 km/godz. Sy-
gnal ten przechodzi nastepnie przez uklad ogra-
niczenia szuméw 5 i przez ogranicznik amplitudy
6. Na jego wyjéciu otrzymuje si¢ przebieg pro-
stokatny o stalej amplitudzie i caestotliwosci
réwnej czestotliwoéei sygnatu wejsciowego. Prze-
“bieg ten w mierniku czesbotliwosei 7 zostaje Zro-
nieskowany i obdety jednostronnie. Uzyskatia
tak sSrednia warto§é mnapiecia proporcjonalna
jest do mierzonej predko$ci pojazdu. Jesli- prze-
kroczy ono uetalong wanto$é, odetkany zosta-
nie uklad spustowy 8, uruch{!miajqc np. ka~
mere fotograficzng. Urzadzenie -wyposazono
w dodatkowe wyjscie impulséw prostokgtnych
10 pozwalajgce na réwnolegle podlaczenie dc-
datkowego wskasnika 11 lub wspélprace z do-
dodatkowymi uklademi np. enalisatorem ruchu
notujacym iloéé, rodzaj i predko$é przejezdia-
jacych pojazdow.

Na wyjSciu mieszacza oprécz sygnalu uzy-
teczitegy pojawia sie tike fiapiecie szumu. Aby
uniknyé blednych wskazan miernika czestotl'~
weéel w ézasie nieobecnosci sygnalu lub przy
malej jego amplitudzie, zastosowano uklad
ogianiczenia szuru 5 posiadajacy charaktery-
styR¢ praenoszenia uwidocshiions na fig. 2,
kiorego schemat jest pracastawiony na fig. 3.
Jédli sygnat wejsclowy Uweji bosiada maly
amplitudle, ‘Wamochienie ukiddu jest male,
lamps 12 preduje bowiem z dudym ujerhnym
‘napietiém na slates. Jefli sygnat ten osiggnle
warbo§é Umin, napi¢tie wyjdciowe wyniesis U,.
Po wyprostowaniu podane aostaje ono zwro-
tnie na siatke lampy 12, zwiekszajac Jjej
wzmoenienie. W wyniku spragéenia dodetnie-
80 wzroénie sygnal Uwyji, warosnie napiecie na
giatce lampy 12 a& do momentu - ograricse-
nia amplitudy nepigcia Uwyj;. Dalszy warost
napiecia Uwey nie gmieni perémetréw ukiadu,
napigcie wyjéciowe bedzie state. Wartosé napie-
cia Umin, Drzy ktérym nastepi przelgezenie

ukladu, zalezy od polozemia suwaka potencjo-
metmu 13.

Aby .uniknaé dalszego przechodzenia sygnalu
o amplitudzie bliskiej U,;, uklad ocgraniczenia
amplitudy 6 posiada dodatkowy prég dzialania.
Charakterystyke jego okre$la fig. 4, schemat za$
— fig. 5. Jest to przerzutnik ze sprezeniem ka-
todowym. Jesli wartos¢ napiecia Uwejz Dprze-
kroczy poziom Us; napiecie wyjsciowe Uwy)s
zmienia¢ sie bedzie poczatkowo liniowo (dla
Uwes2 { Uy pbéniej posiadaé bedzie warto§é sta-

la (dla Uwet) Uy. Jell Uy ) U; oraz U, (U

w wyniku wspélpracy ukladéw 5 i 6 ofrzyma
sie charskterystyke przenoszenia okre§long na
fig. 6. Uklad taki nie przepusazcza sygnalu wej-
Sciowego, jesSli mmiejszy jest on od Umin oraz
praeksztalca sygnal sinusoidalny w przebieg
prostokatny, jedli amplituda jego jest wieksza
od Umin. Pozwala to eliminowaé szumy przy
malym sygnale, zmniejszaé¢ ich wplyw przy sy-
gnale duzym oraz ograniczaé¢ amplitude sygna-
tu. Warto$¢ progu U; zmienia sie¢ przez zmisne
dzielnika oporowego 14, 15, warto§é U, zmie-
nia ei¢ doborem opornikéw 16, 17, 18.

Zastosowanie przerzutnika ze sprzezenmiem
katodowym pozwala ponadto uzyskaé malg za-
lezno§¢ amplitudy mnapiecia Uy od parame-
trow lampy 19, dzieki temu, ze napiecie na
siatce tej lampy przy jej przewodzeniu jest za-
wese ujemne wagleem katody. Zinléna para-
metréw te] larhpy w ozasle, gldwnie jej pradu
anodowego, daje wielokrothie mhiejeze zmiany
napietda Us ni2 w preypaditu, gdyby napiecie
ha jej siatee wzglodem katody bylo pizy pet-
nym przewodzehili réwne zetu, lub nieco do-
dathie, jak ZWwykle przyjmuje sig¢ przy prze-
rzutnikach. Stalod¢ napiecia Us w czasie decy-
diije o dokladhoéci pomiaru czestotliwosai.

Zastrzezenia patentowe

1. Radarowe irzadeenia do mierzenia pred-
koéei  Pojaadéw mechanicznych, znemien e
tytn, Ze posiada uklad ograniczenia szuméw
w postaci dwustopniowego wazmacniacza ze
spragzeniem zwrotnym dodatnim, amienia-
jacym wazmocnienie praez zmiang stalego
napiecia na siatce oraz uklad ograniczenia
amplitudy w posteci praersutnike ze sprre-
geniem w katodsie 5 edpowiednim progiem
dzialenia, ktére dzialdjeq tak, e jesli sygnal
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“wejéciowy jest mniejsay od przyjetej war-
toéci, sygnal wyjéciowy réwny jest zeru oraz
jesli sygnat wejsciowy jest wiekszy od war-
tosci przyjetej, amplituda sygnalu wyjscio-
wego réwna jest stalej wartoSci niezaleznej
od amplitudy sygnalu wejciowego.

. Radarowe urzadzenie do mierzenia pred-
koéci pojazdéw mechanicznych, znamienne
tym, ze jest wyposazcne w przerzutnik ze
sprzezeniem w katodzie, w ktérym lampa
(19) posiada zawsze ujemne mapiecie ma siat-
ce wzgledem katody, dla zwiekszenia sta-
todci ograniczonej amplitudy sygnatlu.

S. Radarowe urzadzenie do mierzenia pred-

koéci pojazdéw mechanicznych, znamienne

tym, ze posiada uklad spustowy (fig. 7)
wilgczajacy z opéZnieniem niezbednym do
ustalenia wskazai miernika predkodci (24),
zaleznym od stalej czasu elementéw (21, 22),
napiecie stale w wyniku przekroczenia przez
pojazd dowolnie wybranej predkosci, dajg~
cego zwiekszenia napiecia na siatce lampy
(23), az do uzyskania odpowiedniego do zla-

. pania przekaznika pradu tej lampy ustawio-

nmego uprzednio potencjometrem (25).
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