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1

Vyndlez se tykd zplsobu sp¥dddni vldken
dopravovanych sbdrnym prostfedkem v p¥idném
sméru k rotujicimu volnému konci p¥ize, a ta-
ké za¥izeni k provedeni tohoto zpdsobu., Jsou
zndmy technologické zplisoby sp¥dddni vldken,
uw nich# se ojednocend vldkna shroma¥duji
v p¥ipravné poloze na shbérném prostfedku a
isou jim poté dopravovdna k mistu, kde
pFichédzeji na rotujici volny konec ptize.
Zejména je zndm zplsob, u nd&hoZ vldkna po
ojednoceni jsou dlinkem elektrostatickych
sil napFimena a orientovédna ve smdru silo-
dar a v tomto stavu sdrufena na sbérném
prost¥edku, jim¥% jsou dopravovdna k rotu-
jicimu volnému konci p¥ize, na néjZ se konti-
nudln& napojuji, nafeZ je vznikajici p¥ize
odtahovdna a navijena. U tohoto zndmého
zplisobu je rotace volného konce pfize
zplsobena v¥etenem nebo jinym krutnym me-
chanismem, které piisobi na vytvo¥enou p¥izi
za tUsekem napojovdni vldken.

Rovn&? je zndm zphsob a za¥izeni ke spié-
. ddni vidken, u ndho%f jsou ojednocend vldkna

zachycena v p¥ipravné poloze d€inkem podtla-
ku na povrchu prody&nych vdled nebo pédst,
jejichZ pohyb je navzdjem protismérny v mis-
t&, kde jsou vldkna zakrucovdna a sp¥dddna

v p¥izi. Rotace volného konce pFize je
zndsobena dvojici sil plsobici na né&j v mis-
t& napojovdni vlidken d&inkem t¥eni o povrch
téchto vdled nebo pdsd.

Je zndm i zplisob sp¥dddni vldken, u néhoiZ
jsou vldkna orientovdna mezi dv&ma elektro~
dami a v paralelni poloze transportovdma k
rotujici jehle, kterd vldkna snimd ze sb&rné
"plochy a zakrucuje, nade? je kontinudlnd vy-
robend p¥ize odtahovdna a navijena. Rovné&Z
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je zndm zplsob sp¥dddni, u ndhoZ jsou ojed-
P A i gax " <
nocend vlidkna p¥ivddéna bezprostfedné do
mista, v némZ dlinkem t¥eni rotuje volny
konec p¥ize kolem své osy. Tfeci sily jsou
vyvozeny pEidnym pohybem mechanickych sou-
&4sti vzhledem k ose volného konce pfize

"Jsou zndma i fetund zaFizeni k udileni zdkru-

td vldknu nebo vldkenndmu dtvaru t¥enim o
vnit¥ni nebo vndjs$i povrech rotadniho télesa.
Tato zafizeni jsou urdena k udileni nepravé-
ho zdkrutu nekonelnédmu vldknu pro dclely
tvarovdni.

Stdvajici zndmé zplisoby sp¥dddni vldken
systémem s volnym koncem piize a za¥izeni k
jejich realizaci maji ndkteré nevyhody,
které zabranuji daldimu zvyZ3ovdni jejich
vyrobnosti, nebo které jsou p¥i&inou hordich
nebo specidlnich vlastnosti vyrdbénych pfi-
zi.

Je zndmo, ¥e u sp¥ddaci komory je zvySovi-
ni obrédtek spojeno s ndrdstem odst¥edivych
sil, které namdhaji pfizi na tah a jsou p¥i-
ginou vy8§i pFetrhovosti, jakoZ i s rostouci
spotfebou energie, krom& dalSich obtifné Fe-
§itelnych, nep¥iznivé plsobicich jevd.

U zndmych zpiisobd. sp¥dddni, u nichZ zd-
stdv4d volny konec pFize v ose rotace a je
zakrucpvdn mechanismem, ktery doddvd p¥izi
zdkrut za tsekem napojovdni vldken, plsobi
okolni prost¥edi na rotujici volny komec pfi-
ze pasivnimi brzdnymi silami. Je to nap¥iklad
t¥eni o povrch rdznych souddsti a zejména
t¥eni o vzduch. Diisledkem toho je potom ovliv-
ndna struktura vldken v piizi a z toho vyply-
vajici i jeji vlastnosti. U zplsobu zakruco-
vini volného konce pFize t¥fecimi silami,
na néjZ jsou vlidkna pfivddé&na bezprostfedné
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po ojednoceni, nelze podstétnéjEim zplsobem
ovlivnovat polohu vldken vi&i rotujicimu kon~
ci pFize a2 tim zplisobem jejich zapiaddni.

Z toho potom plyne mald pf¥izplsobivost toho-
to zpisobu predenl jednotlivych druhl vld-
ken, jako% i pozadavkum na vlastnosti p¥i-~
Ze.

U ndkterych zpisobd sp¥ddédni vldken
v proudu vzduechu pisobi aerodynamlcke sily
aktivnim krutnym momentem neJen na prochédze=~
jici p¥izi, ale i na rotujici volny konec
pfize.

Je oviem zndmo, e pouZiti tohoto zpdso~
bu zakrucovdni pFize je spojeno s obtiZné&
re51talnym problcmem kolisdni zdkrutu
v p¥izi a ze]mena s vysokou nérolnosti na
spotfebu energie.

Uvedené nevyhody si klade za cil odstra-

nit zpisob sp¥dddni vldken sysremem 5 volnym
koncem ptize zakrucovanym dvojici protibé&Z-
né ttecich sil podle vynalezu, jehoZ podsta-
ta spoc1va zejména v tom, e rotujici volny
konec prl&“ se zakrucuje v klinovirém sevie-
ni mezi vzdjemnd pxecn]va31c1m1 pracovnimi
plochamx t¥ecich t&les, prilemf prost¥ednic-
tvim alespon jednoho z nich se do klinovi-
tého sevieni p¥ivdd&ji vldkna.

Podstata za¥izeni k provddéni zplisobu
podle vynédlezu spolivd zejména v tom, Ze
proti prlvodu ojednocenych vldken je umisté&-
no alespon Jedno ze dvau t¥ecich téles,
JEJlChZ prdCOan plochy vzaJemné gdstelnd
precnlvajl a vytva¥eji kllnovxty prostor,

v n&mi je umistdn volny konec. p¥ize.

Dal¥i vyznaky zplsobu a zafizeni podle
vyndlezu jseu patrny 2z popisu prlkladneho
provedenl a z priloZenych vykresdi, zndzor-—

nujicich prxkladna provedeni podle vyndle-

zu, kde znali

obr, 1 p¥ikladné provedeni za¥izeni podle

. vyna1e7u v osovém Fezuj

obr. 2 vzédjeuwny pfesah pracovnich ploch t¥e-
cich vdleg v provedeni podle obr, 1
v gelnim pohledu ;

abr. 3 vndjii t¥eci t&€leso v provedeni podle
obr. 1 v osovém Fezu;

obr. & schéma dal¥iho moZného uspofddédni t¥e-
cich téles; a

obr. 5 schéma uspofddéni tFecich téles,
v provedeni podle obr. 1 v gelnim
pohledu.

U zatfizeni podle vyndlezu v provedeni
podle obr. 1 je tFfeci t¥leso 1 upevnéno na
hfideli 2, ktery je prostfednictvim valivé~
ho 1lo# 1§ka 3 vloZen v pouzd¥e 3 z nevodi-
vého m:terlalu, které je uloZeno v nezndzor-
néndm rdwws stroje. Na vndjSim obvodu mé t¥e-
ci téleso 1 drédiku 5 pro vedeni nezndzorn&-
ného hnacifio ¥emene. Na dnd& vaitEniho pro-
storu tfeciho tdlesa | je upevndn vait¥ni
pél 6 a na vnerxm obvodé pol 2. Vnit¥ni pol
6 JL vodivé boogen se zdrojem Vyud&~ﬂ0 e
péti 8, vne}éi pol 7 Je uzemn¥n., K okraji
vnei§iho polu 7 sm&Fuje prldavne krutné
vieténko 9, uloZené ve 7namem, nezndzornd-
ném mechanismu plO zakrucovédni vldken
nepravym zdkrutem, Tohoto p¥idavného vieténka
S a mechanismu Je moZno pouiit v prlpade
Butnosti, netvo¥i viak stdlou souldst za-
tizeni podle vyndlezu, Uvniti t¥eciho cdle~
sa 1 je vytvofena pracovul plocha 10 o vy-
sokém soudinitali tfeni, kterd je plerusova—
na obvodovymi drdikami 11. TFeci téleso 12,
umistdné v tomto plovedcul uvnit¥ t¥eciho
télesa 1,md pratovnk plochu j?. kterd je
rovnéd preFL&D"aﬂg obvodovimi drdfkami 14.
T¥eci téleso 12 je uchyceno aa h¥idels 15
nlofendm ve valivém loZiisku 16, které je
umisténo na nezndzorndném rdmu stroje.
Tfeci t¥lesa 1 a 12 jsou vyrobena =z elek-
trlc&y nevodivého materidlu a jsou k sob
p¥isazena tak, Ze p:acovnl plocha 10 t¥eci-
ho tdlesa 1 a pracovni plocha 13 t¥eciho
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télesa 1 a pracovnich plocha 13 t¥eciho
télesa 12 zapadaji do obvodovych drdfek 14
tFfeciho t&lesa 12, resp. do obvodovych dra-
ek 11 tfeciho telesa 1. Volny konec 17
pfize 18 je v dotyku 's “obéma pracovn1m1 plo-
chami, tJ, jak s pracovni plochou 10 t¥e-
ciho t&lesa 1, tak i s pracovani plochou 13
t¥eciho telesa 12.

Na obr. 2 je v €elnim pohledu znézornéna
plnou kruZnici jak pracovni plocha 10 t¥e-
ciho t8lesa 1, tak i pracovni plocha 13
t¥eciho t&lesa 12, zatimeo g4rkované krui-
nice zndzornuji obvodove drdZky 11 t¥eciho
télesa 1 a 14 t¥eciho td&lesa 12. “Vzdjemn¥
nejvy8§i presah pracovnlch ploch 10, 13
obou t¥ecich tdles 1, 12 je oznalen pisme=-
nem p. Volny konec 17 prize 18 Je umistén
v klinovitém sev¥eni &l pracovnlml plocha~-
mi 10, 13 t¥ecich téles 1, 12, jejichi
smér pohybu JE oznalen 1pkam1 A, B.

Na obr. 3 je zndzornéno v Fezu zafi-
zeni podle vynalezu v provedenl podle obr.
t, jeho% t¥eci té&leso 1 Je ulo%eno na hii-
deli li s vai1vym uloZenim 16 a opat¥eno
vnxtln;m polem 6 a vné&jsim Eglem 7, z nichi
a;espon jeden je vodivé spogen s nezndzornd-
nym zdrojem vysokého napetl. Pracovni plo-
cha 10 t¥eciho télesa 1 je pferufena obvo-
dovymx drdZkami 11. Poloha klinovitého
sevieni 21 volného konce 17 prxze 18 je
oznatena terchovanou &arou a je odklond-
na o dhel of od primdru osy t¥eciho ‘t&lesa
1. Pfize 18 je odtahovdna a navx]ena zndmym,
nezndzorndnym zatizenim. V1dkna 19 jsou ulo-~
Yena paralelnd na pracovni ploSe 10 a smér
jejiech pohybu od klinovitého sevieni 21
je oznalen #Hipkou C.

Jiné moZné provedeni zafizeni podle
vyndlezu je zndzorn&no na obr. 4, kde jsou
plnym1 krufnicemi zndzorndny vdlcové pra-
covni plochy 10, 101 tfecich té&les 1, 12
umisrénych vedle sebe a &drkovanymi kruofni-
cemi obvodové drdiky 11, 111.

Proti pracovni plose 10 sméfuje kandl
20 pro p¥ivod vldken Ig U tohoto prove-
‘deni se ob& t¥eci t&lesa 1, 12 otdleji ve
stejném smeru, jak vyanaueno s1pkam1 S.

Na obr. 5 je zndzorndno zafizeni v pro-
vedéni podle obr. 1, opat¥ené t¥ecim t&le-
sem 1 s pracovni plochou 19 a obvodovou
drdfkou 11, uvnit¥ n&hoZ je umisténo t¥e-.
ci tdleso 12 s pracovni plochou 13 a
obvodovou drdikeu 14. Do prostoru mezi t¥e-
cimi té&lesy 1, 12 sméfuje kandl 20 pro p¥i-
vod vidken 19. U tohoto provedeni se tie-
ci télesa l, 712 ot&feji ve vzdjemnd opal-
nych smdrech, jak naznadeno ¥ipkami A, B
-~ viz té%Z obr., 2.

Zinnost za¥izeni podle vyndlezu u kte-
réhokoliv z popsanych provedeni, jimi se
provad1 zpusoo podle vyndlezu, spoc1va
v zekruveavini vynlnédha konce 17 ptize 18
navzéjem protismérnd se pohybujicimi pra=-
covnimi plochaml 10, 13 tfecich t&les
1, 12 d¥inkem tf¥eni v klincvitém sevieni 21.

Pro dosa¥eni plynulého prdbd&hu zpraco-
védni je tFfeba, aby soudinitel tieni pracov-
ni plochy 1o r?aciho tilesa | o vldkna 19
byl men&i nebo ncxvv e roven scudinitell
t¥eni na pracovni ploSe 13 druhého tleciho
tdlesa 12. Tieci sily, které rotd,, ci vol-
n¥ konec 17 prize 18 vyndbeji smérem ven
z klinovitého sevfeni 21, wusi byt alespon
tak velkd, jako je tfeci sila pis sobiei opac~
njn smérem, Vidkna 19 prlvadﬁna na pracovni
plochu 10, resp. IJ aleanon ]ednohc z
t¥ecich téles 1, 17 a ddle k rotujicimu
voluému koneci 17 p¥ize 18 jsou s vyhodou
pudrobona WdinkKa elektrostatického pole me~
zi poly 6, 7, na ttecim télese I, jimZ
jsou paLa1e117cvana a naprlmowana.

Napxlmena vldkna 19 jsou rOCLJiC‘m
koncem 17 piize 18 kontinudlod snimdna
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z pracovnich ploch 10, 13 t¥ecich téles

1, 12, ptitemi plocha konce 17 p¥ize 18

vagi prxvadenym v1dkndm 19 mGZe byt bud rov-

nob&¥n4d.nebo rfiznob&nd., Uhel mezi vldkny

19 a volnym koncem 17 ptize podstatnou

mérou ovllanJe 1pusob zapt¥4dddni vldken.

Na obr. 3 je zndzorndna plocha vldken 10,

kter4d zplsobuje, Ze jsou zapradana ve smé&-

ru od 8i8ky volného konce 17 prlZe 18.

P#i odklon&ni volného konce {7 p¥ize 18

na opalnou stranu se budou vidkna 19 za-

ptddat rovn&% nejprve svym opacnym  Koncem.

P¥idr¥ovdni vldken 19 na pracovn1 plode 10,

resp. 13 tY¥ecich t&les 1, 12 miZe byt prove—

deno nejen plsobenim elckLrostatlckych sil,

ale i jinYVeh prostfedk, vapk. d&inkem sdni

nebo adheznich a podobnych prostiedkd.

. Vzdjemny p¥esah p pracovnich ploch 10,

13 ttecich tdles 1, 12 /obr. 2/ ovlivrnuje

Ghel klinovitého sevieni 21 volného konce

17 p¥ize 18 /obr. 3/ a tim i velikost

t¥ecfch 511, kterymi je tento volny komnec

17 p¥ize 18 zakrucovdn. P¥esah p lze se-

Fldit nap¥. posunutim osy 0O t¥eciho téle-

sa 1 nebo osy 0, tieciho téle%a 12 Jobr., 2/.
RovnéZ je mozno osy O1 02 viT1 sobd

naklonit, co? znamend, %e misto paralelniho

ubporadénl jsou v poloze riznobé&Zné, nebo

i mimob%¥né. Rozsah se¥izeni je zdvisly na

tvaru a hloubce obvodovych drdZek 11 tie-

ciho t&lesa 1 a obvodovych drdZek 14 rfe-

ciho t&lesa 12. Posunuti nebo natoleni os

01, 9, zplsobuje zménu polohy Yolného konce

PREDMET

1. ZpGsob sp¥ddéni vldken systémem s vol=~
nym kouncem pfize, zakrucovanym dvojici pro-
tib3¥n¥ plhsobicich t¥eaich sil, vyznalujici
se tim, #e rotujici volny konec p¥fize se
zakrucuje v klinovitém sevieni wezi vzd~
jemnd ptelnivajicimi &dstmi pracovnich
ploch tfecich téles.

2. Zp8sob podle bodu 1, vyznafujici se
tim, %e rotujici volny komec p¥ize spolu
s ojednocenymi vldkny se natahuje déinkem
elektrostatickych sil, jimiZ se pridrZuji
vldkna v paralelni poloze.

3. upHEOb podle bodd 1 a 2, vyznalujici
se tim, Ze vzagemny ponér protiqmirnﬁch
tfecich sil, Jlmla se plsobi na rotug;cx
volny konec prlze, drhuJe jeho vovnovdinou
polohu v klinovitém sevieni mezi t¥ecimi
t&lesy tim, Ze vysledn‘ce protl smrnfch
t¥ecieh sil p¥i wvzrdstu napéti v odtahova~-
né ptizi smé¥uje 2z tohoto klinovitého se-
vieni veun.

4, Zplsob ;0510 bod& 1 a¥ 3, vyznalujici
se tim, %e ro=u11r1 vo]ni konec p¥ize se
vede rovnohé¥iné se sm¥rem vldken prlvade~

nyzt do klinowitdhe sevieni wme=zi r¥acf té-
lesa.
5. Zpisob podle bodl 1 a% 3, vyenaluji-

o

i se tim, #e rotujici volny konec p¥ize
se klinovitym sevienim mezi tfecimi tdle-
y odkloni od smdru rovaob&Ziného s vidkny
¥Yivéddnymi do klinovitého sevieni.

6. /pusnb podle bodu 1 a kteréhokoliv
z bodd 1 a¥ 4, vyznalujici se tim, Ze
pFizi za {dsekem napojovins vlidken na
rotujici volny komec p¥ize se udéluje
p¥idavny zdkrut.

7. Zplsob podle bodu 6, vyznadujici se
tim, %e pkidavuy 7dk1|t, kLery se uddluie
p¥izi za dsekem napOJDthL vlédken na rotu-
jfci volnf konec p¥ize, md Lejny smysl
a vellkost jako zdkrut udéloVAﬂy tfecimi
tdles

8. Zpusob podle bodu 6, vyznafujici se
tim, Ze p¥idavny akrut, ktwr] se uwddluje
prlzx za dsekem napOJovan1 vidken na rotu-
jici voiny konec piize, mé opaény smysl neZ

s
g
P

]

17 p¥ize 18, ¢im% je mo¥no ve zvoleném rozsa-
hu ménit uhel klinovitého prostoru 21, pFi-
padné ‘Ghel alfa mezi vldkny 19 a volnym kon-
cem p¥ize 18.

K vytvoren1 vhodné struktury vldken 19
v p¥izi 18 je moZno pouzit vysokoobratkove-
ho prldavneho kruthého zafizeni 9, které
je nastav1te1n¢ na vhodny pomér pEEtu obrd-
tek k obrdtkdm volného konce 17, pEfize
18, zplisobenym t¥ecimi silami na pracovnich
plochach 10, 13 t¥ecich téles 1, 12,

Prldavnym krutnym zafizenim 9 Tze zajis-
tit konstantni zdkrut-p¥ize 18 nezdvisle
na druhu zpracovavanych vldken 19 a sorti-
mentu vyrab&né prxze 18, Vyhody zpusobu sp¥é~
ddni vldken a zaffzeni k proveden1 tohoto
zpGsobu podle vynédlezu epoc1vag1 v tom, Ze
pracovani plocha, kterou jsou k rotu31c1mu
volnému konci p¥ize pfivadddna vlédkna, plso-
ti zdroven jako zdkrutotvorny orgdn, u n&-
ho¥ je ptedpoklad velmi vysokych vykond.
Podstatnou vyhodou je rovnéZ schopnost toho-
to zaFizeni vytvo¥it zdm&rn& vhodnou po-
lohu vldken p¥ipravenych ke spfdddni na
pracovni plo¥e vi&i voluému konci p¥ize,
a tim ovlivnovat zplsob jejich zaptddéni.
Rovné? je vyhodné, Ze ve volném konci p¥ize
smérem od Spifky postupnd narlistd osové
napéti, zplsobené jeho t¥enim o pEi&nd se
pohybu11c1 pracovni plochy. 7pusob zakruco-
véni pfize podle vyndlezu umoZnuje doddhnout
i p¥i vysokych vykonech velmi nizké spot¥eby
energie.

NALEZU

zdkrut ud&lovany tf¥ecimi t&lesy.

9. Zpisob podle bodu 6, vyznalujici se
tim, Ze p¥idavny zdkrut, ktery se uddluje
ptizi za dsekem napojovdni vldken na rotu-
jici volny konec piize, je vy83i neZ zdkrut
udé&lovany tfecimi télesy.

10. Za¥izeni k provedeni zplsobu podle
bodu 1 a kteréhokoliv z bodd 2 a% 9, vyzna-
Sujici se tim, Ze proti privodu /20/ ojed-
nocenyeh vldken /19/ je umistdno alespon
jedno ze dvou t¥ecich tdles /t, .12/, jejichi
ptu'ﬂ!ﬁi plochy /10, 13/ vzdjemnd ‘Cdstelné
precnlvajl a vytvarexl klinovity¥ prostor
/21/, v ném% je umistdn volny konec /17/
p¥ize /18/. ’

11. Za¥izeni podle bodu 10, vyznalujici
se tim, %e tYeci tdlesa /1, 12/ vytrvd¥eji
vzdjemnym pFednivdnim pracovnich ploch
/10, 13/ klinovit§ proster /[21/.

12. Za¥izeui podle bodu 10, vyznalujici
se tim, Ze klinovity prostor /21/ je xov~
nobd%ny se smirem vidken /19%/ k néwmu p¥i-
vaddénych.

13. ZaYizeni podle bodd 10 a¥ 12, vyzna-
¥Fujfei se tim, ¥e vzdjemnd poloha os /01,
02/ tfecich t&les /1, 12/ je stavitelnd
posunutim, nebo vzdjemnym natolenim v roz-
sahu od nulového a% do maximdlniho vzdjenm-
ného p¥esahu /p/ pracovanich ploch /10, 13/,

14. Za¥izeni podle bodd 10 a% 13, vyzna-
Cujici se tim, %e pracovui plochy /10, 101/
t¥ecich tdles /1, 12/ se nachdzi na jejich
vnéjdim povrchu,

15. Za¥izeni podle bodld 10 a% 13, vyzna-
gujici se tim. e t¥eci téleso /12/ s pra-
covni plochou /13/ ra vn3jdim povrchu je

ulofene uvniti tfeciho tdlesa /1/, které

md pracovni plochu /10/ na vnitfnim povrchu,
ie bodd 10 aZ 13 a 15,
t8le~

16, Zsitizeni pod
vyznadtiici se tim, Ze proti t¥ecimu
su /1/ s pracovni plocheu /10/ na wui
povrchu Jk umist“1 privod /20/ wvidken.

17. wile bod& 10 a% 16, vyzna-
dujici se tiuw, zei télesa /1, 12/
maji rotalni tve

18. Zaftuewi
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1

- gujiei se tim, Ze t¥eci t&lesa /1, 12/
maji ku¥elovy tvar. '

19. Za¥izeni podle bodd 10 a¥ 18, vyzna-
fujici se tim, %Ze alesponr jedno z t¥ecich .
t&les /1, 12/ je opat¥eno poly /6,7/, =z
nich% alespon jeden je vodiv& spojen se
zdrojem /8/ vysokého napéti.

. 20. Zatizeni podle bodu 19, vyznalujici
se tim, %e z pold /6, 7/ na alespon jednom

2 listy

8

z tfecich tdles /1, 12/ je jeden vodivé spo-
jen se zdrojem /8/ vysokého nap&ti a druhy

uzemnén, o
21, Za¥izeni podle bodd 10 aZ 20, vyzna-
fujici se tim, #e proti klinovitému prosto-
ru /21/, tvofenému pracovnimi plochami /10,
101; 10, 13/ ttecich, téles /1, 12/ je
umisténo p¥idavné krutné za¥izeni /9/.

vykrest

Severografia. n. p. zéved 7. Most
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