POLSKA
RZECZPOSPOLITA
LUDOWA

OPIS PATENTOWY

Patent dodatkowy

do patentu
Zgtoszono:
Pierwszenstwo:
URZAD
PATENTOWY
P H I_ Opublikowano:

29.VI.1965 (P 109 766)

10.VIIL.1967

Twérca wynalazku: mgr inz. Stefan Parvi

Wiasciciel patentu: Instytut Maszyn Matematycznych, Warszawa -

(Polska)

Zawieszenie glowicy magnetycznej z podparciem aerodynamicz-
nym, zwlaszcza do elektronicznych maszyn liczacych
z pamieciag bebnowa

1

Przedmiotem wynalazku jest zawieszenie glo-
wicy magnetycznej z podparciem aerodynamicz-
nym, zwlaszcza do elektronicznych maszyn liczg-
cych z pamiecig bebnowa, ktérego konstrukcja
umozliwia regulacje polozenia geometrycznego
glowicy wzgledem powierzchni bebna, a glowica
umieszczona jest w stopce utrzymujgcej glowice
ciSnieniem aerodynamicznym w niewielkiej od-
leglo$ci od -powierzchni bebna.

Wspblczesne wymagania elektronicznej technikt
obliczeniowej, obejmujgce miedzy innymi warunki
gestosci i jako$ci zapisu magnetycznego, okreslaja
szereg parametr6w, jakie wymagane sg przy pra-
widlowej wspolpracy glowic magnetycznych z po-
wierzchnig noénika pamieci magnetycznej. Nie-
zaleznie od wymagan warunkujgcych prawidiowsa
wspoélprace zespolé6w pamieci bebnowej, obser-
wuje sie dazenie do coraz wiekszego wykorzy-
stania powierzchni no$nika zapisu poprzez zwigk-
szenie gestoSci zapisu na jednostke biezgcg Sciez-
ki, jak réwniez poprzez zmniejszenie wzajemnej
odleglosci osi $ciezek.

Spotykane obecnie gestoSci zapisu dochodzg do
80 bitéw/mm S$ciezki, a odleglo$é osi Sciezek zbli-
za sie do 0,5 mm. Zapewnienie tak duzego zage-
szczenia zapisu, z roéwneczesnym zachowaniem
wymaganych warunkéw jakoSciowych zapisu oraz
odczytu, mozliwe jest przy bardzo dokladnym
prowadzeniu glowicy wzgledem osi §ciezki i na
bardzo matlej odlegloSci od powierzchni, a w
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szczegblnoSci przy zachowaniu takich warunkéw,
jak nieré6wnoleglo§¢ szczeliny glowicy wzgledem
powierzchni bebna rzedu kilku mikronéw, odleg-
10$¢ glowicy od powierzchni bebna rzedu kilku
mikron6éw, odejscie osi glowicy od osi §ladu rzedu
kilkudziesieciu mikronéw.

Znane sg zawieszenia glowic magnetycznych,
ktére charakteryzuja sie tym, ze obudowa glowi-
cy jest réwnocze$nie stopka, ktérej krzywizna
dobrana jest do krzywizny bebna. Obudowa za-
mocowana jest wahliwie na osi wysiegnika, dzie-
ki czemu mozliwe jest samoustawianie sie gto-
wicy wzgledem powierzchni bebna. Tego rodzaju
konstrukcja pozwala na dokladne prowadzenie
glowicy wzgledem powierzchni bebna, jednakze
wykonanie takiej stopki i jej ustawienie wymaga
bardzo trudnej i dokladnej obr6bki mechanicznej
stopki oraz kosztownych przyrzadéw pomiarowych
dla jej ustawienia ‘i kontroli polozenia w czasie
pracy.

Znane sg zawieszenia glowic, ktérych konstruk-
cja umozliwia wstepng regulacje tylko odleglosci
glowicy od powierzchni bebna, nie daje natomiast
mozliwosci regulacji réwnoleglo$ci szczeliny i
plaszczyzny stopki wzgledem powierzchni bebna.

Znane s réwniez zawieszenia glowic i stopki,
opisane w patentach TUSA: 2.792.378; 3.028.584;
3.022.494, ktoére charakteryzujg si¢ tym, ze odleg-
lo$é glowicy od powierzchni bebna utrzymywana
jest cisnieniem dynamicznym dzialajagcym na stop-
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ki o skomplikowanych ksztaltach oplywowych,
a dodatkowo glowice takie podparte sg jezyczkiem
opartym mechanicznie na powierzchni wirujgcego
bebna. W tych rozwigzaniach wystepuje tarcie
mechaniczne jezyczka o powierzchnie bebna, co
jest zjawiskiem bardzo niepozgdanym.

Omoéwione rozwigzania konstrukeji zawieszen,
obok wad wynikajacych z ograniczonych mozli-
wosci regulacji polozenia glowicy -wzgledem po-
wierzchni bebna, zaopatrzone sg w stopki, kt6-
rych ksztalt nie gwarantuje skutecznego wyko-
rzystania ciSnienia dynamicznego utrzymujacego
stopke wraz z glowica na wymaganej bardzo ma-
“lej -odleglosei ¢d §¥wierzchni wirujacego bebna,
z xﬁyja‘t _;eni’lws '\, profilowych, ktérych wada
jést bardzo trudny proces obro6bki. Ksztalty sto-
pek sa w wigkszoSci rozwigzan symetryczne, co
powoduje, ze wypadkowe ciSnienie pod plaskay
stopky jest bardzo male i wykorzystanie go w ce-

lu utrzymania glowicy na wymaganej odlegloSci.

od bebna, stwarza konieczno$§é stosowania kon-
strukcji zawieszen o bardzo dokladnie dobranym
nacisku mechanicznym, wywieranym ma stopke
w kierunku bebna.

Zadaniem wynalazku jest usuniecie oméwio-
nych wad, to jest zapewnienie mozliwo$ci regu-
lacji polozenia geometrycznego glowicy wzgledem
powierzchni bebna oraz zwiekszenie skuteczno$ci
wykorzystania ci§nienia dynamicznego pod stopka,
w konstrukcji nie wymagajacej trudnego i skom-
plikowanego procesu obrébki mechanicznej.

Wedlug wynalazku zadanie to zostalo rozwia-
zane w ten sposbb, ze glowica wraz ze stopka
zamocowana jest na dwu plaskich sprezynach po-
1aczonych z korpusem zawieszenia, pomiedzy kté-
rymi znajduje sie krzywka podnoszaca, przy czym
sprezyna gbérna ma oS obrotu prostopadig wzgle-
dem swojej plaszczyzny, natomiast stopka wyko-
nana w postaci plytki posiada w swej przedniej
czeSci Scigcie krawedzi dolnej, zaczynajace sie od
miejsca potozonego blisko osi symetrii glowicy
i wykonane jest wzdluz szerokosci stopki.

Wykonanie $ciecia dolnej krawedzi w przedniej
czeSci stopki umozliwia znacznie skuteczniejsze
wykorzystanie ciS$nienia dynamicznego pod stop-
ka, przy stosunkowo prostych do -wykonania
ksztaltach. Réwnoczeénie istnieje duza latwosé
ustawienia stopki wzgledem powierzchni bebna,
nastawiana jest bowiem odleglos¢ glowicy oraz
polozenie geometryczne plaszezyzny stopki wzgle-
dem powierzchni bebna. Dodatkowo konstrukcja
wedlug wynalazku, zapewnia mozliwo§é odsunie-
cia glowicy w przypadku ponadnormalnych zmian
szybkosci obwodowej bebna. Wymienione mozli-
wosci regulacyjne glowicy osiggnieto przy tym za
pomoca konstrukcji charakteryzujacej sie prostota
ksztaltéw i latwo$cig obrébki -mechanicznej.

Wynalazek zostanie blizej objasniony na przy-
kladzie wykonania przedstawionym na rysunku,
na ktérym fig. 1 przedstawia przekréj poprzeczny
zawieszenia, fig. 2 — rzut pionowy zawieszenia
wraz ze stopka, a fig. 3 przedstawia krzywa roz-
kladu ci$nienia pod stopka, ze wskazaniem roéz-
nicy przebiegu krzywej ci$nienia, spowodowanym
§cieciem wykonanym w przedniej czeSci stopki.
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Fig. 1 i fig. 2 przedstawia zawieszenie glowicy
1, skladajgce si¢ z korpusu 2, na ktérego dwu
przeciwleglych powierzchniach ulozone sg dwie
plaskie sprezyny 5 i 6, do ktérych przymocowany
jest zesp6t glowicy-1 i stopki 25.

Sprezyna § przymocowana jest do korpusu 2
dwoma wkretami 12 i 13, ktére dociskaja sprezy-
ne 5 do korpusu 2 poprzez plytke dociskowsg 7.
Wolny koniec sprezyny 5, stanowiacy. jedno z ra-
mion zawieszenia, posiada otw6r do zamocowania
zespotu glowicy 1 i stopki 25. Spreiyna 5 oraz
plytka dociskowa 7 posiadajg dodatkowo po dwa
otwory pod kotki ustalajgce 15 i 16, o Srednicach
dopasowanych S$ciS§le do $rednicy kolkéw 15 i 16,
ktére uniemozliwiajg jakiekolwiek przesuniecie
sprezyny 7 w plaszczyZznie styku z korpusem 2.

Sprezyna 6 przymocowana jest do korpusu 2
dwoma wkretami 10 i 11 poprzez plytke docisko-
wa 8, posiadajgcg z jednej strony wybranie two-
rzace garbik 20. Blisko garbika 20 wykonany jest
otwér, przez ktéry do korpusu 2 wkrecona jest
Sruba regulacyjna 9. Sprezyna 6 oraz plytka do-
ciskowa 8 posiadajg dodatkowo po dwa otwory
pod kotki ustalajace 17 i 18, z ktérych otwér pod
kolek 17 posiada znacznie wieksza S$rednice od
Srednicy kolka 17, a otwér pod kolek 18 posiada
§rednice $cisle dopasowang do §rednicy kotka 18.
Pozostale otwory w sprezynie 6 majg réwniez
$§rednice znacznie wicksze od Srednic wkretéw 10
i 11 i Sruby regulacyjnej 9. Wykonane wediug
takich warunkéw otwory w sprezynie 6, zapew-
niajg tylko jeden staly punkt w osi kotka 18,
dajgc réwnoczeSnie mozliwo$¢é obracania sprezyny
6 w ptaszczyznie korpusu 2 o kat ograniczony
wielko$cig Srednicy jednego z mpozostatych otwo-
réw, a w tym przykladzie wielkoScig S$rednicy
otworu pod kolek 17.

Kotek 18 jest zatem osig obrotu sprezyny 6 w
plaszczyznie styku z korpusem 2, natomiast ko-
lek 17 spelnia role ogranicznika kata obrotu spre-
zyny 6 wzgledem osi 18 przy odpowiednio dobra-
nych $rednicach pozostalych otworéw w sprezy-
nie 6. Wolny koniec sprezyny 6, stanowigcy réw-
niez jedno z ramion zawieszenia, posiada otwoér
do zamocowania zespolu glowicy 1 i stopki 25.

Zesp6t glowicy 1 i stopki 25, z ktérych stopke
25 stanowi plytka przymocowana do sprezyn 5
i 6 za pomocg tulei 4 i nakretki 14, w ktoéra
wchodzi trzpiehi bezposrednio zwigzany z piytka
i do niej prostopadly, zabezpieczony przed ocbro-
tem kolkiem ustalajgcym 19. Stopka 25 posiada
w swej przedniej czeSci $ciecie 21 krawedzi dol-
nej, wykonane przez calg szeroko$é¢ stopki 25.

W przestrzeni pod sprezyna 6 umieszczona jest
krzywka 3, podnoszgca lub zwalniajgca zesp6i
gtowicy 1 i stopki 25 i moze byé sprzezona z do-
wolnym ukladem zabezpieczajgcym, automatycznie
podnoszagcym zesp6t glowicy 1 1 stopki 25 w
przypadku nienormalnych zmian warunkéw pracy
calego ukladu pamieciowego lub jego catkowitego
wytaczenia.

Zawieszenie stanowi konstrukcje, ktéra zapew-
nia niewielkie, lecz wystarczajace dla celéw re-
gulacyjnych przemieszczanie glowicy 1 i stopki
25. 1 tak wzajemna réwnoleglo$é szczeliny robo-
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czej glowicy 1 i plaszczyzny stopki 25 oraz two-
rzacej bebna 22, ustawiana jest przez obrét spre-
zyny 6 wzgledem osi 18, powodujac réwnoczesny
obré6t tulei 14 z zespolem glowicy 1 i stopki 25
wzgledem osi lezacej w plaszczyznie sprezyny 5.
Zmiana wstepnego napiecia sprezyny 5 i 6, regu-

lowana §rubg regulacyjng 9, powoduje nacisk.

garbika 20 na sprezyne 6, zmienia odlegto$¢ stop-
ki 25 od powierzchni bebna 22, przy czym zacho-
wany jest obrét zawieszenia wzgledem osi 23
i réwnolegle prowadzenie glowicy 1 wzgledem
plaszczyzny przechodzacej przez o$§ 24.

Fig. 3 przedstawia rozklad ci$nienia dynamicz-
nego oraz skuteczno$¢ jego wykorzystania pod
stopka. Sciecie 21 wykonane na stopce 25 zapew-
nia lepsze wykorzystanie ci$nienia podnoszacego,
utrzymujacego stopke 25 na zgdanej odleglosci
od powierzchni bebna 22, dzieki réznemu prze-

biegowi krzywej cisnienia dynamicznego pod stcp-

ka 25 po obu stronach plaszczyzny przechodzjcej
przez o§ 24. Obracajacy sie z szybko$cig obwodo-
wa V beben 22 powoduje cbwodowy ruch powie-
trza, przy czym szybko$§¢ przeplywu przy powierz-
chni bebna 22 réwna sie w przyblizeniu jego szyb-
ko$ci obwodowej V, a w miare oddalania sie ma-
leje do zera.

Ustawiona nad wirujacym bebnem 22 stopka 25
tWorzy przestrzen o zmiennym przekroju, a tym
samym i o zmiennej predkosci przeplywu. Przy
zaznaczonym strzatkg kierunku obrotéw bebna 22,
przebieg krzywej 26 ciSnienia P w funkcji od-
leglo$ci 1 od osi 24, odbywa sie po linii cigglej
na wykresie, przy czym widoczna jest wyraznie
réznica warto$ci bezwzglednych ci$nienia i pod-
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ciSnienia pod stopka 25 posiadajaca $ciecie 21, w
stosunku do takiego przebiegu pod stopka 25 bez
Sciecia 21, przy ktérym przebieg podci$nienia od-
bywa sie po linii przerywanej na wykresie.

Zastrzezenia patentowe

1. Zawieszenie glowicy magnetycznej z podpar-
ciem aerodynamicznym, zwlaszcza do elektro-
nicznych maszyn liczacych z pamiecig bebno-
wa, sktadajgce sie z korpusu i dwu plaskich
sprezyn, stanowigcych zawieszenie trapezoidal-
ne, znamienne tym, ze glowica 1 wraz ze stop-
kg 25 zamocowana jest na dwu ptaskich spre-
zynach 5 i 6, polaczonych z korpusem 2, po-
miedzy ktérymi znajduje sie krzywka podno-
szagca 3, przy czym gérna sprezyna 6 ma oS
cbrotu 18 prostopadlg wzgledem swojej plasz-
czyzny, natomiast stopka 25 wykonana w po-
staci plytki posiada w swej przedniej czeSci
§ciecie 21 krawedzi dolnej, zaczynajgce sie od
miejsca potozonego blisko osi symetrii glowi-
¢y 1 i wykonane wzdluz szerokoSci stopki 25.

2. Zawieszenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze sprezny 5 i 6 polgczone s3 z korpusem 2
za pomocg plytek dociskowych 7 i 8, a poloze-
nie ich ustalone jest za pomocg kotkéw 15, 16
i 17, 18, przy czym S$rednica otworu w sprezy-
nie 6 na kolek 17 jest wieksza od S$rednicy
kotka 17.

3. Zawieszenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, ze plytka dociskowa 8 ma garbik 20, kt6-
ry przylega do sprezyny 8.
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