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P¥{davné za¥fzenf pro p¥esné d&leni{
taZenych polotovard.

zZa¥f{zeni je urdeno pro stroje pracu-
jfcf s taZenymi polotovary, p¥ifem#¥ k pod&-
vdni polotovarl mi¥e byt pouZ%ito libovol-
ného podavale, Timto je ¥e¥en problém pies-
ného ddvkovdn{ polotovaru i na strojich,
kde za béZnych podminek nelze poZadované
pfesnosti ddvkovén{ polotovaru dosidhnout. ®

Za¥{zenf{ sestdvd z vodiciho pouzdra,
do ného% je primodarym vratnym pohybem za-
vddén uzamykacf{ d{l s dorazem vyhazovale. [
Doraz vyhazovade je ovldddn prostfednic-
tvim pohyblivého dflu, jehoZ pohyb je odvo-
zen od hnac{ jednotky p¥fslu¥ného stroje. RS
Celek uzamykaciho dflu je vi&i pohyblivému
dflu stavitelné& uloZen.

Najetim uzamykacfho dflu vi&i vodici-
mu pouzdru je vytvofena p¥edem stanovend
dutina, odpovidajic{ prifezu polotovaru
tak, aby tento byl ve vodicim pouzdru pevnd
fixovdn. Odraz vyhazovade slou?i k vyhoze-
ni polotovaru po provedené operaci. Sprév- 4 )
nost funkce zaffzenf{ kontroluje kontrolni b
spinad.
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vyndlez se tykd polohovacfho uzamykatelného pouzdra, které je upevné&no v pracovni &4sti
p¥{sludného strojnfho za¥izenf.

Lze jej pou¥ft vSude tam, kde poddvaci za¥fzen{ bud nezaruduje p¥esnou délku poddni
polotovaru, ale umo¥fuje urdity prokluz v podava¥i, pak se nastav{ poddvaci krok pon&kud
vét5L, nebo lze toto poddvacf za¥izeni pouZit u jakéhokoliv podavade, pokud m§ koncovy spi-
nad,

Spimad pak zastavi podava& po poddni polotovaru na pofadovanou délku, p¥idem# v tomto
p¥ipad® slou%f polohovac{ uzamykatelné pouzdro ptedeviim pro vyrovndn{ polotovaru pfed daé&-
lenfm a tfm vylou¥en{ moZnosti riznych délek takto d&lenych polotovari.

posud znimé za¥fzenf pro d&lenf polotovarli jsou osazena kotoudovymi, nebo p¥fimolaie
vratnymi poddvacimi systémy, pracujfcfmi s p¥esnostf pod4dn{ kolem 1 mm. U kotouZovych poda-
va¥li mi%e byt v n¥kterych piipadech pfesnost poddn{ ovlivn&na ménfcim se prifezem polotova-
ru v rédmei jeho vyrobnich toleranci.

v ptipadech, kdy lze dosghnout zvy¥ené pfesnosti dle technologickych poZadavkd, jednd
se vdt¥inou o slo¥it&j¥f{ za¥fzeni, kterd z hlediska investidnfch ndkladd nejsou.vidy dostup-
ng, p¥fpadn& ekonomicky zddvodnitelni.

HlavnI vyhody p¥fdavného za¥fzeni pro pfesné d¥lenf taZenych polotovard podle tohoto
vynélezu spo&fvajl v tom, ¥e je lze pouZit jako p¥fdavné za¥fzen{ pro vétsinu b&Znych poda-
va¥l, pffpadng je zabudovat do obrdb&cfho systému jako samostatny f£ixadn{ celek k provddé&ni
ndkterych obrébdcfch operac{. Dle zplsobu provedeni lze na tomto za¥fzenf dosdhnout p¥esnos-
ti 0,05 mm, p¥fpadng i vdtif. '

" Bez ohledu na pfedchoz{ stav je podany polotovar v uzamknutém vodicim pouzdru pfesné
vyrovndn. Do za¥fzenf miZe byt polotovar poddvén z 1ibovolného z4sobnfku, vietn& oto&né ulo-
%fenych odvijenych svitkd a kotoudh.

Vlastnf d%len{ polotovaru mi%e byt provédéno st¥fhdnim, ¥ezdnim, nebo rozbruSovdnim.
Na p¥ilo¥enych vykresech je na obr. 1 zndzorn&no provedeni p¥fdavného zaffzen{i podle tohoto
vyndlezu v uzamknutém stavu, kdy uzamykacf dfl 5 je v horn{ poloze, na obr. 2 je Yez systé-
mem v uzamknutém stavu,. obr. 3 zndzorfiuje stav systému po vyhozeni oddéleného polotovaru. ,

8ipky vyznaduji smér pohybu uzamykacfiho dilu 5. Pod4vactl kladky 1, 2, piipadng jiné po-
ddvac{ systémy mohou dévkovat délku polotovaru do vodicfho pouzdra 4 dvéma zptisoby: mechanic-
kym najetim polotovaru na doraz vyhazovacte 6 s pffpadnym minimd1lnim prokluzem Vv podavadi,
nebo zastavenim poddvacfho systému vidy po najetf na koncovy spfnad, umistény v dorazu vyha-
zovade 6.

Uzamykacf df1 5 je stavitelné ukotven na pohyblivém d{lu 12, pfidem¥ pohyblivy dfl 12
nese a ovlid4 celou pohybliveu &&st p¥idavného zaffzen{. Doraz vyhazovade 6 je upevnén ve ve-
den{ uzamykacfho dflu 5 a nastaven na poZadovanou hodnotu spolu s uzamykacim dflem 5 korek&-
nim Zroubem 7. K pfesné&j¥fmu ustaven{ dorazu vyhazovade 6 vi&i vodicfmu pouzdru 4 slouzf ko-
tevn{ &roub 9. Spolehlivé zavedeni polotovaru do vodictho pouzdra 4 zaji%¥uje navédéci kuZel

© 3.

P¥i pohybu uzamykacfho dflu 5 smérem dolt, vyhodf odraz vyhazovale § oddé&leny polotovar
z pouzdra. Po vyjetf{ uzamykacriho d{lu 5 se cely cyklus opakuje. V roviné rovnob&iné s osou
vodicfiho pouzdra 4 je poloha uzamykacfho dflu 5 vymezena stav&cimi Srouby 10, 11 a zaji%¥téna
korek&nfim ¥roubem 7.

vodic{ pouzdro 4 je z bezpednostnich divodl vyklopné, se stavitelnou polohovaci silou,
uchyceno na nosii pouzdra 8 a zaji¥té&no pojistnym Eroubem 13, P¥i ptetizeni nevyprdzdnéného

vodictho pouzdra 4 po p¥edchozim cyklu a najetim dal¥fho polotovaru do navdddciho kuZele 23
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dojde k vertikglnfmu vychylen{ vodicfho pouzdra 4. Tim je zdroveni uveden v &innost kontroln{
spfna& 14, ktery za¥{zen{ zastavi. Po ustaveni vodicfho pouzdra 4 do pivodn{ polohy je za¥i-

zeni{ znovu p¥ipraveno k provozu.

PREDMET VYNALEGZU

P¥fdavné za¥fzeni pro pfesné d&leni taZenych polotovard nesené pevnym a pohyblivym df-
lem stroje, vyznaené tim, %e k pevnému dflu /15/ stroje je p¥ipevn&n nosi& /8/ s vodicim
pouzdrem /4/, do ndho¥ zasahuje uzamykac{ df{1 /5/ s vyhazovadem /6/ spojeny s pohyblivym df-
lem /12/ stroje, p¥i&emZ stavitelnd mezera mezi vodicim pouzdrem /4/ a uzamykacim dflem /5/
md prifez odpovidajici prifezu dé&leného polotovaru,

3 vykresy
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