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Najezdovy mistek

Oblast technik

Technické feleni se tykd nijezdového mistku, zejména plosinového kontejneru obsahujiciho
Jjednak manipula¢ni prvky uzplisobené pro spfazeni s manipulaénim mechanismem pro naloZeni
na pfepravni vozidlo a sloZeni z pfepravniho vozidla a jednak plosinu, s niZ je ndjezdovy miistek
oto¢né spojen. o

Dosavadni stav techniky

Je znamo, Ze pro piepravu zejména nepojizdnych kolovych i pasovych vozidel se mohou pouzit
zejména ploSinové kontejnery, na jejichz ploSinu se umisti k pfepravé uréené vozidlo, nadeZ se
plosinovy kontejner pomoci manipulaéniho mechanismu naloZi na pfepravni vozidlo. Existuje
nékolik typld manipulatnich mechanismii, znichz &asto pouZivanym je jednoramenny nosi¢
kontejnerti obsahujici hak, ktery se pfi manipulaci zaklesne do tfmenu, upevnéného k ramu
tvofenému stojinami a podélniky. K podélnikim je pfipevnéna plo$ina.

Pro ucel nakladéni jsou déle rozSifena zafizeni pro lanové natahovani kontejnerti na pfepravni
vozidlo, pfipadné lze pouZit dvouramennych naklada¢t. TéZ jsou zndmy mechanismy pouZivajici
jako hlavni prvek pfi natahovani kontejneri na vozidlo fetéz. Pro viechny tyto typy
manipulaénich mechanismi jsou zndmy manipulaéni prvky, jimiZz lze kontejnery, véetné
ploSinovych kontejnerti, opatfit tak, aby je bylo mozno s témito manipulaénimi mechanismy
sprahnout. K naloZeni plo3inového kontejneru na ptepravni vozidlo, ale zejména pro manipulaci
s prazdnym ploSinovym kontejnerem lze vyuZit téz vidlicovy vysokozdvizny vozik.

Aby se kolové nebo pasové vozidlo mohlo na plosinovy kontejner snadno naloZit, je ucelné
k plodinovému kontejneru pfistavit najezdovy muistek. ReSeni najezdu pomoci odnimatelného
najezdového mistku vSak neni vhodné, protoZe ndjezdovy mistek se miZe ztratit, mize se
zapomenout naloZit jej na plo§inovy kontejner a pod.

Proto je vyhodné&jsi feSeni, podle n€hoz je nijezdovy mustek trvalou soudasti plo§inového
kontejneru. Je zndmo feSeni (pfihlaSka Velké Britanie €. 2 294 453), podle n&¢hoZ je pouzit jeden
najezdovy mistek o Sifce shodné s Sitkou ploSiny. To je vSak nevyhodné zejména u rozmérnych
ploSinovych kontejnerti, ur€enych pro prepravu vozidel o nejir§im pfipustném rozchodu kol.
protoze najezdovy mistek je trvalou soucasti plo§inového kontejneru, a tudiZ se pfi transportu na
pfepravnim vozidle pfevazi zbyte¢né mnoho hmoty.

Podstata technického feSeni

Uvedené nevyhody jsou podstatné zmensSeny néjezdovym miustkem, zejména ploSinového
kontejneru, podle technického feSeni, kde plo3inovy kontejner obsahuje jednak manipulaéni
prvky uzplisobené pro spfazeni s manipulaénim mechanismem pro naloZeni ploSinového
kontejneru na pfepravni vozidlo a sloZeni z piepravniho vozidla a jednak ploSinu, s niZ je oto&né
spojen nijezdovy mistek. Podstata technického feSeni spoiva v tom, Ze nijezdovy miistek je
tvofen dvéma nijezdovymi rampami, které jsou suvné a otoéné uloZeny na vedeni. Vedeni je
upraveno u néjezdového konce plosiny kolmo k podélné ose ploiny. Néjezdové rampy maji
nastavitelnou rozte¢. Kazda néjezdova rampa je uzplsobena pro opfeni volného konce o terén
a opatiena aretalnim \strojim pro znehybnéni ve zvednuté poloze nad terénem. Sitka vngjsiho
obrysu najezdovych ramp je pfi jejich maximalni roztedi v podstaté shodna s $itkou ploSiny.

V disledku suvného uloZeni lze rozte¢ najezdovych ramp pfizplsobit rozchodu kol prepravova-
ného vozidla, v disledku &ehoz lze prepravované vozidlo kdekoliv bezpeéné dostat na ploSinu.
Dvojice nijezdovych ramp mé mensi hmotnost nez jediny celistvy nijezdovy mustek, coz je
velkou vyhodou, nebot’ se nemusi prevazet zbyte¢na mrtva hmota.
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Plodina miize sestavat bud’ z jediné celistvé zakladni desky, nebo v roziifené verzi mohou byt
k zakladni desce ptipojeny pridavné, nejlépe sklopné podlahové dily. V této rozditené verzi je
¢elné, aby délka vedeni odpovidala Sifce pouze zakladni desky. Aby byla spln&na podminka, Ze
Sitka vngjsiho obrysu najezdovych ramp je pfi jejich maximalni roztedi shodna s $itkou ploginy,
tj. vetné pfidavnych, resp. sklopnych podlahovych dildi, je nijezdova rampa pevné spojena se
suportem suvné a otoén€ uloZenym na vedeni. Suport je pfipevnén k ndjezdové rampé& u jeji
vnitfni strany, pfi¢emz délka suportu je men3i nez $itka najezdové rampy.

Aretaéni Ustroji zajisti kazdou néjezdovou rampu ve zvednuté poloze. Tim, Ze se nijezdové
rampy nemusi sklopit na ploSinu, nybrz Ze mohou zlistat pouze ve zvednuté poloze, lze celou
délku plodiny vyuZit pro umisténi nakladu, coz je dal¥i vyhodou. Najezdovou rampu lze ve
zvednuté poloze zaaretovat riznym zplisobem, nejéast&ji znehybnénim téhla, které je s ndjezdo-
vou rampou spojeno. Zvlast’ vyhodné provedeni spotiva v tom, Ze aretaéni Gstroji sestava jednak

ztéhla prikloubeného k ndjezdové rampé a opatieného zahnutou &asti, ajednak z alespoii
‘jednoho zafezu, vytvofeného na plosiné a uzptsobeného pro zaklesnuti zahnuté &asti tahla,

Prehled obrizkih na vykrese

Na pripojeném vykrese je schematicky znazornén piiklad provedeni ndjezdového mistku podle
technického feleni, kde zndzorfiuje obr. 1 celkovy kosouhly pohled na plodinovy kontejner
s najezdovym mistkem a ploSinou opatienou sklopnymi podlahovymi dily, obr. 2 ve zv&tieném
méfitku kosothly pohled na najezdovy konec ploSiny, obr.3 bokorysny pohled na plosinovy
kontejner ve sméru Sipky P z obr. 1.

Priklad provedeni technického fedeni

Ploinovy kontejner obsahujici najezdovy mistek podle piikladu provedeni je uren pro
manipulaci pomoci jednoramenného nosi¢e kontejnerii aobsahuje manipulagni prvky
uzplisobené pro spraZeni stimto typem manipulaniho mechanismu, jehoZ G&inkem dojde
k naloZeni plo§inového kontejneru na piepravni vozidlo nebo sloZeni z prepravniho vozidla.
Uvedenymi manipula¢nimi prvky jsou tfmen 13, ktery je pevn& pfipojen ke stojin& 12 svafené
s podélniky 11 rdmu 1, k nimZ je shora p¥ipevnéna plo%ina 2 (obr. 1). Ke stojing& 12 mize byt
pfipevnéno Eelo 14. Manipulaénimi prvky jsou i manipuladni otvory 16 (obr. 3) upravené pod
ploSinou 2 v rdmu 1 pro vidlice vysokozdviZzného voziku. U najezdového konce 23, tj. konce na
opatné strané, nez je stojina 12 stfmenem 13, je pod plofinou 2 oto&n& uloZen presouvaci
véle€ek 15. Ploina 2 je tvofena alespori zékladni deskou 21, coZ piedstavuje nejjednodussi verzi
plodiny 2. Se zakladni deskou 21 jsou v roziifené verzi spojeny pomoci htidele 24 sklopné
podlahové dily 22, které mohou zaujimat sklopenou polohu, znizorn&nou na vykrese nebo
neznazornénou vztyenou polohu, pfi niZz se od sklopené polohy pooto&i o0 90° a vytvareji tak
boc¢nice. V zdvislosti na uspofadani hfidele 24, zejména jeho poloze, by sklopné podlahové dily
22 bylo moZno otolit od znizorn&né sklopené polohy o 180° do polohy, v niZ ptilehnou na
zékladni desku 21. V nezndzornéné verzi miize byt plodina 2 rozifena ijinak usporadanymi
ptidavnymi podlahovymi dily.

S plodinou 2 je oto&n& spojen najezdovy mistek, tvofeny dvéma nijezdovymi rampami 3.
Néjezdové rampy 3 jsou suvné a ototn& uloZeny na vedeni 32, které je upraveno u najezdového
konce 23 ploSiny 2 kolmo k jeji podéiné ose 25. N4jezdové rampy 3 jsou navzijem nezavislé
ana vedeni 32 jsou uloZeny pomoci suporti 33. Vedeni 32 je pfipevnéno k zikladni desce 21,
a to s vyhodou i v pfipadé, Ze zdkladni deska 21 je roziifena o pridavné, resp. sklopné podlahové
dily 22. V disledku suvného ulozeni maji néjezdové rampy 3 vzdjemné& nastavitelnou rozted r.
Rozted r je mozno zvétSovat do té miry, Ze Sitka o vn&j$iho obrysu nijezdovych ramp 3 je pfi
maximaélni rozte€i r v podstaté shodna s §itkou § ploSiny 2. Znameni to, Ze $itka o tohoto
vnéj$iho obrysu je u ploSiny 2 tvofena pouhou zikladni deskou 21 rovna $ifce této zakladni
desky 21, zatimco u ploiny 2 tvofené zdkladni deskou 21 a sklopnymi podlahovymi dily 22
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rovna celkové Sifce § ploSiny 2, dané sklopenim sklopnych podlahovych dili 22 (obr. 1, 2). Aby
podminka o shodnosti §ifky o obrysu najezdovych ramp 3 s $iikou § plosiny 2 mohla byt spln&na
i ve verzi se sklopnymi podlahovymi dily 22, kdy vedeni 32 mé délku rovnajici se v podstat&
Sifce zékladni desky 21, suport 33 kazdé ndjezdové rampy 3 je pfipevnén k najezdové rampé 3
u jeji vnitfni strany 39, tj. u strany pfivracené k sousedni ndjezdové rampé 3, pfi€emz suport 33
ma délku mensi, neZ je $itka k nijezdové rampy 3. Je ziejmé, Ze délkou suportu 33 se mysli jeho
rozmér ve sméru vedeni 32. Kazda néjezdova rampa 3 je uzpiisobena pro opfeni volného konce
31 o terén 5. Kazda ndjezdova rampa 3 je téZ opatiena aretatnim ustrojim 34 pro znehybnéni ve
zvednuté poloze nad terénem 5. .

Aretalni ustroji 34 sestava z tahla 35 a alespoii z jednoho zéfezu 36. Téahlo 35 je prikloubeno
pomoci kloubu 38 k ndjezdové rampé€ 3 a je opatieno zahnutou &asti 351. Zafez 36 je vytvoien na
plodiné 2, nejlépe ve vyénélku 37 pifivafeném k plosiné 2. U ploSiny 2 slozené ze zakladni desky
21 asklopnych podlahovych dili 22 je vyhodné, paklize vy&nélek 37 je pfivafen k zékladni
desce 21. Vy¢nélek 37 je uzplisoben pro zaklesnuti zahnuté ¢asti 351 tahla 35. Podtem zafezi je
uréen podet poloh, které najezdova rampa 3 ve své zvednuté poloze miZe zaujimat. V ptikladu
provedeni na obr.2 a3 se jedna o dva zafezy 36. Aretaéni Ustroji 34 mize mit i jiné podoby,
v jejichz ramci je napt. tdhlo 35 vedeno neznazornénou objimkou, ktera je kloubové uloZena na
plosing 2, s vyhodou na zékladni desce 21, pfiéemZ mezi objimkou a tdhlem 35 je vytvofeno
rozpojitelné svérné spojeni.

V ramci ¢innosti se pred naklddanim na plo$inu 2 najezdové rampy 3 sklopi k terénu 3 tak, Ze se
jejich volné konce 31 opfou o terén 5 (obr. 3). Sou€asné€ se nastavi rozte€ r obou najezdovych
ramp 3, ato podle $itky nakladu, resp. rozchodu kol pfepravovaného vozidla. Po naloZeni se
néklad upevni k plo§iné 2 pomoci soucinnosti nékterého z kotevnich prvki 4, napf. kola vozidla
se podklinuji neznazornénymi kotevnimi kliny, naklad se pfipoutd lany, popruhy, pfipadng
jinymi ohebnymi vazacimi prostiedky provlec¢enymi okolo pfednich, podlahovych nebo zadnich
kotevnich ok 41, 42, 43 a pod. Po naloZeni nakladu se kazdéa ndjezdova rampa 3 zvedne nad terén
5, ve kterézto poloze se zajisti zahaknutim tahla 35 do zafezu 36. Potom je mozno pfistoupit
k naloZeni ploSinového kontejneru pomoci manipulaéniho mechanismu na prepravni vozidlo. Po
odvezeni na misto uréeni se ploSinovy kontejner z pfepravniho vozidla slozi na terén 3,
néjezdové rampy 3 se opfou o terén 5, naklad se uvolni od ploSiny 2 a je mozno jej z ploSiny 2
sundat.

Primyslova vyuZitelnost

Néajezdovy miistek podle technického FeSeni nalezne uplatnéni zejména jako prostfedek pro
snadné nakladani kolovych i pasovych vozidel na ploSinovy kontejner. Je mozno jej ale pouZzit
iu jinych typu kontejners, které maji dostate¢né inosnou a §irokou ploSinu, na niz lze néklad
tohoto druhu umistit.

NAROKY NA OCHRANU

1. Nijezdovy mistek, zejména ploinového kontejneru obsahujiciho jednak manipulaéni
prvky uzplisobené pro spfaZzeni s manipula¢nim mechanismem pro naloZeni na pfepravni vozidlo
asloZeni z ptepravniho vozidla a jednak ploSinu, sniz je najezdovy mistek otofné spojen,
vyznadujici se tim, Ze nijezdovy mistek je tvofen dvéma najezdovymi rampami (3),
uloZenymi suvné a otodné na vedeni (32), které je upraveno u ndjezdového konce (23) ploSiny
(2) kolmo k podélné ose (25) plosiny (2), pfi¢emZz najezdové rampy (3) maji nastavitelnou rozte¢
(r) aka?d4 nijezdova rampa (3) je uzplsobena pro opfeni volného konce (31) oterén (5)
a opatiena aretaénim tstrojim (34) pro znehybnéni ve zvednuté poloze nad terénem (5), pfi¢emz
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§itka (o) vn&jSiho obrysu najezdovych ramp (3) je pfi jejich maximalni roztedi (r) v podstaté
shodna s §itkou (§) ploSiny (2). '

2. Néjezdovy mustek podle ndroku 1, vyznadujici se tim, Ze kaZda nijezdova
rampa (3) je pevn& spojena se suportem (33) suvng a otodn& uloZenym na vedeni (32), p¥i¢emz
suport (33), jehoz délka je men3i nez $ifka (k) najezdové rampy (3), je pfipevnén k nijezdové
rampé (3) u jeji vnitini strany (39).

3. Néjezdovy mistek podle ndroku 1, vyznacujici se tim, Ze areta®ni Gstroji (34)
kazdé ndjezdové rampy (3) sestdva jednak ztahla (35), pfikloubeného k ndjezdové rampg (3)
a opatfeného zahnutou Casti (351), ajednak alespoii zjednoho zafezu (36) vytvofeného na
ploSing (2) a uzpiisobeného pro zaklesnuti zahnuté ¢asti (351) tahla (35).

2 vykresy
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