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Wynalazek dotyczy maszyn rachunko-
wych, w ktérych poszczegélne wielkosci sa
nastawiane zapomoca naciskania klawiszow

Maszyna odznacza sie¢ prostota, doktad-
noécig i wytrzymato$cia oraz tem, ze wy-
silek, potrzebny przy naciskaniu klawiszéw,
jest minimalny.

Naciéniecie klawisza nastawia pewien
narzad pomocniczy, ktéry zkolei ustawia li-
czydto maszyny.

Granice rachowania maszyny moga byé

pamqk.szone przez dodanie wtasciwych cze-

Maszy!ma wykonywa wiszelkie czynnosci
rachunkowe przy minimalnej ilo$ci mam-
pulacyj. : \

Inne wlasciwoéci i zalety wynalazku u-
jawnia ponizszy opis, dotyczacy pewnego
przykladu wykonawczego, uzupelnionego
zataczonemi rysunkami,

Fig. 1 przedstawia w perspekty'wu.e ze-
wnetrzny widck maszyny, fig. 2 wskazuje
podiuzny przekréj pionowy maszyny przez
mechanizm napedowy liczydta po linji 2 —
2 fig. 5, fig. 3 wskazuje widok boczny na-
rzadu do nastawiania wartoéci, fig. 4 wska-
zuje widok boczny zespotu do napedu li-
czydta, fig. 5 wskazuje widok tylny maszy-
ny po zdjeciu pokrywy, fig. 6 wskazuje
przeknéj wedlug linji 6 — 6 fig. 5 w po-
wiekszonej skalli, fig. 7 wskazuje pionowy
przekrdj wedtug linji 7 — 7 fig. 5, fig. 8
wskazuje przekrsj pionowy czeSci maszy-



ny, zawierajacy: méchanizm do napedu

zwrotnego, fig, 9 wskazuje widok zprzodu
- czeéciowo w przekroju mechanizmas: woézka,

fig. 10 wskxatztuje widok czotowy: wozka po
odjeciu zakrywajacej ptytki, zawierajacy
- narzad do utrzymania awatu liczydet w po-
zycji zerowej, fig. 11 wskazuje przekréj
pionowy liczydta mnozacego, fig. 12 wska-
zuje rzut poziomy potaczern wskaZnika
mnoznikowego z woézkiem, fig. 13 wskazuje
urzadzenie do rozrzadu .zatrzyméw .czesci
nastawniczej, fig, 14 wekazuje boezny wi-
dok czeséci nastawniczej w polaczeniu z na-
rzadem, przenoszacysm: ruch na liczydlo,
fig. 15 wskazuje widok zprzodu czesci mna-
stawniczej, fig. 16 wskazuje przekrdj
wzdluz todygi klawisza, uwidaczniajacy
$rodki do przytrzymywania klawiszéw w
dolnej pozycji, fig. 17 wskazuje przekréj
czeéci maszyny po linji 17 — 17 fig, 5, fig.
18 wskazuje tylny widok wrzadzenia do
przestawiania wozka z czeéciami do jego
zwalniania, fig. 19 wskazuje rzut poziomy
dzwigni klawiszowych,

Maszyna posiada klawjature do nasta-
wiania poszczegélnych cyfr. Nacisnigcie kla-
wisza mastawia wielko§¢, odpowiadajaca o-
znaczonej na nim cyfrze, na umieszczonym
w maszynie walcu obrotowym. Do obraca-
nia walca stuzy korba, wystajaca zboku na-
maszyny mazewnatrz. Nastawione na wal-
cu wielko§ci przeniosza si¢ na tarcze cyfro-
we liczydta, przez ebracanie kerby, ktéra
dla mozliwego uproszczenia operacji jest
ustawiona réwnolegle do osi mechanizmu,
nastawiajacego wartosci, .'

Maszyna sktada sie z podstawy 2 z bocz-
nemi plytami 3 — 4, pomiedzy ktéremi sq
umieszczone mechanizm nastawniczy i li-
czydlo, Liczydto jest ustawione na przesu-
wajacym sie w kierunku podtuznym wézku
i wprawiane w ruch od walca, ktéry nasta-
wione wielkioéci przenosi przy obracaniu na
hlczydlo Do nastawiania na walcu wielko-
Sci stuza, klawisze; maszyna posiada wskaz-
niki, z ktérych jeden podaje nastawione na

walcu wielko$ci, drugi za§ ujawnia ortrzy
mywane rezultaty. Poza tem w maszynie

- znajdufy sie narzady do regulowania dzia-

lania klawiszéw, mechanizm nastawniczy,
liczydlo i inne celowe urzadzenia. Maszyna.
jest zaopatrzona we wizelkie urzadzenia,
stuzace do szybkiego i dokfadnego wyko-
nywama dodawania, odejmowania, mnoze-
nia § dzielenia. Maszyna posiada pokrywe,
umieszczona pomiedzy bocznemi plytami.
Na pokrywie. znajduja sie podstawki do
klawiszéw, tworzacychr klawjaturg. W
przedstawionym przykladzie maszyna po-
siada dziewie¢ szeregbw cyfrowych klawi-
széw 5, przyczem kazdy szereg sklada sig
z dziewieciu klawiszéw, oznaczonych cy-
frami od 1 do 9. Po naci$nieciu jakiegokol-
wiek klawisza pozostaje on w nadanej po-
zycji, Zprzodu kazdy szereg klawiszéw po-
siada klawisz wyréwnawczy 6, ktory po
naciénieciu zwalnia unieruchomione w:-dol-
nej pozycji klawisze, Pomiedzy ptytami 3
— 4 sa zalozone drazki 7, 8, stuzace do
ustawienia sekcyj klawiszéw, Kazda sekcja
sktada sie z szeregu dziewieciu klawiszéw
5 i jednego klawisza wyréwnawczego 6.
Kazda sekcja tworzy cato§é i jako taka zo-
staje zalozona w maszyne, Granica racho-
wania maszyny zalezy od ilosci sekcyj, z
ktérych sklada sie ona. Kazda sekcja po-
siada g6rny phytke lub pasek 9, stanowiacy
cze§é pokrywy maszyny. W pewnym odste-
pie od paska jest przymocowane do jego
koficow podioze 12, ktére tworzy prowad-
nice dla todyg 73 klawiszéw. Sprezyny 14
utrzymuja klawisze w gérnej pozyciji, przy-
czem sprezyny te opieraja si¢ o podioze. 12
i ramiona 14 klawiszéw. Nizej jest umie-
szczony suwak 15, ktéry styka sie ze spod-
nia, powierzchnia podtoza 12 i jest wysunie-
ty zwykle naprzéd: WS'ku;tek d!zalahania sprq-
zyny 16. -

Suwak posiada znaczng ilo§é otworrow‘,
przez ktére przechodzy lodygi klawiszow.
Kazda fodyga posiada wystep #7, ktéry po
naciénieciu klawisza zapada pod suwek 15,



ynieruchamiajac klawisz w dolnej pozycii.
Klawisz wyréwnawczy 6 posiada zprzodu
zab-18; ktoéry przy naciénieciu tego klawisza
przestawia suwak i zwalnia opuszczony kla-
wisz cyfrowy.

" Pod kazda sekt]au klawiszowy jest u-
mieszczony poziomy drazek 271 tak, ze koni-
oe todyg klawiszé6w naciskaja go; drazek
ten jest przymocowany do ramion 22, przy-

twierdzonych do ramy maszyny. Wolny ko-

niec drazka laczy sie z kolankowy dzwignia
26, vsadzong na wale 25. Pionowe ramie
tej diwigni jest zakoriczone zebnica 37,
wspétérodkowa z watem 25 i wspéldzata-
jaca z kolem zebatem 32 mechanizmu na-
stawniczego,

- Na ramieniu 23 blizej do jego wolnego-

kmica jest umocowana pomocnicza 'dawi-
gnia 24, polaczona trzpieniem 234 z draz-
kiem 21. Trzpiefi 234 znajduje sie wpobli-

Zy polaczenia ramienia 23 z dZwignia 24.-
Znaczne przeto odchylenie wolnego kotica -

dZwigni 24 wywoluje stosunkowo niewielki
ruch trzpienia 234. Dzwiignia 24 lezy réwno-
legle do drazka 21. Lodygi klawiszéw znaj-
duja sie¢ w jednym szeregu. Lodygi klawi-
sz6w, odpowiadajacych cyfrom od 1 do 6
wlacznie, znajduja sie ponad gléwna cze-
$oig, dzwigni 24, lodygi zas klawiszéw z cy-
frami 7 do 9—ponad tylna czescia drazka
21, Klawisze wikc cyfr 1 do 6 dziataja po-
$rednio na ten drazek, klawisze za$ cyfr 1—
9—bezposrednio. Po naci$nieciu klawisza
np. cyiry 4 nastepuje opuszczenie dZwigni
24 i wolnego kotica drazka 21. Po nacisnie-
ciu klawisza cyfry 9 klawisz ten bezpo-
$rednio obniza wolny koniec drazka 21.

Niewielka przeto niedoktadno$é diugo-
$ci todygi klawisza nie wplywa na ukhad
czeéci nastawniczych w maszynie, co po-
zwala stosowaé tagodniejsze, utatwiajace
produkcje tolerancje.

~Na poprzecznym wale 25, uniieszczo-
nym w tylne] czeéci maszyny, sa osadzone
dzwignie 26. Kazda dZwignia odpowiada

jednej sekcji' klawliszéw i posiada rami¢ po-

ziome, potaczone z koficem, ‘drazka 21 oraz
ramie pionowe, polaczone z parzadem, na~
stawiajacym wartoéci na walcu, kiéry wpra~
wia liczydto w ruch. Ramig poziome posiada
wykr6j 27, w ktory wehodzi trzpied 28, la-
czacy je 7 drazkiem 2f, co pozwala mna
wzgledne przesuniecie sig tych czefci, gdy
drazek 21 opuszcza si¢ pod dziataniem kla-
wisza, Opuszczanie drazka na rozmaite
zgou-y okreslone wielkoéci odchyla pionowe
ramie 29 dzwigni na okreslony kat. Piono-
we rami¢ 29 posiada na gornym koricu zgb-
nice 31, wspotérodkows z walem 25, ktéra
zaczepia kolo zebate 32 narzadu, nastawia-
jacego wartosci, Naciéniecie klawisza pew-
nej sekcji pokreca narzad nastawmiczy tej
sekcji, nadaiac mu polozenie, ktére odpo-
wiada wartosci, jaka naci$niety klawisz o-
znacza. Z kazda sekcja klawiszéw jest po-
laczony taki narzad nastawniczy. W przed-
stawionym przyktadzie maszyna posiada
dziewie¢ narzadéw mnastawniczych, Drazek

21 znajduje si¢ zwykle wi podniesionej po-
zycji ped wplywem sprezyny 235, po!aiczo-
nej z dzwigniy 26,

Walec, wprawiajacy w ruch liczydto,
jest osadzony na wale 33, podtrzymywanym
przez plyt¢ boczna 3 i posrednia plyte 34.
Walec zawiera dziewieé poruszajacych li-
czydla két 35, ktére sa umocowane na wa-
le 33 oraz dziewieé tarcz mastawniczych 36,
osadzonych luzno na tym wale, Kazde koto
zebate 35 z tarcza 36 tworza jednostke na-
pedowa. Poza tem walec posiada ‘dodatko-
we tarcze 37, z ktérych kazda jest zaopa-
trzona w trzpienie do przenoszenia dzie-
sigtkéw oraz w srodki zaporowe do narza-
déw nastawniczych, ktére zostana pozniej
opisane,

Walec moze byé obracany tak w jedna,
jak i w druga strone zapomoca recznej kor-
by 38, umieszczonej z zewnatrz ostony ma- '
szyny. Wal korbowy posiada na koficu ko-
to zgbate 39, zaczepiajace kolo zebate 41
na wale walca, Korbe przytrzymuje w wyj-
$ciowej pozycji obciaony sprezyna, wysu-



wany trzpiefi 42, wpuszczony w raczke kor-
by. Trzpiefi ten zapada w wydrazony nad-
lew 43 ostony., Przy pociaganiu raczki wy-
suwa sig trzpieni z nadlewn,  wéwczas kor-
ba moze byé wprawiona w ruch obrotowry.
Kazda jednostka napedowa posiada ma-
pedzajace liczydto kolo i potaczony z mig
narzad, nastawiajacy wartosci, Koto sktada
si¢ z krazka z przesuwajacym sie wazdiuz
érednicy suwakiem ¢5. Suwak posiada na
jednym koricu powierzchnie z dziewiecio-
ma zebami, ktére twiorza tuk wspétsrodko-
wy iz walem kola i posiadaja taka sama po-
dziatke, jak zeby odrmoénego kota zebatego
mechanizmu liczydta, Do utrzymania su-
waka w wyzlobieniu kota stuzy pierécieni 47,
ktéry jest przymocowany do kota; suwak
jest zwykile odciagniety tak, ze jego zeby 46
nie wystaja poza obwéd kota. Tarcza na-
stawnicza ma za 1zadanie wysuwaé i odcia-
gaé suwak zpowrotem w odpowiednich chwi-
lach podczas obracania walca, aby dobra-
na liczba zebéw zaczepi¢ mogta mechanizm
liczydta, Tarcza nastawnicza 36 z umoco-
wanym zboku kolem 32 posiada po stronie,
przylegajacej do odnosnej tarczy napedo-
wef, ‘cze$¢ sterownicza 48, spotdziatajaca z
rotka 49 na suwaku 45, Cze§é sterownicza
48 posiada wzniesiona powierzchnie 57, O
ile rolka styka si¢ z ta powierzchnia, su-
wak -pozostaje w pozycji cofnietej, O ile
rolka styka si¢ z niZsza powierzchnia 52
czeich sterowniczej, suwak wysuwa sie na-
przéd. Dla regulowantia ruchéw suwaka shu-
zy dodatkowa czesé profilowa 53, przeciw-
stawiona niZszej powierzchni czesci ste-
rowniczej 48. W ten sposéb powstaje kanat
54, w ktérym podczas obracania tarczy to-
czy sig rolka, Uzaleznia to ruchy suwaka w
odpowiednich momentach podczas obraca-
nia tarczy od ukladu narzadu nastawnicze-
go. Suwak wykonywa ruchy zwrotne pod-

czas kazdego obrotu tarczy, Okres pefnego .

skoku suwaka w stosunku do potazenia tar-
czy zalezy od ukladu marzagdw nastawnicze-

go, Jezeh kcﬂa_e obracaé¢ w kierunku wska-

z6wek zegara, suwak wysuwa si¢ w chwili,
gdy pomarmhhma czynna przechodzi ‘obok
poéredniego kota mechanizmu liczydta.
Odpowiednio dobranai ilo§é zebéwi zaczepwa
mechanizm liczydta. Po przejéciu obok me-
cha.mzmu liczydta suwak cofa sie, Pray ob-
racaniu korby w odwrotnym kierunku, su-
wak wysuwa sie przedtem, niz dojdzie do.
mechanizmu  liczydta i cofa sie w chwili,
gdy koto poéredme pokreci dobrang ilosé
zebé'w 0 ile narzad nastawniczy jest usta-
wiony na zero, suwak wysuwaé sie bedzie
juz po przesunieciu sie jego powierzchni ro-’
boczej obok mechanizmu liczydta, jezeli
korbe obraca¢ w kierunku wskazéwek ze-
gara oraz wysunie si¢ i cofnie zanim po-
wierzchnia robocza przesunie * si¢ do tego
mechanizmu, jezeli obrét korby odbywa sie
w kierunku przeciwnym, Kazde z déuw‘l'e-',
ciu két napednych posiada suwak 45 z za-
opatrzonym w zeby koficem 46, Aby mie
wezystkie suwaki zaczepiaty kola poéred-
nie jednocze$nie przy obracaniu walca i nie
wywolywaly w ten sposéb nadmiernego ob-
ciazenia korby, suwaki te sg rozstawione ma
calym obwodzie walca (fig. 5). Narsteprmja,~
ce po sobie kofice zebate sa przestamwe
zazwyczaj wzgledem siebie o jeden zab.
Wobec tego, przy obracaniu bebna wskaza-
ne korice suwakéw stopniowo zaczepiaja
kola posrednie mechanizmu liczydta, stop-
niowo zwigkszajac obciazenie korby i ula-
twiajac prace na maszynie. Grupa suwakéw
zajmuje tuk 180° na obwodzie walca za-
miast tuku 90° (taki tuk mniej wigcej zaj-
muje pojedyficzy zebaty koniec). Wobec
tego ruch liczydet odbywa sie podczas po-
fowy obrotu walu, zamiast ze$rodkowywaé
sie na 14 czeéci jego obrotu,

Osobne wskazniki podaja wielkosci ra-
chunkowe, wprowadzone przez maciéniecie
poszczegblnych klawiszéw. Pracownik nie
potrzebuje przeto na samej klawjaturze
sprawdza¢ jej nastawienia, Kazdy z narza-
dow nastawniczych posiada kryze 56, na
ktorej sa oznaczone cyfry od 0 do 9. W
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kazdym szeregu jedna z tych cyfr uwidacz-
nia sie w okienku 57 ostony. Jezeli jakikol-
wiek klawisz szeregu zostanie opuszczony,
odpowiadajaca mu cyfra ukaze si¢ w okien-
ku wihaéciwej sekcji, Ponad okienkami na
oslonie .znajduja sie cyfry 58, wskazujace
sekcje klawiszéw, _
Narzadom nastawniczym nadaje si¢ od-
powiednie polozenie przez naciskanie kla-
wiszéw, Narzady te nie posiadajg facznego
z walcem ruchu obrotowego, Osobne urza-
dzenia rygluja je podczas przestawiania
korby od jej pozycji wyjsciowej, zabezpie-
czajac walec od wprowadzania nafi wielko-
éci rachunkowych po wysunieciu korby z
pozycji normalnej. Kazdy narzad nastaw-
niczy posiada lukowa zebnice 61, ktora
zwykle zajmuje wskazana na fig. 2 pozycije.
Zebnice te chwytaja zaczepy 62, zapobie-
gajac ruchowi narzadéw nastawmiczych, o
ile korba nie znajduje sie¢ w wyjéciowej
czyli normalnej pozycji, Zaczepy 62 s3 u-
mocowane na poprzecznym wale i polaczo-
ne ze soba, wobec czego ryglujg lub zwal-
niaja wszystkie narzady nastawnicze. Do
tulei, na ktorej sa osadzone zaczepy 62,
jest przymocowane ramig 64 z zaokraglo-
nym koficem, wspélpracujacym z profilowa
tarcza 65, osadzona na wale walca, Tarcza
ta posiada na obwodzie zaglebienie 66, ktd-
re odpowiada koricowi ramienia w normalnej
pozycji korby, Koniec ramienia zapada
przeto w zaglebienie i pozwala zaczepom
opusci¢ si¢ pod wplywem cigzaru wilasnego
i w ten sposob odsunaé sie od zeboéw: 61.
Podczas ruchu korby profilowa tarcza 65
odchyla ramie 64 i podnosi zaczepy, ktére
chwytaja 2¢by 61, pozostajac w ej pozycii,
dopéki korba nie powréci do swego normal-
nego lub wyjsciowego pofozenia. Moment,
w kt6érym zaczynaja dzialaé zaczepy, zale-
zy od szerokosci zaglebienia 66, Wielkosci,
nastawione w maszynie przez naciéniecie
klawiszé6w, nie ulegaja przeto zmianie pod-

czas obrécenia korby na okre§lona odle-

glodé cd jej pozycji normalnej.

Maszyna dodaje, odejmuje, = mnozy i
dzieli, Postep kazdego dzialania odbywa sie
zapomoca obracania korby, Osobne urza-
dzenia przywracaja po kazdem obnéceniu
korby klawjatur¢ i walec do. pozycji nor-
mailnej przy dodawaniu lub odejmowaniuy,
zachowujac jednak wprowadzone wielkosci
bez zmiany podczas kolejnych obrotéw
korby przy mnozeniu lub dzieleniu, Do tu-
lei, na ktérej sa osadzone zaczepy 62, jest
przymocowane rami¢ 66°, ktére przy odsa-
dzonych od zebnicy zaczepach dotyka kraz-
ka 67, osadzonego na obcigzonym sprezyna
drazku 68, wchodzacym w wydrazony nad-
lew 43 naprzeciwko sprezynowego trzpienia
42, Jezeli maszyna mmnozy lub dzieli, dra-
zek wsuwa sie w nadlew 43, o ile ramie 66°
poruszy si¢ z obwodu krazka 67 ma jego
bok, Na poczatku ruchu korby zaczepy 62,
a wiec i ramie 66°, wykonywuja ruch, unieru-
chamiajacy narzady nastawnicze, Ramig
schodzi z krazka 67, wobec czego drazek
68 odzyskuje swobode ruchéw. Drazek
przesuwa si¢ przytem tak, ze tarcza usta-
wia si¢ pod koficem ramienia 66°, co zabez-
piecza go od opadania i utrzymuje potacze-
nie zaczepéw z z¢bnicami. Korba moze
wowezas wykonaé dowolna ilo§é obrotéw
bez rozlaczania zaczepéw i zebnic. Wyla-
czenie odbywa sie przez ustawienie . korby
w pierwotnej jej pozycji, przyczem trzpien
42 zapada w nadlew i wypycha drazek 68
zpowrotem, odsuwajac krazek 67 z pod ra-
mienia 66°. _

Zaczepy odsuwaja ja pod wplywem cig-
zaru wlasnego od zebnic, Podczas mmioze-
nia i dzielenia klawjatura nie powraca do
stanu pierwotnego przy ustawianiu korby w
pierwotnej pozycji. Do wyréwnania klawja-
tury stuzy klawisz, ktéry bedzie dalej opi-
sany, Podczas dodawania i odejmowania
klawjatura przy obracaniu korby powraca
automatycznie do pierwotnego ukladu,

Wielkoci, wprowadzone na walec, zo-
stajg przeniesione podczas jego obracania
na liczydta, ustawione na przesuwajacym
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sl podtuznie wozku 71. Ruchy wézka po-
zwalaja dzialaé tarczom napedowym na
kotka liczydla réznej wielkosci rachunko-
wej. Maszyna posiada urzadzenia do prze-
suwania woézka z przerwami albo bez prze-
rwy w jedna lub w druga strone. Mechanizm
liczydta sklada sie z pewnej ilosci tarcz
cyfrowych 72, osadzonych na wale 73 i po-
siadajacych na powierzchni obwodowej cy-
fry, uwidaczniane w okienkach 74 oslony
wbzka. Kazda tarcza posiada przymocowa-
ne do niej z jednej strony kolo zebate 75,
zaczepiajace poérednie jatowe koto zebate
76 na wale 77. Przy cbracaniu walca zgba-
te napedowe jego czedci zaczepiajg posred-
nio kola. zebate, wprawiajac je w ruch, a
wiec poruszajac tarcze cyfrowe, Tarcze cy-
frowe sa zabezpieczone od rozbiegu hamu-
jacemi ich ruchy wychwytami 78 na wale
79. Wychwyty znajduija si¢ w tym celu pod
naciskiem obciagzonych sprezynami kulek
81, umieszczonych w rowku drazka 82.
Drazek przechodzi w wat 83, ktéry przy
pokrecaniu moze odsunaé kulki od wychwy-
téw, zluzowaé wyohwytty, o ile zachodu po-
trzeba zwrécenia tarcz do pozycji zerowej.
Do tego celu stuzyé moze ktorekolwiek ze
znanych urzadzen, sprowadzajace obré6t
walu 73, wystajacego nazewnatrz z woézka
i zaopatrzonego w korbg §¢4, Na wale 73
jest osadzona tarcza 85 (fig. 10) z wykro-
jem 86, w ktéry zapada zwykle koniec za-
trzymu 87, ktéry jest umocowany na wale
83 drazka 82, Wraz przeto z poruszaniem
kotby 84 zatrzym 87 wychedzi z wykroju
86 i, pokrecajac drazek 82, luzuje wychwy-
ty. Mechanizm liczydla posiada poza tem
przetaczajace diwignie 88,. wspdldziataja-
ce z odchylanemi ‘w- podiuznym kierunku
trzpieniami 89 na walcy, sluzacemi do
przenoszenia dziesigtkéw z jednej tarczy
na sasiednig wyZszego szeregu. ’DiWign’ie
przelaczajace oraz trzp»eme, Przenoszace
dmesxqﬂln '3 znane w tego rodzaju maszy-
nach i nie wymang'ajq wobec fegec opisania
ich konstrukciji i sposobu dziatania,

W celu stopniowego poruszania w kie-
runku podtuznym woézka sluzy¢ moga ja-
kiekolwiek znane urzadzenia, ktére jedno-
cze$nie pozwalajg wylaczy¢ wozek i prze-
sungé go az do konca jego przebiegu. Od-
powiedni mechanizm jest przedstawiony na
rysunku, Mechanizm, przesuwajacy wozek,
Jjest wprawiany w ruch w jedng lub druga
strong¢ zapomoca dZwigni 91, ustawionej
zprzodu maszyny, Dzwignia 91 jest osa-
dzona na wale 92, umocowanym w oslonie,
Dolny koniec dzwigni lezy pod wozkiem.
Do wewngtrznego korica walu 92 jest przy-
mocowana diwignia 93 z wykrojem 94, w
ktéry wchodzi trzpien 95 suwaka 96, usta-
wionego w ramie 97, Wézek jest ustawiony
na tej ramie i na dolnej powlerzchni posia-
da pewna ilo§é otworéw 98, rozstawionych
tak samo, jak tarcze cyfrowe liczydta.

Na ramie 97 sa ustawione dwa zatrza-
ski 171 i 172, obciazone sprezyna, wysuwa-
jaca je do gory. Stozkowe gérne kotice tych
zatrzaskow zaczepiaja boki wyzlobien lub
otwonéw 98 na dolnej powlerzchni wézka.
Zatrzask 171 przylega do lewej bocznej
Scianki otworu, zapobiegajac ruchom wéz-
ka na prawo, zatrzask za$ 172 do prawej
bocznej $cianki, zapobiegajac ruchom wbz-
ka na lewo, W ten' spos6b woézek jest zary-
glowany dostatecznie i dzieki dwum zatrza-
skom nie posiada zadnej gry. Kazdy z za-
trzaskow posiada rolke 173, ktéra zaczeplia
zapadka zatrzasku, - odchylana na czopie.
Na suwaku 96 wpoblizu kazdego zatrzasku
jest umocowany zatrzask 174, ktéry nie
moze odsadzi¢ sie od rolki 173, gdyz jest
przytrzymywany przez oporek 175 na- su-
waku. Przy ruchu suwaka, przesuwajacym
zatrzask do rolki, dolna pochylona pta-
szczyzna 176 zatrzasku 174 posuwa si¢ po
rolce, przestawiajac ja i polaczony z nig
zatrzask wdét, ktéry wskutek tego odcho-
dzi od wozka, Na wspélnej z zatrzaskiem
174 osi jest osadzona na suwaku 174 tapka
176°, ktéra po zwolnieniu pod dziataniem
sprezyny 177, umieszczonej pomigdzy fap-



ka a zatrzaskiem 174, wysuwa si¢ do gory.
Lapka wchodzi w otwér lub wydluzong
szczeling 178 wi gornej plycie 179 ramy 97
i zazwyczaj nie zaczepia wozka, opierajac
si¢ przytem o koficowy brzeg szczeliny. Po
przesunieciu suwaka 96 na lewo zatrzask
174 odsuwa zatrzask 172 wdol i luzuje wo-
zek, ktory mozna wodwczas przesuwal na
lewo. Jednoczeénie tapka 176 wysuwa sig
do géry w nastepne zaglebienie wozka, i
dalszy ruch suwaka na lewo sprawia, ze
tapka 176° przesuwa woézek na lewo, Pod-
czas tego ruchu, zanim wézek dojdzie do
skrajnego potozenia, zatrzask 174 opuszcza
rolke 173 i zatrzask 172 pod wplywem spre-
zyny podnosi si¢ do gory, zapada w naj-
blizszy otwér suwaka, lezacy na prawo od
otworu, w ktéry zapadal on poprzednio, a
wigc wstrzymuje dalszy ruch woézka. Przy
ruchu wézka na lewo zatrzask 171 opuszcza
si¢, poniewaz stozkowy jego koniec wycho-
dzi z otworu, Zatrzask zapada w nastepny
otwor po dokonaniu przez wézek jednego
posuwu. Przy zwretnym ruchu suwaka do
centralnej czyli biernej jego pozyciji za-
trzask 174 nasuwa si¢ na rolke 173 i staje
powstrzymany przez oporek 175 w swej
normalnej pozycji. Z zatrzaskiem 171 jest
polaczony zatrzask 174 i tapka 176" oraz
inne czesci, dziatajace w podobny sposob
przy ruchu wobzka na prawo.

Maszyna posiada urzadzenie, cofajace
suwak 96 i dzwignie 91 do centralnej czyli
biernej pozycji po przestawieniu wozka o
jeden posuw w jedna lub drugg strong, W
ramie 97 pod suwakiem 96 jest umocowany
drazek 181, ktéry przechodzi przez ucho
182 w dolnej czesci suwaka prawie po jego
$rodku, Na drazku 181 po obu stronach u-
cha 182 sa ustawione tarcze 183 z czopami
184 w szczelinie 185 ramy 97. Szczeliny sa
takiej dlugosci, ze o ile czopy ustawione
zostana w zblizonych do siebie koficach
szczelin, ucho pozostaje w centralnej czyli
biernej pozycji. Na obu koricach drazka po-
miedzy tarcza 183 a cbsada 186, przez kté-

ra drazek przechodzi, miesci si¢ naciskaja-
ca sprezyna 187, przytrzymujaca tarcze na
koficu szczeliny. Sprezyny cofaja suwak do
pozycji centralnej po wykonanym pod
wplywem diwigni 97 ruchu w jednym lub
drugim kierunku, Kazdy ruch suwaka éci-
ska sprezyne z tej strogy, w ktéra suwak
przesuwaé sie bedzie, nie zmienia jednak
napiecia drugiej sprezyny, ktéra pozostaje
bierna, Nastepuje wiec ustawienie suwaka
w. centralnej pozycji po kazdym ruchu

Maszyna posiada réwniez urzadzenia do
jednoczesnego luzowanlia lub opuszczania o-
bu zatrzaskéw 171 i 172, co pozwala na
reczne przesuwanie wobzka, Kazdy zatrzask
posiada trzpiern 188, przechodzacy przez
szczeling w tylnej Scianie 189 ramy, na kit6-
rej jest umocowany suwak, W tylnej cze-
$ci $ciany 189 jest umocowany suwak 191,
przesuwajacy si¢ w kierunku podluznym
pod dziataniem obcigzonego sprezyna przy-
cisku 192, ktory wystaje z ostony. Suwak
191 posiada na dolnej powierzchni dwa
wiklesnigcia 193, nasunigte na trzpienie 188.
Przy poruszeniu suwaka wklgsniecia scho-
dza z trzpienia, przestawiajac zatrzaski
wdol w celu zwolnienia woézka,

Maszyna posiada wskaznik dla trzecie-
go czynnika dziatah rachunkowych. Pierw-
szy czynnik wystepuje przy naciskaniu kila-
wiszoéw, drugi czynnik wskazuje mechanizm
liczydta na wozku, trzeci zaé czynnik wska-
zany zostaje niezaleznie od obu poprzed-
nich, Przy mnozeniu, np, okienko 57 poda-
je mnozna, iloczyn jest widoczny na woézku
i mnoznik w okienku 102, Ten trzeci czyn-
nik nastawia si¢ w maszynie zapomoca, ob-
racania korby 38, ktéra posiada moznoéé
ruchu w obu kierunkach, Mechanizm, na-
stawiajacy trzeci czynnik, jest umieszczony
pomigdzy plyta boczng 4 i plyta $rodkowsa
34, Tworzy go licaydte, skladajace sie z
pewnej ilosci cyfrowych két 103 z kotami
zebatemi 104, ktére zaczepiaja posrednie
koto zgbate 105. Kota cyfrowe obracajg sig



¢ preerwami, i ruch ich jest. regulowany
przez cbciazone sprezynami zapadki 106.
Odpowiednie posrednie kolo 105 porusza
sig .pod dziataniem z¢ba 107 na wale 108 o
jeden zab przy kazdem obréceniu korby.
Zab 107 staje w plaszczyinie nastawionego
kola poéredniego wskutek podtuznego prze-
suniecia wozka, wobec czego wartoéci, wpro-
wadzone jako trzeci czynnik sa tego same-
go szeregu, jak wartoéci, stanowiace ilo-
czyn czyli drugi czynnik, Wal 108 jest o-
toczony kryza ze wskaznikiem 112, ktéry
podaje szereg, do ktérego naleza cyfry, sta-
nowiace trzeci czynnik, Na kryzie 109 jest
umocowany drazek 113 (fig. 12), a na jed-
nym z jego koficéw znajduje si¢ zebata li-
stwa’ 114, zaczepiajaca kélko zebate 115,
wspoldziatajace z zebnicy 116 woézka. Ruch
wbzka przestawia przeto wskaznik 112 i zab
107. Wskaznik w stosunku do woézka prze-
suwa si¢ w odwrotnym kierunku, wobec
czego wartosci na kotach 703 liczydia wzra-
staja od prawej strony ku lewej tak, jak
w normalnym ukhadzie liczbowym, Gdy wé-
zek znajduje sie w skrajnej lewej pozycii,
kiedy cyfra jest wprowadzona jako jednost-
ka do liczydla na wézku przez naciéniecie
klawisza pierwszego szeregu, wéwczas
wskainik zajmie skrajng prawg . pozycje
naprzeciwko tarczy 103 jednostek, Po prze-
sunigciu wozka o. jeden szereg na prawo cy-
fra naci$nietego klawisza pierwszej sekcji
wprowadzona zostaje do liczydta wézka na
miejsce dziesigtkéw. Jednocze$nie wiskaz-
nik ustawia si¢ obok kota 103, podajacego
dziesigtki, :

Wat 108 obraca si¢ pod dziataniem kor-
by 38 i jednoczeénie z ta korbg. Na wale
obracaé si¢ moze tuleja 117 z walcem 118
do przenoszenia dziesiatkéw na kola 103
liczydla, Walec posiada czeéci profilowe
119 i obciaZone sprezynami trzpienie 121,
wspéldzialajace z przelaczajacemi dzwi-
gniami 122 liczydta, kitére przemosza dzie-
siatki na kota najblizszego wyZszego szere-
gu. Na tulei 117 jest osadzone na klinie ko-

fo 2qbate 123, ktore zapomocs diwigni 124
mozna podiuznie przesuwaé, Diwignia 124
wychodzi nazewnatrz maszyny i jest umo-
cowana na wale walca, Posiada ona na we-
wnetrznym koricu ramig 125 (fig. 8), wspél-
srodkowe do walu walca i odgiete wi kie-
runku podtuznym. Ramie 125 spoczywa W
wykroju 126, przesuwajacego si¢ podluznie
na drazku 127, zachowujacego . kazda z
dwéch pozycyj, jakie zajmowaé moze pod
wplywem obciazonej sprezyng kulki 128,
ktéra zapada w jedno z dwéch zaglebier
129 drazka (fig, 5). Do drazka 127 jest przy-
mocowane jarzemko 131, ktére zaczepia
kryze kota zg¢batego 123, wobec czego przy
poruszaniu dZwigni 124 nastepuje odpo-
wiednie posuniecie tego kota. W $rodkowe;
plycie jest umocowany wal z kolem zgba-
tem 132, zaczepiajacem kolo zebate 39. Na
drugim koricu watu jest oprawione kolo zg-
bate 133, wspétdziatajace z kotem zebatem
134. Koto zebate 123 mozna przesunaé
whok, wobec czego moZe ono zaczepiaé ko-
fo zebate 133 albo 134. O ile kota zebate
123, 133 sa polaczone, walec 118 obraca sig
w jednakowym kierunku z korba. O ile za$
nastapi polaczenie kot zebatych 123 i 134,
kierunek obrotu tych czeéci bedzie odwrot-
ny. Watl 108 jest potaczony z walcem 118
kotami zebatemi 136, 137 i 138, wal wiec
obraca sie jednocze$nie z walcem i w jed-
nakowym z nim kierunku,

Wobec przektadni dziesiatkow, ktora
jest potaczona z liczydlowemi kolami 103,
mozna wykonaé szereg obliczefi prazy po-
mocy znacznie mniejszej, niz dotychczas, i~
losci ruchéw korby. Przy mnozeniu np. licz-
by 2345 na 897 na maszynach dotychczas
stosowanych nalezy przedewszystkiem na-
stawié¢ liczbe 2345, nastepnie przy ustawie-
niu wozka na jednoéci obréci¢ siedem razy
raczka, przesunaé wozek na dziesigtki i wy-
konaé dziewieé obrotéw korbg i wreszcie
przesunaé wozek na setki i wykonaé ofm
obrotéw, razem 24 obroty korba, W maszy-
nie wedtug wynalazku przebieg liczenia od~



bywa si¢ znacznie prosciej. Liczba 2345 zo-
siaJe wprowaazona na slawjaturg i po u-
stawlieniu wiozka na tysiacach ~wykonywa
si¢ jeden obrét korba mnozac na 1000, Na-
stepnie przesuwa si¢ wozek na jednosci i
obraca sig¢ korbe trzy razy w kierunku od-
wrotnym, odejmujac 3 jeanostki od tysiaca,
wobec czego mnoznik wynosi 997. Potem
przesuwa si¢ wozek na setki i wykonywa
si¢ jeden obrét korba, w odwrotnym kierun-
ku i otrzymuje si¢ mnoznik 897, Rezultat
ten wymaga 5 obrotow korby zamiast 24
obrotéow zwyktej maszyny. Licznik trzecie-
go czynnika jest rowniez bardzo pozyteczny
przy obliczeniu dzielnikéw, wyciaganiu
pierwiastkéw kwadratowych i zadaii na
dzielenie,

Liczydtowe kota 103 z tatwoscia spro-
wadza sie na zero zapomoca obrotu korby
141 na wale 142, na ktérym kola te sa o-
prawione. Kola sa zwykle unieruchomione
przez zapadki 106, Ruch walu 142 wpra-
wia cze$ciowo w ruch potokragly wat 143,
co w taki sam sposob, jak w liczydle woz-
ka, powoduje odsuwanie zatrzyméw od zeg-
batych kél, przywracajac im swobode ob-
rotow. Obciazone sprezynami kulki 745 wa-
tu 142, po jednej kulce na kazde koto li-
czydlcwe, zaczepiajg o wewngtrzne wyste-
py 146 kot liczydtowych i pociagaja je za
soba, dopoki wystep lub zab 147 na obwo-
dowej powierzchni kota nie napotka prze-
tacznej dzwigni 122, przytrzymu;adce] kota
W pozycji zerowe,

Maszyna posiada urzadzenie do wyrow-

nania klawjatury i przystosowania maszyny

do dziatan dodawania i odejmowania, za-
zwyczaj bowiem maszyna stuzy do mnoze-
nia i dzielenia. Zboku klawjatury znajduja
si¢ trzy klawisze. Jeden z nich 151 nosi na-
pis ,,Clear”, Naci$niecie tego klawisza 151
przywraca wszystkim klawiszom klawja-
tury pierwotna ich pozycje. Po naci$nieciu
klawisza 152 ze znakiem , +” maszyna zo-
staje przygotowana do dodawania lub o-
dejmowania. Naci¢niecie klawisza 153 ze

znakiem ,, X" wylacza klawisz 152 i przy-
gotowuje maszyng do mnozenia i dzielenia.
Suwaki 15, ktére przytrzymujg naciniete
klawisze w cpuszczonej pozycji, sa odcigga-
ne wprzéd zapomoca, sprezyn 16; suwaki te
posiadaja na tylnych koricach tapki 154.
Na ramie maszyny przed tapkami 15¢ jest
ustawiona bramka lub plytka 155, ktéra
odsadzajac wtyt odciaga sig i. suwaki 15.ku
tytowi, zwalniajac todygi klawiszow. Na
wsporniku 756 wewnatrz oslony jest umo-
cowana dzwignia 157, ktorej koniec lezy
pod todyga klawisza 151. Drugi koniec
dzwigni posiada profilowy wystep 158 i do-
tykajacy dolnej krawedzi bramki 155, wo-
bec czego naci$niecie klawisza 157:odrzuca
te bramke, zwalniajaca, wszystkie op-tl|srzcz.o-
ne klawisze, - :
Narzady, wprawione w ruch pfrzez na-
ci$niecie klawisza 152, przytrzymanego po
naciénieciu w nadanej pozycji przez wystep
161 na jego todydze, zapadajacy pod su-
wak 159, sa zaopatrzone w drazek 162, po-
taczeny z kolem zebatem 133. Na wolnym
koficu tego drazka znajduje si¢ wystep 163,
ktéry odbywa ruchy zwrotne pod bramka
155, nie dotykajac jej. Drazek jest oparty
posrodku na podtuznym wystepie 164 dzwi-
gni 165, przymocowanej swa §rodkows, cze-
$cig do wspornika 156, Przedni koniec dZzwi-
gni 165 lezy pod todyga klawisza 152, po
nacisnieciu ktérego wystep 164 podnosi sie
do gory, pcdnoszac wolny koniec drazka
162. Wystep zaczepia woéwczas bramke 155
i odchyla ja przy kazdym obrocie korby.
Opuszczone klawisze zwalniaja sie¢ prze-
to przy kazdym obrocie korby, Ma-
szyna posiada réwniez urzadzenia do
zwalniania cze$ci nastawniczych na bebnie
napedowym w chwili, gdy korba zbliza sie
do swego polozenia wyjsciowego i po wy-
kcnaniu obrotu, W tym celu zostaja wyla-
czone narzady, ktére przy mnozeniu stuza
do unieruchomiania czeééci nastawniczych az
do chwili, gdy trzpien korby zapadnie w
wydrazeny nadlew. Kazda cze§é nastawni-



cza poslada tukowq, zebnice 61, kiéra po wy-
sunigciu korby z pozycji pierwotnej chwyta
zaczep 62, powstrzymujacy te czesc od dal-
szego ruchu. Zaczepy 62 wspoldziatajg z
zgbnicami zaleznie od obrotow profilowej
tarczy 65, osadzonej na wale bebna i po-
laczonej z ramieniem 64. Po sprzegnieciu
zaczepOw. z zebnicami zachowuja one te
pozycje (dopoki trzpien korby nie zapadnie
w wydrazony nadlew) przy pomocy krazka
67 na przesuwajacym si¢ wzdiuz drazku
68, ktory to krazek powstrzymuje ruch ra-
mienia 66°. Jezeli maszyna jest nastawiona
odpowiednio do dzialan dodawania lub o-
dejmowania, drazek 68 nie posiada podtuz-
nych ruchéw, przeto krazek 67 nie moze u-
stawi¢ si¢ pod ramieniem 66°. Pozwala to
tarczy profilowej 65 na regulowanie ruchu
zaczepow 62 w taki sposéb, ze przy koricu
kazdego obrotu walca zaczepy cofaja sie i
cze$ci nastawnicze odzyskuja swobode ru-
chéw. Drazek 68 zostaje unieruchomiony
zapomoca oporka 768 na wale 25, ktéry za-
czepia tylny koniec dzwigni 165. Po naci-
$nigciu klawisza 152 oporek 168 podnosi
sig¢ i dotyka rozszerzonej czesci 169 drazka
68, unieruchamiajac go, wobec czego kra-
zek 67 nie moze zaryglowaé zaczepéw 62.
Naci$niecie klawisza 153 luzuje klawisz 152,
co umozliwia poszczegélnym czesciom cof-
niecie do normalnej t. j. czynnej pozyciji
w celu wykonania mnozenia i dzielenia,

Przedstawiona maszyna posiada dzie-
wieé sekcyj klawiszéw, dziewieé két liczy-
dlowych w liczydle do mnozenia oraz 18
kol liczydlowych w mechanizmie wozka.
Maszyne mozna scharakteryzowaé liczbami
19-9-18". Mozna jednak budowaé maszyny
o réznych granicach rachowania np. 12-
12-24" albo ,,6-6-12" stosownie do jej prze-
znaczenia,

Zastrzezenia patentowe.

1. Maszyna nachunkowa, w ktérej li-
czydifo posiada dla kazdego miejsca licz-

bowego narzad napedowy i narzad nastaw-
niczy, znamienna tem, Ze narzad nastawni-
czy jest umieszczony odpowiednio do glow-
nego walu maszyny i przy naciskaniu kla-
wisza staje w cdpowiedniej pozycji, przy-
czem pcrusza sie cze$¢, umocowana na
glownym wale oraz czes¢ zebata, ktéra za-
czepia kolo zebate, potaczone z mechani-
zmem liczydiowym maszyny, i w normal-
nych warunkach jest oddzielona od tego
kota zebatego, za$§ po ustawieniu narzadu
nastawniczego zapomoca naci$nigcia cdpo-
wiedniego klawisza i po wykonaniu ruchu
obrotowego przez glowny wal, cze$¢ zeba-
ta chwyta kolo zebate i pokreca go na od-
powiednig ilo§¢ zebéw stosownie do pozy-
cji narzadu nastawniczego.

2. Maszyna wedtug zastrz. 1, znamien-
na tem, ze czeéci, regulujace wzgledny
ruch mechanizmu napedowego, moga by¢
ustawione pod dowolnym katem przez na-
ciéniecie cdpowiedniego klawisza.

3. Maszyna wedtug zastrz. 2, znamien-
na tem, ze klawisze wspdtdziatajg z dwu-
ramienng dZwignia, polaczona z przestawia-
nym katowo mechanizmem,

4. Maszyna wedlug zastrz. 3, znamien-
na tem, ze dwuramienna dZwignia sklada
si¢ z dwoch polaczonych przegubowo dzwi-
gni, przyczem niektore klawisze dzialaja
na jedna z tych dZwigni, pozostate za§ —
na druga.

5. Maszyna wedlug zastrz. 4, znamien-
na tem, ze jedna z dZwigni jest polaczona
z ustawianym katowo mechanizmem, druga
za$§ porusza si¢ na stalym przegubie i Ia-
czy sie przegubowo z pierwsza dzwignia w
srodkowej jej czesci, ‘

6. Maszyna wedtug zastrz. 2, znamien-
na tem, ze od ruchéw korby, napedzajacej
wal gtéwny, sa uzaleznione ruchy urzadze-
nia, ktére unieruchamia nastawiany katowy
mechanizm w pewnej nadanej pozyciji.

7. Maszyna wedlug zastrz. 6, znamien-
na tem, ze nastawiany katowo mechanizm
posiada zebnice, laczaca sie z zaczepem,

— 10 —



ktéry ;pod wptywem tarczy -profilowej na
wale gléwnym wykonywa ruchy, zalezne od
obracania sie tego wadu,

8. Maszyna wedlug zastrz, 6, znamien-
na tem, ze przy obracaniu korby nastawia-
ny katowo mechanizm zostaje unierucho-
miony w okresie, w ktérym korba nie znaj-
duje si¢ w pozycji wyjsciowe]j.

9. Maszyna wedlug zastrz, 8, znamien-
na tem, ze posiada urzadzenie, zwalniajace
poszczegblne jej czesci w korficu obrotu kor-
by, albo tez zachowujace pozycje podczas
kilkakrotnych obrotéw korby.

10. Maszyna wedlug zastrz. 1, zna-
mienna tem, Zze posiada mechanizm, liczacy
ilogé obrotéw gléwnego walu, i potaczony,
z nim mechanizm do przenoszenia dziesigt-
kéw, ktory dziala przy obracaniu walu w
jednym lub drugim kierunku,

11, Maszyna wedbug zastrz. 10, zna-
mienna tem, ze mechanizm do przenoszenia
dziesigtkéw moze obracaé sie w jednako-
wym kierunku z gtéwnym waltem lub w kie-
runku odwrotnym,

12. Maszyna wedlug zastrz. 10, zna-
mienna tem, ze mechanizm liczydlowy, u-
mieszczony w wézku, posiada wskaznik,
polaczony z drugim mechanizmem liczydto-
wym i poruszajacy si¢ w stosunku do woz-
ka w kierunku odwrotnym,

13. Maszyna wedlug zastrz. 1, zna-
mienna tem, ze mechanizm napedowy po-

siada tukowe z¢bmice, rozstawione pod ka-
tem wzgledem siebie i zaczepiajace mecha-
nizm liczydta w rozmaitych okresach
czasu,

14. Maszyna wedtug zastrz. 13, zna-
mienna tem, ze kazda zebnica zajmuje kat
okolo 90°, wszystkie zaé zebnice sa roz-
mieszczone na obwodzie okolo 180°,

15, Maszyna wedtug zastrz. 1, zna-
mienna tem, Ze nastawiany przez klawisze
mechanizm jest umieszczony na wale glow-
nym, na ktérym posiada mozno§é ruchu ob-
rotowego i jest zaopatrzony w czes$é profi-
lowa, ktéra zaczepia wystep zebatej czesci

.napedowej, w celu pociagania i odsuwania

tej czeScd podczas obracania watu w okre-
$lonych warunkach, zaleznych od pozycji
mechanizmu nastawniczego.

16. Maszyna wedlug zastrz, 1, zna-
mienna tem, ze liczydlo jest ustawione w
przesuwajacym si¢ podiuznie wézku, ktéry
posiada czeéci rozrzadeze, zaczepiajace lap-
ki, w celu poruszania wézka w dowolnym
kierunku, oraz zatrzymy, ograniczajace
ruch wézka, i urzadzenia odreczne, wyla-
czajace zatrzymy i przywracajace wozkowi
calkowita swobode ruchéw.

Carl Mauritz Fredrik Friden.
Zastepca: M, Brokman,

rzecznik patentowy.
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