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"Palier d'essuie-glace portant un élément de maintien en

position d'un composant de transmission de mouvement"

DOMAINE TECHNIQUE DE L'INVENTION

L'invention concerne un palier de guidage en rotation d'un
arbre d'entrainement d'un mécanisme de transmission de
mouvement, tel qu'une timonerie, pour I'entrainement en rotation
d'un essuie-glace de véhicule automobile.

L'invention concerne aussi un sous-ensemble d'un
mecanisme de transmission de mouvement comportant au moins
un palier.

L'invention concerne encore un mecanisme  de
transmission de mouvement comportant un premier et un
deuxiéme sous-ensembles reliés entre eux par une bielle de

transmission de mouvement.

ARRIERE PLAN TECHNIQUE DE L'INVENTION

L'invention concerne plus particulierement un palier portant
un élément de maintien en position par rapport au palier d'un
composant de transmission de mouvement, tel que notamment
une bielle reliant deux paliers associés a un motoréducteur
d'entrainement commun a deux essuie-glaces.

Un tel élément de maintien est utilisé pour positionner et
immobiliser de maniére temporaire différents composants de la
timonerie et par exemple la bielle par rapport au palier,
notamment pour faciliter le transport et/ou le montage de la

timonerie sur un véhicule automobile.
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Grace a l'utilisation d'au moins un tel élément de maintien,
il est possible de limiter les degrés de liberté de mouvements
relatifs des différents composants de la timonerie qui, en dehors
des étapes d'emballage, de transport et/ou de montage et de
fixation, sont nécessaires au bon fonctionnement du systéme
d'essuyage en utilisation sur le véhicule.

On connait ainsi la demande de brevet DE102015216894
présentant un palier de timonerie dans lequel un élément de
maintien est monté mobile par rapport a un palier entre une
position dans laquelle I'élément de maintien coopére avec une
portion d’'un composant de la timonerie et une position éloignée
de ladite portion du composant.

Cette conception a I'inconvénient d’'étre complexe a mettre
en oceuvre, nécessite des outils pour passer d’'une position a
I'autre et présente un encombrement conséquent.

L'invention vis a proposer une conception d'un tel palier
permettant une manceuvre aisée de I'élément de maintien entre

ses deux positions.

BREF RESUME DE L'INVENTION

L'invention propose un palier de guidage en rotation d'un
arbre d'entrainement d'un mécanisme de transmission de
mouvement pour I'entrainement en rotation d'un essuie-glace de
véhicule automobile, le palier portant un élément de maintien en
position par rapport au palier d'un composant de transmission de
mouvement, dans lequel I'élément de maintien est monté mobile
par rapport au palier entre une position active dans laquelle une
partie active de I'élément de maintien coopére avec une portion
du composant et une position escamotée dans laquelle la partie
active est éloignée de ladite portion du composant, I'élément de
maintien est monté pivotant par rapport au palier entre ses

positions active et escamotée.
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Selon d’autres caracteéristiques du palier :

- I'élément de maintien comporte un une tige d’orientation
axiale qui est montée pivotante autour de son axe dans un trou
complémentaire du palier ;

- le palier comporte des moyens de blocage de I'élément
de maintien dans sa position active par rapport au palier ;

- le palier comporte des moyens de blocage de I'élément
de maintien dans sa position escamotée par rapport au palier ;

- les moyens de blocage comportent au moins un ergot
porté par I'élément de maintien, et au moins un cran, ouvert
axialement selon l'axe de pivotement de I'élément de maintien,
qui est porté par le palier et dans lequel l'ergot est engagé
lorsque |'élément de maintien est dans |'une de ses positions
active ou escamotée par rapport au palier ;

- les moyens de blocage comportent au moins un ergot
porté par I'’élément de maintien, et deux crans, ouverts axialement
selon l'axe de pivotement de I'élément de maintien, qui sont
portés par le palier et dans l'un ou l'autre desquels I'ergot est
engagé en fonction de la position active ou escamotée de
I’élément de maintien par rapport au palier ;

- le palier comporte des moyens de verrouillage de
I’élément de maintien par rapport au palier lorsque I'élément de
maintien est dans l'une ou l'autre de ses positions active ou
escamotée, avec engament de l'ergot dans l'un ou l'autre des
crans ;

- I'élément de maintien comporte une patte articulée de
verrouillage de I’élément de maintien par rapport au palier qui est
rappelée élastiquement vers une position de verrouillage dans
laquelle elle coopére avec une portion en vis-a-vis du palier ;

- la partie active de I'élément de maintien comporte un

logement complémentaire de ladite portion du composant ;
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- le palier comporte des moyens de retenue de I'élément de
maintien par rapport au composant lorsque ladite portion est
recue dans ledit logement ;

- I'élément de maintien comporte une patte articulée de
retenue de I'élément de maintien par rapport au composant qui
est rappelée élastiquement vers une position de retenue dans
laquelle elle coopére avec une portion en vis-a-vis de ladite
portion du composant ;

- la patte de retenue et la patte de verrouillage sont
agencées de sorte qu'une action sur la patte de retenue provoque
successivement la libération du composant puis une action de
déverrouillage sur la patte de verrouillage.

L’'invention propose aussi un sous-ensemble d'un
mecanisme de transmission de mouvement pour I'entrainement en
rotation d'un essuie-glace de véhicule automobile, ce mécanisme
comportant au moins :

- un palier selon I'invention ;

- une manivelle dont une premiére extrémité est reliée au
palier par l'intermédiaire de l'arbre d’entrainement et dont une
deuxiéme extrémité porte une rotule d'articulation ;

- une bielle dont une extrémité est montée articulée sur
ladite rotule,
et dans lequel I'élément de maintien est monté pivotant par
rapport au palier autour d'un axe de pivotement.

Selon d’'autres caractéristiques de l'invention :

- que I'élément de maintien est monté pivotant par rapport
au palier autour d'un axe de pivotement parallele a l'axe de
rotation de l'arbre d’entrainement ;

- ledit logement de la partie active de I'’élément de maintien
est ouvert axialement selon I'axe de rotation de Il'arbre

d’entrainement ;
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- I'élément de maintien est monté pivotant par rapport au
palier autour d'un axe de pivotement orthogonal a l'axe de
rotation de l'arbre d’entrainement ;

- ledit logement de la partie active de I'’élément de maintien
est ouvert radialement vers l'extérieur par rapport a l'axe de
pivotement de I'élément de maintien.

L’'invention propose encore un mécanisme de transmission
de mouvement pour I'entrainement en rotation d'essuie-glaces de
véhicule automobile comportant un premier et un deuxiéme sous-
ensembles reliés entre eux par une bielle, caractérisé en ce que
I'un au moins des premier et/ou deuxiéme sous-ensembles est

réalisé selon l'invention.

BREVE DESCRIPTION DES FIGURES

D'autres caractéristiques et avantages de l'invention
apparaitront au cours de la lecture de la description détaillée qui
va suivre pour la compréhension de laquelle on se reportera aux
dessins annexés dans lesquels :

— la figure 1 est une vue en perspective qui illustre un
exemple de conception d'un systeme d'entrainement en rotation
d'essuie-glaces dont le mécanisme de transmission de
mouvements comporte un premier palier un deuxiéme palier dont
chacun porte un €lément de maintien temporaire en position d'une
bielle de transmission de mouvement entre les deux paliers ;

— la figure 2 est une vue en perspective a plus grande
échelle en vue de dessous de I'élément de maintien porté par le
deuxiéme palier qui est illustré dans sa position active de
maintien de la bielle ;

— la figure 3 est une vue analogue a celle de la figure 2
sans I'élément de maintien ;

— la figure 4 est une vue en perspective a plus grande
échelle en vue de dessus de I'élément de maintien porté par le
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premier palier qui est illustré dans sa position active de maintien
de la bielle ;

— la figure 5 est une vue analogue a celle de la figure 4
sans I'élément de maintien ;

— la figure 6 est une vue en perspective de dessous des
éléments représentés a la figure 4 ;

— la figure 7 est une vue en perspective de dessous de
I'élément de maintien représenté aux figures 4 et 6 ;

— la figure 8 est une vue de cbété de I'élément de maintien
représenté aux figures 4, 6 et 7 ;

— les figures 9A a 9F sont une série de représentations
schématiques en perspective qui illustrent différentes étapes de
montage et d'utilisation de I'élément de maintien illustré aux
figures 4 a 8 ;

— la figure 10 est une vue analogue a celle de la figure 4
qui illustre un deuxiéme mode de réalisation du premier palier
associé un deuxieme mode de réalisation de I'élément de
maintien ;

— la figure 11 est une vue analogue a celle de la figure 10
sur laquelle palier est représenté sans I'élément de maintien ;

— la figure 12 est une vue en perspective de dessous des
éléments représentés a la figure 10 ;

— la figure 13 est une vue en perspective de dessous de
I'élément de maintien illustré aux figures 10 et 12 ;

— les figures 14A a 14 C sont trois représentations
schématiques en perspective qui illustrent les trois positions
angulaires principales de |'élément de maintien par rapport au
palier qui le porte ;

— les figures 15A a 15 G sont une série de représentations
schématiques en perspective qui illustrent différentes étapes de
montage et d'utilisation de I'élément de maintien illustré aux

figures 10 2 13 ;
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— les figures 16 et 17 sont des vues analogues a celles des
figures 10 et 11 qui illustrent un troisieme mode de réalisation du
premier palier associé un troisiéme mode de réalisation de
['élément de maintien ;

— les figures 18 et 19 sont deux vues en perspective a
grande échelle et selon deux angles différents de représentation
qui illustrent I'élément de maintien représenté aux figures 16, 18
et19;

— la figure 20 est une vue latérale de I'élément de maintien
illustré a la figure 18 ;

— la figure 21 est une vue latérale a grande échelle de la
partie du premier palier illustré aux figures 16 et 17 qui porte
I'élément de maintien selon le troisieme mode de réalisation ;

— les figures 22A a 22 H sont une série de représentations
schématiques en perspective qui illustre différentes étapes de
montage et d'utilisation de I'élément de maintien illustré aux
figures 16 et 18 a 20.

DESCRIPTION DETAILLEE DES FIGURES

Dans la suite de la description, des éléments présentant
une structure identique ou des fonctions analogues seront
désignés par des mémes références.

Dans la suite de la description, sans référence a la gravité
terrestre, on adoptera de maniére non limitative des orientations
longitudinale, verticale et transversale indiquées par le triédre
"L,V,T" des figures. On définit aussi un plan horizontal qui s'étend

longitudinalement et transversalement.

Premier mode de réalisation

L’axe vertical V s’étend de bas en haut, tandis que l'axe
longitudinal s’étend de gauche a droite en considérant la figure 1.
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Le systéme 20 d'entrainement en rotation d'essuie-glaces
(non représentés) de la figure 1 comprend notamment un
motoréducteur 22 comportant un arbre de sortie 24
d'entrainement en rotation, autour de son axe A2, d'un essuie-
glace (non représenté) dont un bras d'entrainement est apte a
étre fixé sur le trongon d'extrémité libre supérieure 26 de l'arbre
d'entrainement 24.

On a aussi représenté a la figure 1 une platine 23 de
montage et de fixation du motoréducteur 22 sur un véhicule
automobile.

Au sens de l'invention, la platine 23 et le motoréducteur 22
constituent un palier P2 de guidage en rotation de l'arbre de
sortie 24 autour de son axe de rotation A2, et un palier qui est
destiné a étre fixé sur un élément structurel d'un véhicule
automobile (non représenté).

Le systeme 20 comprend une bielle 30 de transmission du
mouvement de rotation de l'arbre de sortie 24 du motoréducteur
22 a un autre arbre 32 d'entrainement en rotation d'un autre
essuie-glace (non représenté) dont un bras d'entrainement est
apte a étre fixé sur le trongon d'extrémité libre supérieure 34 de
I'arbre d'entrainement 32.

L'arbre d'entrainement 32 est porté et guidé en rotation
autour de son axe de rotation A1 par un palier P1, ce premier
palier P1 étant destiné a étre fixé sur un élément structurel du
véhicule automobile (non représenté).

La bielle 30 comporte une deuxiéme extrémité 29 qui est
reliée a I'arbre d’entrainement 24, guidé en rotation par le palier
P2, par une manivelle 36 qui est liée en rotation a l'arbre
d’entrainement 24.

La manivelle 36 porte un maneton 38 d'orientation axiale

auquel elle est liée en rotation.
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Le maneton 38 est relié a la deuxieme extrémité 29 de la
bielle 30 par une liaison du type a rotule de conception connue
non représentée sur la figure 1.

Tout le long de corps trongon central principal, la bielle 30
présente une section en U renversé comportant un dos 44
supérieur horizontal plat et deux ailes latérales verticales
paralléles 46.

Chaque aile verticale 46 est délimitée vers le bas par un
bord longitudinal 48, les deux bords 48 étant coplanaires et
paralléles au dos supérieur 44.

De maniére connue, chacune des deux extrémités
longitudinales opposées 29 et 31 de la bielle 30 se présente sous
la forme d'une plaque horizontale qui porte une boite a rotule
associée qui recoit une rotule correspondante du maneton
associé.

La bielle 30 comporte une premiére extrémité 31 qui est
reliée a l'arbre d'entrainement 32 par une autre manivelle 40 qui
est liee en rotation a l'arbre d'entrainement 32.

La manivelle 40 porte un maneton (non visible sur les
figures) d'orientation axiale auquel elle est liée en rotation.

Ce maneton est relié a la premiére extrémité 31 de la bielle
30 par une liaison a rotule de conception connue.

Le systéme 20, constitué notamment des deux paliers P1
et P2 et de la bielle 30 qui les relie, constitue un ensemble ou
systéme destiné a étre monté et fixé - dans une position relative
déterminée de ses différents éléments et composants - sur un ou
des éléments structurels d'un véhicule automobile.

Cette position relative peut avantageusement étre obtenue
par un ou plusieurs éléments de maintien en position de la bielle
30 par rapport a I'un et/ou l'autre des deux paliers P1 et/ou P2.

Dans l'exemple illustré a la figure 1, chacun des deux
paliers P1 et P2 porte un élément de maintien 50, les deux
éléments de maintien 50 étant ici identiques.
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Concernant le palier P1, la partie de ce dernier qui porte
I'élément de maintien 50 est une partie en saillie 52 qui est ici
réalisée venue de matieére par moulage avec le corps du fut dans
lequel I'arbre d'entrainement 32 est logé et guidé en rotation.

La partie en saillie 52 comporte un trou central vertical
débouchant 54 dont I'axe AA1 est sensiblement paralléle a I'axe
A1 de rotation de l'arbre d'entrainement 32 et elle est délimitée
verticalement par deux faces paralleles supérieure 56 et
inférieure 58 orthogonales a I'axe du trou 54.

Dans sa face supérieure 56, la partie en saillie 52
comporte deux crans 60 et 62 dont chacun s'étend radialement a
partir du trou vertical 54 et est ouvert verticalement vers le haut.

Les deux crans 60 et 62 sont décalés angulairement |'un
par rapport a l'autre autour de I'axe AA1.

Au sens de l'invention, le cran 60 est le cran actif qui est
apte a recevoir I'élément de maintien 50 dans une position active
de celui-ci, tandis que le cran 62 est le cran escamoté qui est
apte a recevoir I'élément de maintien 50 dans une position
escamotée de celui-ci.

Concernant l'autre palier P2, la partie de ce dernier qui
porte I'élément de maintien 50 est une partie en saillie 152 qui,
comme on peut le voir aux figures 2 et 3, est une portion en une
seule piéce de la platine 23 sur laquelle est fixé le motoréducteur
22.

La partie en saillie 152 comporte un trou central vertical
débouchant 154 dont I'axe AA2 est sensiblement parallele a I'axe
A2 de rotation de l'arbre d'entrainement 24. La partie en saillie
152 est délimitée verticalement par deux faces paralleles
supérieure 156 et inférieure 158 orthogonales a I'axe du trou 154,
la face inférieure 158 appartenant a un bord périphérique 157
vertical de renfort de la platine 23.
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Dans sa face inférieure 158, la partie en saillie 152
comporte deux crans 160 et 162 dont chacun s'étend radialement
et est ouvert verticalement vers le bas.

Les deux crans 160 et 162 sont décalés angulairement ['un
par rapport a lI'autre autour de I'axe AA2 du trou central 154.

Au sens de l'invention, le cran 160 est le cran actif qui est
apte a recevoir I'élément de maintien 50 dans une position active
de celui-ci, tandis que le cran 162 est le cran escamoté qui est
apte a recevoir I'élément de maintien 50 dans une position
escamotée de celui-ci.

Par la suite, on décrira maintenant en détail I'élément de
maintien 50 et sa coopération avec la partie en saillie 52 du palier
P1 et avec la bielle 30.

L'élément de maintien 50 est ici une piece réalisée par
moulage en matiére plastique qui présente une symétrie générale
de conception par rapport a un plan vertical médian.

L'élément de maintien 50 comporte une tige verticale 70
faisant fonction d'axe de pivotement et de coulissement axial de
I'élément de maintien 50 par rapport a la partie en saillie 52 du
premier palier P1.

L'élément de maintien 50 comporte aussi une partie active
72 qui est apte a coopérer avec une portion de la bielle 30, ici
avec une portion de son corps central principal.

La partie active 72 est reliée a la tige 70 par une branche
de liaison 74.

La tige 70 se présente sous la forme d'un corps cylindrique
76 dont le diamétre extérieur correspond sensiblement au
diameétre interne du trou central 54 de la partie en saillie 52, de
maniére a pouvoir y étre recu en pivotement autour de I'axe AA1,
ainsi qu'en coulissement axial le long de cet axe.

Le trongon inférieur 78 de la tige 70 qui prolonge le corps
cylindrique 76 est fendu centralement et verticalement et il

comporte a son extrémité inférieure un épaulement radial
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chanfreiné 80 qui est délimité verticalement vers le haut par une
face horizontale supérieure de butée 82 qui est apte a coopérer
avec une portion en vis-a-vis de la face inférieure 58 de la partie
en saillie 52 du palier P1.

Gréace a une fente centrale 79 du trongon inférieur 78, il est
possible de comprimer ce dernier radialement par déformation
élastique pour introduire I'épaulement inférieur 80 axialement
dans le trou central 54, puis le corps cylindrique 76.

A son extrémité supérieure, le corps cylindrique 76 de la
tige 70 est relié a un premier bras horizontal 84 qui est délimité
verticalement vers le bas par une face horizontale inférieure 86,
et vers le haut par une face horizontale supérieure 85.

Comme on peut le voir notamment en détail aux figures 7
et 8, la face inférieure 86 du premier bras horizontal 84 comporte
un ergot central 88 qui s'étend verticalement vers le bas, qui est
de section rectangulaire et qui s'étend longitudinalement vers la
gauche a partir du corps cylindrique 76, dans le plan du premier
bras 84.

L'ergot 88 est délimité verticalement vers le bas par une
face horizontale inférieure 90 et les dimensions de I'ergot 88 sont
telles qu'il est apte a étre regu et engagé axialement dans I'un ou
l'autre des deux crans 60, 62 de la partie en saillie 52.

Au voisinage de son extremité de droite, en considérant la
figure 8, le premier bras 84 se prolonge verticalement vers le bas
par un premier bras vertical 92 qui s'étend sensiblement sur toute
la hauteur du corps cylindrique 76 de la tige 70.

A son extrémité inférieure, le premier bras vertical 92 se
prolonge par une patte de verrouillage 94 qui est inclinée de haut
en bas et de gauche a droite a partir de I'extrémité inférieure du
premier bras vertical 92.

La patte de verrouillage 94 est délimitée verticalement vers
le bas par sa face inférieure 95 formant rampe, qui est inclinée

sensiblement a quarante-cinqg degrés.
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A proximité de son raccordement avec la patte de
verrouillage 94, le premier bras vertical 92 comporte une portion
amincie 96 de maniere a permettre, par déformation élastique,
une rotation de la patte de verrouillage 94 autour d'un axe
horizontal H1 dans le sens antihoraire.

A son extrémité supérieure, la patte de verrouillage 94
comporte une butée de verrouillage 96 qui est délimitée par une
face supérieure horizontale de butée 98 qui s'étend en regard de
la face inférieure 90 de l'ergot 88.

La distance verticale séparant la face inférieure 86 (du
premier bras horizontal 84) de la face de butée 98 correspond
sensiblement a la hauteur séparant les faces supérieure 56 et
inférieure 58 de la partie en saillie 52.

En agissant sur la patte de verrouillage 94, pour provoquer
sa rotation autour de I'axe H1, il est possible «d'effacer» la butée
de verrouillage 96, globalement latéralement vers la droite en
considérant la figure 8.

Pour ce faire, il faut agir sur la face inférieure 95 de la
patte de verrouillage 94.

En considérant la figure 8, au voisinage de son extrémité
de droite, le premier bras horizontal 84 se prolonge verticalement
vers le bas et latéralement vers la droite par la branche de liaison
74 qui est sensiblement paralléle a la patte de verrouillage 94 et
inclinée sensiblement a quarante-cing degrés.

La partie active 72 de I'élément de maintien 50 se présente
sensiblement sous la forme d'un U renversé qui est constitué par
un deuxieme bras vertical 100, par un deuxiéme bras horizontal
102 et par un troisiéme bras vertical 104.

L'extrémité inférieure de la branche de liaison 74 est reliée
a lI'angle de raccordement entre le deuxiéme bras vertical 100 et
le deuxieme bras horizontal 102.

Les faces internes verticale 101, horizontale inférieure
103, et verticale interne 105 des bras 100, 102 et 104
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respectivement délimitent entre elles un logement interne 106
dont les dimensions sont sensiblement égales aux dimensions
externes du corps central principal de la bielle 30, de telle
maniére qu'une portion de ce dernier puisse étre recue dans le
logement 106.

A son extrémité verticale inférieure, le deuxiéme bras
vertical 100 se prolonge par une patte de retenue 108 qui est
inclinée de bas en haut et de droite a gauche a partir de
I'extremité inférieure du deuxiéme bras vertical 100.

A proximité de son raccordement avec la patte de retenue
108, le deuxiéme bras vertical 100 comporte une portion amincie
110 de maniére a permettre, par déformation élastique, une
rotation de la patte de retenue 108 autour d’'un axe horizontal H2,
dans le sens horaire.

A son extrémité inférieure, la patte de retenue 108
comporte une butée de retenue 112 qui est délimitée par une face
supérieure horizontale de butée 114 qui s'étend en regard de la
face inférieure horizontale 103 du deuxiéme bras horizontal 102.

La distance verticale séparant la face inférieure 103 de la
face de butée 114 correspond sensiblement a la hauteur verticale
séparant les faces inférieures 48 de la face supérieure 45 du dos
44 du corps central principal de la bielle 30.

La butée de retenue 112 est délimitée par une face
inféerieure 113 formant rampe, qui est inclinée sensiblement a
quarante-cing-degreés.

En agissant sur la patte de retenue 108, pour provoquer sa
rotation autour de I'axe H2, il est possible «d'effacer» la butée de
retenue 112, globalement latéralement vers la gauche en
considérant la figure 8.

Pour ce faire, il faut agir, par exemple avec un doigt d'un
opérateur, sur la face inférieure 109 de la patte de retenue 108.

Comme on peut le voir notamment aux figures 7 et 8, la

patte supérieure de verrouillage 94 et la patte inférieure de
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retenue 108 sont agencées dans un méme plan vertical et sont en
partie situées I'une au-dessus de l'autre.

Ainsi, si un opérateur agit directement sur la patte de
retenue 108 pour la faire pivoter autour de I|'axe horizontal H2
(afin de provoquer l'effacement de la butée de retenue 112)
I'extremité supérieure libre 107 de la patte de retenue 108 va
venir en contact avec une portion en vis-a-vis de la face inférieure
95 de I'extrémité inférieure libre 93 de la patte de verrouillage 94.

Ainsi, aprés avoir provoqué l'effacement de la butée de
verrouillage 112, une action prolongée sur la patte de retenue 108
va provoquer indirectement une action sur la patte de verrouillage
94 en provoquant ensuite une rotation de cette derniére autour de
l'axe H1, jusqu'a provoquer un effacement de la butée de
verrouillage 96.

Avantageusement, l'action directe sur la patte de retenue
108 peut étre effectuée par un opérateur venant « pincer » — par
exemple entre son pouce et son index — la patte inférieure de
retenue 108 et la branche supérieure de liaison 74.

En se reportant aux schémas des figures 9A a 9F, apres
avoir positionné angulairement la bielle 30 par rapport a la
manivelle et a la partie en saillie 52, et aprés avoir
éventuellement fait pivoter la bielle 30 dans une position
angulaire extréme autour de son axe longitudinal principal, on
peut voir que I'utilisation de I'élément de maintien 50 associé au
palier P1 commence par l'introduction verticalement de haut en
bas, selon la fleche F1, de la tige 70 dans le trou vertical 54.

A cet effet, I'élément de maintien 50 est orienté
angulairement autour de l'axe vertical AA1 de telle maniere que
I'ergot 88 de positionnement angulaire de I'élément de maintien
50 par rapport a la partie en saillie 52 soit sensiblement aligné
avec le cran actif 60 dans lequel il doit étre regu, cette orientation

angulaire correspondant aussi sensiblement a l'alignement du
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logement 106 de la partie active de I'élément de maintien 50 avec
une portion en vis-a-vis de la bielle 30.

Lorsque l'ergot 88 est engagé dans un cran 60 ou 62, il fait
fonction de cran de blocage angulaire de I’élément de maintien 50
dans l'une ou l'autre de ses deux positions fonctionnelles
associées, active ou escamoteée.

Comme on peut le voir a la figure 9B, au cours du
déplacement vertical vers le bas de I'élément de maintien 50 par
rapport a la partie en saillie 52 et a la bielle 30, la rampe de la
face inférieure 95 de la patte de verrouillage 94 coopére avec une
portion en vis-a-vis de la face supérieure 56 de la partie en saillie
52 en provoquant I'effacement angulaire de la patte de
verrouillage 94 et de la butée de verrouillage 96, tandis que la
rampe 113 de la butée de retenue 112 coopére avec une portion
en vis-a-vis du dos supérieur 44 de la bielle 30 en provoquant
I'effacement de la patte de retenue 108 et de la butée de retenue
112.

En fin de course verticale de mise en place de I'élément de
maintien 50, celui-ci se trouve en position basse et angulairement
dans sa position active illustrée notamment aux figures 4 et 6.

Dans cette position active, la bielle 30 est immobilisée en
position de transport et/ou de montage par rapport au palier P1.

Dans cette position angulaire active déterminée, l'ergot 88
est logé dans le cran actif 60 et la piece de maintien 50 est
immobilisée verticalement par rapport a la partie en saillie 52 du
fait de I'engagement de la butée de verrouillage 96 sous la face
inférieure 58 de la partie en saillie 52.

Aprés avoir transporté et/ou monté et/ou fixé I'ensemble 20
sur un véhicule automobile, I'opérateur doit libérer la bielle 30 en
agissant sur I'élément 50 de maintien temporaire.

Dans ce but, comme illustré a la figure 9C, I'opérateur agit
- selon la fleche F2 - sur la patte inférieure de retenue 108 pour

effacer la butée de retenue 112 et libérer la bielle 30.
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Comme expliqué précédemment, en prolongeant son action
selon la fleche F2 sur la patte inférieure de retenue 108,
I'opérateur agit alors - selon la fléche F3 - sur la patte supérieure
de verrouillage 94 pour effacer la butée de verrouillage 96 et
permettre alors de déplacer verticalement vers le haut la piéce de
maintien 50 par rapport a la partie en saillie 52, en faisant
coulisser la tige 70 dans le trou vertical 54.

Un tel mouvement vertical relatif vers le haut de I'élément
de maintien 50 est limité par la venue en butée de la face
supérieure de butée 82 de I'épaulement inférieur 80 de la tige 70
contre une portion en vis-a-vis de la face inférieure 58 de la partie
en saillie 52.

Dans une telle position «haute» de la piéce de maintien 50
par rapport a la partie en saillie 52 du palier P1, et tel qu'illustré a
la figure 9D, l'ergot 88 est dégagé hors du cran actif 60 et
I'opérateur peut alors faire pivoter angulairement I'élément de
maintien 50 autour de l'axe vertical AA1, dans le sens indiqué par
la fleche F4.

Ainsi, l'opérateur peut amener I'élément de maintien 50
dans une position angulaire correspondant a la position angulaire
escamotée de I'élément de maintien 50 qui est illustré a la figure
9E.

Dans cette position, l'ergot 88 est situé angulairement
sensiblement en regard du cran escamoté 62 et, comme indiqué a
la figure 9E, l'opérateur peut a nouveau déplacer verticalement
I'élément de maintien 50 vers le bas par rapport a la partie en
saillie 52 selon la fleche F5.

Ce mouvement est poursuivi jusqu'a atteindre I'état illustré
a la figure 9F dans lequel l'ergot 88 est engagé dans le cran
escamoté 62, avec verrouillage de I'élément de maintien 50 dans
cette position angulaire et verticale par la coopération de la butée
de verrouillage 96 avec une portion en vis-a-vis de la face

inférieure 58 de la partie en saillie 52.
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Ainsi, aprés avoir joué son rdle fonctionnel d'élément de
maintien temporaire en position de la bielle 30 par rapport au
palier P1, I'élément de maintien 50 est positionné de maniére fixe
et fiable dans sa position dite escamotée dans laquelle il ne joue
aucun role fonctionnel et dans laquelle il n'interfére avec aucun
des différents éléments et composants articulés de I'ensemble 20
situés dans cette zone.

En variante de ce qui vient d'étre décrit précédemment,
I'élément de maintien 50 peut avoir été monté sur la partie en
saillie 52 du palier P1 préalablement a lI'assemblage des autres
composants tels que la manivelle, le maneton et/ou la bielle 30,
par exemple dans sa position escamotée.

Afin d'utiliser [1'élément de maintien 50 en vue de
I'immobilisation temporaire en position de la bielle 30 par rapport
au palier P1, l'opérateur doit alors commencer par dégager
I'élément 50 hors de sa position initiale de montage sur le palier
P1, qui est par exemple sa position escamotée, pour l'amener
angulairement vers sa position angulaire active.

S'agissant de I'élément de maintien 50 selon le premier
mode de réalisation qui vient d'étre décrit et qui est associé a
l'autre palier P2, son montage, sa manipulation et son utilisation
en association avec une autre portion de la bielle 30 sont en tout
point analogues a ce qui vient d'étre décrit précédemment, a
I'exception du fait que I'élément de maintien 50 est orienté
verticalement «téte-béche» par rapport a l'autre élément de
maintien 50 associé au palier P1, c'est-a-dire avec son logement
106 orienté ouvert vers le haut.

Dans le premier mode de réalisation préféré de I'élément
de maintien 50 en association avec la partie en saillie 52 du palier
P1, la conception de ces deux éléments est telle que I'on assure a
la fois une fonction de positionnement angulaire précis de
I'élément de maintien 50 dans l'une de ses deux positions

angulaires principales active ou escamotée, une fonction de
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verrouillage angulaire et axial de I'élément de maintien 50 dans
l'une de ses deux positions angulaires principales active ou
escamotée, et une fonction de retenue verticale de la portion de
la bielle 30 dans le logement 106 de la partie active 72 de

I'élément de maintien 50.

Deuxiéme mode de réalisation

Par comparaison avec le premier mode de réalisation, on
décrira maintenant le deuxieme mode de reéalisation de I'élément
de maintien 50 qui est notamment illustré aux figures 10,12 et 13.

La conception de la partie en saillie 52 du palier P1 est
identique a celle décrite précédemment en référence au premier
mode de réalisation.

Au-dessus de la face supérieure 54 de la partie en saillie
52, la paroi externe du fut du palier P1, comporte un doigt de
butée 120 qui s'étend radialement vers lI'extérieur et qui est
délimité verticalement vers le bas par une face inférieure
horizontale 122 et radialement vers I'extérieur par une face
verticale 124.

La distance verticale séparant la face inférieure horizontale
122 du doigt de butée 120 et le plan horizontal de la face
supérieure 56 de la partie en saillie 52 est sensiblement égale a
la hauteur premier bras horizontale 84 y compris l'ergot de
positionnement angulaire 88, c'est-a-dire sensiblement égale a la
distance séparant la face supérieure 85 du premier bras
horizontal 84 de la face inférieure horizontale 90 de I'ergot 88.

La tige verticale 70 de I'élément de maintien 50 est ici
constituée d'un trongon cylindrique plein et continu 76.

Au-dela du premier bras horizontal 84, I|'élément de
maintien 50 se présente sous la forme d'une plaque pleine et
continue qui intégre la branche de liaison 74 et |la partie active 72
qui, dans sa partie inférieure, délimite un logement 106 ouvert

verticalement vers le bas et qui est apte a recevoir au moins une
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partie du troncon principale central de la bielle 30 comme illustré
aux figures 10 et 12 sur lesquelles on peut constater qu'une partie
supérieure de Ila bielle 30 est recue dans le logement
complémentaire 106.

Pour faciliter la manipulation de I'élément de maintien 50,
les deux faces latérales verticales paralléles de la plaque pleine
comportent chacune un évidement de préhension 128.

Comme cela est illustré schématiquement aux figures 14A
a 14C, la conception et le dimensionnement de |'élément de
maintien 50 et du doigt de butée 120 sont tels que lorsque
I'élément de maintien 50 est dans I'une ou l|'autre de positions
angulaires correspondant sensiblement a ses positions angulaires
active et escamotée (voir figures 14B et 14C), I'élément de
maintien 50 ne peut pas échapper verticalement vers le haut par
rapport a la partie en saillie 52.

Lorsque I'élément de maintien 50 est dans sa position
angulaire intermédiaire illustrée a la figure 14A, il peut étre
déplacé verticalement librement par rapport a la partie en saillie
52 et notamment y étre mis en place par introduction verticale de
sa tige 70 dans le trou vertical 54, ou étre enlevé comme indiqué
par la fleche Fa de la figure 14A.

Comme indiqué a la figure 15A, dans la position angulaire
intermédiaire de I'élément de maintien 50, la mise en place de
I'élément de maintien 50 sur la partie en saillie 52 s'effectue par
introduction verticale de haut en bas - selon la fléche Fb - de la
tige 70 dans le trou central 54.

Si nécessaire, l'opérateur fait ensuite pivoter et basculer la
bielle 30 par rapport au palier P1 comme indiqué a la figure 15B
selon la fleche Fc.

Ensuite, comme décrit précédemment en référence au
premier mode de réalisation, I'élément de maintien 50 est pivoté
angulairement — selon la fleche Fd de la figure 15C - jusqu’a sa
position active correspondant a l'alignement angulaire de l'ergot
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88 de positionnement angulaire avec le cran actif 60, puis
I'élément de maintien 50 est déplacé verticalement — selon la
fleche F1 — comme indiqué a la figure 15D, jusqu'a engagement
de la portion en vis-a-vis du corps central principal de la bielle 30
dans le logement 106.

Lorsqu'un opérateur souhaite libérer la bielle 30 de ses
mouvements par rapport a la partie en saillie 52 et donc par
rapport au palier P1, il doit déplacer I'élément de maintien 50
verticalement vers le haut comme indiqué par la fleche F3 de la
figure 155, puis le faire pivoter angulairement selon la fleche F4
pour atteindre a nouveau la position angulaire intermédiaire
illustrée a la figure 15F.

Dans cette position, il est possible d'extraire verticalement
I'élément de maintien 50 de bas en haut selon la fleche F5 de la
figure 15G, par exemple pour lI'enlever définitivement.

En variante, a partir de cette position angulaire
intermédiaire, il est aussi possible de faire pivoter angulairement
I’élément de maintien 50 vers son autre position angulaire
fonctionnelle escamotée pour engager, verticalement de haut en
bas, l'ergot 88 de positionnement angulaire dans le cran
escamoté 62, I'élément de maintien 50 restant alors a demeure
dans cette position en étant porté par la partie en saillie 52 du
palier P1 (Figure 15G).

Troisiéme mode de réalisation

Par comparaison avec le premier mode de réalisation, on
décrira maintenant le troisieme mode de réalisation de I'élément
de maintien 50 qui est notamment illustré aux figures 16 et 18 a
20.

La conception de la partie en saillie 52 du palier P1 est
différente de celles décrites précédemment en référence au
premier et au deuxiéme mode de réalisation, notamment en ce

qu’elle permet le montage de I’élément de maintien 50 pivotant



WO 2019/214928 22 PCT/EP2019/060229

10

15

20

25

30

autour d’'un axe AA1 orthogonal a I'axe de rotation A1 de |'arbre
d’entrainement 32.

La partie en saillie 25 se présente sous la forme d’'une
plaque qui s’'étend verticalement et radialement vers I'extérieur a
partir de la paroi extérieur du fut de guidage de [I'arbre
d’entrainement 32.

La partie en saillie 52 est ainsi délimitée par deux faces
verticales paralléles et opposées 51 et 53.

La partie en saillie 52 comporte un trou central 54 et elle
est délimitée par un bord horizontal supérieur 56, par un bord
horizontal inférieur 58, et par un bord latéral d’extrémité de profil
arrondi 57, qui est centré sur I'axe AA1 du trou central 54 et qui
comporte un trongon supérieur 57s en arc de cercle d’'un premier
rayon R1, et un trongon inférieur 57i en arc de cercle d'un
deuxiéme rayon R2 supérieur au premier rayon R1, de sorte que
le rayon du bord latéral est globalement croissant de haut en bas
en considérant la figure 21.

Le bord supérieur 56 comporte, une fente 59 a bords
paralléles verticaux qui débouche dans le trou central 54 et qui
est centrée longitudinalement par rapport a I'axe AA1.

La fente 59 est une fente d’introduction axiale de la tige 70
de I’élément 50 dans le trou central 54 de la partie en saillie 52.

La tige 70 de I'élément de maintien 50 est ici constituée
d'un trongon cylindrique plein et continu 76 d’orientation
horizontale et elle est délimitée axialement par une face latérale
annulaire 77 d'un disque 75 coaxial a la tige 70.

Le diamétre externe du trongcon plein 76 est sensiblement
égal au diamétre interne du trou central 54 de la partie en saille
52 de maniére a y étre guidé en pivotement dans les deux sens.

L’élément de maintien 50 comporte une patte 130 de
manipulation qui est en forme d’'une plaque d’orientation radiale

qui s’étend axialement sur toute la longueur du troncon plein 76,
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entre la face latérale annulaire 75 et la face d’extrémité libre de
ce troncgon.

La patte de manipulation est pleine et elle s’étend depuis
la paroi cylindrique convexe 73 du trongon plein 76.

La patte de manipulation 130 comporte une lumiére 132
rectangulaire qui est adjacente a la face latérale annulaire 75 et
la paroi cylindrique convexe 73 du trongon plein 76.

En considérant notamment la figure 20, on voit que la
hauteur «h» de la lumiere 132 correspond a la différence entre le
rayon RO auquel se situe la face inférieure 134 de la lumiére 132
et la rayon de la paroi cylindrique convexe 73 du trongon plein 76.

Par ailleurs, la longueur axiale de la lumiere 132 est
légérement supérieure a I’épaisseur de la plague constituant la
partie en saillie 52 entre ses faces 51 et 58.

En position montée sur la partie en saillie 52 de I'élément
de maintien 50 — apres introduction axiale du trongon plein 76
dans le trou central 54 et de la patte de manipulation a travers la
fente 59 — et comme on peut le voir a la figure 16, la face latérale
annulaire 75 du disque 77 est adjacente a la face 51 de la partie
en saillie et la lumiere 132 est en regard des bords de la fente 59.

Ainsi, la tige 70 est guidée en rotation et elle peut
notamment pivoter par rapport a la partie en saillie dans le sens
horaire de telle maniére que la portion de la partie en saillie 52
délimitée par le trou central 54 et le bord latéral 57 s’engage dans
la lumiere 132.

Dés le début de la rotation, I'’élément de maintien 50 est
immobilisé axialement par rapport a la partie en saillie 52.

La hauteur «h» de la lumiére 132 est telle que la rotation
relative le long du trongon supeérieur 57s se fait quasiment sans
frottement, tandis que la rotation le long du trongon inférieur 57i
se fait avec frottement et un effet de serrage progressif.
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Au-dela du disque 77, I'élément de maintien 50 comporte
une branche centrale de liaison 74 qui relie la tige 70 a sa partie
active 72 qui se présente ici sous la forme d’un bloc cubique.

Le bloc 72 comporte un logement interne 106 qui est se
présente sous la forme d’une rainure ouverte a ses deux
extrémités et qui comporte une fente d’introduction délimitée par
deux faces internes opposées 107 et 109.

La rainure s’étend orthogonalement a Il'axe AA1 et
globalement dans le plan de patte 130 de manipulation.

Le bloc est ainsi déformable élastiquement et le logement
106 peut se comporter comme une pince dans laquelle on peut
introduire un élément selon la fleche F de la figure 18.

Dans ce troisiéme mode de réalisation, Le logement 106
est orienté et dimensionné de maniére a pouvoir recevoir une
portion de l'une des deux parois latérales 46 du corps central
principal de la bielle 30.

On se reportera maintenant aux schémas des figures 22A a
22B.

Comme mentionné précédemment — Figure 22A — on
introduit axialement I’élément de maintien 50 dans le trou central
54, selon la fleche F1. En agissant sur la patte de manipulation
130, il est alors possible d’entrainer I'élément de maintien 50 en
rotation autour de son axe AA1 selon la fleche F2 des figures 22B
et 22C.

La rotation peut étre poursuivie jusqu'a la position
angulaire illustrée a la figure 22C dans laquelle le logement 106
est orienté globalement ouvert vers le haut.

Si nécessaire, l'opérateur fait ensuite pivoter et basculer la
bielle 30 par rapport au palier P1 comme indiqué a la figure 22D
selon la fleche F83.

En partant de la position angulaire de [|'élément de
maintien 50 illustrée aux figures 22C et 22D, I'opérateur fait

pivoter I’élément de maintien 50 dans le sens antihoraire selon la
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fleche F4 de la figure 22F jusqu’a engagement de la paroi latérale
verticale 46 en vis-a-vis de la bielle 30, a I'intérieur du logement
106 dans lequel elle est pincée élastiquement.

La bielle est ainsi immobilisée temporairement par rapport
au palier P1 par I'élément de maintien 50 qui est dans sa position
angulaire active au sens de l'invention.

A partir de cet état qui est aussi illustré a la figure 22G,
pour libérer la bielle 30 par rapport au palier P1, I'opérateur doit
faire pivoter I’élément de maintien 50 dans le sens horaire indiqué
par la fleche F5 de la figure 22.

L’opérateur doit ensuite de préférence poursuivre cette
course de pivotement jusqu’a la position angulaire extréme
escamotée de la figure 22H dans laquelle I’élément de maintien
50 est «verrouillé» angulairement par frottement et coincement au
niveau de la lumiére 132.

Dans cette position escamotée, I'élément de maintien 50
ne joue aucun rble fonctionnel et il n'interfére avec aucun des
différents éléments et composants articulés de l'ensemble 20
situés dans cette zone.

En variante I'opérateur peut décider d’enlever I’élément 50
de maintien temporaire en position de la bielle 30, en le ramenant
dans sa position angulaire illustrée a la figure 22B, puis en
I'extrayant axialement hors du trou central 54 de la partie en
saillie 52.

L'invention a été décrite en référence a l'immobilisation
temporaire en position de la bielle 30 par rapport a un palier P1
ou P2.

En variante, I'invention peut s’appliquer a I'immobilisation
temporaire — par rapport a un palier — de tout autre composant

articulé tel que par exemple une manivelle.
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REVENDICATIONS

1. Palier (P1, P2) de guidage en rotation d'un arbre (24,
32) d'entrainement d'un mécanisme de transmission de
mouvement pour I'entrainement en rotation d'un essuie-glace de
véhicule automobile, le palier (P1, P2) portant un élément de
maintien (50) en position par rapport au palier (P1, P2) d'un
composant (30) de transmission de mouvement, dans lequel
I'élément de maintien (50) est monté mobile par rapport au palier
(P1, P2) entre une position active dans laquelle une partie active
(72) de I'élément de maintien (50) coopére avec une portion (44,
46, 48) du composant (30) et une position escamotée dans
laquelle la partie active (72) est éloignée de ladite portion du
composant (30), caractérisé en ce que I'élément de maintien (50)
est monté pivotant par rapport au palier (P1, P2) entre ses

positions active et escamotée.

2. Palier (P1, P2) selon la revendication 1, caractérisé en
ce que I'élément de maintien (50) comporte un une tige (70, 76)
d’'orientation axiale qui est montée pivotante autour de son axe
(AA1, AA2) dans un trou complémentaire (54) du palier (P1, P2).

3. Palier (P1, P2) selon [I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce qu’il comporte des
moyens de blocage de I'élément de maintien (50) dans sa position
active par rapport au palier (P1, P2).

4. Palier (P1, P2) selon I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce qu’il comporte des
moyens de blocage de I'élément de maintien (50) dans sa position
escamotée par rapport au palier (P1, P2).
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5. Palier (P1, P2) selon I'une des revendications 3 ou 4,
caractérisé en ce que les moyens de blocage comportent au
moins un ergot (88) porté par I'élément de maintien (50), et au
moins un cran (60, 62, 160, 162), ouvert axialement selon l'axe
(AA1, AA2) de pivotement de I'élément de maintien (50), qui est
porté par le palier (P1, P2) et dans lequel I’ergot (88) est engagé
lorsque I'élément de maintien (50) est dans I'une de ses positions

active ou escamotée par rapport au palier (P1, P2).

6. Palier (P1, P2) selon les revendications 3 et 4,
caractérisé en ce que les moyens de blocage comportent au
moins un ergot (88) porté par I'élément de maintien (50), et deux
crans (60, 62, 160, 162), ouverts axialement selon |'axe (AA1,
AA2) de pivotement de I'élément de maintien (50), qui sont portés
par le palier (P1, P2) et dans I'un ou l'autre desquels l'ergot (88)
est engagé en fonction de la position active ou escamotée de
I’élément de maintien (50) par rapport au palier (P1, P2).

7. Palier (P1, P2) selon I'une quelconque des
revendications 5 ou 6, caractérisé en ce qu’il comporte des
moyens de verrouillage de I'élément de maintien (50) par rapport
au palier (P1, P2) lorsque I'élément de maintien (50) est dans
l'une ou l'autre de ses positions active ou escamotée, avec
engament de l'ergot (88) dans lI'un ou l'autre des crans (60, 62,
160, 162).

8. Palier (P1, P2) selon la revendication 7, caractérisé en
ce que I'élément de maintien (50) comporte une patte articulée de
verrouillage (94) de I'élément de maintien (50) par rapport au
palier (P1, P2) qui est rappelée élastiquement vers une position
de verrouillage dans laquelle elle coopére avec une portion en
vis-a-vis (58, 158) du palier (P1, P2).
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9. Palier (P1, P2) selon [I'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé en ce que la partie active
(72) de I'’élément de maintien (50) comporte un logement (106)

complémentaire de ladite portion (44, 46, 48) du composant (30).

10. Palier (P1, P2) selon la revendication 9, caractérisé en
ce qu'il comporte des moyens de retenue de I'élément de maintien
(50) par rapport au composant (30) lorsque ladite portion (44, 46,
48) du composant (30) est regue dans ledit logement (106).

11. Palier (P1, P2) selon la revendication 10, caractérisé
en ce que I'élément de maintien (50) comporte une patte articulée
(108) de retenue de I'élément de maintien (50) par rapport au
composant (30) qui est rappelée élastiquement vers une position
de retenue dans laquelle elle coopére avec une portion en vis-a-
vis (48) de ladite portion (44, 46, 48) du composant (30).

12. Palier (P1, P2) selon les revendications 8 et 11,
caractérisé en ce que la patte (108) de retenue et la patte (94) de
verrouillage sont agencées de sorte qu'une action sur la patte
(108) de retenue provoque successivement la libération du
composant (30) puis une action de déverrouillage sur la patte (94)

de verrouillage.

13. Sous-ensemble d'un mécanisme de transmission de
mouvement pour l'entrainement en rotation d'un essuie-glace de
vehicule automobile, ce mécanisme comportant au moins :

- un palier (P1, P2) selon I'une quelconque des
revendications précédentes ;

- une manivelle (36, 40) dont une premiere extrémité est

reliée au palier (P1, P2) par l'intermédiaire de l'arbre (24, 32)
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d'entrainement et dont une deuxieme extrémité porte une rotule
d'articulation ;

- une bielle (30) dont une extrémité (29, 31) est montée articulée
sur ladite rotule d’articulation,

et dans lequel I'élément de maintien (50) est monté pivotant par
rapport au palier (P1, P2) autour d'un axe (AA1, AA2) de

pivotement.

14. Sous-ensemble selon la revendication 13, caractérisé
en ce que I'élément de maintien (50) est monté pivotant par
rapport au palier (P1, P2) autour d'un axe (AA1, AA2) de
pivotement paralléle a I'axe (A1, A2) de rotation de l'arbre (24,

32) entrainement.

15. Sous-ensemble selon la revendication 14 prise en
combinaison avec la revendication 9, caractérisé en ce que ledit
logement (106) est ouvert axialement selon Il'axe (A1, A2) de
rotation de l'arbre (24, 32) d’entrainement.

16. Sous-ensemble selon la revendication 13, caractérisé
en ce que I'élément de maintien (50) est monté pivotant par
rapport au palier (P1, P2) autour d'un axe (AA1) de pivotement
orthogonal a Il'axe (A1) de rotation de Il'arbre (24, 32)

d’entrainement.

17. Sous-ensemble selon la revendication 16 prise en
combinaison avec la revendication 9, caractérisé en ce que ledit
logement (106) est ouvert radialement vers I'extérieur par rapport
a lI'axe (AA1) de pivotement de I'élément de maintien (50).

18. Mécanisme (20) de transmission de mouvement pour
I'entrainement en rotation d'essuie-glaces de véhicule automobile

comportant un premier et un deuxiéme sous-ensembles reliés
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entre eux par une bielle (30), caractérisé en ce que l'un au moins
des premier et/ou deuxieme sous-ensembles est réalisé selon

I'une quelconque des revendications 13 a 17.
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