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Elipsograf

Przedmiotem wynalazku jest przyrzad do kre$lenia elips.

Znane dotychczas przyrzady do kreslenia elips, z ktorych najbardziej zblizone budowag do
proponowanego rozwigzania podaja opisy patentowe nr 86 558 i nr 75 167 charakteryzuja sig tym,
ze praktycznie nie umozIliwiajg wykreslania elips w pelnym zakresie zmienno$ci mimo$rodéw elips,
czyli wgranicach od 0 do 1, gléwnie z powodu trudnosci kreslenia elipsy w jej partiach wierzchotko-
wych. Oprocz tego sa one niewygodne w uzyciu, poniewaz kazdy z nich przy kreéleniu nie zapewnia
ptynnego kreélenia, co sprawia trudno$ci w utrzymaniu statego potozenia Srodka elipsy oraz
zachowania stalego kierunku jej osi.

Celem wynalazku jest skonstruowanie elipsografu umozliwiajacego tatwe kreslenie elips w
pelnym zakresie zmian ich mimo$rodéw. Cel ten zostal osiagnigty przez skonstruowanie elipso-
grafu, w ktérym do prowadzenia ramienia zaopatrzonego w pisak zastosowano uklad kot z¢batych
tworzacych przektadni¢ planetarng, a do umozliwienia kreslenia kot, ktore sa skrajnym przypad-
kiem elips o mimos$rodzie rbwnym zero, zastosowano sprz¢gto wytaczajace przektadni¢ planetarna.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia elipsograf z boku, z wykrojami umozliwiajagcymi poznanie uktadu potaczen jego
czeSci, a fig. 2 ilustruje zasade jego dziatania.

Elipsograf skiada si¢ z belki nosnej 1 posiadajacej w swojej Srodkowej czgéci cylindryczny
otwdr, a na koncach dwa kolce 2, potozone w plaszczyZnie przechodzacej przez o$ otworu. W
otworze belki no$nej znajduje si¢ zamocowana na state tuleja ze stozkowym kotem zgbatym 3, w
ktorej jest osadzony obrotowo trzpien z pokrg¢ttem 13. Na koncu trzpienia, przy pomocy sruby 16,
zamocowane jest, w sowjej prostoliniowej czgéci, rami¢ przySrodkowe 10 z podziatkg umozliwia-
jaca ustalanie potozenia zamocowania tego ramienia w trzpieniu. W drugiej czgéci ramienia
przysrodkowego 10 znajduje si¢ wspornik 12 i wspornik 18. W miejscu zamocowania wspornika 12
znajduje si¢ otwdr, w ktérym umieszczone sa zblokowane ze soba stozkowe koto z¢bate 7 i
cylindryczne koto zgbate 8. We wsporniku 12 znajduje si¢ zamocowane na state os 19. Na tej osi
zamocowane jest obrotowo rami¢ od§rodkowe 11 z potgczonym z nim na state kotem zgbatym 9,
kt6ére wspbtpracuje z kotem zgbatym 8. Na prostoliniowej czgéci z podziatka ramienia odsrodko-
wego 11 zamocowane jest jarzmo z pisakiem 17, ustalone przy pomocy $§ruby mocujacej 20.
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Przenoszenie ruchu obrotowego z trzpienia na rami¢ od$rodkowe 11 odbywa si¢ przy pomocy
stozkowych k6t zebatych 4 i § osadzonych na watku suwliwym 6, przy czym koto z¢bate 4
potaczone jest z watkiem na state,a koto zgbate § osadzone jest na watku suwliwie. Watek suwliwy 6
jednym konicem jest ufozyskowany w trzpieniu z pokrettem 13 i dociskany do niego poprzez koto
stozkowe 4 sprezyna 15, a drugim koncem jest utozyskowany poprzez tulej¢ stozkowego kota
zebatego 5§ we wsporniku 18. Przetozenie przektadni planetarnej wynosi 1:2 to znaczy, ze przy
jednym obrocie pokretta elipsografu koto zgbate 9 z ramieniem od$rodkowym 11 obréci si¢ dwa
razy wzgl¢dem ramienia przySrodkowego 10.

Cel ten osiagnig¢to dzi¢ki zastosowaniu pary kot zgbatych 9, 8 o przetozeniu 1:2 oraz jednako-
wych két w parach k6t 4, 8,1 3, 7. Po zastosowaniu wymiennej pary kot 819 umozliwiajacej zmiang
przetozenia przektadni oraz drugiego wspornika 18, nie zaznaczonego na rysunku, mocowanego
po przeciwnej stronie ramienia przySrodkowego 10, elipsograf moze kresli¢ epicykloidy i
hipocykloidy.

Przygotowanie elipsografu do kreslenia kot polega na unieruchomieniu ramion 10 i 11
wzgl¢dem siebie przy pomocy jarzma 21 oraz roztaczeniu stozkowych ko6t zgbatych 3 i 4 przy
pomocy tulei mimos$rodowej z dZzwignig 14.

Zastrzezenia patentowe

1. Elipsograf zawierajacy dwa ramiona z podziatkami, znamienny tym, ze do skoordynowa-
nego nap¢du ramienia odsrodkowego (11) wykorzystano przekladnig planetarng sktadajaca si¢ z
tulei ze stozkowym kotem zgbatym (3) stuzacej jednoczesnie jako tozysko trzpienia z pokrettem
(13), z watka suwliwego (6) ze stozkowym kolem zg¢batym (4) potaczonym z walkiem na state i
dociskanym spr¢zyna (15) do kota z¢batego (3) oraz ze stozkowym kotem zgbatym (5) zamocowa-
nym na watku suwliwie, przy czym walek suwliwy utozyskowany jest z jednej strony w trzpieniu z
pokretiem, a z drugiej strony poprzez tulej¢ stozkowego kota zgbatego (5) we wsporniku osadzo-
nym na ramieniu przysrodkowym (10), ze zblokowanych két z¢batych stozkowego (7) i cylindry-
cznego (8) osadzonych w ramieniu przySrodkowym (10), z kota zgbatego (9) osadzonego na osi (19)
i polaczonego na state z ramieniem odSrodkowym (11), na ktérym zamocowany jest pisak.

2. Elipsograf wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze do wylaczenia napgdu ramienia od$rodko-
wego (11) wykorzystano sprze¢glo sktadajace si¢ z tulei mimo$rodowej zdZwignia (14) osadzonej na
trzpieniu z pokrettem (13), posiadajacej na czg$ci obwodowej obwodowe wyciecie, przez ktdre
przechodzi czop watka suwliwego (6) oraz ze spr¢zyny (15) posiadajacej podtuzny otwor, w ktory
wchodzi trzpien z pokrgtlem oraz posiadajacej podtuzne wycigcie, w ktére wchodzi watek suwliwy.
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