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A taldlmény tdrgya kézmiitGasztal a kéz gyors és
egyszer(i rogzitésére, illetve helyzetének pontos be-
dllitdséra kézmiitéteknél.

Ismeretes, hogy a miitétek sordn az operil6
sebész az igényesebb beavatkozdsokat asszisztensek
segitségével végzi. Ez egyiittal azt is jelenti, hogy a
beavatkozds viszonylag kis teriiletén 46, vagy akir
tobb kéz tevékenységét kell Gsszehangolni. Ehhez a
rendelkezésre 4116 hely éltaldban kicsi, igy a sok kéz
okozta zsifoltsig a miitétet neheziti. Emellett a
miitét sordn bizonyos eszkozoket vagy az operd-
landé teriilethez tartozé szoveteket, ereket stb. pon-
tosan bedllitott helyzetben kellene tartani hosszi
ideig, ami a fenti kortilmények kozott gyakorlatilag
egydltaldn nem valésithaté meg.

Killonosen nagy problémdt jelentenek a fentiek
kézmiitétek  sordn, amelyeket rendszerint n,
kézmiits asztalon végeznek. Mivel a kéz igen finom
képletek zsifolt halmazit foglalia magédban, a
miitétekhez egyre inkdbb elterjed a nagyitd, s6t az
operéciés mikroszk6p haszndlata. Ennek megfelelGen
egyre fontosabb lenne a kéznek, mint a kézsebészet
,munkadarabjdnak” pontos bedllitisa és rogzitése.
Mégis, a kézmiitéteket mindmdig olyan kézmiits-
asztalokon  végzik, amelyek lényegében nem
kilénbsznek egy, a sz6 szoros értelmében vett asz-
taltol.

A kézmiit8asztalok tulajdonképpen a miitGasztal-
hoz csatlakoztatott négyszogletes stk lemezbd] dll-
nak. Az erre kihelyezett kéz miitétét dltaldban
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asszisztensekkel végzi az operdlé sebész. Komolyabb
beavatkozdsokndl az egyik asszisztens a kezet igyek-
szik rogziteni a megfeleld helyzetben, a mdsik pedig
a sebzés feltdrisdban, az \gynevezett kampdézdsban
mikodik kozre, A gyakran tobb 6rds beavatkozds
alatt, amelyet dltaldban a kézmiitGasztal sikjitol el-
tér$ helyzetben végeznek, a kéz és az. ujjak kény-
szerhelyzetét az asszisztenseknek kellene biztosita-
niuk, az igényelt mozdulatlansig azonban nyilvin-
valdan illuzérikus a leirt korilmények kozott.

A bemutatott nyilvinvalé ellentmondésok felol-
désdnak érdekében az utbbi idGben szdmos kisérlet
tortént a kézmiitGasztalok modernebbé tételére. Az
egyik egyszer( megolddsndl a kézmiit8asztalt szog-
ben billenthetd kivitelben készitik, és az asztal lap-
jdba az ujjaknak megfelels kivigdsok vannak bemun-
kdval. Az ujjakat a kivdgisokba flizott gumigytirGk
segitségével lehet rogziteni. Ennek a megolddsnak
egy tovdbbfejlesztett - viltozatindl az ujjak
rogzitésére a tapintofelszinbe (1) mélyesztett horgo-
kat is felhaszndlnak.

Ez a rogzitési méd meglehetSsen kezdetleges, és
minthogy a miitétek mindig hirom dimenzidban
folynak, a kezet rogzitd siklemez — még ha billent-
het is — a kivint kézbedllitist nem tudja biztosi-
tani.

A kéz és az ujjak megfeleld rogzitésének, valamint
a sebszélek feltdrdsshoz sziikséges Un. kampézis
megolddsira olyan szerkezetet is javasoltak, amely a
kéz konturjit kovets alaki, fogazott széld fémle-
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mez. A kezet és az ujjakat itt is hasitékok és gumi-
szalagok segitségével rogzitik. A sebszélek feltardsd-
hoz goly6s ldncra erdsitett horgokat alkalmaznak. A
lincok hosszusigit a lemez szélének fogazatiba
torténé beakasztdssal lehet szabdlyozni. Annak érde-
kében, hogy a kampozist térben lehessen végezni, a
szerkezet ugvancsak a lemez fogazott széléhez
illeszthetd ldncmagasitokkal van elldtva.

A gyakorlatban ez a szerkezet sem biztosit sokkal
tobb elényt a kordbban ismertetetteknél. A kampé-
z4s csak lassan és korillményesen végezhetd, ennek
ellenére a kivdnt helyzetek csak egy része dllithaté
be. Felfelé példiul egydltalin nem lehetséges a kam-
pézds. A csuki6 bedllitdsa és a kéz elforditisa szin-
tén nem megoldhaté.

Tébb helyen alkalmaznak tigynevezett 6lomkezet
a kézmiitétekhez. Ez dlomlemezbdl a kéz alakjéra
kivdgott segédeszkoz, amelyhez a kezet és a kéz
ujjait fonalakkal, kotszerrel, gumigyfr{ivel vagy
adott esetben lemezfillekkel rogzitik. A kéz és az
ujjak helyzetének bedllitdsa az dlomlemez gorbitge-
tésével torténik, magit az operdlandd végtagot pedig
Osszecsavart kendékkel és segédszemélyzet segitségé-
vel dllitjak be.

Nyilvdnvalé, hogy ez a megoldds sem biztositja a
miitét zavartalan lefolydsdhoz szitkséges feltételeket,
amellett az 6lomkezek meglehetdsen gyorsan elhasz-
nalédnak, széttoredeznek. Néhiny miitét elvégzése
utén rendszerint az ilyen dlomkezek mdr annyira
Ossze-vissza vannak gorbitve, hogy tovdbbi felhaszni-
ldsuk nem lehetséges.

A felsorolt segédeszk6z6k — mint littuk — nem
biztositjdk a miitétek sordn az operdlandé testrész
megfeleld helyzetét, még statikus dllapotban sem.
Még kevésbé virhatd tehdt ezektSl a szerkezetektdl
az, hogy az egyes miitéteknél sziikséges, t&bbszor
viltozé helyzet bedllitdsdra, illetve megviltoztatdsira
alkalmasak legyenek. Ezen hidnyossigoknak tudhaté
be, hogy a bemutatott megolddsok a gyakorlatban
viszonylag kevéssé terjedtek el és a kézsebészeti
miitéteket legtobbszor egyszerii asztallapon végzik.

A jelen taldlminnyal olyan segédeszkdz,
kézmiit&asztal kidolgozdsa a célunk, amely a szokd-
sos miitGasztalokhoz csatlakoztathatd, az operdlandé
testrészt annak minden lehetséges mozgdsfizisdban
gyorsan és egyszeriien rogziti, illetve oldja, tovdbbd
segédszemélyzetet szabadit fel és nagyobb teret biz-
tosit az operdl6 sebész szdmdra, azdltal, hogy ellitja
mind a rogzités, mind pedig a sebfeltdrds-kampézés
feladatit.

A kitlizott feladatot a taldlmdny szerint ugy
oldottuk meg, hogy az asztalt tarté szerkezetet, kar-
tdmaszté és ujjrogzits elemeket tartalmazd berende-
zésben az ujjrogzits elemek olyan flexibilis karok-
ként vannak kialakitva, melyek végein rugalmas
gyfisz{ik és/vagy miiszertarté eiemek vannak. A flexi-
bilis karok vdltakozva elrendezett hiivelyeket és
golyGkat tartalmazhatnak, ahol a furattal elldtott
golyck kiilss gombpalistia két szomszédos hiively
végein kialakitott belsd kipos, illetve ivelt feliie-
tekre fekszik fel, és az elemeken olyan huzal van
itflzve, amely egyik végén a flexibilis karban van
rogzitve, mdsik végén pedig a feszitGszerkezettel van
elldtva.
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A folyok kozéppontjuk felé két oldalrél csok-
kend keresztmetszetii jirattal vannak elldtva, ahol a
jdratok legkisebb dtmérGje a huzal kiilsd dtmérdjé-
nek legfeljebb 1,5-szerese, célszerlien 1,2—1,4-sze-
rese. A jdratok kialakithaték kupos szakaszok
kozott elhelyezkedd furatbél vagy folyamatosan
viltozé keresztmetszettel. Furatok alkalmazdsa ese-
tén ezek hossza legfeljebb a golydk dtmérdjének
0,2-szerese, elonyosen 0,15-szorosa lehet. A kipos
szakaszok alkot6i a jdratok geometriai tengelyével
25-35°-0s, elényosen 30°-os szoget zdrnak be.

Ha a jératokat folyamatosan viltozé keresztmet-
szettel alakitjuk ki, a paldstfeliletek érintéi a
gombpaldst és a jdrat paldstfeliilet metszésvonaldndl
a jdrat geometriai tengelyével 25—35°-0s, célszeriien
30°-0s szoget zdrnak be.

A hiivelyek  hossza  célszerien a golydk
dtmérGjének legfeljebb 1,5-szerese. Ez a hossz dltald-
ban egyforma lehet, és elénydsen azonos a golyck
dtmérGjével.

A hivelyek kialakithatok kiilonbozd hosszisdggal
is, ez esetben elényodsen a kar kozepén levd elemek
a leghosszabbak, és a kar két oldala felé hosszisdguk
fokozatosan csokkend. A leghosszabb hiively hossza
legfeljebb a golydk dtmérdjének kétszerese lehet.

Valamennyi hiively két végén a golydk sugardnak
megfelel6 ivelt vagy kiipos letoréssel van elldtva.

A flexibilis karok rogzitészerkezet segitségével
alaplemezhez lehetnek erdsitve. Az alaplemezhez
célszerien térben 4llithaté kéztarté van csatlakoz-
tatva. A kéztarté miitSasztalhoz csatlakoztathato
f8tartéra van dllithatéan felerdsitve.

A flexibilis karok feszit@szerkezete célszerlien
excenteres mechanizmus. A gyliszik a flexibilis
karok végein furatok segitségével cserélhetden van-
nak csatlakozdcsonkokra erdsitve. A gyiszik el8-
nyosen miszertartd furatokkal is el vannak litva, A
csatlakozécsonkhoz illeszkedd furatok és a miiszer-
tarté furatok egyformdk lehetnek, és dltaliban geo-
metriai tengelyeik térben egymdssal szoget zdrnak
be. Maguk a rugalmas gylisziik sterilizilhaté mii-
anyagbdl vannak,

A berendezés kéztartGjdhoz célszerlien rugalmas
rogzitGhevederekkel ellitott 4lifthaté alkartdmasz
csatlakoztatva. Emellett a berendezés tartalmazhat
az operdlé orvos Karjit megtdmaszté szerkezetet is.

A taldlmdny szerinti kézmiits asztal az operé-
landé testrészt birmely helyzetben pontosan rogziti,
és ezt a helyzetet sziikség esetén korldtlan ideig
megtartja, Ugyanakkor a pozicié gyors védltoztatdsdt
is lehetévé teszi anélkil, hogy a feszitGszerkezetet
-oldani kellene.

A megolddsban alkalmazott rugalmas gytisziikkel
szovetkimélS rogzités valdsithaté meg és ugyanakkor
ezek a gylszlik kilénb6z8 miszerek, példdul kam-
pok tartdsdra és bedllitdsdra is alkalmasak.

A berendezéssel lehetdvé vilik az asszisztencia
kikiiszobolése, azaz a mitét helye lényegesen job-
ban hozzéiférhets. Ezzel egyuttal a sebfertbzés veszé-
lye is csokken, és jol alkalmazhaté az operdcidhoz
nagyité illetve mikroszkép.

Tovabbi elénye a taldlmdny szerinti kézm(itd asz-
talnak, hogy az ujjak rogzitése korémdagy eltakardsd-
val jir egyitt, ami jelentds mértékben csokkenti a
sebfertGzés veszélyét.
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A berendezés egyszerlien szétszedhetd és tisztit-
haté, minden alkatrésze sterilizdlhato.

A taldlmdny tovébbi részleteit kiviteli példdkon,
rajz segitségével ismertetjitk. A rajzon az

1. dbra a taldlmdny szerinti berendezés egy Kivi-
teli alakjanak oldalnézete, a

2. dbra az 1. dbrén bemutatott kézmiits asztal
egy részének feliilnézete és a

3. dbra a flexibilis kar, a feszit4szerkezet és a
rugalmas gylszi szerkezeti elemeinek vézlata,
részben metszve.

Az 1, é 2. dbrén lithaté kézm(td asztalt 1
fotartd segitségével lehet hagyomdnyos miitdaszta-
lokhoz  csatlakoztatni. Ez az 1 fétarté végén lat-
haté szabvdnyos 2 bilincsekkel térténik, amelyek a
miitGasztalok oldaldn levd sinekhez csatlakoztatha-
tok és helyzetiikk az 1 fGtarton 3 csavarok, a miits-
asztalon pedig 4 rogzitSelemek segitségével rogzithe-
ték. Az 1 f6tartd 5 csatlakozoéhiivellyel van elldtva,
amelyet az izoldlds szdmdra kialakitott 6 keret vesz
koriil,

Maga a kézmlité asztal az 5 csatlakozohiivelybe
nydilé menetes tengely segitségével van az 1 fétar-
tora erSsitve. A menetes tengelyt 7 izoldlé harang
veszi koril, hogy az operdlé tér sterilizaldsat bizto-
sitsuk.

Az operdland6 kezet a 8 alkartimasz tartja. Ez
célszerlien miianyag illetve gumi hevederekkel van
ellitva az alkar rogzitésére. A kézfej a 9 alaplemezre
erGsitett 10 kéztartén fekszik fel. A 11 flexibilis
karok 12 régzitdszerkezet segitségével csatlakoznak
ugyancsak a 9 alaplemezhez.

A berendezés a fentieken kiviil kilénb6zd szerel-
vények csatlakoztatdsdra alkalmas elemekkel is el
van litva. Ilyen szerelvény lehet példdul az dbrdkon
lathaté 13 kartdmasz, amely a 14 szoritécsavarral
rogzithetd. Hasonloképpen csatlakoztathaték egyéb
kiegészits eszk6zok, példdul mdszertartd tdlca is.

Az operdlandd kezet tarté 8 alkartdmasz 15 ten-
gely korill elfordithatd és erre merGleges irdnyban is
billenthetS. Rogzitése illetve olddsa a 16 rogzitSkar
segitségével torténik. A 8 alkartdmaszhoz csatlakozé
10 kéztarto is térben tetszGleges irdnyba bedllithatd,
karos mechanizmus segitségével. Ennek rogzitése,
illetve olddsa a 17 szoritécsavar segitségével torténik,

A taldlminy szerinti kézm(it§ asztal legfontosabb
alkatrészei a 11 flexibilis karok, a hozzdjuk tartozé
12 rogzitGszerkezettel és az ujjrogzitd elemként
alkalmazott 18 gyisziikkel. Ezeket részletesen a 3.
dbrdn mutatjuk be.

A 11 flexibilis karok olyan elemekbdl dllnak,
amelyek egymdshoz képest elfordulhatnak és bizto-
sitjdk a 11 flexibilis kar tetszGleges helyzetét. Ezek
az elemek a 3. dbrdn bemutatott megolddsnal 19
golyék és 20 hiivelyek, amelyek viltakozva vannak
21 huzalra felftizve. A 21 huzal egyik végén 22
csatlakozécsonk, mésik végén 23 szemes csap van, A
21 huzal végei ezek furataiba vannak beforrasztva.

A 11 flexibilis kart a 9 alaplemezhez csatlakoz-
taté és a 21 huzal feszitését végzd 12 rogzitGszerke-
zet 24 excenterhdzbdl és 25 rogzitSkarbdl dll. A 21
huzal végén levd 23 szemescsap a 24 excenterhdz a
21 huzallal egyiitt a 27 menetes furaton nyulik ki,
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A 27 menetes furatba 28 hasitott persely van be-
csavarva, amely a 23 szemescsap vezetését és az elsd
19 golyé megtimasztisit végzi. A 23 szemescsap 29
furata 25 rogzitkar 30 excentercsapjdra van fel-
hizva, a 30 excentercsap pedig a 24 excenterhdz 31
furataiban van elfordithatéan agyazva.

A 25 rogzitdkar elforditdsakor a 30 excentercsap
a 23 szemescsapot a 24 excenterhdzban, illetve a 28
hasitott perselyben elére illetve hdtra mozgatja és
ezzel a 21 huzalt megfesziti, illetve kilazitja. A
surléddsi viszonyok biztositjdk, hogy a 25 régzitékar
kiilén biztositds nélkiil is mindig a bedllitott helyzet-
ben maradjon.

Minthogy a 21 huzal feszessége a 12 risgzitSszer-
kezet segitségével fokozatmentesen 4llithats, a 11
flexibilis kar tetszdleges merevségi lehet. A 25
r0gzit6kar er6s meghuzdsdval a 11 flexibilis kar tel-
jesen merevvé vilik és tetszSleges ideig tartja a fel-
veit helyzetét. Ha a 25 rogzitdkart teljesen kioldjuk,
a 11 flexibilis kar teljesen kilazul, és tgyszélvin
huzalként hajlithat6. A taldlmdny szerinti megoldds
lehetGvé teszi egy olyan kozbiilss helyzet bedllitdsdt
is, amelyben a 11 flexibilis kar a bedllitott helyzetet
megtartja, ijabb helyzet bedllitiséhoz azonban a 25
rogzit6kart nem sziikséges kioldani, mert viszonylag
kis er6hatdssal a 11 flexibilis kar helyzete megvil-
toztathatd, Ez kilonosen elényds a mitétek sordn,
amikor az ujjak helyzetének gyors és esetleg dtme-
neti megvéltoztatdsa sziikséges.

Mind a 19 golydk, mind a 20 hiivelyek kdzponti
furattal vannak elldtva, hogy a 21 huzalra felfiizhe-
t6k legyenek. Ezen tilmenden a 20 hiivelyek furata
két oldalt a 19 golydk kiils§ paldstjdhoz illeszkedd
letoréssel vannak elldtva. Ez a letorés lehet egyszerii
kupos szakasz vagy a 19 golyck dtmérSjének megfe-
lel5 gombpaldst. Kialakithaté azonban a két feliilet
kombindcidja is.

A 19 golyék mindenképpen kozéppontjuk felé
két oldalr6l csokkend keresztmetszetii jarattal vannak
ellitva, hogy hajlitiskor a 21 huzal megfelels hely-
zete biztosithaté legyen. A két oldalrdl csokkend
keresztmetszet(i jdrat lehet az 4brdn lithaté két
kipos szakasz kozott elhelyezkeds kézponti furat,
de lehet példdul folyamatosan viltozo keresztmet-
szetd is.

Annak érdekében, hogy a 21 huzal megfelels
helyzete a 11 flexibilis kar minden dllisban biztosit-
haté legyen, a 19 pgolydk jdratainak legkisebb
dtmérSje a 21 huzal kils§ 4tmérGjének legfeljebb
1,5-szerese lehet. Altaldban eldnyos ezt 1,2—1 4-sze-
res értéken tartani.

A 3. dbrdn bemutatott megoldisnal a kozponti
furat hossza a 19 golyék dtmér8jének 0,15-szbrose.
A 11 flexibilis kar kelld hajlékonysiginak biztosi-
tdsa érdekében a furat hossza 4ltaldbamnem halad-
hatja meg a golyék &tmér&jének 02-szeresét. A
kupos szakaszok alkotdi a jdratok geometriai tenge-
lyével 30°-0s  szdget zdrnak be, azaz teljes
kipszogik 60°. Altaldban a kupos szakaszok teljes

60 kipszoge 50° és 70° kozott kell, hogy legyen, azaz

a kiipos szakaszok alkot6i a jdratok geometriai ten-
gelyével 25-35°-0s széget zdrhatnak be.
Kialakithaték azonban 19 golydk ugy is, hogy a

jdratok folyamatosan véltozé keresztmetszetliek. Ez

65 esetben a fenti szogértékek a jdrat paldstfeliiletének
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a 19 golydk kiils§ paldstfeliiletével alkotott metszés-
vonaldban vett érintdkre vonatkoznak.

A 20 hiivelyek a bemutatott megolddsndl teljesen
egyformdk és hossziisdguk megegyezik a 19 golydk
atmérGjével. Altaldban a 20 hiivelyek hossza nem
haladhatja meg a golyok dtmérdjének 1,5-szeresét.
Készithet6k azonban a 20 hiivelyek kiilonbozs
hosszusdgiira is, elonydsen oly médon, hogy a 11
flexibilis kar végeinél rovidebbek, kézépen pedig
hosszabbak. A leghosszabb hiively hossziisiga ez
esetben sem haladhatja meg a 19 golydk atmérdjé-
nek kétszeresét.

A 11 flexibilis karok kialakitdsdra természetesen
nem a 3. dbrén bemutatott megoldds az egyetlen
lehetség, FelftizhetSk a 21 huzalra a bemutatottél
eltér6 elemek is, példdul a golydk és a hiivelyek
kombindldsdval létrehozott egységes szegmensek. El-
képzelhetd ezen tilmenden a 12 rogzitGszerkezet és
a 18 gyisziik kozott példaul gégecsd-szeriien kialaki-
tott 11 flexibilis kar is.

A kéz ujjainak r6gzitésére az dbrdkon lithaté 18
gylisziik szolgdlnak. Ezek rugalmas anyagbol, célsze-
riien sterilizdlhaté mianyagbdl készidnek, A 18
gytiszlik célszertien tobbféle méretben dlinak rendel-
kezésre, hogy a kiilonb6z8 ujjméretekhez pontosan
illeszked6 darabokat lehessen kivilogatni. A 18
gydszik 32 furatok segitségével csatlakozaak a 22
csatlakozécsonkokra. A 18 gyliszikkon célszerlien
tobb 32 furat van kialakitva, és ezek térbeli helyzete
kiilonboz8, hogy a kivint helyzetek konnyebben
bedllithatok legyenek.

A 32 furatok nem csupdn a 11 flexibilis karhoz
torténd csatlakoztatdst szolgdljdk, hanem alkalmasak
kiilonbozd miszerek, példdul kampodk, fogdk stb.
rogzitésére is. E célbol a 32 furatok egy része kiala-
kithat6 a kor alaktdl eltérd keresztmetszettel is.

A taldlmdny szerinti kézm(itG asztallal végzett
operici6 esetében elészor az 1 fGtartét a hagyomd-
nyos miitasztal sikja alatt dtvezetve az operdlandé
kar hosszdnak megfeleld helyzetben a 3 csavarokkal,
illetve a 4 rogzitGelemekkel rogzitjik. Ezutdn a 6
keretet steril kenddvel fedjik le, és a sterilizlt
kézmiitGasztal menetes tengelyét beillesztjik az 5
csatlakozéhiivelybe, és a 33 kézikerékkel rogzitjik.
A csatlakoztatis sterilitdsit a 7 izoldlé harang bizto-
sitja. Az operdland6 kéz alkarjdt a 8 alkartdmaszra
-helyezziik és hevederekkel rogzitjik. A 10 kéztartén
fekvé kéz ujjaira felhizzuk a megfelel méretii 18
gy(isziiket, és a 25 rogzitSkarok segitségével bedlli-
tott feszességli 11 flexibilis karokkal a kivdnt hely-
zetbe dllitjuk. Ha a 25 rogzitSkarokat kozépsd
illdsban tartjuk, a miitét sordn birmikor egyetlen
mozdulattal megvdltoztathaté a 18 gytiszik és ezzel
a kéz helyzete. Minthogy a taldlminy szerinti
kézmiitGasztal célszertien 6tnél tobb, esetiinkben hét
11 flexibilis karral van ellitva, az ujjak rogzitése
utdn tovdbbi karok dllnak rendelkezésre a mfitéti
helyzettdl fuggSen kampdék vagy egyéb miiszerek
szdmdra.

A berendezéshez tartozé 13 kartdmasz lehetdvé
teszi, hogy az operdl6 sebész a legmegfelelsbb test-
helyzetet vegye fel, és karjait j6l megtimassza, ami
az operdlé kéz finomabb munkdjit, igy jobb miitéti
eredményeket is biztosit, minthogy az emberi kéz
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iziileteinek mozgdshatdra kozépdlldsban tud a leg-
finomabban dolgozni.

Az elmondottakbél lithaté, hogy a taldlminy
szerinti kézmiit6 asztal az operdlandé kéz barmilyen
helyzetben megbizhaté és tetszdlegesen véltoztat-
haté rogzitését biztositja kiilon asszisztencia nélkiil.
Ez dltal a mitéti terillet hozziférhetSsége nagyban
novekszik, és a miitéti sebfertdzés veszélye ezzel
ardnyosan csokken. A pontos és biztonsdgos rogzités
hatékonnyd teszi a nagyitéval és mikroszképpal
végzett operdciét. A taldlmdny szerinti kézmiits asz-
tal minden tekintetben megfelel az orvosi el8irdsok-
nak, haszndlata konnyen és gyorsan elsajitithatd.

Szabadalmi igenypontok:

1. Kézmitdasztal az emberi kéznek és ujjaknak
kézmiitétek sordn megfelel6 helyzetben térténd biz-
tonsidgos rogzitésére, illetve pozicidjuk gyors bedllit4-
sira, amely az asztalt tarté szerkezetet, kartdmaszt6
és ujjrogzitd elemeket tartalmaz, azzal jellemezve,
hogy az ujjrogzitS elemek olyan flexibilis karokként
vannak kialakitva, amelyek végein rugalmas gy(iszik
és/vagy miiszertart6 elemek vannak.

2. Az 1. igénypont szerinti kézmiits asztal ki-
viteli alakja, azzal jellemezve, hogy a flexibilis karok
(11) véltakozva elrendezett hiivelyeket (20) és go-
lyékat (19) tartalmaznak, ahol a furattal ellitott
golyok (19) kiilsd gombpaldstia két szomszédos
hiively (20) végein kialakitott belsd kupos, illetve
gombfeliletekre fekszik fel és ezeken olyan huzal
(21) van 4tfdzve, amely egyik végén a flexibilis
karban (11) van régzitve, mésik végén pedig feszits-
szerkezettel (12) van ellitva.

3. A 2. igénypont szerinti kézmiitdasztal kiviteli
alakja, azzal jellemezve, hogy a golyék (19)
kozéppontjuk felé két oldalrél csokkend keresztmet-
szet(l jdrattal vannak elldtva, ahol a jératok legkisebb
itmérGje a huzal (21) kiils§ 4tmérdjének legfeljebb
1,5-szerese.

4. A 3. igénypont szerinti kézmiitGasztal kiviteli
alakja, azzal jellemezve, hogy a jiratok legkisebb
dtméréje a huzal (21) kiils6 dtmérdjének legfeljebb
1,21 4-szerese.

5. A 3. vagy 4. igénypont szerinti kézmiit&asztal
kiviteli alakja, azzal jellemezve, hogy a jératok ku-
pos szakaszok kozott elhelyezkedd furatbol dllnak,

6. Az S. igénypont szetinti kézmiitd asztal ki-
viteli alakja, azzal jellemezve, hogy a furat hossza a
golydk (19) dtmérGjének legfeljebb 0,2-szerese.

7. Az 5. igénypont szerinti kézmfitd asztal ki-
viteli alakja, azzal jellemezve, hogy a furat hossza a
golyék (19) dtmérGjének legfeliebb 0,15-szérodse.

8. Az 5-7. igénypontok bdrmelyike szerinti
kézmiitd asztal kiviteli alakja, azzal jellemezve, hogy
a kdpos szakaszok alkotéi a jiratok geometriai ten-
gelyével 25—35°-0s szoget zdrnak be.

9. Az 5-7. igénypontok bdrmelyike szerinti
kézmiit6 asztal kiviteli alakja, azzal jellemezve, hogy
a kipos szakaszok alkot6i a jératok geometriai ten-
gelyével 30°-os szoget zirnak be.

10. A 3. vagy 4. igénypont szerinti kézmiitd
asztal kiviteli alakja, azzal jellemezve, hogy a jdratok

4.
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keresztmetszete folyamatosai viltozéan van kiala-
kitva.

11. A 10. igénypont szerinti kézmiit§ asztal ki-
viteli alakja, azzal jellemezve, hogy a jdratok palist-
feliiletének érintSi a gdmbpaldst és a jdrat paldstfelii-
let metszésvonaldndl a jdrat geometriai tengelyével
25-35°-0s szovet z4mak be.

12. A 10. igénypont szerinti kézmiits asztal ki-
viteli alakja, azzal jellemezve, hogy a jdrat paléstfelii-
letének érintdi a gombpaldst és a jdrat paldstfeliilet
metszésvonaldndl a jirat geometriai tengelyével 30°-
-0s széget zdrnak be.

13. A 2-12. igénypontok barmelyike szerinti
kézmlitasztal kiviteli alakja, azzal jellemezve, hogy
a hiivelyek (20) hossza egyforma, és a golyék (19)
dtmérGjének legfeljebb 1,5-szerese.

14. A 13. igénypont szerinti kézmiitS asztal ki-
viteli alakja, azzal jellemezve, hogy a hiivelyek (20)
hossza azonos a golydk (19) dtmérdjével.

15. Az 1-14. igénypontok bdrmelyike szerinti
kézmiit6 asztal kiviteli alakja, azzal jellemezve, hogy
a flexibilis karok (11) alaplemezhez (9) vannak erd-
sitve.

16. A 15. igénypont szerinti kézm(td asztal ki-
viteli alakja, azzal jellemezve, hogy az alaplemezhez
(9) térben bedllithaté kéztarté (10) van csatlakoz-
tatva.

17. Az 1-16. igénypontok birmelyike szerinti
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kézmiitG asztal kiviteli alakja, azzal jellemezve, hogy
a rugalmas rogzitGhevederekkel elldtott dllithaté
alkartdmasszal (8) rendelkezik.

18. A 16. és 17. igénypont szerinti kézmiits
asztal kiviteli alakja, azzal jellemezve, hogy az alkar-
téimasz (8) ésivagy a kéztarté (10) miitSasztalhoz
csatlakoztathaté fGtartéra (1) van dllithatéan fel-
erdsitve,

19. A 2-18. igénypontok birmelyike szerinti
kézmiitS asztal kiviteli alakja, azzal jellemezve, hogy
a flexibilis karok (11) feszit8szerkezete (12) excen-
teres mechanizmus.

20. Az 1-19. igénypontok birmelyike szerinti
kézmiitS asztal kiviteli alakja, azzal jellemezve, hogy
‘a gylszfik (18) és a flexibilis karok (11) végein 1év5
csatlakozécsonkokra (22) furatok (32) segitségével
cseréthetden vannak csatlakoztatva.

21. A 20. igénypont szerinti kézmf{itS asztal ki-
viteli alakja, azzal jellemezve, hogy a gyfisz(ik (18)
miszertartd furatokkal (32) vannak elldtva.

22. A 20. vagy 21. igénypont szerinti kézmiitd
asztal kiviteli alakja, azzal jellemezve, hogy a fura-
tok (32) geometriai tengelyei egymdssal térben
szoget zdrnak be.

23. A 20-22. igénypontok béarmelyike szerint
kézmiits asztal kiviteli alakja, azzal jellemezve, hogy
a rugalmas gytszik (18) sterilizdlhaté mtanyagbdl
vannak.

3 rajz, 3 dbra

A kiaddsért felel: a Kozgazdasdgi és Jogi Konyvkiadé igazgatéja

84,4440 — Zrinyi Nyomda, Budapest
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