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Przedmiotem wynalazku jest przelacznik ele-
ktryczny.
Znany jest z opisu patentowego RFIN nr 603 337

przelacznik elektryczny, posiadajacy uchwyt obro- -

towy, podczas ruchu ktérego nastepuje wiaczenie
z4 pomocy lezacej prostopadle wzglegdem mniego
listwy stykowej dzigki krzywce prowadzacej, na-
windetej $rubowo ma tulei, ktoéra ﬁest osiowo prze-
suwana na uchwycie. Samoczynne wyzwalanie jest
dokonywane przez luzowanie sprzegia miedzy tu-
leja i uchwytem, ktére w przypadku rozlaczenia
umozliwia osiowe przesuniecie tulei na uchwycie.
W znanym przelaczniku elektrycznym styki sa
otwierane i zamykane [przez ruch obrotowy wu-
chwytu. W stanie zagrozenia styki sg przesuwane
do stanu otwartego |p\r,z‘e'z wzbudzenie elektroma-
gnesu powodujacego szybki ruch osiowy tulei.
Przelgcznik wedlug wynalazku zawiera elekiro-
magnes dotgczony do krzywki dla poruszania jej
w kierunku jej osi obrotu wzgledem popychacza
vkrzy'wik.i, uruchamianej przez pokretto i odigcze-
nia ruchomej piytki stykowej od statego styku.
Krzywka ma ' pierwszg i druga powierzchnieg,
z ktérych kazda jest przystosowana po obréceniu

krzywki w jednym kierunku do poruszenia ru-

chomej piytki dla polgczenia ze stalym stykiem,
a druga powierzchnia krzywki rozpoczyna . sig

w' poblizp ~ zakonczenia pierwszej powierzchni

krzywiki.

Kazda powierzchnia zawiera pierwszy i drugi tor
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krzywki. Popychacz wspélpracuje z pierwszym
torem krzywiki jednej z powierzchni krzywki pod-
czas obrotu krzywki w jednym kierunku i z idru-
gim torem krzywki jednej z powierzchmi krzywiki
podczas przeciwnego obrotu krzywki. Przelgcznik
zawiera promieniowy stopien zwigzany z kazdg
z powierzchni krzywki dla pobudzenia popycha-
cza krzywki. Kazdy drugi tor krzywki zawiera
powierzchnie o wysokos$ci takiej, ze styk ruchomy
pozostaje w styku ze stykiem statym i kazda po-
wierzchnia konczy sie podczas przeciwnego obro-
tu krzywki ma stopniu dla naglego ruchu rucho-
mych plytek idla odigczenia od statych stykoéw.

Kazda powierzchnia krzywki zawiera ponadto
w poblizu promieniowego stopnia, z ktérym po-
pychacz krzywki jest sprzezony podczas osiowego
ruchu krzywki wzgledem popychacza krzywki dla
uzyskania naglego odijczenia styku ruchomego od
styku stalego. Koniec pierwszej powierzchni
krzywki 'w poblizu poczatku drugiej powierzchni
krzywki gjest taki, Ze po poruszeniu styku rucho-
mego przez pierwszg powierzchnie krzywki dalszy
obrét pokretla i krzywki powoduje wspodiprace
popychacza |krzywki 2z drugg powierzchnig
krzywiki. R

Korzystnie ruchoma plytka ma postaé mostka
kontaktowego i styka sie z drugim stykiem statym
réwnoczesnie z wzetknieciem z pierwszym statym
stykiem dla zmostkowania pierwszego. i drugiego
styké6w statych.

~
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Korzysinie przelacznik zawiera dodatkowy styk
ruchomy oraz trzeci i czwarty styki stale zwigza-
ne z dodatkowym stykiem ruchomym. Ruchoma
plytka i dodatkowy styk ruchomy sg zwigzane
z krzywkd. Piytka jest zwigzana z pierwszg z po-
wierzchni krzywki, podczas gdy dodatkowy styk
ruchamy jest zwigzany z drugg = powierzchni
krzywki.

Korzystnie krzywka jest d-o.laczona do sprezyny
dla utrzymania jej w polozeniu spoczynkowym
i do elektromagnesu dla przesuwania jej rprzy
wzbudzeniu.

Korzystnie plytka jest dociémie'ta za pomocy
sprezyny do nosmtloa stykéw. Przelacznik ma $liz-

gowy klocek umocowany w obudowie przelgcznika .

i przesuwalny wzgledem tej obudowy, diwignie
zamocowang przegubowo do obudowy i sprzegu-
jaca klocek z nosnikiem styku.

Korzystnie klocek i obudowa s3 tak usytuowane
ze w jednym polozeniu klocka obudowa zaslania
. pewien obszar klocka, a w drugim potozeniu kloc-
ka, klocek zaslania pewien obszar obudowy przy
czym na tyeh obszarach klocka i obudowy nanie-
sione s3 napisy wskazujgce stan rozwarcia styké6w
i stan zwarcia stykéw. " ’

Zaleta wynalazku jest zastosowanie obracajacej
sie krzywki, ktéora ma dwie oddzielne powierzch-
nie, z ktérych obie moga uruchamiaé¢ styki. Tak
wigc chociaz w wynalazku pokretlo nie powraca
do jego polozenia spoczynkowego, gdy styki zo-
- staly otwarte przez. wzbudzenie elektromagnetycz-
nego, nie ma potrzeby obrécenia pokretla w kie-
runku jego polozenia spoczynkowego,
dalsze obracanie pokretla do przodu bedzie pono-
wnie powodowaé ruch stykéw do ich polozenia
zamknietego. Przy zastosowaniu takiego urzadze-
nia uchwyt oczywiScie sam nigdy nie jest prze-
znaczony do wskazywania, czy styki sg otwarte,
czy zamkniete.

W rzeczywistoci jest zapewniony mechanizm
oddzielnego wskazywania, ktéry jest sterowany
przez styki i nie przez uchwyt. Tak wiec bez
wzgledu na to, czy styki sa otwarte czy nie, przez
obracanie polretta, Jub przez dzialanie wzbudzenia
elektromagnesu, wymagany jest jedynie pojedyn-
czy ruch pokretla do przodu dla ruchu styku od
ich. polozenia otwartego do ich polozenia zamknie-
tego. ' , .
- Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
- kladzie wykonamia na rysunku, na ktérym fig. 1

przedstawia w. przekroju przelacmmik elekiryczny, .

* zastosowany jako przelgcznik akumulaitora pojaz-
du drogowego, przy czym- cze§é konstrukeji zosta-
la pominieta dla jasnoéci rysunku, fig. 2 — sche-
ma't ukladu elekfrycznego przelacznika pokazanego
na fig. 1, fig. 3 — krzywke przetacznika z fig. 1
w widoku z géry, fig. 4 — krzywke z fig. 3, w wi-
doku z boku, fig. 5 — preekrdj wzdluz linii 5—5
oznaczomej na fig. 4, fig. 6 — zesp6l ruchomego
styku przelgcznika z fig. 1 w widoku z géry i fig.
7 — zespél z fig. 6 w przekroju.

Przelacznik elekiryczny jest zastosowany: jako
przelgcznik -akumulatora pojazdéw drogowych.
Przelgcznik akumulatora jest przeznaczony do
lgczenia akumulatora z instalagja elekiryczng po-
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jazdu i odlgczania akumulatora od pozostatej-
czgdei ukiadu elekitrycznego pojazdu. Poza stykami
pracujacymi’ pod duzym obcigzeniem, ktére $3 do-
laczone bezposrednio do akumulatora, przetacznik
zawiera réwniez dodatkowy zesp6t stykow d\la
obwodéw pomocniczych.

Przelgcznik ma obudowe 11 uformowang z zy-
wicy syntetycznej, zamknieta na jednym koncu za
pomoca metalowej piyty 12.

Obudowa 11 jest uszczelniona i w jej korcu od-
dalonym od plyty 12 ma piaste 13 posiadajaca po-
kretlo 14 zamocowane obrotowo w piascie 13. Po-
kretto 14 ma tuleje 15, wewnatrz ktérej jest suwli-
wie zamocowane wrzeciono 16. Poprzeczny swo-
rzen 17 przechodzacy przez wrzeciono 16 wcho- -
dzi w szczeliny tulei 15 dla polgczenia ‘tulei 15
z wrzecionem 16, umozliwiajac ich wspdlny obrét.

Na wrzecionie 16 jest zamocowahy elektrycznie
izolujacy walec 18 posiadajacy przewodzacy o-
paske 19. Przewodzaca opaska 19 rozoigga sie wo-
ko6t walca i ma osiowo wystajacy wystep 21

. Piasta 13 obejmuje zespét stykéw zawierajgcy pare

Slizgowych styk6w szczotkowych 22. Jeden ze.
stykéw 22 jest umiesaczony wadluz osi walca 18
tak, ze moze laczyé sie z wystegpem 21 w jednym,
okreslonym polozeniu katowym walca 18 wazgle-
dem piasty 13. Drugi styk 23 jest usytuowany
wzdluz osi walca tak, ze styka sie z opaskg 19,
a wiec jest z nig polaczony mezalemnue od poloze-
nia katowego walca 18.

Styk 23 jest polaczony z ruchomg zworg ele-
ktromagnetycznego przekaznika 24, ktéry po po-
budzeniu podnosi styk 23 od opaski 19. Zatem
w przypadku, gdy przekaznik 24 nie jest pobudzo-
ny, walec znajduje sie w mpolozeniu katowym,
w ktorym styk 22 laczy sie z wystepem 21 i styki
22, 23 sa elektrycznie polaczone za pomoca opas-
ki 19.

anec.wno 16 przechodn przez przegrode 25 od-
dnelaJaca wnetrze piasty 13 od wnetrza obudo-
wy .11. Wrzeciono 16 jest wykonane z materiatu
ferromagnetycznego i jest usytuowane wspolosio-
wo z uzwojeniem elektromagnesu 26, umieszczo-
nym wewngtrz obudowy 11. Wispélosiowo z uzwo-
jeniem elektromagnesu 26 jest usytuowany ré6w-
niez ferromagnetyczny tlok 27, ktéry jest polaczo-
ny z wrzecionem 16 dla umozliwienia osiowego
ruchu z wrzecionem 16 wzgledem uzwojenia ele-
ktromagnesu 26.

Pobudzenie uzwojenia elektromagnesu 26 wy-
woluje ruch osiowy tloka 27 i wrzeciona 16 wzgle-
dem uzwojenia elektromagnesu 26 i obudowy 1.
Sprezyna 16a usytuowana pomiedzy tuleja’ 15
i walcem 18 dociska wrzeciono 16 i tdok 27 w kie-
runku potozenia spoczynkowego, jak pokazano na
fig. 1. Obrét pokretla 14 powoduje obrét wrzecio-
na 16 i tloka 27 wzgledem obudowy. Do tloka 27
jest zamocowama krzywka 28 wykonana z zywicy
syntetycanej, pomaldajaca dwie zakrzywione po-
wierzchnie 29, 31. Z wyjatkiem wewnet‘znego wy-

"stepu 32 krzywka 28 jest symetryczna wzgledem

swej $rednicy.

. Kazda powierzchnia 29, 31 krzywki rozcigga sie
przez okolo 160° obwodu krzywki i przebiega spi-
ralnie od najniZzszego punktu oznaczomego przez a
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do najwyzszego punktu oznaczonego przez b (fig. 5).
Dwie powierzchnie 29, 31 krzywki usytuowane sa
we wspdlnej plalszezyznie i lezg w kierunku jedne-
go osiowego konca krzywki 28. Kazda powierzch-
nia 29, 31 krzywki jest okreslona przez podstawe
kanatu i w ten sposéb jest ograniczona z drugiej
strony przez Scianke. GoOrny koniec 31b po-
wierzchni 31 krzywki ogranicza sasiadujgcy na
obwodzie dolny koniec 29a powierzchni krzyw-
ki 29 i podobnie gérny koniec 29b powierzchni 29
krzywki ogranicza sagsiadujacy na obwodzie dolny
konliec 31a powierzchni 31 krzywki.

Przy gbébrnym koncu 31b powierzchni 31 krzywiki
Scianka boczna jest podcieta i Scianki boczne sa
nachylone, co tworzy promieniowy stopien 3le¢

10

15

konczacy powierzchnie krzywki. Powierzchnia 31d .

jest usytuowana ponizej stopnia 31c¢ i jest ograni-
czona wzdluz obwodu przez promieniows, osiowo
biegnaca - fcianke 3le. Inny promieniowy sto-
pien 31f opada z powierzchni 31d na wypust 32
znajdujacy sie na wysoko$ci dolnego konca 29a
powierzchni 29 krzywki. Osiowo usytuowany ka-
nal 33 lezy we wspélnej plaszczyznie z wypus-
tem 32 i dolnym korficem ' 29a powierzchni 29
krzywiki. )

Podobna kolejno§é stopni, Scianek i powierzchni
okre§la przejScie pomiedzy gébrnym koricem 29b
powierzchni 29 krzywki a poczatkiem powierzchni
31 krzywki. Krzywka 28 jest polgczona z tokiiem
27 tak, ze jego obszar przenoszacy powierzchnie
krzywek przylega do uzwojenia elektromagnesu
26. Wewnatrz obudowy 11, na przeciwnych kon-
cach tloka 27, usytuowane sg pierwszy i drugi
zespoly 34 stykoéw akurnulatora, przy czym drugi
zespOl stykéw jest opuszczony na fig. 1 dla ja-
snoéci rysunku. '

Kazdy zespél 34 stykéw ma pare stupkowych
styk6w 35 umieszczonych w obudowie 11. Kazdy
styk 35 zawiera $rube zaciskowa 36 dostepng z ze-
wnatrz obudowy 11. Kazdy zesp6ét 34 styk6éw za-
wiera takze 37 styk6éw ruchomych, posiadajacy

nosnik 38 z zywicy syntetycznej i miedziang plyt--

ke 39.

Kazdy nosnik 38 stykéw jest zamocowany suw-
liwie w obudowie 11, moze przesuwaé sie promie-
niowo wzgledem krzywki 28 i zawiera Jﬁ-otpyc‘hacz
41 krzywki, ktéry wspoédtdziata z odpowiednia po-

~ wierzchnig krzywki 28. Piytka 39 kazdego zespolu

37 styké4w ruchomych jest zamocowana sprezyscie
na nos$niku 38 stykéw i jest dociskana przez spre-
zyne 42 do granicznego polozenia o maksymalnym
odstepie od no$nika 38 stykéw. Poza tym pomie-
dzy kawdym zespolem 37 styk6w ruchomych i obu-
dowg 11 usytuowana jest sprezyna 43 dociskajgca
promlieniowo zesp6l 37 stykéw ruchomych w kie-
runku krzywki 28.

Zeopoly 37 styk6w ruchomych sg usybtuowane

migdzy stalymi stykami 35 a krzywka 28 i pod- -

czas obrotu krzywki 28 odpowiednie powierzchnie
krzywki przesuwaja popychacze 41, powodujac
przesuwanie zespolow 37 stykéw ruchomych pro-
mieniowo na zewnatrz dla polaczenia plytek 39
ze stalymi stykami 35. Uskok kazdej powierzchni
krzywki jest wiekszy od maksymalnej odleghogci
pomiedzy plytkami i odpowiadajgcymi im stykia-
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mi statymi, co powoduje, ze podezas obrotu kreyw-
ki 28 nie tylko nastepuje zetkniecie plytek 39 ze
stalymi stykami 35, lecz noéniki 38 stykéw sa
przesuwane dalej, $ciskajac sprezyny 42 dla wy-
warcia nacisku na powierzchnie piytek 39 i sta-
tych stykéw 35. )

, Chociaz na Tig. 1 pokazany jest tylko jeden zes-
p6l 34 stykdw, zastosowane sg dwa zespoly sty-
k6w, przy czym réeénica polega na tym, ze jeden
zespdl stykéw jest poruszany przez powierzchnie
29 krzywki, a drugi zespdl stykéw jest poruszany
jednoczednie przez powierzchnie 31 krzywiki.

Przyjmujae, ze podczas pracy popychacze 41
krzywki stykajg sie w dolnych punktach odpowia-
dajacych im powierzchni krzywki plytki 39 sq od-
suniete od statych stykéw 35 i glownie styki aku-
mulatora sa rozwarte, wobec czego akumulator
jest odigczony. Obrét pokretila 14 o kat 160° po-
woduje obrét krzywki 28 o kat 160°, to jest o kat
odpowtiadajacy katowi powierzchni 29, 31 krzywiki.
'Podczas tego obrotu zespoty 37 stykéw ruchomych
przesuwaja sie wystarczajaco daleko, po pierwsze,
zeby polgczyé plytki 39 z odpowiadajacymi. sha-
lymi stykami 35 dla zamkniecia obwodu akumu-
latora przez state styki 35, a nastepnie przesuwa-
- ja noéniki 38 stykéw wzgledem piytek dla wytwo-
rzenia docisku stykéw przez sprezyne 42. W ten
sposéb po obrocie o kat 160° popychacze 41 znaj-
dujg sie przy goérnych koncach odpowiednich po-
wierzchni krzywki. M

Nalezy zauwazyé, ze przy gbébrnym kohicu kazndej
powierzchni krzywlki, Scianki boczne sg pochylone
w kierunku konhca krzywki. 28 oddalonego od ele-
ktromagnesu 26. Kilka ostatnich stopni obrotu
krzywki 28 powoduje, ze przesuniecie krzywki 28,
tloka 27 i wrzeciona 16 osiowo wbrew dziataniu
sprezyny 16a i w punkcie obrotu o kat 160° po-
pychacze 41 unosza sie nad stopniem 3le¢ .i odpo-
wiednio stopniem powierzchni 29 krzywiki.

Wysokoéé stopnia jest niewystarczajaca do od-
suniecia plytek 39 od stalych stykéw 35, a wyso-
kos$é powierzchni 31d i ekwiwalentnej powierzchni
29d jest niewystarczajgca do utrzymania prawidio-
wego docisku stykéw. Nalezy réwniez zauwazyé,
7ze stopien 31c¢ i odpowiadajacy mu sbopienn 29¢ sq
pochylone i w polozeniu zamkniecia stykéw.umoz-
liwia odwrécenie kierunku obrotu pokretia 14 oraz
w -wyniku wspéddziatania nachylonych stopni 29c,
3lc i popychaczy 41 uzyskuje sie dalszy, osiowy
ruch krzywki 28, tloka 27 i wrzeciona 16 w kie-
runku przeciwnym do kierunku dziatania sprezy-
ny 16a. .

Powierzchnie 29d, 31d rozciggaja sie na obwo-
dzie krzywki, na stalej wysokosci, konczac sig
stopniami 29g, 3l1g, ktére opadaja na wypust 32.
Obrécenie pokretla 14 w przeciwnym kierunku
przy zwartych stykach powoduje przesuwanie po-
pychaczy po powierzchniach 29d, 31d i utrzyma-

‘nie zwartego polozenia styké6w mpodezas calego

okresu ruchu powrotnego, do chwili, gdy popy-
chacze 41 przejda przez stopnie 29g, 31g na wy-
step 32. Nastepnie popychacze sa ustawiane w ka-
natach 33 tak, ze krzywka 28, tlok 27 i wrzeciono
16 s3 przesuwane z powrotem pod dzialaniem
sprezyny 16a w kierunku osiowym, co powoduje
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ponowny styk popychaczy 41 z poczatkami odgo-
wiednich powierzchni 29, 31 krzywki. -
Obrét pokretia 14 w przeciwnym kierunku moze
byé zbyt wolny, dla spowodowania otwarcia ‘ob-

wodu akumulatora w sytuacji awaryijnej. Ponadto

przefacznik moze byé usytuowany w miejscu od-

dalonym od kierowcy pojazdu tak, ze dostgp do

pokretta 14 jest niewygodny. Z tego wzgledu

w poblizu kierowcy usytuowany jest przelacznik

przyciskowy, polaczony z uzwojeniem elektro-

magnesu 26.

Zamkniecie przelacznika przyciskowego powo-
duje wzbudzenie uzwojenia elektromagnesu 26
przy zwartych stykach gléwnego obwodu akumu-
,latora i w ten spos6b powoduje natychmiastowy
ruch wrzeciona 16, tloka 27 i krzywki 28 wbrew
dzialaniu sprezyny 16. W tym punkcie, w czasie
gdy popychacze 41 wspdipracujg z powierzchnia-
" mi 29d, 31d sasiadujacymi z gérmymi koficami od-
powiednich powierzchni krzywki 28, osiowy ruch
krzywki 28 wywoluje przeskok popychaczy 41
przez stopnie 29f, 31f i natychmiastowe wispoidzia-
~ danie z wypustem 32, co pozwala na powrét zes-
potdow 37 stykéw ruchomych do polozenia spocayn-
kowego pod dziataniem sprezyny 43 otwierajgcej
gtéwne styki akumulatora. Ruch powrotny stykéw
powoduje odigczenie elektromagnesu 26, lecz
krzywka 28 mie moze wrécié w kierunku osiowym
pod wplywem dzialania sprezyny 16a, dopdki
krzywka obraca si¢ w malym przedziale kato-
wym w celu ustawiienia popychaczy 41 krzywki

w kanatach 33, dzieki czemu popychacze 41 moga
powbérme ze'ﬂlmaé sie z poczatkami powierzchni
krzywek.

Poniewaz krzywka 28 nie obraca sie w kierunku
przeciwnym, popychacz 41 uruchamiany przez
powierzchnie 29 krzywki bedzie wspélpracowat
z poczatkiem powierzchni 31 krzywki a drugi po-
pychacz 41 uruchamiany przez powierzchnie 31
krzywki bedzie wispéipracowal z -poczatkiem po-
wierzchni ‘29 krzywki. Wynika z tego, Zze po awa-
. ryjnym zadziatamiu - przelacznika otwierajacego
obwéd akumulatora za pomocs przelacznika przy-
ciskowego, styki moga byé ponownie zwarte po
prostu” w wyniku .dalszego obracaniia pokretta 14
w pierwotnym kierunku, bez obracania w kierun-
ku pmecrwmym

Wewnatrz obudowy 11 w poblizu plyty 12 usy-
tuowana jest ptytka z obwodem drukowanym 40
oraz. §lizgacz 46 wykonany z zywicy syntetycznej,
zamocowany do plytki z obwodem drukowym 42
i skierowany do wewnatrz obudowy 11. Slizgacz

46 jest obrotowo zamocowany do pary diwigni 44 .

rozciggajacych sie w kierunku piasty 13,.ktoérych
konice sag zamocowane w klockach 45 $lizgowych
nzg'edern obudowy.

W punkcie posrednim, u.sytuowanym konhca-
mi, dzwignie 44 s3 polaczone z nosSnikiem 38
stykbw zespolu 34 stykébw. W przypadku,
klocki 45 stykaja si¢ ze soba, cze$é ich powierz-
chni jest widoczna przez okno 1la obudowy, przy
czym na tych powierzchniach naniesiony jest na-
pis ,,OFF” (wytaczono). W tym = polozeniu klocki
45 zaslaniaja plytke wskazujaca 47 obudowy, na
ktérej jest naniesiony napis “ON” (wlaczono).

gdy
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Klocki 45 moga by¢é odsuwane od siebie za po-
mocy diwigni 44, wobec czego napis na ptytce
objasniajacej 47 jest widoczny przez okno 1la obu-
dowy, a dwie cze$Sci napisu, naniesione na kloc-
kach -45 sg zasloniete przez obudowe 11.

Polgczenie pomiedzy kazda diwignig 44 i odpo-
wiadajgcym jej nosnikiem 38 stykéw jest polgcze-
niem suwliwym dzieki lacznikowi 48 i szworz-
niowi 49. Sworzen 49 przechodzi przez nosnik 38
styk6w. Pomiedzy lbem sworznia 49 i powierzchnig
nosnika 38 stykéw usytuowana jest staba sprezy-
na 50, Odleglo$¢é miedzy lbem sworznia 49 i po-
wierzchnig nosnika 38 stykéw jest réwmna odleglo-
Sci pomiedzy piytka 39 i stalymi stykami 35 ze-
spolu 34 styk6w w polozeniu mozwartym ze-
spotu 37 stykéw - ruchomych. Podczas pracy ze-
spolu 37 stykéw ruchomych piytki 39 igczg odpo-
wiadajace im styki 35 w tym samym czasie, w '
ktérym tlumiony jest poslizg pomiedzy nosnikami
38 stykéw i lacznikami 48. Dalszy ruch noénika 38
styké6w wrzgledem plytki 39 dla wytwarzania do-
cisku stykéw jest przekazywany do Ilacznika 48
i za jego po$rednictwem do odpow1edme] diwig-
ni 44.

Polozenie lgcznika 48 wzdluz kazdej dzwigni 44
jest wybrane tak, Ze przesuniecie no$nika 38 sty-
kéw dla wytworzenia nacisku na styki, powoduje
przesuniecie klocka 45 wystarczajace do zakrycia
napisu na tym klocku i do odstoniecia nap1su na
ptytce wskazujgcej 47.

Podobnie podczas ruchu powrotnego nosnika 38
stykébw, nosnik 38 poczatkowo przesuwa sie wzglg-
dem Ilgcznika 48 dla calkowitego polgczenia $liz-
gowego a nastepnie lacznik 48 porusza sie wraz
z nosnikiem 38 styk6w, poruszajac diwignie i od-
powiedni klocek 45 do jego polozenia poczgtkowe-
go. Poniewaz zespoly 34 stykéw poruszaja sie w
przeciwnych kierunkach w celu osiggniecia swo-
ich polozen roboczych, klocki 45 sa w czasie tego
ruchu odsuniete od siebie.

Sprezyna 50 przesuwa szybko odpow1edm klo-
cek 45 i wywoluje polgczenie $lizgowe natych-
miast po tym, gdy klocek 45 rozpoczyna ruch w
kierunku polozenia' wilgczenia. Sita wywierana
przez sprezyne 50 nie jest wystarczajaca do po-
konywania  wewnetrznych oporé6w ruchu klockéw
45. W zwigzku z tym klocki 45 nie beda porusza-
ly si¢ w kierunku odstoniecia napisu ,,ON” (wlg-
czone), dop6ki poslizg nie zostanie zlikwidowany,
to jest dop6ki styki 35 sg polaczone za pomoca
odpowiadajacych im ptytek 39.

Styki 35 i odpowiadajace im plytki 39 kontro-
luja kierunek polaczenia z akumulatora. Opaska
19 i styki 22, 23 stuza do kontroli przeptywu pra-
du do uzwojenia alternatora. Wystep 21 opaski 19
jest usytuowany tak, ze obw6d wzbudzajacy alter-
natora jest skompletowany bezposrednio po ze-

- tknigciu plytek 39 z odpowiadajacymi im statymi

stykami 35, to jest po obréceniu pokretta 14 o
kat 160°. )
Istotne jest oczywiscie to, ze styki obwodu
wzbudzenia alternatora zostaja rozwarte przed

rozwarciem stykéw gtéwnych, niezaleznie od tego

czy styki gléwne s3 rozwierane recznie czy elek-
trycznie za pomoca elektromagnesu 26. Podczas
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obracania pokretlta 14 w kierunku odwrotnym,
wspoéidziatlanie popychaczy 41 z nachylonymi pro-
mieniowymi stopniami 29¢ i 3l¢ wywoluje ruch
osiowy tloka 27 i wrzeciona 16. Walec 18 jest za-
mocowany na wrzecionie 16, a wiec walec 18 i
opaska 19 przesuwaja sie w kierunku osiowym
wzgledem stykéw 22, 23, i

Wielko$é przesuniecia osiowego jest wystar--

czajagca do przerwania polgczenia -elektrycznego
stykéw 22, 23 za posrednictwem opaski 19. Skoro
wiec podczas obracania sie pokretia 14 w kierun-
ku odwrotnym, styki gléwne sg utrzymywane w
stanie zwarcia przez popychacze 41 przesuwajace
sie po powierzchni 29d, 31d, styki obwodu wzbu-
dzenia alternatora zostajg rozwarte natychmiast
po rozpoczeciu ruchu obrotowego pokretta 1 w
kierunku przeciwnym. »

Gdy popychacze 41 krzywek wspbéldziatajg z
wypustem 32, walec 18 porusza sie wstecz, w kie-
runku osiowym do swego polozenia poczgtkowe-
go wraz z wrzecionem 16 i flokiem 27, lecz ma
miejsce réwniez ruch obrotowy walca 18 w kie-
runku przeciwnym, a zatem wystep 21 jest prze-
suniety wzgledem styk6w 22 o 160°. Zatem po-
wrotny ruch osiowy nie odtwarza polaczenia sty-
kéw 22, 23,

W przypadku gdy styki gi6éwmne otwierane sg w
spos6éb elektryczny przez- pobudzenie elektromag-
nesu 26, polaczenie stykéw 22, 23 jest w dalszym

ciaggu przerwane po pierwsze dlatego, ze styki 23

s3 umieszczone na zworze przekaznika 24. Prze-
kaznik 24 jest réwniez pobudzany w rezultacie
uruchomienia przycisku awaryjnego. Masa czeSci
ruchomych przekaznika 24 jest znacznie mniejsza
od masy czeSci ruchomych elektromagnesu 26, a
zatem przekaznik 24 rozwiera styki 22, 23 przed
rozwarciem stykéw gléwnych. W celu zwigksze-
nia opéinienia pomiedzy rozwarciem stykéw obwo-
du wzbudzenia alternatora i rozwarciem stykéw
gléwnych, uzwojenie 26 jest przystosowane do
wzbudzenia za posrednictwem linii op6Zniajacej po
wecisnigeiu przelacznika przyciskowego.

Na fig. 2 pokazano uklad elektryczny przelgcz-
nika i jego powiazanie z innymi czeSciami ukla-
du elektrycznego pojazdu. Dwie pary statych sty-

kow 35 z opowiadajagcymi im ptytkami 39 tworzg

przelacznik dwubiegunowy, ktérego jedna para
stykébw 35 steruje obwodem dodatnim, a inna pa-
ra stykéw obwodem ujemnym. Zatem dodatnistyk
35 jest dolgczony do dodatniego bieguna akumu-
latora 51, natomiast ujemny styk 35 jest dolaczo-
ny do ujemnego bieguna akumulatora -51. Ujem-
ny styk 35 jest dolgczony do uziemienia pojazdu,
a dodatni styk 35 jest dolaczony do obwodéw po-
mocniczych pojazdu, sluzac przykladowo do zasi-
" lania wycieraczek szyby przedniej, $wiatel, ukladu
kierunkowskaz6w i tym podobnych urzadzen po-
jazdu. )

Kolejnd para stykéw 52, niewidoczna ha innych
rysunkach, jest mostkowana za pomocg elementu
mostkujacego 53 w tym.samym punkcie, w kt6-
rym plytka 39 mostkuje styki 35. Element most-
kujgcy 53 jest w rzeczywistosci przenoszony przez
jeden z nos$nikéw 38 styk6w dokladnie w taki sam
spos6b, jak plytka 39. Uzwojenie elektromagnesu
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26 zawiera cewke wciggajaca 26a i cewke trzy-
majaca 26b. Jedno z wyprowadzeA cewki welaga-
jacej 26a jest dotgczone do jednego ze stykéw 52,
podczas gdy drugie z jej wyprowadzeh jest doig-
czone za poSrednictwem wylacznika termicznego 54
do ujemnego styku 35. Podobnie jedno z wypro-
wadzehh cewki trzymajacej 26b jest dolaczone do
styku 52, podczas gdy drugie z jej wyprowadzen
jest dolgczone do ujemnego styku 35. Anoda dio-
dy 55 jest dolaczona do tego jednego wyprowa-
dzenia cewki trzymajgcej 26b, natomiast jej kato-
da jest dolgczona do anody drugiej diody 56.
Katoda drugiej diody 56 jest dolaczona do do-
datniego styku 35, a wiec gdy akumulator 51 jest
poprawnie dolaczony do zaciskéw wejSciowych,
przez cewke wciagajacg 26a i cewke trzymajaca
26b prad nie przeplywa, zakladajac, ze styki 52
sag rozwarte. Jednak w przypadku, gdy akumula-
tor 51 jest dotgczony wadliwie, to jest, gdy jego
biegun ujemny jest dolaczony do dodatniego za-
cisku wejSciowego,- a  jego biegun dodatni jest do-
Iaczony’ do ujemnego zacisku wejsciowego, woéw-
czas diody 55, 56 przewodzga pobudzajgc elektro-
magnes 26, ktoéry przesuwa krzywke 28 w taki

spos6b, ze zesp6l. 34 styké6w nie moze byé uru-

chomiony przez obracanie pokretla 14. Przelgcznik
nie moze byé zatem wilgczony w przypadku, gdy
akumulator 51 jest dolgczony wadliwie.

Dodatnie wyprowadzenie za posrednictwem wy-
zej wspomnianego przelacznika przyciskowego 57,
polgczonego szeregowo z uzwojeniem przekaznika
24, jest dolaczone do. ujemmnego styku 35. Zakla-
dajac wiec, ze styki 35 sg zmostkowane za pomocg
plytek 39, zamkniecie przelgcznika przyciskowego
57 pobudza uzwojenia przekaznika 24, powodujac
odsunigcie styku 23 od walca 18. Poniewaz w po-
tozeniu roboczym, w ktérym styki 35 sa zmostko-
wane, styki 23 moga byé polgczone ze stykami 22
za posrednictwem opaski 19, zwarcie przelgcznika
przyciskowego 57 powoduje odlgczenie styku 23
od styku 22. i o

Styk 22 jest dolaczony do masy przez regulator
napiecia 58 pojazdu i uzwojenie wzbudzenia 59
alternatora. W wymiku dziatania przelacznika przy-
ciskowego 57 musza byé rozwarte nie tylko styki
uzwojenia wzbudzenia 59 alternatora, lecz musi
byé réwniez wzbudzony elektromagnes 26. Pola-
czenie jest uzyskiwane wigc od ujemnego zacisku
przelagcznika przyciskowego 57 altermatora przez
zesp6l opdzniajgcy 61 do drugiego ze stykéw 52.

Pcniewaz w zwartym polozeniu stykéw glow-
nych akumulatora, styki 52 s3 mostkowane za po-
mocg elementu mostkujgcego 53, to w  rzeczywi-
stoSci polgczenie do ujemnego styku uzyskiwane
jest przez zesp6l op6zniajacy 61 i dwie cewki elek-
tromagnesu 26. ’

Zesp6l opdiniajacy 61 ma pare normalnie zwar-
tych stykéw przekaznika polgczonych szeregowo
ze stykami 52 i uziwojenie robocze, ktérego jed-
no wyprowadzenie jest dolaczone do masy. Drugi
koniec uzwojenia roboczego jest dolgczony do ka-
tody diody, ktérej anoda jest dolgczona do styku
22 uzwojenia wzbudzania 59 alternatora.

Uzwojenie robocze jest zmostkowane kondensa-
torem, a wigc gdy styk 23 zetknie sie ze stykiem
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22, uzwojenie robocze zespolu opéimiajacego 61 zo-
stanie wzbudzone, a styki przekaZnika zostang u-
" trzymane w stanie rozwarcia. Jednak po wcisnig-
ciu przelacznika przyciskowego 57 styki 23, 22 zo-
staja natychmiast rozwarte i zostaje przerwany
obw6d zasilania uzwojenia roboczego zawierajacy
diode. Styki normalnie zamkniete nie moga jed-
nak natychmiast wrécié do stanu zwarcia, ponie-
waz przez uzwojenie robocze roztadowuje si¢ kon-
densator; wskutek czego styki przekaZnika pozo-
stajg rozwarte przez okre§lony przedzial czasu,
zwykle przez 0,25 sekundy. Nastepnie normalnie
zamknigte styki zwierajq sie i uzwojenia elektro-
magnesu zostaja wzbudzone przez obwéd utwo-
rzony od dodatniegg styku przez przelacznik przy-
ciskowy 57, normalnie zwarte .styki zespolu op6z-
' niajacego, zesp6l op6zniajacy i styki 52. B

W przypadku, gdy cewki 26a, 26b sg utrzymy-
wane w stanie wzbudzania przez znaczny odcinek
czasu, wylgcznik termiczny 54 wlaczony szerego-
wo z cewka weciggajaca 26a spowoduje rozwarcie
obwodu cewki wciggajacej 26a, wobec czego w
stanie wzbudzenia pozostaje tylko cewka trzyma-
jaca 26b. Sita wytwarzana przez cewke trzyma-
jacq 26b jest oczywiscie wystarczajagca do utrzy-
mania tloka 27 i wrzeciona 16 w ich osiowo prze-
sunietym polozeniu.

Wylacznik termiczny 54 automatyozme wraca do
" polozenia poczatkowego, gdy jego temperatura
spadnie ponizej wstepnie okre§lonej wartosci.
Przelqcznik -obwodu zaplonu pojazdu jest wlaczo-
ny pomiedzy stykiem 23 wezbudzenia alternatora i
.'dodatnim stykiem wyjsciowym 35, a zatem wzbu-

" dzenie alternatora nie moze nastapi¢ zanim zosta-.

nie zamkniety przela,cmik zaptonu.

Zastrzezenia patentowe

1.'szelacznik elektryczny, zawierajacy. styk sta-
ly, styk ruchomy, przesuwany dla dotaczenia lub
odlgczenia go od styku stalego i odchylany od po-
Igczenia ze stykiem stalym za pomoca spreiyny,

pokretlo uruchamiajace i krzywke obracajgcy sie

wraz z pokretlem i wspélpracujgcq za posredni-
ctwem popychacza krzywki ze stykiem ruchomym,
przy czym krzywka jest obracana w jednym kie-
runku od polozenia spoczynkowego do polozenia
roboczego oraz krzywka i popychacz wsp6ipracu-
ja ze stykiem ruchomym dla polaczenia ze sty-
kiem stalym, znamiepny tym, ze zawiera elektro-
magnes (26) dolaczony do krzywki (28) dla poru-

szania jej w kierunku jej osi obrotu wzgledem -

popychacza (41) krzywki uruchamianej' poprzez po-
kretlo (14) i odlgczenia ruchomej plytki (39) sty-
kowej od stalego styku (35), przy czym krzywka
(28) ma pierwsza i druga powierzchnie (29, 31), z
ktérych kaida jest przystosowana po - obréceniu
krzywki (28) w jednym kierunku do poruszenia

ruchomej plytki (39) dla polaczenia ze stalym sty-
kiem (35), a druga powierzchnia (31) krzywki roz--

poczyna sie w poblizu zakonfczenia pierwszej po-
wierzchni (29) krzywki, kazda powierzchnia (29,
31) zawiera pierwszy i drugi tor krzywki, popy-
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chacz (41) wspélpracuje z pierwszym torem krzyw-
ki jednej z powierzchni (29, 31) krzywki podczas
obrotu krzywki w jednym kierunku i z drugim
torem jednej z powierzchni (29, 31) podczas prze-
ciwnego obrotu krzywki, promieniowy stopien (29¢,
31c) zwigzany z kaida z powierzchni (29, 31)
krzywki dla pobudzenia popychacza (41) krzyw-
ki, przy czym kazdy drugi tor krzywki (28) za-
wiera powierzchnie (29d, 31d) o wysokosci takiej,
ze styk ruchomy pozostaje w styku ze stykiem
stalym i kazda powierzchnia (29d, 31d) konczy sie

- podczas przeciwnego obrotu krzywki na stopniu

(29g, 31g) dla naglego ruchu ruchomych ptytek (39)
dla odigczenia od stalych stykéw (35) i kazda po-
wierzchnia (29, 31) krzywki zawiera ponadto w
poblizi promieniowego stopnia (29¢, 31¢) stopien.
(29f, 31f), z ktérym popychacz (41) -krzywki jest
sprzezony podczas osiowego ruchu krzywki (28)
wzgledem popychacza (41) krzywki dla uzyskania
naglego odigczenia styku ruchomego od styku sta-
lego i koniec pierwszej powierzchni (29) krzywki
powierzchni (31)
krzywki jest taki, Ze po poruszeniu styku ru-
chomego (39) przez pierwsza powierzchnie (29)
krzywki dalszy obrét pokretia (14) i krzywki (28)
powoduje wspéliprace popychacza (41) krzywki z
druga powierzchnig (31) krzywki. '

2. Przelagcznik wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze plytka (39) ma postaé mostka kontaktowego i
styka sie z drugim stykiem stalym (35) réwmocze-
$nie z zetknieciem z pierwszym stalym stykiem dla
zmostkowania pierwszego i drugiego stykéw sta-
tych.

3. Przelacznik wedlug zastrz. 1, znmamienny tym,
ze zawiera dodatkowy styk ruchomy oraz trzeci
i czwarty ‘styki stale zwigzane z dodatkowym sty-
kiem ruchomym, przy czym ptytka (39) i- dodat-
kowy styk ruchomy s zwigzane z krzywka (28),
piytka (39) jest zwigzana z pierwszg. z powierzch-
ni (29, 31) krzywki, podczas gdy dodatkowy styk
ruchomy jest zwigzany z druga z powierzchni (29,
31) krzywki. ‘

4. Przelacznik wedlug zastrz. 1, znamienny- tym,
ze krzywka (28) jest dolaczona do sprezyny (42)
dla utrzymania jej w polozeniu spoczynkowym i
do elektromagnesu (26) dla przesuwania jej przy
wzbudzeniu.

5. Przelacznik wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze plytka (39) jest docisnieta za pomoca sprezyny
do nosnika (38) stykéw, przelgcznik ma ponadto
slizgowy klocek (45) umocowany w obudowie (11)
przelgcznika i przesuwalny wzgledem tej obudo-
wy, diwignie (44) zamocowang przegubowo do o-
budowy (11) i. sprzegajaca klocek (45) z nosni-
kiem (38) styku.

6. Przelgcznik wedlug zastrz. 5, znamienny tym, .
ze klocek (45) i obudowa (11) s3 tak usytuowane,
ze w jednym polozeniu klocka (45) obudowa (11)
zastania pewien obszar klocka (45), a w  drugim
polozenia klocka (45) klocek (45) zaslania pewien’
obszar (47) obudowy (11), przy czym na tych ob-
szarach klocka (45) i obudowy (11) naniesione s3
napisy wskazujgce stan rozwarcia stykéw i stan
zwarcia stykéw
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