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Opsamlingsapparatet for poser (1), der er forsynet med

kroge (4), omfatter en fast stang (7).,
og som er placeret i banen for posen

dex er oriente-

ret nedeftex, )
1, der udstgdes fra afgangen (6) fra en maskine, 09

som har en sidan afstand fra sidstnavnte, at stangen

(7) indfgres i dbningen (5) i krogen (4) pa posen, nar
varsnittet af stangen

posexn er i bevagelse, hvorhos t
sd at

(7) er mindre end det indre tvarsnit i krogen,
kroge pa stangen glider langs denne 0g opsamles ved
tyndekraftens hj=zlp pa stangen (7M.
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Opfindelsen vedrgrer et apparat til opsam-
ling af poser fra en maskine til fremstil-
iing af eller fyldning en ad gangen af poser, der navn-
lig er af plast, og som hver.langs en kant parallel
med posernes bevagelsesretning i maskinen er forsynet
med en krog, der springer frem i forhold til posen, og
hvis &bning fgres mod opsamlingsapparatet.

Kendte opsamlingsapparater til fabrikation af
poser med kroge udggres af et bord, hvorp& poserne, der
udstgdes fra maskinen, opstables. Disse apparater har
den store ulempe, at poserne, pa grund af krogene, ikke
lader sig stable korrekt. Eftersom disse poser fgrst
og fremmest er beregnet til automatisk eller halvauto-
matisk emballering af produkter, er det absolut ngdven-
digt manuelt at tilvejebringe korrekte stabler med hen-
syn til emballeringen og overfgringen til forskellige
udnyttelsessteder. Under hensyntagen til konsistensen
af plastmaterialet, som poserne er fremstillet af,
manglen pd vedhaftning for dette materiale og den ofte
forekommende indfiltring mellem posernes kroge, er
tilvejebringelsen af stabler med poser vanske-
lig, og det er yderst besverligt og ofte umuligt med
maskiner med hgj produktionshastighed, at en enkelt
person i dagens lgb skulle kunne anbringe poserne,
der fabrikeres af en maskine, i korrekte stabler.

Med opfindelsen tilsigtes denne ulempe afhjulpet,
og der tilsigtes tilvejebragt et poseopsamlingsapparat,
der g¢r det muligt automatisk og uden manuel indgriben
at danne stabler. af poser,af den navnte art, der er
ngjagtigt anbragt i rekker, uanset maskinehs produk-
tionshastighed. Dette opsamlingsapparat gor det mu-
ligt ikke alene at forbedre arbejdsforholdene for den
person, der emballerer stablerne af poser, men ogsa,
at en enkelt person under gode betingelser kan embal-

lere produktionen fra flere maskiner.
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Ved behandlingen og emballeringen af poser med
kroge, hvori der er emballeret produkter, mgder man
ofte de samme ulemper som ved behandlingen og emballe-
ringen af tomme poser. Poseopsamlingsapparatet ifglge
opfindelsen kan ligeledes, nar det anvendes i forbin-
delse med en maskine til fyldning af poser, afhjalpe
de navnte ulemper og muligggre tilvejebringelsen af
en korrekt stabel af poser.

Apparatet ifglge cpfindelsen er ejendommeligt
ved en .fast stang, der er orienteret nedad, og.som
er placeret sdledes i banen for den pose, der for-
lader maskinen, i en sddan afstand fra det pageldende
afgangssted, at stangen kan indfgres i abningen i
krogen pd posen, ndr posen er i bevagelse, og ved at
stangens tvarsnit er s& meget mindre end det indre
tversnit i krogen, at krogene pd stangen kan glide
langs denne, og poserne samles pd stangen ved tyngde-
kraftens pévirkning, hvorhos der pa stangen er stop-
organer, der er indrettet til at hindre posernes
kroge i at undslippe fra den fri ende af stangen pa
grund af tyngdekraften.

Med henblik pd i maskinen og pd det tidspunkt
hvor stangen trader ind i krogens abning fortsat at
styre den pose, der er ved at blive fabrikeret er det
hensigtsmessigt at afstanden mellem afgangsstedet og
den zone af stangen, der samvirker med krogen pd den
i bevagelse varende pose, er mindre end afstanden
mellem &bningen i krogen og den kant af posen, der er
vinkelret p& posens bevagelsesretning i maskinen, og
som trader sidst ud af maskinen.

Ifglge en foretrukket udfgrelsesform for op-
findelsen er stangen monteret i en holder, der er
siledes indrettet, at stangens stilling kan ind-
stilles i to retninger, dels i en retning parallelt
med posernes bevagelsesretning i maskinen ,dels i en

retning vinkelret pd bevagelsesretningen.
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Med henblik p& navnlig for poser med smd di-
mensioner at begranse svingningen af poserne omkring
stangen omfatter apparatet et stop, mod hvilket den
kant af posen, der er vinkelret pa bevagelsesret-
ningen, og som passerer fgrst ud af maskinen, kan
stgde, ndr posen udstgdes fra maskinen, idet af-
standen mellem stoppet og afgangen fra maskinen er
stgrre end posens dimension parallelt med bevagel-
sesretningen.

Opfindelsen forklares narmere i det fplgende
under henvisning til tegningen, hvor der er vist tre
udf¢relsesformervfor poseopsamlingsapparat ifglge
opfindelsen, og hvor

fig. 1 viser et perspektivbillede med delvise
gennemskaringer af poseopsamlingsapparatet og afgangen'
fra maskinen til fremstilling af poser, hvortil appa-
ratet er knyttet,

fig. 2, 3 og 4 snitbilleder efter linierne
II-II, III-III og IV-IV i fig. 1 og i meget stegxrre
skala end fig. 1, hvoraf man ser snit i den fgrste
del af stangen p& tre forskellige steder. idet pose-
krogen er vist med stiplede linier i de stillinger,
som den ville indtage med stangen pd vedkommende sted,

fig. 5 et billede i lighed med fig. 1, hvoraf
man ser en anden udfgrelsesform for apparatet ifdlge
opfindelsen, 09

fig. 6 et perspektivbillede med delvise gen-
nemskaringer, hvor der er vist et poseopsamlings-
apparat ifglge opfindelsen i forbindelse med en maski-

ne til fyldning af poserne.
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I de forskellige figurer er de samme henvis-
ningstal anvendt til angivelse af identiske eller
analoge elementer.

Poseopsamlingsapparatet er beregnet til - -
anvendelse i forbindelse med en maskdne til
fabrikation af poser (fig. 1-5) eller
en maskine til fyldning én ad gangen
(fig. 6) af poser af plast, der langs deres kanter
2, parallelt med forskydningsretningen 3 af poser
i maskinen, er forsynet med en krog 4, der springer
frem i forhold til posen, og hvis abning 5 er ret-
tet mod opsamlingsapparatet, idet afgangen 6 fra
maskinen er skitseret i fig. 1, 5 og 6. Poseopsamlings-
apparatet, der er vist i fig. 1-5, omfatter en fast
stang 7, der udggres af en fgrste del 8, der i hoved-
sagen er lodret, og som er placeret i banen for
krogen 4 pé& posen 1, der udstgdes fra maskinen,
sa at denne del 8 af stangen indfgres i dbningen
5 af krogen pd posen, der udstgdes af maskinen, nir
denne er i gang, og en anden del 9, der er i hovedsa-
gen retliniet, og som er forbundet med delen 8 og
danner en vinkel 10, der er stgrre end 900, s& at
de poser 1, der frigives fra maskinen, og som sam-
les med deres kroge 4 p& stangen 7, bevager sig
nedad langs delen 8 for at anbringes i rakke og
flugtende ved tyngdekraftens hjzlp pa delen 9 af
stangen. Vinklen 10 valges pd en sadan made, at
poserne 1 samles i rekker og stables pa delen 9 af
stangen uden at undslippe fra denne. Det er siledes
tilstrekkeligt til frigivelse fra stangen 7 af en
korrekt oprettet stabel af poser at lade krogene
4 pd poserne 1 i stabelen glide pa delen 9 af
stangen, indtil den fri ende 11 af denne er naet.
Zonen 12 af delen 8 af stangen 7, der er beregnet



10

15

20

25

30

35

151298

il at indfgres i krogen 4 af posen, der udstgdes

fra maskinen, og hvis &bning 5 er af sma dimensioner,
har fortrinsvis, som vist i fig. 2, et tvarsnit i ho-
vedsagen elliptisk, hvis lille akse 13, vinkelret pé
forskydningsretningen 3, er mindre dimensionen 14

af &bningen 5 i krogen, vinkelret pd retningen 3,
medens den store akse 15 i ellipsen i hovedsagen er
lig med diameteren af stangen 7, hvilken diameter er
stgrre end dimensionen 14, medens tvarsnittet af stan-
gen 7 wuden for zonen 12 i det mindste er lidt min-
dre end det indre tvarsnit af krogen 4. Afstanden 16,
der adskiller maskinens afgang 6 fra zonen 12 af
delen 8 af stangen 7, er fortrinsvis, som vist i
fig. 1, mindre end afstanden mellem dbningen 5 i
krogen 4 og den kant 17 af posen, der er vinkelret
p& posens bevagelsesretning 3 1 maskinen, og som
trader sidst ud af maskinen, s& at den pose, der er
ved at blive fabrikeret, endnu er styret i maskinen,
nar zonen 12 af delen 8 af stangen 7 trader

ind i 8bningen i krogen 4 pa posen.

Af fig. 1-4 ses det, at nar krogen pad en pose
er kommet i indgreb med delen 8 af stangen 7, kan
den ikke mere komme fri af stangen 7, nér den glider
p& denne for at blive anbragt i rakke flugtende mod
de foregdende fremstillede poser. Zonen 12 indgriber
p& grund af det elliptiske tvarsnit let i &bningen 5
i krogen 4, ndr posen udgar fra maskinen, og tranger
ind i krogen for at ligge an mod den indre flade 18
i denne (fig. 2). Posen er stadig styret i maskinen og
fremfgres af denne svingende omkring zonen 12 i stan-
gen 7 til udstgdningen. Fra udstgdningen af maskinen
glider posen ved tyngdekraften pd den del 8 af stan-
gen 7, som vist i fig. 3, og dens krog 4 er i
en s&dan stilling i forhold til stangen, at dimensio-

nerne af 8bningen 5 i krogen og stangen 7 pa ved-
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kommende sted ikke muligggr en frigivelse af krogen
ved passage af stangen gennem krogens abning. Ved
tyngdekraften fglger posen sin bevagelse ned langs
delen 8 af stangen og opnér, som vist i fig. 4, en
zone, hvor tvarsnittet af stangen er cirkulart, idet
diameteren af denne zone er stgrre end dimensionen

14 af &bningen i krogen. Stangens tversnit er med
undtagelse af zonen 12 konstant cirkular. Posen,

der er ophengt i sin krog, indtager meget hurtig en
lodret stilling p& en sadan made, at poserne anbringer
sig i rakke og flugtende i lodret stilling pd delen 9
af stangen 7.

Stillingen af stangen 7 er indstillelig i for-
hold til afgangen fra maskinen. For at ggre dette er
denne stang 7 monteret i en holder 19, der er ind-
rettet til at muligggre forskydning af stangen i to
retninger, nemlig en fgrste retning parallelt med po-
sernes bevegelsesretning 3 i maskinen, for at mulig-
ggre en tilpasning af stangens stilling til posedimen-
sionen parallelt med bevagelsesretningen 3, og en
anden retning vinkelret pa retningen 3 +til muliggg-
relse af flugtning mellem zonen 12 af delen 8 af
stangen og &bningerne 5 i krogene 4 pa poserne,
der afgar fra maskinen. Holderen 19 har, for at
muligggre forskydning af stangen 7 i den navnte fgr-
ste retning, en razkke flugtende huller 20, der er
beliggende i bevagelsesretningen 3 og har jevn ind-
byrdes afstand, hvori stangen kan indfgres og lises
i gnsket stilling for at regqgulere hgjden af zonen 12
af stangen i forhold til banen for posernes kroge 4,
ved hjaelp af en léseskrue 21. Holderen 19 kan,
for at muliggpre forskydning af stangen 7 1 den
navnte anden retning, glide pd en bjzlke 22, der
forlgber parallelt med afgangen 6 fra maskinen,
idet der er en spandeskrue 23 +til at fastholde hol-
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deren 19 i en gnsket stilling pd bjzlken 22.

Det er af interesse, navnlig for poser med
éma& dimensioner, at begranse svingningen af poserne
omkring stangen 7, nér denne er indfgrt i krogen,
og posen er udstgdt fra maskinen, for derved at undgéd
at den udstgdte pose indtager en sadan stilling, at
den ikke kan indtage en korrekt lodret stilling i
forhold til opretningen, nar den ved tyngdekraften
bevager sig ned langs delen 8 af stangen. Til op-
nielse heraf har apparatet,. som
vist i fig. 5, et stop 24, mod hvilket den kant 25
af posen stgder, ndr posen udstgdes fra maskinen.
Dette stop udggres fortrinsvis af en stang 26, der
i hovedsagen er parallel med delen 8 af stangen 7
og er beliggende i en afstand fra afgangen 6 fra
maskinen, der er stgrre end dimensionen af poserne
parallelt med retningen 3. Denne afstand valges
pa en s&dan méde, at den foran nevnte kant af posen
trader i kontakt med stangen 26, efter at posen har
forladt afgangen fra maskinen, 09 sdledes at den
svinges om delen 8 af stangen 7 gennem en vinkel
mindre end 90°. Stillingen af stangen 26 valges
ligeledes s8ledes, at den i forhold til den pose,
der udstgdes fra maskinen, er langere vek fra den kant
2 af posen, der barer krogen 4, end fra kanten 27,
der er parallel med fgrstnavnte. Stangen 26 er ind-
stillelig og er monteret pa en understgtning 28',
der p& bjzlken 22 ligesom holderen 19 er indrettet
til at muligggre regulering af stillingen af stangen
26 i de to tidligere navnte retninger for at til-
passe stillingen &af stangen, dels i henhold til dimen-

- sionen af poserne parallelt med retningen 3, dels

i henhold til afstanden, der adskiller stangen 26 fra

posernes kant 2.
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Som vist i fig. 6 kan aksen af stangen 7
vere retliniet, og tversnittet kan vare konstant. Den-
ne stang, der er orienteret pd skra nedefter, mulig-
ggr modtagelse af kroge 4, hvis dbning 5 er meget
stgrre end diameteren af stangen, og hvis indre
tvarsnit er meget stgrre end stangens. For at stand-
se poserne 1 ved den nederste fri ende 11 af stan-
gen, har denne organer 28, der udggres af to organer
29, der er monteret p& stangen med en fjeder 30, der
holder de navnte organer i to yderstillinger i forhold
til stangen. En stilling, hvori organerne 29 springer
frem i forhold til stangen og danner et stop for kro-
gene 4, og en tilbagetrukket stilling, der muligggr
frigivelse af krogene ved enden 11 af stangen, séa
at de kan glide langs dennes akse.

Stangen 7 (fig. 6) eller delen 8 af stangen
(fig. 1 og 5) kan vare placeret i en afstand 16 fra
afgangen 6 fra maskinen, som er stgrre end den af-
stand, der adskiller &bningen 5 i krogen 4 fra
kanten 17 af posen. Det vil sige, at posen, der
er lige ved at blive fabrikeret af maskinen, kan ud-
stpdes helt fra maskinen, fgr zonen 12 af delen
8 indfgres i &8bningen 5 i krogen 4 pa posen.
Dette muligggr uden regulering af stillingen af stangen
7 at optage poser, hvis dimensioner parallelt med
retningen 3 er forskellige.

PATENTEKRAYV

1. Apparat til opsamling af poser fra en maskine
til fremstilling af eller fyldning &n ad gangen af
poser (1), der navnlig er af plast, og som hver langs
en kant (2) parallel med posernes bevagelsesretning
(3) i maskinen er forsynet med en krog (4), der sprin-
ger frem i forhold til posen, og hvis abning (5) fgres
mod opsamlingsapparatet, kendetegnet ved
en fast stang (7), der er orienteretrnedad, 0g som er
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placeret sdledes i banen for den pose (1), der for-
lader maskinen, i en s&dan afstand fra det pagazldende
afgangssted (6), at stangen (7) kan indfgres i ab-
ningen (5) i krogen (4) pd& posen, ndr posen er i be-
vagelse, og ved at stangens (7) tvarsnit er s& meget
mindre end det indre tversnit i krogen, at krogene
p& stangen kan glide langs denne, 0g poserne samles
ved stangen ved tyngdekraftens pavirkning, hvorhos
der p& stangen er stoporganer (28), der er indrettet
til at hindre posernes kroge (4) i at undslippe fra
den fri ende (11) af stangen pd grund af tyngde-
kraften.

2. Apparat ifglge krav 1, k end e tegnet
ved, at afstanden (16) mellem afgangsstedet (6) og
den zone (12) af stangen, der samvirker med krogen (4)
p& den i bevagelse varende pose, er mindre end af-
standen mellem &bningen (5) i krogen og den kant (17)
af posen, der er vinkelret pd posens bevegelsesret-
ning i maskinen, og som trader sidst ud af maskinen.

3. Apparat ifglge krav 1 eller 2, k e nd e-

t e gnet ved, at stangen (7) er monteret i en hol-

der (19), der er sdledes indrettet, at stangens stilling
kan indstilles i to retninger, dels i en retning parallel
med posernes bevagelsesretning (3) 1 maskinen, dels i
en retning vinkelret pd bevaegelsesretningen.

4. Apparat ifglge krav 1, 2 eller 3, ken d e-
tegnet ved et stop (24), mod hvilket den kant
(25) af posen, der er vinkelret pd bevagelsesret-
ningen, og som passerer fgrst ud af maskinen, kan
stpde, ndr posen udstgdes fra maskinen, og ved at af-
standen mellem stoppet og afgangen (6) fra maskinen
er stgrre end posens dimension parallelt med bevagel-
sesretningen (3).

5. Apparat ifplge krav 4, k endetegnet
ved, at stoppet (24) i forhold til den pose, der ud-
stgdes fra maskinen, er langere fra den kant (2) af

posen, hvorpd krogen (4) er, end fra den kant (27),
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10
der er parallel med denne.

6. Apparat ifglge krav 5, ken detegnet
ved, at stoppet (24) er monteret pa et holdeorgan
(28'), der er indrettet til indstilling af stoppet i
to retninger, dels i en retning parallel med bevagel-
sesretningen (3) for poserne i maskinen, dels i en ret-
ning vinkelret pa bevagelsesretningen.

7. Apparat ifglge ethvert af kravene 1-6, k e n-
detegnet ved, at stoporganerne (28), der
hindrer krogene (4) pd poserne i at undslippe fra den
fri ende (11) af stangen (7), udggres af mindst &t
organ (29), der er monteret pd stangen ved hijzlp af
en fjeder (30), og som er indrettet til at indtage to
yderstillinger i forhold til stangen, dels en frem-
springende stilling i forhold til stangen, dels en
tilbagetrukket stilling.

8. Apparat ifglge ethvert af kravene 1-6,
kendetegnet ved, at stoporganerne (28),
der hindrer posernes kroge (4) i at undslippe fra
den fri ende (11) af stangen, udggres af en del (9)
af stangen (7) beliggende p& et lavere niveau end det
omréde (12) af stangen, der samvirker med krogen pa
en pose i bevagelse, hvilket dels (9) akse forlgber
i hovedsagen i et horisontalt plan.

9. Apparat ifglge ethvert af kravene 1-8,
kendetegnet ved, at det omrdde (12) af
stangen, der er beregnet til indfgring i dbningen (5)
af kroge (4) pd poser, der udstgdes fra maskinen, har
et tvarsnit, der i hovedsagen er elliptisk med en
lilleakse, der er vinkelret pd posernes bevagelses-
retning (3), og som er mindre end dimensionen af &b-
ningen (5) i krogen (4) vinkelret p& bevegelsesret-
ningen, medens ellipsens storakse stort set svarer
til stangens diameter, der er stgrre end dimensionen
af den navnte abning, medens stangens tvarsnit uden
for det navnte omrdde i det mindste er lidt mindre

end det indvendige tvarsnit af krogen.
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