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Vyndlez sa tyka hydraulického ventila pre
ovlddanie ' polohy vykyvnej dosky axidlne-
ho hydrostatického prévodnika a riesi sché-
mu jeho usporiadania.

U znameho rieSenia je poloha vykyvnej
dosky axidlneho hydrostatického prevodni-
ka ovladdana tlakom kvapaliny pOsobiacim
na piest mechanicky spojeny s vykyvnou
doskou, pricom proti tlakovej sile piesta po-
sobi sila pruZiny, ktorej hodnota je tmerné
velkosti deformdcie pruZiny. PretoZe na vy-
kyvnd dosku pOsobia eSte silové momenty
zdvislé od pracovnych parametrov prevod-
nika a pasivnych odporov uloZenia vykyv-
nej dosky, je poloha vykyvnej dosky znac-
ne zavisla i na pracovnych parametroch pre-
vodnika. Toto rieSenie je i priestorovo néa-
rofné na rozmery pruziny a ovladacieho
piesta. U dalSieho zndmeho prevedenia s o-
vladanim polohy vykyvnej dosky pomocou
mechanicko-hydraulického polohového ser-
voventila je ako ovlddal pouZity pridavny
hydraulicky valec s pruZinou a priestorom,
ktorého poloha zAavisla na ovlddacom tla-
ku sa prendSa na mechanicky ovladaci ¢len
mechanicko-hydraulického polohového ser-
voventila. Toto prevedenie je pomerne zlo-
Zité, ¢omu st umerné i vyrobné néklady a
cena vyrobku.

Uvedené nevyhody odstraiiuje prevedenie
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hydraulického ventila pre ovlddanie polohy
vykyvnej dosky axidlneho hydrostatického
prevodnika, ktorého podstata spofiva v tom,
Ze v telese ventila je umiestneny prvy piest,
ktorého axidlna poloha je viazand na polo-
hu vykyvnej dosky a druhy piest, ktorého
poloha je viazand na polohu predpétej ven-
tilovej pruZiny. Prvy piest obsahuje vstupny
otvor, prepudstaci otvor a plniaci otvor, kto-
ré st navzdjom prepojené spojovacim Kka-
nédlom vytvorenym v osi prvého piesta. Dru-
hy piest obsahuje prva Skrtiacu hranu pre-
kryvajicu vstupny otvor a druhu Skrtiacu
hranu prekryvajiocu prepustaci otvor. Prvy
piest je radidlne vedeny v druhom pieste a
v telese ventila, priCom druhy piest je ra-
didlne vedeny v telese ventila. Prvy piest
je axidlne spojeny s ovladacim piestom vy-
kyvnej dosky, priom plniaci otvor vyistu-
je do servovalca, v ktorom je umiesteneny
ovladaci piest. Vstupny otvor je napojeny
na privodny kanal a prepustaci otvor je na-
pojeny na odpadny priestor. Ventilova pru-
Zina je umiestnend v privodnom kanéle oko-
lo vonkajSieho primeru druhého piesta. Z&-
Kladnd axidlna poloha druhého piesta je na-
staviteInd pomocou omedzovaca polohy ve-
deného zévitovym spojenim v telese venti-
la.

Prevedenie hydraulického ventila pre o-
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viddanie polohy vykyvnej dosky axidlneho
hydrostatického prevodnika podla vyndlezu
poskytuje jednoznatné riadenie polohy vy-
kyvnej dosky nezavisle na pracovnych para-
metroch prevodnika pri pouZiti konstrukéne
jednoduchéhc a priestorovo nendrotného
prvku s nizkou pracnostou a malou spotre-
bou materidlu. UmoZiiuje pouZitie samodin-
nej reguldcie v bloku umiestnenom mimo
prevodnika, &im sa zvySuje vysokd univer-
zalnost prevodnika pre jednotlivé aplik4cie.
PretoZe napdjaci zdroj pre hydraulické o-
vlddacie ventily je vhodnejSie volit oddele-
ne od zdroja pre doplilovanie hlavného ob-
vodu hydrostatického prevodu, je moZné zai-
Zit dopliiovaci tlak, ¢o méd vplyv na zvySe-
nie téinnosti prevodu.

Priklad prevedenia hydraulického ventila
pre ovlddanie polohy je zndzorneny na pri-
loZenych vykresoch, kde na obr. 1 je po-
zdlZny rez hydraulickym ventilom pre ovli-
danie polohy a prilahlym ovlddacim pies-
tom a na obr. 2 je schématicky pozdiZny rez
axidlnym hydrostatickym prevodnikom s vy§-
kyvnou doskou a s pripojenymi hydraulicky-
mi ventilmi pre ovlddanie polohy vykyvnej
dosky.

V skrini 1 uzavretej zadnym vekom 11 je

uloZend vykyvnd doska 12, ktord je pomo-
cou tiahel 13 spojend s ovlddacimi piesta-
mi 14, ktoré st opatrené predpitymi vratny-
mi pruZinami 15 a vedené v servovalcoch 16.
Na zadnom veku 11 si stioso so servoval-
cami 16 umiestnené hydraulické ventily 2
pre ovlddanie polohy. V telese 3 ventila je
umiestneny prvy piest 4, ktory je axidlne
spojeny s ovladacim piestom 14, a druhy
piest 5, ktorého &innd plocha je ohranitend
vnitornym priemerom Dt a vonkaj$im prie-
merom Dz, okolo ktorého je umiestnend
predpétéd ventilova pruZina 6. V prvom pies-
te 4 je vytvoreny vstupny otvor 41, prepus-
taci otvor 42 a plniaci -oftvor 43, ktoré si
navzdjom prepojené spojovacim kanédlom 44,
ktory je vytvoreny v osi prvého piesta 4.
Na vnttornom priemere Di druhého piesta
5 je vytvorend prva $krtiaca hrana 51 a dru-
hé 3krtiaca hrana 52, Prvy piest 4 je radial-
ne vedeny svojim vonkaj$im priemerom vo
vnidtornom priemere D; druhého piesta 5
a v telese 3 ventila, priCom druhy piest 5§
je radidlne vedeny vonkaj$im priemerom D2
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v telese 3 ventila. Plniaci otvor 43 vytstuje
do priestoru servovalca 18. Vstupny otvor
je napojeny na privodny kanal 7 a prepus-
taci otvor 42 je napojeny na odpadny prie-
stor 8, ktory je spojeny s vnitornym priesto-
rom skrine 1. Zékladnd axidlna poloha dru-
hého piesta 5 je nastavitelnd pomocou ome-
dzovafa polohy 9 vedeného zdvitovym spo-
jenim 91 v telese ventila 3. Maximélne stl4-
¢anie ventilovej pruZiny 6 je ohranicené do-
razom 31. Ked do privodného kandla 7 pri-
vedieme kvapalinu o tlaku, ktory vyvodi na
druhy piest 5 silu, ktord je vitsia ako pred-
pétie ventilovej pruZiny 6, posunie sa druhy
piest 5 vpravo, druha $krtiaca hrana 52 pre-
kryje prepti§taci otvor 42 a prva S$krtiaca
hrana 51 otvori vstupny otvor 41. Vstupny
tlak sa cez spojovaci kandl 44 a plniaci ot-
vor 43 prendSa do priestoru servovalca 16
na ovladaci piest 14. Ak je hodnota sily od
vstupného tlaku vécSia, ako je zdtaZ ovlada-
cieho piesta 14, posunie sa ovlddaci piest
14 spolu s prvym piestom 4 vpravo a presta-
vi vykyvnu dosku 12 do takej polohy, pri
ktorej je tlakovd sila pdsobiaca na ovladaci
piest 14 v rovnovdhe s jeho zataZou. Rov-
novéZny tlak sa nastavuje samocinne polo-
hou druhej Skrtiacej hrany 51 vod&i vstupné-
mu otvoru 41 a druhej $krtiacej hrany 52
voti prepiiStaciemu otvoru 42, pridom kva-
palina potrebnd na vytvorenie tlakového
spddu unikd do odpadného priestoru 8. Pri
zniZeni vstupného tlaku v privodnom kané-
le 7 sa druhy piest 5 posunie vlavo a kvapa-
lina pruadi z priestoru servovalca 16 cez pl-
niaci otvor 43, spojovaci kanél 44 a prepus-
taci otvor 42 do odpadného priestoru 8, pri-
¢om sa ovladaci piest 14 spolu s prvym pies-
tom 4 pohybuje smerom vlavo, aZ sa nasta-
vi rovnovéaZna poloha ako v predchddzaju-
com pripade, alebo pri zniZeni vstupného
tlaku pod kriticki hodnotu dosadne druhy
piest 5 na omedzova¢ polohy 8. Ak chceme
aby sa ovlddacl piest 14 pohyboval z polohy
naznatenej na obr. 1 smerom dolava, musi-
me priviest tlakovid kvapalinu do protilah-
1ého hydraulického ventila pre ovlddanie po-
lohy 2. Kvapalina pritom priidi z priestoru
servovalca 16 cez plniaci otvor 43, spojova-
ci kandl 44 a vstupny otvor 41 do privodné-
ho kandla 7, ktory je spojeny s odpadom.

PREDMET VYNALEZU

1. Hydraulicky ventil pre ovlddanie polo-
hy vykyvnej dosky axidlneho hydrostatic-
kého prevodnika s vykyvnou doskou, ulo-
Zenou v skrini uzavretej zadnym vekom a
tiahlami spojenou s ovlddacimi piestami,
ktoré si opatrené predpétymi vratnymi pru-
Zinami a vedené v servovalcoch, vyznaduji-
ci sa tym, Ze v telese (3) ventila je umiest-
neny prvy piest (4), ktorého axiilna polo-
ha je viazand na polohu vykyvnej dosky

(12} a druhy piest (5), ktorého poloha je -
viazand na polohu predpétej ventilovej pru-
Ziny (6).

2. Hydraulicky ventil pre ovlddanie polo-
hy podla bodu 1, vyznadujici sa tym, Ze prvy
piest (4) obsahuje vstupny otvor (41), pre-
pustaci otvor (42) a plniaci otvor (43), kto-
ré st navzdjom prepojené spojovacim Kka-
nédlom (44), priéom druhy piest (5) obsa-
huje prva Skrtiacu hranu (51) prekryvaji-
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cu vstupny otvor (41) a druh Skrtiacu hra-
nu (52) prekryvajicu prepustaci otvor (42]).

3. Hydraulicky ventil pre ovlddanie polo-
hy podla bodov 1 a 2, vyznacujuci sa tym,
7e prvy piest (4) je radidlne vedeny v dru-
hom pieste (5) a v telese (3) ventila, pri-
tom druhy piest (5) je radidlne vedeny v
telese (3) ventila.

4. Hydraulicky ventil pre ovlddanie polo-
hy podla bodov 1, 2 a 3, vyznaCujici sa
tym, Ze prvy piest (4) je axidlne spojeny s
ovladacim piestom (14) vykyvnej dosky (12],
pricom plniaci otvor (43) vytstuje do ser-
vovalca (16), v ktorom je umiestneny ovla-
daci piest {14).

5. Hydraulicky ventil pre ovlddanie polo-

hy podla bodov 1, 2 a 3, vyznadujici sa
tym, Ze vstupny otvor {(41) je napojeny na

_ privodny kandl (7) a preptStaci otvor (42)

je napojeny na odpadny priestor (8).

6. Hydraulicky ventil pre oviadanie polo-
hy podla bodov 1, 2, 3, 4 a 5, vyznacujuci
sa tym, Ze ventilovd pruZina (6) je umiest-
nend v privodnom kandle (7) okolo vonkaj-
§ieho priemeru (D2) druhého piesta (5].

7. Hydraulicky ventil pre ovlddanie polo-
hy podla bodov 1, 2, 3, 4, 5 a 6, vyznacuju-
ci sa tym, Ze zdkladnd axidlna poloha dru-
hého piesta (5] je nastavitelnd pomocou
omedzovaca (9) polohy, vedeného zivito-
vym spojenim (91} v telese (3) ventila.

2 listy vfkresov
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